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1 2
Zapojeni se tykd oboru automatizace vy-
robnich postupilt a ie$i problém zajisténi
spolehlivosti zejména optickych snimadi,
hlavngé &{ta¢d pohybujicich se virobkd, napt. -
“lahvi ve sklafském primyslu.
Podstata FeSeni spodivd v tom, Ze zapo-
jeni obsahujici zdroj (1) zatfeni, z n&ho¥Z : -
vychédzi svazek (2] paprskil, ktery vstupu- :

je do detektoru (3) zdéfeni, jehoZ v§stup g @ ]

je pfipojen na vstup troviiového obvodu (4) ,
pro pofitani kusii, jehoZ vystup je pripojen ® w{i] ° 1 Vl:] ¢ .ii
ke vstupu vyhodnocovaciho obvedu (9], méa cy 2 h

&

k vystupu - detektoru (3] zé&lenl pFipojen
vstup Spi¢kového detektoru (5). Vystup $pié-
kového detektoru {5) je pfipojen na vstup
troviiového obvodu (6) pro predikci zava- "
dy, jehoZ vystup je pFipojen ke vstupu sig- '
nalizatniho obvodu {7) predikce zévady a
ke vstupu signalizaéniho obvodu (7] pre

le je vystup Spifkového detektoru (5) pfi-
pojen ke vstupu udroviiovéhe obvodu (8)
- hlaSeni zdvady, jehoZ vystup je pfipojen k
dalSimu vstupu vyhodnocovaciho obvodu

(9).
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Vyndlez se tyka zapoeni ke snimédni a
sledovdani pohybu predmétl, zejména je-
jich pod&tu.

Jsou zndmy optické snimace, nazyvané
téZ optické zdvory, optoelektronické sni-
made apod., pracujici na principu pFeruso-
vani svazku paprskidl zaFeni pohybujicimi se
predméty, vybavené Groviiovymi obvody pri-
pojenymi na vyhodnocovaci obvod. PouZi-
vaji se ke sledovédni pohybu predmé&td jako

snimade polohy, nejéast&ji jako &itace. Ze-.

jména v. p¥ipadech, kdy tato zapojeni slou-
71 ke shdru dat pro Fidici po&ital v automa-
tizovaném primyslovém provozu, asto pros-
torové rozlehlém, je kladen dfiraz na jejich
spolehlivost. I u dobfe konstruovaného sni-
mate viak miiZe dojit k jeho porude, ktera
zplisobi vypadek nebo zneliSténi optickych
t4sti, které zphisobi nespolehlivou funkci pii
potitdni kusl sledovanych pohybujicich se
vyrobki.

Podle &s. autorského osvédéeni £. 144 891
‘'se tento prcblém Fesi tim, Ze se pouZije dvou
snimadf vzdjemn& posunutych ve sméru po-
hybu pogitanych predm&tl, podle patentu
NSR & 2410648 se pouZivd rovn&Z dvou
snimadéd, jejichy tudaje jsou porovnavany
kompardtorem. Timto uspofddanim se zvy-
$uji naklady a komplikuje se vyhodnocova-
ni tdajil a nefesl se problémy vzniklé napf.
znedisténim, které plisobi na oba snimace.

Uvedené nevyhody se odstrani nebo pod-
statn® omezi zapojenim ke sniméni a sle-
dovéani pohybu prFedm&tii podle vynélezu,
jehoZ podstata spofivd v tom, Ze kK vystu-
pu detektoru zaFeni je pfipojen vstup 3pic-
kového detektoru. Jeho vystup je pFipojen
jednak na vstup troviiového obvodu pro
predikci zdvady, kiery je opatfen nastavo-
vacim prvkem urovn& predikce zavady, je-
hoZ vystup je pripojen ke vstupu signali-
zagniho obvodu predikce zdvady a také ke
vstupu vyhodnocovaciho obvodu. Vystup
gpitkového detektoru je déle pFipojen ke
vstupu droviiového obvodu hléSeni zdvady,
opatFeného nastavovacim prvkem urovné
hlaseni zavady, jehoZ vystup je pFipojen k
dal§imu vstupu vyhodnocovaciho obvodu.

Zapojeni podle vyndlezu nevyZaduje zdvo-
jeni snimade, a pFitom vysild hlaSeni dfi-
ve ne¥ dojde k selhdni snimate, tj. signali-
zu'e predem nebezpe€i zdvady, napi. pfi
poklesu intenzity z&Feni vlivem starnuti

zdroje nebo postupujicim znediSténim optic- -

k¢ch ¢4sti vn8jSimi vlivy.

Prikladné provedeni vynélézu je popsano
ddle a schematicky zndzorn&énc na pfipo-
jeném vykresu, ktery piedstavuje blokové
schéma zapojeni. .

Proti zdroji 1 zé&feni, vysilajicim svazek
2 paprskil, je umistdn detektor 3:zéfeni
svazku 2 paprskil s vystupem 31, na ktery
je pripojen Groviiovy obvod 4 pro po&itdni
kusfi. K droviiovému obvodu 4 pro po&ita-
ni kusft je pfipojen nastavovaci prvek 43
trovnd po&itdni kusfi. Rozhodovaci dtro-
veli droviiového obvodu 4 pro pogitdni ku-

4

sl je nastavena nastavovacim prvkem 43
trovnd poditdni v rozmezi kolem 1/2 hod-
noty signédlu pii nepferuSeném svazku 2
paprskil. Na vystup detektoru 3 zéFeni je
zapojen ¥pitkovy detektor 5, jehoZ vystup
51 je pfipo'en na vstup 61 tdroviiového ob-
vodu 6 pro predikci zdvady.

Spitkovy detektor 5 md vybijeci &asovou
konstantu delsf, neZ je nejdelsi preruSeni
svazku 2 paprski ze zdroje 1 z4feni vysky-
tujici se bdhem provozu snimade vlivem pfe-
rusovani potitanymi pfedmsty a malou na-
bijeci ¢asovou konstantu. K droviiovému ob-
vodu 6 pro predikci zdvady je pfipojen na-
stavovaci prvek 63 urovn& predikce zdva-
dy sefizeny v rozmezi kolem 3/4.hodnoty
signdlu pifl nepferuSeném svazku 2 paprs-
k{i. Na vystup 62 troviiového obvodu 6 pro
predikci zdvady je pFipojen signalizatni ob-
vod 7 predikce zavady. Na vystup 51 Spic-
kového detektoru 5 je dale pfipojen vstup
81 duroviiového obvodu 8 hlaSeni zdvady s
vystupem 82 a pfipojenym prvkem 83 pro
nastaveni tGrovn& hldSeni zdvady v rozmezi
asi 1/2 hodnoty signdlu pii nepferuSerém
svazku 2. paprskii. Vystup 42 z Groviiového
obvodu 4 pro poéitdni kush, vystup 62 z
uroviiového obvodu 6 pro predikci zéavady
a vystup 82 z droviiového obvodu 8 pro hla-
Zeni zdvady, jsou pfipojeny na vyhodnoco-
vaci obvod 10, napft. poditac.

Zapoijeni funguje ndsledovné:

Svazek 2 paprskii ze zdroje 1 zéfeni je
pferuSovan nezndzornénymi pohybujicimi se
pfedméty, napf. ldhvemi postupujicinmi na
pasovém dopravniku. V okamZiku pferuse-
ni poklesne vystupni napéti na vystupu 31
detektoru 3 zafeni. P¥i poklesu na asi 1/2

 hodnoty trovné pfi nezaclon&ném svazku 2

paprskit reaguje uUroviiovy obvod 4 pro-po-
gitani kusd. Vyhodnocovaci obved 9 shro-
mazduje impulsy z vystupu 42 odpovidaji-
ci poditanym predmétim. -

‘Pokud napf. vlivem stdrnuti zdroje 1 zé-
feni, napf¥. infratervené emisni diody, nebo
vlivem zneliSténi optickych &asti ¢i vlivem
zm&ny vlastnosti detektoru 3 zafeni pokles-
ne signdl na vystupu 31 p¥i nepreruSeném
svazku 2 paprskit pod troveii sledovanou
aroviiovym obvodem 6 pro predikci zéva-
dy, ale nikoliv pod droveil sledovanou G-
roviiovym obvodem 8 pro hldSeni zdvady,
reaguje obvod 6 zménou logické trovné na.
vystupu 62, Tato zmé&na hlédsi do vyhodno-
covaciho obvodu 9 nebezpe&i bliZzictho se
selhdni snimaée a zérovell upozorni na ten-
to stav pomoci signalizaéniho obvodu 7
predikce zédvady.

P¥itom v této -situaci droviiovy obvod 4
déle sprdvnd politd sledované pFedméty.
Predik&ni hla3eni, tj. zmé&na logické Grovnd
na vystupu 62, je fasov8 zpoZdéno, proto-
Ze 3Zpitkovy detektor 5 vlivem své dlouhé
vybijeci tasové konstanty reaguje pouze

‘na delsi{ pferuseni ¢i oslaben{ signélu z de-

tektoru 3 zafeni a nikoliv na relativng

krdtkd prerugeni poditanymi pFedméty.
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Klesne-li v8ak troveil signalu na vystu-
pu 31 detektoru 3 zéreni trvale, tj. i pfi ne-
preruSeném svazku 2 paprskii, pod droveii
sledovanou troviiovym cobvodem & pro hla-
geni zévady, tj. asi 1/2 plné Grovnég, objevi

se na vystupu 82 chybové hlaSeni upozor-.

fiujici, Ze snimac jiZ neni funkce schopny
a vvZaduje bezodkladné& opravu ¢i vyménu.
V takovém pripad& se soutasné objevi hla-
Seni také na vystupu 62 a'signalizaénim
obvodu 7 predikce zdvady.

Zapojeni také pochopitelné vydéa chybove
hlaSeni na vystupu 82 a vystupu 62 v p¥Fi-
padech, kdy sice cely snima& je v pofadku,
ale opticky svazek je trvale pferuSen tim,
7e se napf. zastavil transportni pas s vyrob-
ky v ockamZiku, kdy se néktery pocitany vy-
robek naléza ve svazku 2 paprski. Vyhod-
nocovaci obvod 9, nap¥. fidici pocitat, mfi-
Ze rozlisit i v t&chto pFipadech pomoci vhod-
ného programového oSeti‘eni, zda jde o za-
vadu snimafe. Bud m& vyhodnocovaci ob-
vod 8 k dispozici informaci o pohybu ¢i
klidu transportniho pasu a pak p¥i klidu

transportniho pédsu je blokovédnc hléSeni o
chyb& snimade, nebo prvni vyskyt hlaseni
zavady spusti dotazovaci programovou smyc-
ku.

Ve stanovenych intervalech se cpakova-
né zjiStuje, zda hlaSeni zdvady trvd a Za-
dost o odstran&ni zdvady snimafe je vydéa-
na teprve tehdy, trva-li hld8eni zdvady b&-
hem urdeného podtu intervall. Tento dru-
hy zpiisob je zejména vhodny pro pripady,
kdy transportni pds miZe byt v pohybu,
ale dochézi k nahromadéni a zastaveni vy-
robk#li, napf. zdvadou paletizdtoru odebira-
jiciho vyroby yA pasu

Zdroj 1 zéaPFeni miZe byt nemodulovany
¢i modulovany. V pfFipadé pouZiti modulo-
vaného zdroje 1 zéa¥eni zahrnuje Uroviiovy
obvod 4 pro poditdni kus usmériiovad mo-
dulovaného signélu.

Koneéné& lze zapojeni pouZit i pro snima-
¢e pracujici se svazkem 2 paprskii jiného
neZ optického zafeni, napf. ultrazvuk, sva-
zek radicaktivniho zéreni apod.

"PREDMET VYNALEZU

Zapojeni ke sniméni a sledovani pohybu
predmé&tii, zejména jejich poftu, obsahujici
zdroj zéifeni, z néhoZ vychdzi svazek paprs-
ki, ktery vstupuje do detektoru zéfeni, je-
hoZ vystup je pFipojen na vstup troviové-
ho obvedu pro po¢itani kusd, ktery je opa-
tFen nastavovacim prvkem utrovng pocitani
kusll,” jehoZ vystup je pfipojen ke vstupu
vyhodnocovaciho obvodu, vyznalené tim,
7e k vystupu detektoru (3) zéaFeni je pFi-
pojen vstup $pickového detektoru (5], je-
hoZ vystup je pripojen jednak na vstup -

rovilového obvodu (6} pro predikci zdva-
dy, ktery je opatfen nastavovacim prvkem
(63) drovné predikce zavady, jehoZ vystup

-je pfipojen ke vstupu signaliza&niho obvo-

du (7) predikce zdvady a ke vstupu vyhod-
nocovaciho obvodu {9), a jednak ke vstupu
liroviiového obvodu {8} hldSeni zavady, kte- -
ry je opatien nastavovacim prvkem (83) -
rovné hlaSeni zdvady, jehoZ vystup je pii-
pojen k daldimu Vstupu vyhodnccovaciho
obvodu (9).
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