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. (57) Die Erfindung betrifft ein Walzgerust zur vorzugswelsen Verwendung in mehrstrangigen StranggieBanlagen Zlel
-ist die Gewéhrleistung einer optimalen Platzausnutzung und die Erhéhung der Verfiigbarkeit der Walzanlage. Die

- Aufgabe besteht in der Schaffung eines Walzgeriistes, welches einen minimalen Abstand zwischen benachbarten
‘GieR-Walzadern zuldRt und von einem fest am Geriiststand angeordneten Elektromotor antreibbar ist. Dazu ist eine
aus einem Stindergehause mit daran vorgesehenen Spannflachen fiir die horizontale und vertikale Anordnung auf
einer unifizierten Sohlplatte bestehende unifizierte Grundeinheit geschaffen worden, die einen in Richtung auf die -

- Walzen zelgenden Antnebszapfen aufweist iber den wahlweise ein modsﬁznertes Horlzontal oder Vertlkalwalz?erust

: '{antre|bbar lst Fig. 1 ' f
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Walzgezligt

Anwendungegebiet_der Erfindung

Die Erfindung betrifft ein Walzgerlst zur'vorzugstiSen
Vexrwendung in aus horizontal und vertikal angeordneten
Walzgerilsten bestehenden Walzstaffeln, die zur Erzeugung

" yon Peingtahlprofilen geeignet sind und welche direkt an

10

eine mehrstréngige StranggieBSanlage angchlieBens,

Cherakteristik der bekannten_technischen Lbgungen

Bei mehrstrﬁngigen'GieB-Walzanlagen ist aus technischen
und wirtschaftlichen Griinden ein mdglichst geringer Ab-
gtand (hochstens 3 bis 4 m) zwischen den GuBstréngen er-
forderliche, | B .



Die herkommlichen Walzgeriistbauarten geniigen dieser For=-

‘Aﬂderung nicht im vollen Umfange

- Die Breite der W&lzgerﬁste wird ue a. von der Anordnung
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des Antriebemotors bestimmt, der bei den bekannten Walz=
geristen in der Regel horizontal und quer zur Walzlinie
vorgesehen ist. Bei GieB-Walzanlagen mit gruppenweise an=
getriebenen Walzgerusten (Walzblocke) gteht der Motor
zwar oft parallel zur Walzlinie, bestimmt jedoch trotzm
dem die Gesamtbreite der Walzanlage und somit den mogli-
chen Mindestabstand zwischen den GieB-ialzlinien. Hinzu
xommt der Umstand bei solchen GieB-Walzanlagen, die Fer-
tigerzeugnisse untarschmedllcher Profilform walzen 801=
len, daB einzelne Walzgerhste von Horlzontal- auf Verti=--

’ kalanordnung der Walzen umstellbar seln miissen.
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Dlesen Forderungen kommen bisher Walzgeriiste mit ange-

'flanachtem 1angsamlaufendem Elektro- oder Hydraulikmo=-
'tor am nichsten. Eine entsprechende Ldsung mit Elektro=-

antrleb ist aus der DE - OS 2 018 383 bekannt. Neben -
lhrer»relatlv geringen Breite, die darauf beruht, daB
diege Walzgeriiste trotz ihrer in Verbindung mit der
Stranggleﬂanlage #uBerst niedrigen Walzendrehzahl mit

hochstens einer Getrlebestufa ausgefiihrt werden konnen,

ist hier eine mogliche horizontale und vertikale Anord-
nung dee Walzgerdstes als Vorteil vorhanden. o

Nachtellig ist dagegen bei dieser Losung bei Vbrwendung

~ eines Hydraullkmotors, dafl beim Auswechseln des Walzge-
,‘ rustes die Druckolzufuhrungen zum Motor demontiert und
 wieder montiert werden miissen, eine Entliiftung und

30
" verbundene Neueichung der Drehzshlregeleinrichtung er-

Funktionskontrolle des Antriebes, ein ‘Losen und Zusam=-
menfithren der Kabel zum Tachogenerator und eine damit

folgen miigse, wodurch die Vérfﬁgbarkeit der Walzanlage
bee1ntrachtigt wirde
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" Daneben £Hllt auch der geringe Wirkungsgred von Hydraulik-
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antrieben nachteilig ins Gewichte

Bei einem Antrieb mittels Elektromotor miissen die Kabel
zum Motor demontiert und wieder montiert werden und muf
ebenfalls eine Neueichung dexr Drehzahlregeleinrichtung
durchgefﬁhrt werden. :

Ziel der Erflndung ist die Gewahrleiatung einer optlmalen‘
Platzausnutzung und die Erhohung der Vbrfﬁgbarkelt der
Walzanlage.

Qgg;ggggg deg Wbaens der Erflndung

- Der Erfindung 1iegt die Aufgabe zugrunde, ein Walzgerust
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zu gchaffen, welches einen minimalen Abstand zwischen den

benachbarten GieB-Walzadern zuléBt und von einem fest am -

Gerlistatand angeordneten Elektromotor antriebbar ist, wo-
bei die Ausfilhrung des Gerustatandea und des auswechsel-
baren Walzgeriistes eine horizontale und vertikale Anord-
nung des letzteren gewdhrleisten muBe | "

| Erfindungsgemﬁﬂ wird die Anfgabe dadurch gelost, daB eine
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aus einem Sténdergehduse mit daran vorgesehenen ‘Spannfld~ - -

chen flir die horizontale und vertikale Anordnung auf elner
unifizierten Sohlplatte und darin angeordneten an. sich be=

kannten Baugruppen, wie. Walzenwelleneinbau, Kammwalzen und" 

Getriebestufen bestehende unifizierte Grundeinheit einen
geitlich neben oder iiber den Kammwalzen und parallel zu -
diesen, in Richtung auf die Walzen zeigenden Antriebs=
zapfen aufweist. Diese Grundeinheit ist nach Anbrlngen

 zugdtzlicher Antriebseinrichtiungen jeweils als modlfi—
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zierte Horizontal- oder Vertikaleinheit auf der Sohlplatte

pefestigt, wobei beide Walzeinheiten gegeneinander aug-
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tauschbar und an einem iiber jeder Walzelnheit stationdr
und vertikal angeordneten Antriebsmotor ankuppelbar aus-‘
gefﬁhrt ginde

Ausfﬁhrungabe g' 1,

Die Erflndung goll nachstehend an einem Auafdhrungsbel-
gpiel n#her erlautert werden.s In der zugehbrigen Zeich=

nung zeigens

 F1g. 13 Das Walzgerust in Horizontalanordnung,‘ v

} Flg. 2t das Walzgerdst in Vertikalanordnung.-
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—Das Walzgerﬁst besteht aus den statmonaren Einrichtungen

~ Sohlplatte 4, Stahlkonatruktion 20 und einem auf dieser

Stahlkonstruktlon angeordneten Antriebsmotor 19 aowie
einer guswechselbaren modifizierten Horizontal- DbzwWe

';Vertlkalwalzelnheit 17 bzw. 18, die voll austauschbar R
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zu den- statlonaren Einrichiungen ausgefdhrt slnd.

Jede der beiden Walzelnhelten 17; 18 besteht aus einer

universellen Grundeinheit 9 (innerhalb der strich~-

N punktlerten Kontur). Das Sténdergehduse 1 dieser Grund-
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elnhelt 9 besitzt Spannflachen 2 flir die horizontale
Anordnung und glelchzeltig Spannflachen 3 fir die ver-
tikale Anordnung auf der Sohlplatte 4o

Im vorliegenden Beisplel gind die Walzen 10 fliegend an-

geordnet. Der Walzenwelleneinbau 5 erfolgt in bekannter

‘Weise in anstellbaren Stellhulsen. Die Wellen dexr Wale

zen 10 stehen liber Kreuzscheibenkupplungen 21 (oderxr

-Innenzahnradtrieb) mit den Kemmwalzen 6 in Verblndung,

die liber ein Planetengetrlebe 8 und eine Stirnradstu-
fe 7 angetrieben werden, wobei die Anordnung der zu=-
letzt genannten Antriebsteile -gewdhrleistet, daB der
Antriebszapfen 11 der universellen Grundelnhelt 9 1n
Rlchtung auf die Walzen 10 zeigt.
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Aus der universellen Grundeinheit 9 entsteht eine Horizon-

" talwalzeinheit 17 (Fige 1) durch Anflanschen eines zusdiz~
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lichen Kegelradgetrlebes 12 mit einer an dessen Antriebs- E
zapfen 22 verschiebbar montierten Gelenkkupplung 13, die
nach Einbau der Horizontalwalzeinheit 17 im Geriist an'den
Antriebsmotor 19 angekuppelt is$, der infolge der hohen
Getriebelibersetzung hochtourig ausgefilhrt werden kann.

Die Vertikalwalzeinheit 18 (Fig. 2) entsteht durch Kom-
plettierung der unifizierten Grundeinheit 9 mit einer |
Zahnkupplung 14, einer am Gehduse 1 anflanschbaren Zwi-
achenwellenlagerung 15 und einer Gelenkspindel 16, wel—
che nach Einbau der Vbrtikalwalzeinheit 18 mit dem An-

triebsmotor 19 verbunden igte o

Die Anordnung des Antriebsmotors 19 auf einer Stahlkon-
struktion 20 iber der Walzeinheit 17; 18 ist bel GieB=
Walzanlagen durchaus realisierbar, liegt doch in diesem:
Fall die Motorleistung in der Regel unter 50 kW, so daB
kleine hochtourige Gleichstrommotoren mit sehr kleiner

'-Maeae eingesetzt werden kinnen. Die stationére Anord-
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nung des Antriebamotors 19 erfordert fir jeden’ Gerllst~
stand nur einen Antriebsmotor 19. Leistung und Steuer-
kabel sowie Beliif tungsrohre ktnnen fest installiert
werden, und der Antriebsmotor 19 bleibt beim Gerlist-
wechgel stets betriebsbereit. o

Die Ausfilhrung und Anordnung des Walzgerustea garan-

tiert den technisch mSglichen Mindestabstand zwischen -
den einzelnen GieB=Walzlinien. ‘ '
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- Erfindungsanspruch \
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Walzgeriist, vorzugsweise flir GieB-Walz-Anlagen mit va=-

riablem Walzprogramm, dadurch gekennzeichnet, daB eine .
aus einem Sténdergehéuse (1) mit daran vorgesehenen
bpannflachen (2; 3) flir die horizontale und vertikale |
Anordnung auf einer unifizierten Sohlplatte (4) und da-
rin engeordneten an sich bekannten Baugruppen, wie Wal-

\zenwellenelnbau.(S), Kammwalzen (6) und Getriebestufen

(7; 8) bestehende wnifizierte Grundeinheit (9) einen

‘Beltlléh neben oder Uber den Kammwalzen {6) und par-

allel zu diesen, in Richtung auf die Walzen (10) zei-

‘genden Antrlebszapfen (11) aufweist, daf ‘diese Grund-

_einheit (9) nach Anbringen zusdtzlicher Antriebsein-
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richtungen (12; 13) oder (14; 15; 16) jeweils als mo-
difizierte Horizontal- oder Vertikalwalzeinheit (17; 18)"

“auf der Sohlplatte (4) befestigt ist, wobei beide Walz-
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'einheitén (17; 18) gegeneinander austauschbar und an

einem iiber jeder Walzeinheit (17; 18) stationdr und ver=

tikal angeordneten Antriebsmotor (19) ankuppelbar auage-

fﬁhrt 91nd._v"
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