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(54) Hnaci ustroji pro pohon vozidel lidskou silou

Vyndlez se tyka hnaciho ustroji pro pohon
vodzidel lidskou silou, zejména pro ruéni pohon
invalidnich vozidel s alespoii jednou hnaci pakou
oto¢né uloZenou na ramu vozidla.

Doposud zndm4 ruéni hnaci dstroji pro pohon
vozidel jsou konstruovdna tak, Ze jezdec ota&i pies
kliky fetézovym kolem, které je umisténo na ramu
vozidla v prostoru pfed nim, pfiéemz toto kolo je
spojeno fetézem s hnacim kolem vozidla. Nevyho-
da tohoto ustrojf je predevsim ve fyzické ndroénos-
ti, kterou musi jezdec pro pohyb vozidla vynaloZit
zviasté v nerovném terénu a v jeho vhodnosti spise
pro pohon pfednich kol.

DalSi zndmd Gstroji sestdvajici z hnacich pék,
kterymi se pfes tshla pfimo pasobi na hnaci kolo,
vykazuji rovné} nevyhodu ve fyzické ndro¢nosti
v nerovném terénu, pficemz daldi nevyhodou je
trvaly z4bér hnacich pdk s hnacim kolem vozidla.
Vzhledem k tomu, Ze hnaci pdky sdruzuji v sobé
zdroven funkci ¥Hzeni vozidla, napf. pfi¢nym nata-
Cenim pdk, dochdzi pro jezdce pfi kritickych
jizdnich stavech k obtiZznému ovldd4ni hnacich pék,
které jsou nuceny vykondvat staly pohyb dany
pohybem vozidla. Toto vede pfi potfebé nékolika
druhil jizdnich korekci ziroveii, napf. pfi soudas-
ném brzdéni a zat4deni, k ohroZeni stability vozid-
la. Daldi nevyhoda znidmych ustroji pro pohon
vozidel se projevi pfi pozadavku na sklddani
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vozidla, kdy sougasna provedeni zamezuji skldd4ni
rdmu v podélném sméru bez ndristu Sitky vo-
zidla.

Cilem vynélezu je navrZeni hnactho Gstroji, které
by nevyZadovalo vysokou fyzickou ndroénost pro

jezdce vozidla, pficemZ by umoZiiovalo dostated-’

nou jeho rychlost pfiméfenou stavu vozovky a sta-
vu jezdce. Dal§im cilem vyndlezu je podstatné
sniZit vypéti jezdce pfi kritickych jizdnich stavech
a moznost skladani vozidla v podéiném sméru bez
néristu $ifky vozidla.

Toho cile je dosaZeno u hnaciho dstroji s alespoil
jednou hnaci pékou ototné uloZenou na rdmu
vozidla podle vynélezu tim, Ze hnaci pdka je tahlem
excentricky spojena s pfevodovym kolem pfevodo-
vé h¥idele, pfitemzZ prevodové kolo je v zdbéru
s hnacim kolem vozidla.

Hnaci ustroji podle vyndlezu pfindsi vyhodu
v moznosti pouZiti riznych typh pfevodi, kterymi
se docili optimalizace vyuZiti hnaci sily, podstatné
se zlepsi pohotovost jizdnich korekci dand vyuZitim
volnobé&zky jako soudasti ménitelného pfevodu,
umozni se jednoduché skladéni vozidla a moZnost
snadné aplikace lehké zadni vidlice s pevnou
hiideli.

Piklad provedeni hnaciho tstroji podle vynale-
zu je zndzornén na priloZenych obrézcich, kde obr.
1 znézoriiuje v bokorysu vozidlo s hnacim ustrojim
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"a obr. 2 samotné hnaci ustroji vozidla podle
obr. 1.

Na rdmu 1 vozidla jsou uloZena pfedni pojezdo-
v4 kola 2 a zadni pojezdové kolo 3. Rdm1 vozidla
je spojen pfes pfedni vzpéry 4 a zadni vzpéry
5 s rAmem 6 sedatky. Opérnd &ast sedacky je
pfestavitelnd pomoci stavitelného kioubu 7. Na

PREDMET VYNALEZU

" I'V-Iﬁ.aciwiiﬁst“réji,' ﬁi‘b pohon vozidel lidskou silou,
zejména pro ru¢ni pohon invalidnich vozidel s ales-
poii jednou hnaci pdkou oto¢né uloZenou na ramu,
vyznalené tim, Ze hnaci pika (8) je téhlem (9)

rdmu 1 vozidla jsou svym spodnim koncem oto&né
uloZeny hnaci paky 8 spojené pfes tahla 9's klikami
10. Kliky 10 jsou neoto¢né spojeny s pfedlohovym
hiidelem 11, na kterém je uloZeno pfevodové kolo
12. Pievodové kolo 12 je fetézem 13 spojeno
s hnacim kolem 14, které je soucdsti ménitelného
pfevodu 15,

»

excentricky spojena s pfevodovym kolem (12)
pfedlohové hiidele (11), pfiCemz pfevodové kolo
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