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(•21) 3624771/29-03
(22) 22.07.83
(46) 30.11.84. Бюл. № 44
(72) В.А.Болтовский, Ю.Э.Карандеев, 
А.Н.Дровников и Н.Ф.Цыганков 
(71) Шахтинский технологический 
институт бытового обслуживания
(53) 622.625/274(088.8)
(56) 1.Авторское свидетельство СССР 
№ 600307, кл.Е 21 F 13/00,1973.

2.Авторское свидетельство СССР 
№ 605990, кл. Е 21 F 13/00, 1976 
(прототип).
(54) (57) ГИДРОПРИВОД ПОГРУЗОЧНОЙ 
МАШИНЫ, включающий насосную установку 

z сообщенные с ней гидромоторы меха= 
низма хода машины, привода конвейе­
ра и рабочего органа, имеющие сливные 
магистрали, отличающийся 
тем, что, с целью снижения энерго­
емкости машины и повышения ее КПД, 
гидромоторы приводов рабочего ор­
гана и конвейера соединены с насос­
ной установкой параллельно, а гидро­
мотор механизма хода выполнен ревер­
сивным и соединен одной его рабочей 
полостью со сливной.^магистралью гид- ‘ 
ромотора привода конвейера, а дру­
гой - со сливной магистралью гидро- 
мотора привода рабочего органа. «SU 
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Иэобретение относится к горному 

и коммунальному машиностроению и мо- 
жет быть использовано при различных 
погрузочных работах в горной промыш­
ленности, на железнодорожном тран­
спорте и в коммунальном хозяйстве.

Известен гидропривод погрузочной 
машины, содержащий насосную установку, 
и сообщенные с ней гидромоторы при-, 
вода рабочего органа и механизма хо­
да машины [1 J. · ,

Недостатком указанной машины явля­
ется отсутствие устройства, коорди­
нирующего работу привода погрузоч­
ного органа и ходового механизма.

Наиболее близким техническим ре- ■ 
шением к изобретению является гидро­
привод погрузочной машины» включающий 
насосную установку и сообщенные с ней 
гидромоторы мёханизма хода машины, < 
привода конвейера и рабочего органа, 
имеющие сливные магистрали [27.

Недостатки указанной конструкции 
сравнительно большое количество гид- 
Ромашин в приводе, большие потери 
энергии и неудовлетворительный КПД.

Целью изобретения является сни­
жение энергоемкости машины и повы­
шение ее КПД.

Цель достигается 
приводе погрузочной 
щем насосную установку и сообщенные 
с ней гидромоторы механизма хода ма­
шины, привода конвейера и рабочего 
органа, имеющие сливные магистрали, 
гидромоторы приводов рабочего орга­
на и конвейера соединены с насосной 
установкой параллельно, а гидромо­
тор механизма хода 'выполнен ревер- ■ 
сив.ным и соединен одной его рабочей 
полостью со сливной магистралью гид­
ромотора привода конвейера, а другой- 
со сливной магистралью гидромотора 
привода рабочего органа.

На чертеже изображен гидропривод 
погрузочной машины. Гидропривод пог­
рузочной машины включает в себя ра­
бочий орган 1, соединенный с двигате-45 
лем 2 через насосную установку 3, 
гидромоторы 4,5 ц 6. Привод 7 меха­
низма хода осуществляется от ревер­
сивного гидромотора 5 механизма хода. 
Гидромотор 4 служит для привода paw 
бочего органа, а гидоомотор 6 для 
перемещения конвейера 8. Для расши^- 
рения диапазона регулирования гидрав­
лический привод включает также ре­
гулируемые дроссели 9,10 и 11, пре­
дохранительный клапан 12 и резервуар

машины и повы-
тем, что в гидро- 
машины, включаю-
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13. Насосная установка 3 и гидромо­
торы 4,5 и б имеют сливные маги­
страли 14-17.

Гидропривод погрузочной машины ра­
ботает следующим образом.

В транспортном положении 
дроссель 11 закрыт, муфта 18 вклю­
чена. Жидкость от насосной уста­
новки 3 поступает через ненагружен- 
ный гидромотор 4 в полость реверсив­
ного гидромотора 5 махенизма хода. 
При этом механизмы погрузочного ор­
гана и. конвейера отключены.

В рабочем режиме включают муфту
18. При изменении плотности или объе­
ма погружаемой массы происходит авто­
матическое изменение режимов работы 
всех механизмов. Возрастание момен­
та сопротивления на валу гидромотора 
4 механизма погрузки приводит к сни­
жению давления в полости гиДромотора 
5, связанной с гидромотором 4 рабо­
чего органа, т.е. снижению скорости 
подачи машины. Момент на валу гидро­
мотора 6 конвейера в это время уве­
личивается . При снижении момента соп­
ротивления на валу гидромотора 4 про­
исходит повышение давления в полости 
гидромотора’5, связанной с гидромото­
ром 4 рабочего органа, что приводит 
к увеличению скорости подачи. Таким 
образом, нагрузка в приводе механиз­
ма погрузочного органа стабилизирует­
ся за счет изменения скорости подачи 
машины. При значительном возраста­
нии нагрузки на рабочем органе ме­
ханизма пох-рузки давлёние в полости 
гидромотора 5, связанной с -;гидро- 
мотором 6 .конвейера, становится боль­
ше, чем в полости, связанной с гидро-*? 
мотором 4 погрузочного рабочего ор­
гана. При этом направление вращения 
вала этого гидромотора меняется на 
обратное, и машина отходит назад до 
тех пор, пока нагрузка на погрузочном 
рабочем органе не снизится до задан­
ной величины. Это защищает элементы 
машины от перегрузок. Для расширения 
диапазона регулирования погрузоч­
ной машины применяются регулируемые 
дроссели 9,10,и 11.

Предлагаемый гидропривод с не­
сколькими исполнительными органами 
имеет минимальное число гидромашин, 
связанных между собой в сравнительно 
простой саморегулируемый гидропривод, 
что повышает его надежность, эко­
номичность и КПД.
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