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Maszyna do czyszczenia i obrobki ryb
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Przedmiotem wynalazku jest maszyna do czy-
szezenia i obrobki ryb zawierajgca noze ustawiane
urzadzeniem czujnikowym reagujacym na zmiany
szerokos$ci ryb.

W znanych maszynach do czyszczenia ryb regu-
lacja odlegloéci pomiedzy nozami umieszczanymi
po ich obu stronach zaleznie od szerokosci ryb pod-
dawanych obrébce odbywa sie przez regulacje
wspolpracujgcej pary nozy za pomocg elementu
nastawczego.

Wada tego rodzaju maszyny jest to, ze w przy-
padku gdy maszyna jest wyposazona w szereg par
nozy trzeba regulowaé¢ kolejno kazda pare nozy
oddzielnie, co z uwagi na pracochlonnosé¢, powo-
duje przerwy w pracy maszyny.

Celem wynalazku jest uproszczenie
i nastawiania nozy w maszynie.

Cel ten zostal osiggniety dzieki temu, ze wszy-
stkie pary nozy ustawia sie za pomoca jednego
urzadzenia czujnikowego. Noze kazdej pary s usy-
tuowane po przeciwnych stronach osi podtuznej
ryby i osadzone sg na walkach umieszczonych na

regulacji

wychylnych elementach maszyny, a dwa czujniki-

sg umieszczone naprzeciw siebie, na kofcach ra-
mion osadzonych wychylnie na wychylnych ele-
mentach maszyny. Drugie konce tych ramion sg
polgczone nastawnie tak, Ze wzajemne ruchy czuj-
nikéw powoduja odpowiednie przestawianie ele-
mentéw maszyny i tym samym nozy.

Przedmiot ~ wynalazku jest przedstawiony w
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przykladzie wykonania na rysunku, ktéry przed-
stawia maszyne w widoku z gory.

Jak wynika z zalgczonego rysunku, kontrolo-
wanie odbywa sie w kierunku bocznym. Obrobio-
na ryba przechodzi miedzy dwoma czujnikami 1,
ulozyskowanymi obrotowo na koncach ramion 2,
ktore daja sie obraca¢ na walkach 3, przy czym
drugie konce ramion 2, sg polgczone ze sobg za
pomoca nastawnego 1gcznika 4. ELgcznik ten jest
nastawny celem umozliwienia przesuwania ramion
2 wzgledem “siebie i tym samym dostosowywania
sie do réznych szerokos$ci ryb.

Kazde z ramion 2 jest umieszczone na odpowia-
dajacym mu elemencie 5 maszyny, wychylnym na
waltku 6 tak, ze gdy ryba rozchyla czujniki 1 na
zewnatrz, elementy 5 sg rowniez rozchylane, co
wywoluje rozsuniecie tarczowych nozy 7 i 8, ulo-
zyskowanych obrotowo w elementach 5, o odpo-
wiednig odleglo$¢é na zewnatrz. W ten spos6b noze
kazdej z par 7 i 8 ustawiajg sie samoczynnie w
zgdanej odleglo$ci od siebie stosownie do rozmia-
row obrabianej ryby i wymaganej operacji obréb-
czej.

Dzialanie urzadzenia wedlug wynalazku polega
na tym, ze poddawane obrobce ryby wprowadza sie
do maszyny w kierunku. wzdluznym. Kazda ryba
przechodzi miedzy krgzkami czujnik6w zamocowa-
nych obrotowo na jednych koncach ramion, usy-
tuowanych wahliwie na watkach, umocowanych na
elementach maszyny. Drugie konce ramion sg poia-



65987

3

czone ze sobg nastawnie, za pomoca lgcznika, kto-
ry ogranicza zakres ruchu ramion, a tym samym
czujnikow i stuzy do dostosowania maszyny do
odpowiedniej szeroko$ci ryb.

Noze tarczowe, przeznaczone do czyszczenia, fi-
letowania, krojenia itp. ryb, sg umieszczone na
ulozyskowanych wahliwie elementach maszyny,
przy czym kolejno$¢ i rodzaj nozy tarczowych za-
pewnia wlasciwy cykl produkeji.

Podczas pracy maszyny czujniki odchylajg sie
zaleznie od szeroko$ci ryby. Odchylenia czujnikéw
poprzez ramiona sg przenoszone na elementy ma-
szyny, na ktérych zamocowane sg noze tarczowe.
Wskutek tego, na przyklad, zwiekszenie szeroko-
$ci ryby powoduje rozchylenie ramion, a tym sa-
mym zwigkszenie odstepu pomiedzy parg nozy tar-
czowych.
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Zastrzezenie patentowe

Maszyna do czyszczenia i obrobki ryb, zawiera-
jaca noze ustawiane przez czujniki reagujace na
zmiany szerokoS$ci ryby, znamienna tym, Ze zawie-
ra jedng lub wiecej par nozy (7, 8), przy czym
noze kazdej pary sga usytuowane po przeciwnych
stronach osi podluznej ryby, osadzone na walkach
umieszczonych na wychylnych elementach (5) ma-
szyny, a dwa czujniki (1) sg umieszczone naprze-
ciw siebie, na koticach ramion (2) osadzonych wy-
chylnie na walkach (3) na sgsiadujgcych, wychyl-
nych elementach (5) maszyny, drugie za$ kofce
tych ramion sg polgczone nastawnie tak, iz wza-
jemne ruchy czujnikéw (1) wywoluja odpowiednie
przestawianie elementow (5) maszyny i tym sa-
mym nozy (7, 8).
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