w0 2019/097094 A1 | 000 0000000 00 0 00

(12) SOLICITUD INTERNACIONAL PUBLICADA EN VIRTUD DEL TRATADO DE COOPERACION EN MATERIA
DE PATENTES (PCT)

(19) Organizacién Mundial de la N
Propiedad Intelectual g
Oficina internacional = 9

(43) Fecha de publicacion internacional
23 de mayo de 2019 (23.05.2019)

‘O 00000 O 0 A
(10) Niimero de publicacién internacional

WO 2019/097094 Al

WIPO I PCT

(51) Clasificacion internacional de patentes:
B63B 35/79 (2006.01) B63B 35/73 (2006.01)
B63B 35/81 (2006.01)

(21) Numero de la solicitud internacional:
PCT/ES2017/070756

(22) Fecha de presentacion internacional:
16 de noviembre de 2017 (16.11.2017)

(72) Inventor;y
(71) Solicitante: FERNANDEZ FERNANDEZ, Bernardo
[ES/ES]; C/ Arquimedes, 129, 33211 Gijon (ES).

Mandatario: GONZALEZ LOPEZ-MENCHERO, Al-
varo Luis; Arte, 21 2° A, 28033 Madrid (ES).

(74)

@81)

Estados designados (a menos que se indique otra cosa,
paratoda clase de proteccion nacional admisible): AE, AG,

AL, AM, AO, AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BH, BN, BR, BW,
BY, BZ, CA, CH, CL, CN, CO, CR, CU, CZ, DE, DJ, DK,
DM, DO, DZ, EC, EE, EG, ES, FI, GB, GD, GE, GH, GM,
GT, HN, HR, HU, ID, IL, IN, IR, IS, JO, JP, KE, KG, KH,
KN, KP, KR, KW,KZ, LA, LC, LK, LR, LS, LU, LY, MA,
MD, ME, MG, MK, MN, MW, MX, MY, MZ, NA, NG, NI,
NO, NZ, OM, PA, PE, PG, PH, PL, PT, QA, RO, RS, RU,
RW. SA, SC. SD, SE, SG, SK. SL. SM, ST, SV, SY, TH,

(25) Idioma de presentacion: espafiol

(26) Idioma de publicacién: espafiol

(71) Solicitantes: FERNANDEZ FERNANDEZ, Pablo
[ES/ES]; C/ Arquimedes, 129, 33211 Gijon (ES). FER-
NANDEZ FERNANDEZ, Pelayo [ES/ES]; C/ Arquime-
des, 129, 33211 Gijon (ES).

(54) Title: CONTROL BAR FOR CONTROLLING A TRACTION UNIT
(54) Titulo: PALONIER PARA CONTROL DE UN EQUIPO DE TRACCION

(57) Abstract: The invention relates to a control bar (1, 15) for grip, traction and control of a traction unit (10) which has the control
means of the control device, steering, acceleration and possible elevation and descent integrated into the structure thereof, the control
means able to be thumbwheels, push buttons, pressure sensors, a gyroscope, a joystick or any combination of the same, or electronic
processing means that allow for voice recognition. It also has a control unit and another communications unit (either connected by
wiring or wireless) as well as its own power supply integrated in the support structure or received from the traction unit.

(57) Resumen: Palonier (1, 15) para agarre, traccién y control de un equipo de traccion (10) que tiene integrados en su estructura los
medios de control del equipo de control, direccion, aceleracion y posible elevacion y descenso, pudiendo ser los medios de control,

[Contintia en la pdgina siguiente]



WO 2019/097094 A1 1[I0 )00 00 000 000 O

TJ, TM, TN, TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, ZA,
ZM, ZW.

(84) Estados designados (a menos que se indique otra cosa,
para toda clase de proteccion regional admisible): ARTPO
(BW, GH, GM, KE, LR, LS, MW, MZ  NA, RW, SD, SL,
ST,SZ,TZ, UG, ZM, ZW), euroasidtica (AM, AZ, BY,KG,
KZ, RU, TJ, TM), europea (AL, AT, BE, BG, CH, CY, CZ,
DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, HR, HU, IE, IS, IT, LT,
LU, LV, MC, MK, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RS, SE, SI,
SK, SM, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CIL, CM, GA, GN,
GQ, GW, KM, ML, MR, NE, SN, TD, TG).

Publicada:
—  con informe de busqueda internacional (4Art. 21(3))

unas ruedas roscadas, unos pulsadores, unos sensores de presion, un giroscopio, un joystick o cualquier combinacion de estos, o0 unos
medios de procesamiento electrénicos que permiten el reconocimiento de voz. Cuenta también con una unidad de control y otra de

comunicaciones (de conexion por cable o inaldmbrica), asi como alimentacion propia integrada en la estructura de soporte o recibida
desde el equipo de traccion.
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PALONIER PARA CONTROL DE UN EQUIPO DE TRACCION

DESCRIPCION

OBJETO DE LA INVENCION

Es objeto de la presente invencidn, tal y como el titulo de la invencion establece

un palonier para control de un equipo de traccién.

Un palonier es un mango de espuma con nucleo metalico, preferentemente
Aluminio, del que de sus extremos salen unos cabos o similares unidos en un
cabo unico, empleado el palonier como medio de agarre para deportes en el que

el usuario es traccionado, tales como esqui acuatico o similar.

El equipo de traccion puede ser cualquiera de entre los conocidos, estando

especialmente pensado para drones o similares.
Caracteriza a la presente invencion el hecho de dotar al palonier con unos
medios tales que permiten el control del equipo de traccidén, no siendo necesario

que haya una tercera persona que dirija el equipo de traccion.

Por lo tanto, la presente invencidn se circunscribe dentro del ambito de los

palonieres asi como de entre los mandos de control.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Para la realizacion del esqui acuatico los participantes esquian sobre el agua
agarrados a una cuerda tirada por una lancha de gran potencia realizando
maniobras espectaculares sobre uno o dos esquis. Se precisa de una lancha

motora conducida por una persona.

Ahora se busca poder utilizar como medio de traccién equipos mas ligeros y con

potencia suficiente, tales como drones y similares.
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Se han intentado hacer desarrollos, como por ejemplo, ser traccionado por un
dron manejado por un usuario subido en un monopatin, disponiendo un cable de
traccion que en un extremo esta unido al dron y en el otro al usuario mediante un

arnés o similar.

El manejo del dron con el mando propio del dron a la vez que se esta siendo
traccionado o tirando por el cable que va desde un arnés puesto en el usuario
hasta el dron se hace cuanto menos complejo, no siendo facil la coordinacion

simultanea del equilibrio y control del dron.

Por lo tanto, es objeto de la presente invencidn desarrollar un dispositivo que sirva
simultaneamente como medio de agarre, punto de traccién y mando de control del
equipo de traccidn, desarrollando un palonier como el que a continuacién se

describe y queda recogido en su esencialidad en la reivindicacion primera.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

Es objeto de la presente invencion un palonier para control de un equipo de
traccion, donde el palonier cuenta con una estructura en la que estan integrados

unos medios de control del equipo de traccion.

El usuario portador del palonier objeto de la invencion puede estar sobre unos
esquis, sobre una canoa o lancha, tabla de surf, o tener puestos unos patines, 0
sobre cualquier superficie que le permita desplazarse por el equipo de traccion,
siendo el propio usuario a través del palonier el que tiene el total y completo

control del equipo de traccion.

La estructura de soporte puede ser una barra o bien un conjunto integral en forma

de triangulo.

Los medios de control integrados en la barra del palonier pueden presentar todas
las formas y combinaciones que sean posibles ejecutar, pudiendo ser desde unos

mandos fisicos hasta unos medios electrénicos basados en el reconocimiento de
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VOZ.

El control que se va ejercer desde el palonier sera preferentemente un control de
direccionamiento, derecha e izquierda y de aceleracidon, e incluso opcionalmente

también de elevacion y descenso.

En una posible forma de realizacién de los medios de control son unos mandos
para el control del equipo de traccidén, dichos mandos pueden ser mediante
ruedas roscadas integradas en la barra del palonier y que sobresalen

parcialmente para facilitar su giro.

Alternativamente, los mandos de control pueden ser unos pulsadores que
presionados producen la accidén correspodiente de giro hacia el lado del pulsador

presionado o aceleracién y deceleracion del equipo de traccién.

En otra posible forma de realizacién los mandos de control de la direccién puede
ser mediante un giroscopio integrado en la barra del palonier de manera que
girando la barra se produce el efecto correspondiente en el cambio de direccidn

del equipo de traccién.

Los mandos para elevacion y descenso estaran programados de tal manera que
produciran una elevacion o descenso proporcional del equipo de traccion a la

instruccion dada con el mando de elevacidén o descenso.

Como se ha dicho anteriormente los medios de control alternativamente a los
mandos de control, pueden ser unos medios de procesamiento electronicos que
permiten el reconocimiento de voz y desde los cuales se reconoce la voz y

generan los comandos de control del equipo de traccién.

La instruccion de elevacion o descenso tiene por objeto poder saltar un obstaculo

(por ejemplo una ola) o realizar un salto.

La barra del palonier contara con medios de alimentacidén bien integrados en la
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propia barra en cuyo caso serian recargables desde el exterior, o bien la energia

la recibe desde el propio equipo de traccién mediante un cable de alimentacion.

El palonier, contara preferentemente alojado en su barra una unidad de
comunicacion que se encargara de transmitir las 6rdenes ejecutadas por los
medios integrados en la barra hacia el equipo de traccidn. La transmisién desde la
unidad de comunicacién hasta el equipo de traccién puede ser cableada mediante
una cable de comunicacidon que iria desde la barra hasta el equipo de traccién, o
bien puede ser inalambrica empleando cualquiera de los medios de conocidos,

radiofrecuencia, wifi, bluetooth etcétera.

Todos las funcionalidades y gestion de érdenes son gobernadas por una unidad
de control a la que estan conectados los medios 0 mandos de control (puladores,
giroscopio, ruedas roscadas etc), asi como la unidad de gestion de las

comunicaciones.

El palonier puede ser utilizado como elemento de agarre, y punto de traccién y
control de un equipo de traccidn o bien servir como agarre y control del equipo de
traccion solamente, estando montado en asociacién con un arnés colocado en el
usuario, siendo el arnés el encargado de realizar la traccién sobre el usuario,

como sucede por ejemplo en el Kite Surf.

Gracias al disefio y e integracién de los medios de control de un equipo de
traccion en un palonier se consigue aunar en un mismo equipo las
funcionalidades de servir como punto de agarre y traccidn para un usuario, asi
como la de servir como medio de control del equipo de traccidn, siendo posible
realizar por el usuario el control del equipo de traccion al mismo tiempo que esta
siendo arrastrado y queda sujeto, todo ello de una manera sencilla e intuitiva,
haciendo del equipo un conjunto practico y sencillo que permite la realizacion de
actividades de traccidn sin necesidad de tener que contar con una tercera

persona.

No hay peligro de pérdida del palonier por parte del usuario ya que los equipos de
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traccion estan preparados para volver al punto donde tuvo lugar la pérdida del

mando, y asi, el usuario poder recuperar el palonier.

Salvo que se indique lo contrario, todos los elementos técnicos y cientificos
usados en la presente memoria poseen el significado que habitualmente entiende
un experto normal en la técnica a la que pertenece esta invencion. En la practica
de la presente invencidn se pueden usar procedimientos y materiales similares o

equivalentes a los descritos en la memoria.

A lo largo de la descripcion y de las reivindicaciones la palabra “comprende” y sus
variantes no pretenden excluir otras caracteristicas técnicas, aditivos,
componentes o pasos. Para los expertos en la materia, otros objetos, ventajas y
caracteristicas de la invencion se desprenderan en parte de la descripcién y en

parte de la practica de la invencion.

EXPLICACION DE LAS FIGURAS

Para complementar la descripcion que se esta realizando y con objeto de ayudar
a una mejor comprension de las caracteristicas de la invencién, de acuerdo con
un ejemplo preferente de realizacién practica de la misma, se acompana como
parte integrante de dicha descripcion, un juego de dibujos en donde con caracter

llustrativo y no limitativo, se ha representado lo siguiente.

En la figura 1, podemos observar una representacion general de un palonier unido

a un equipo de traccion.

En la figura 2, podemos observar una primera realizacidén de la barra del palonier.

En la figura 3 podemos observar otra segunda realizacion posible de los mandos

de control.

En la figura 4 se muestra otra realizacion alternativa de control asociado con unos

medios de transmisién de érdenes de manera inalambrica.



10

15

20

25

30

WO 2019/097094 PCT/ES2017/070756

En la figura 5 se muestra otra realizacion alternativa.

En la figura 6 se muestra un usuario provisto de un palonier como el que es objeto

de la invencidén y montado en asociacion con un arnés colocado sobre el usuario.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION.

A la vista de las figuras se describe seguidamente un modo de realizacion

preferente de la invencion propuesta.

En la figura 1 podemos observar un usuario sujeto y traccionado por un equipo de
traccion (13), estando el usuario sujeto a un palonier, que comprende bien una

barra (1) o una pieza integral unica (15) (figura 5).

El palonier, como se ha dicho anteriormente, comprende una estructura de
soporte en la que estan integrados unos mandos de control del equipo de
traccion. La estructura de soporte puede ser una barra (1), como la que se
muestra en las figuras 1 a 4 o bien puede ser un conjunto integral en pieza unica

(15) como el que se muestra en la figura 5.

Los mandos de control pueden ser de varios tipos, pudiéndose utilizar cualquiera

de entre los conocidos y combinaciones de éstos.

En una posible forma de realizacién los mandos de control pueden comprender
unas ruedas roscadas (2) que sobresalen de la superficie exterior de la barra (1),
pudiendo contar con tres ruedas, dos de ellas para el control de la direccion
(derecha e izquierda) y una tercera para el control de la aceleracion o velocidad.
Opcionalmente, pudiera contar con una cuarta para el control de la elevacién o
descenso, que contara con un mando proporcional de tal manera que una
actuacién sobre el mando previamente programada producira una elevacién o

descenso proporcional del equipo de traccion.

En la figura 3 se muestra una realizacion alternativa de los mandos de control del

HOJA DE REEMPLAZO (REGLA 26)



10

15

20

25

30

WO 2019/097094 PCT/ES2017/070756

equipo de traccion, que como se puede observan comprende tres pulsadores (9),
dos de ellos para el control de la direccion y un tercero, representado en el centro

para acelerar o decelerar el avance del equipo de traccion.

En la figura 4 se muestra otra realizacion alternativa, en la que el control de la
direccidn del equipo de traccion se lleva a cabo mediante un giroscopio (11)
integrado, en este caso en la barra (1) del palonier, asociado con cualquier de los
medios que se pudieran emplear para el control de la aceleracidn, en este caso es

un sensor de presién (12).

En la figura 5, se muestra otra nueva realizacion alternativa, en la que el control
de la direccidn y velocidad de traccion del equipo se lleva a cabo mediante un
joystick (14) que en el caso representado estd montado sobre una estructura

integral de pieza unica, pudiendo también estar sobre la barra (1) del palonier.

En todos los casos dentro la estructura de soporte de los mandos de control del
equipo se encuentra una unidad de control (3) asociada con una unidad de
comunicacion (6), ambas alimentadas bien exteriormente desde el propio equipo
de traccidon o bien desde una bateria (4) integrada en la estructura de soporte y

susceptible de ser recargada mediante a través de un punto de recarga (5).

La unidad de comunicacién (6) es la encargada de transmitir las érdenes desde el
palonier hasta el equipo de traccidén (13), que puede realizarse mediante un cable
de transmision (7) de sefiales (figura 2) o bien de manera inalambrica (10)
mediante cualquiera de los medios conocidos (radiofrecuencia, bluetooth, wifi

etcétera).

En la figura 5 se muestra como la estructura soporte de los mandos de control del
equipo de traccidn (13) es una pieza intergral Unica, preferentemente en forma de
triangulo ligeramente asimétrico de manera que pueda ser agarrado con una sola

mano y pueda ser controlado a través de un joystic (14) con la otra mano.

Finalmente, tal y como se ha indicado anteriormente, el palonier objeto de la
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invencidon puede ser utilizado sdélo, en cuyo caso sirve de medio de agarre, punto
de traccién y medio de control 0 bien en combinacién con un arnés dispuesto en
el usuario, siendo el arnés el medio a través del cual se transmite
preferentemente la traccion sobre el usuario, quedando el palonier para agarre y

control del equipo de traccion.

Como puede comprenderse los medios empleados para el control de la direccion,
velocidad y elevacién y descenso puede ser cualquiera de entre los conocidos o
combinaciones de éstos, asi como también en lo relativo a la alimentacién de los
medios de control y la transmision de las 6rdenes desde el palonier hasta el

equipo de traccion.

Descrita suficientemente la naturaleza de la presente invencidén, asi como la
manera de ponerla en practica, se hace constar que, dentro de su esencialidad,
podra ser llevada a la practica en otras formas de realizacion que difieran en
detalle de la indicada a titulo de ejemplo, y a las cuales alcanzara igualmente la
proteccidn que se recaba, siempre que no altere, cambie o modifique su principio

fundamental.



10

15

20

25

30

WO 2019/097094 PCT/ES2017/070756

REIVINDICACIONES

1.- Palonier para control de un equipo de traccidon caracterizado porque
comprende una estructura de soporte (1), (15) en la que estan integrados unos
medios de control de un equipo de traccidon (13) realizando un control del
direccionamiento, derecha / izquierda y de aceleracion / deceleracion de un

equipo de traccion (13).

2.- Palonier para control de un equipo de traccidn segun la reivindicacion 1
caracterizado porque adicionalmente a los medios de control anteriores, el

palonier cuenta con unos medios de control de la elevacion y descenso.

3.- Palonier para control de un equipo de traccion segun la reivindicacién 1 6 2
caracterizado porque los medios de control del direccionamiento derecha
lizquierda, aceleracion / deceleracidén comprenden tres ruedas roscadas (2) que
sobresalen de la superficie exterior de la barra (1), dos de ellas para el control de
la direccidn (derecha e izquierda) y una tercera para el control de la aceleraciéon o

velocidad.

4 .- Palonier para control de un equipo de traccion segun la reivindicaciéon 1 6 2
caracterizado porque los medios de control del direccionamiento derecha
lizquierda, aceleracion / deceleracion comprenden tres pulsadores (9), dos de
ellos para el control de la direccidn y un tercero, representado en el centro para

acelerar o decelerar el avance del equipo de traccion.

5.- Palonier para control de un equipo de traccion segun la reivindicacién 1 6 2
caracterizado porque los medios de control del direccionamiento derecha

/izquierda, comprenden un giroscopio (11),

6.- Palonier para control de un equipo de traccion segun la reivindicaciéon 1 6 2
caracterizado porque los medios de control del direccionamiento derecha
lizquierda, aceleracion / deceleracién comprenden sensores de presion (12).

7.- Palonier para control de un equipo de traccion segun la reivindicaciéon 1 6 2
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caracterizado porque los medios de control del direccionamiento derecha

lizquierda, aceleracion / deceleracién comprenden un joystick (14).

8.- Palonier para control de un equipo de traccidbn segun cualquiera de las
reivindicaciones anteriores caracterizado porque dentro la estructura de soporte
de los mandos de control del equipo se encuentra una unidad de control (3)

asociada con una unidad de comunicacién (6),

9.- Palonier para control de un equipo de traccion segun la reivindicacién 8
caracterizado porque los mandos, la unidad de control (3) y la unidad de
comunicacion (6) estan alimentados desde una bateria (4) esta integrada en la

estructura de soporte y es recargada desde un punto de recarga (5).

10.- Palonier para control de un equipo de traccidén segun la reivindicacién 8
caracterizado porque los mandos, la unidad de control (3) y la unidad de
comunicacién (6) estan alimentados desde un cable exterior (7) que proviene del

equipo de traccion.

11.- Palonier para control de un equipo de traccidén segun la reivindicacién 8
caracterizado porque la unidad de comunicacién (6) es la encargada de transmitir
las 6rdenes desde el palonier hasta el equipo de traccion (13), bien mediante un
cable de transmisidn (7) de sefiales o bien de manera inalambrica (10) mediante

cualquiera de los medios conocidos (radiofrecuencia, bluetooth, wifi etcétera).

12.- Palonier para control de un equipo de traccion segun cualquiera de las
reivindicaciones 1 a 11 caracterizado porque la estructura de soporte de los

medios de control es una pieza unica (15) en forma de triangulo asimétrico.
13.- Palonier para control de un equipo de traccion segun cualquiera de las
reivindicaciones 2 a 12 caracterizado porque los medios de control de la elevacion

y descenso permiten una actuacién proporcional sobre el equipo de traccién.

14.- Palonier para control de un equipo de traccion segun cualquiera de las
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reivindicaciones anteriores caracterizado porque el palonier esta asociado con un

arnés (16).

15.- Palonier para control de un equipo de traccién segun la reivindicacion 1 6 2
caracterizado porque los medios de control son unos medios de procesamiento
electrénicos que permiten el reconocimiento de voz y desde los cuales se

reconoce la voz y generan los comandos de control del equipo de traccién.

16.- Conjunto de equipo de traccidn y palonier segun el palonier de cualquiera de
las reivindicaciones anteriores caracterizado porque el equipo de traccidn es

controlado desde los medos integrados en el palonier.
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