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(54) Krokovy motor se zvySenou presnosti polohovéani nebo dvoj{ délkou kroku

Vynidlezem je krokovy motor se zvy-
Senou presnosti polohovani nebo dvoji
délkou kroku, sestavajici z hlavniho sta-
torového a hlavniho rotorového svazku.

Na spole¢né hiideli je pevné nasa-
zen alespon jeden hlavni rotorovy svazek
gtﬂréikovénim, které ma zubovou rozteé

rl a alespon jeden pomocny rotorovy
svazek s drazikovéanim, které ma zubovou 6
rozted Jr2, prifemZ pro zubové roztece
qrl, <¢r2 plati:

4Tl =K . m. Tr2 + X

kde "K" je celé kladné &islo, obsahujici
i zplisob spinani, "m" je polet fazi mo-
toru, "x" je rovno nule pro motory se
zvySenou presmnosti polohovani a riizné
od nuly pro motory s dvoji délkou kroku.
Nad pomocnym rotorovym svazkem je ve
spolelné statorové kostre upevnén po-~
«mocny statorovy svazek tvoieny poly
s vinutim a dréZkovanymi polovymi néastav-
¢i, pricemZ zubovd rozteé “'s2 zubd po-
lového nastavce je stejnd jako zubova
sroztedT2 zubl pomocného rotorového
svazku,
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PredloZeny vyndlez se tyka krokového motoru se zvySenou
presnosti polohovdni nebo dvoji délkou kroku, sestdvajici
z hlavniho statorového a hlavniho rotorového svazku,

Magneticky obvod zndmych krokovych elektromotord je
tvoren statorem, tvorenym alespon jednou polovou dvojici
s budlcimi civkami a opat¥enymi dréZkovanymi polovymi nastav-
ci, P¥itom rozted drdZek na vdech polovych ndsteveich Je
stejnd. Presnost ustaveni polohy (reprodukovatelnost polohy)
je zdvisld jednak na presnosti vyroby, jednak je ddna vlastni
podstatou éinnosti motoru, vyplyvajici z momentové charakteris-
tiky v zdvislosti na vychyleni rotoru z rovnovdiné polohy,.
VztaZeno ke geometrickym rozmérim je tato nepiesnost polohova-
ni v rozmezi 2 aZ 3 % roztele drdZek nas rotoru. Pro velké
dhly krokd miZe byt tato nepFesnost ns zdvadu a je nutno ji
kompenzovat elektronickymi obvody. '

Tento nedostatek je podstatné omezen provedenim krokového
motoru podle vyndlezu, jehoZ podstata spoéivd v tom, Ze na
spoledné hi¥ideli je pevn® nasazen alespon jeden hlavni rotoro-
vy svazek s drdkovdnim, které md zubovou rozted rl a
alespon jeden pomocny rotorovy svazek s drdikovdnim, které
md zubovou rozted OErZ, p¥idem¥ pro zubové roztede Url, T r2
plati qkﬂ =K ,.n oafrZ ¥ x
kde "x" je rovno nule pro motory se zvySenou presnosti polohovdni
a rizné od nuly pro motory s dvoji délkou kroku, Nad pomoc-
nym rotorovym svazkem je ve spolecné statorové kostfe upevnén
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pomocny statorovy svazek tvoreny pdly s vinutim a drdZkovany-
mi polovymi ndstavei, pFidemZ zubovd rozted T's2 zubd pélo—
vého ndstavce je stejnd jako zubovd rozted Tr2 zubs pomocného
rotorového svazku. . .

Na obr. 1 je schematicky zndzornén podélny a pricény Fez
krokovym motorem. Ve spoledné kost¥e 5 je usazen hlavni stato-
rovy svazek 1 beZného krokového motoru. PSlovd rozted 0[1
hlavaniho statorového svazku 1 je rovna celistvému nésobku zu-
bové roztede ‘Irl pod nim se nachdzejicich zubl hlavniho
rotorového svazku 7, zvétSenému nebo zmenSenému o hodnotu afrl/m.
Ddle je ve spoledné kostie 5 souose s hlavanim statorovym svaz-
kem 1 upevnén pomocny statorovy svazek, tvoreny pomocnymi poly
2 s vinutim 3 as drazkovanymi polovymi ndstavei 4. Zubovd
rozted sz zubd polovych ndstavel 4 Je stejnd jako zubovad
roztec q:rE zubl pomocného rotorového svazku 6 a polovéd rozted

L2 pomocnych polu 2 je rovna celistvému nédsobku zubové roztede

, 82 zubll polového ndstavce 4. Pokud je polova rozted T2 po-
mocnych polu 2 zvétdena nebo zmensena 0 hodnotu r2/m, kde
"m* je polet fdzi vinuti 3, lze motor provozovat s dvoji
velikosti krokovéni. ZvySené presnosti polohovdni se dosahuje
tim, Ze zubovy rozted Ts2 zubd pélovych néstaved 4 je mensi
ne¥ zubovd rozted Tsl hlavniho statorového svazku 'l. V pomdru
zubovych rozteli se zvysi i presnost polohovdni motoru.
Na obr. 2 je provedéni rotoru krokového motoruydle obrs l. Na
hrideli 8 Jje nasazen hlavni rotorovy svazek 1 se zubovou rozte-
4 Trl a pomocny rotorovy svazek 6 s pomocnym drdzkovdnim,
které md zubovou rozted GrrE.
Predpoklddejme, Ze
Trl =Ko Tre

kde "K" je celé kladné Cislo obsahujici i zpisob spindni, .
Jestlife hlavni pohyb je odvozen od hlavniho rotorového svazku
7 a zpresnéné polohovéni od pomocného rotorového svazku 6,
pak dosaZitelnd pFesnost polohovdni se zvySi pFibliZné v poméru
zubovych roztedi Trl a QTrQ, tje K-krdt, U motord, kde je
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pomocny rotorovy svazek 6 vyuZit pouze Ve zvétSeni presnosti
polohovdni, musi pro ob& zubové roztede Trl, Tr2 platit

Trl =K . m . Tr2,
kde "m" je podet £4z1 motoru.
- Pokud je rotor pouZit u motord s dvoji délkou kroku, musi
platit pro zubové roztece Trl, Xre
Trl=K.mn. Tr2 £x,
kde "x% znaldi velikost kroku odpovidajici.

Magneticky obvod krokového motoru podle vyndlezu lze pouZit
p¥i komstrukci polohovacich mechanismi s velkou drdhou pohybu
mezi jednotlivymi stabilnimi polohami a s vysokymi poZadavky
na piesnost ustaveni polohy, jako jsou nap¥iklad zdsobniky
nédstroji &islicové Fizenych strojl, za¥izeni pro vyrobu
spoji atd, '
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1. Krokovy motor se zvySenou pifesnosti polohovdni nebo dvoji

2.

délkou kroku, sestdvajici z hlavniho statorového a hlavniho

rotorového svazku, vyznaleny tim, Ze na spoledné h¥idelil

(8) je pevnd nasazen alespon jeden hlavni rotorovy svazek

(7) 8 drd¥kovdnim, které méd zubovou rozted Trl a alespon jeden

pomocny rotorovy svazek (6) s drdZkovdnim, které mé zubovou

rozted Tr2, pridems pro zubové roztede Trl, Tr2 plati
GtrlsK.-m.ofraix ’

kde "x" je rovno nule pro motory se zvysenou p¥esnosti polo-

hovdaf a ruzné od nuly pro motory s dvoji délkou kroku,

nad pomocnym rotorovym svazkem (6) je ve spoledné statorové

kost¥e (5) upevnén pomocny statorovy svazek tvo¥eny poly

(2) s vinutim (3) a dréZkovanymi pSlovymi ndstavei (4),

pridemZ zubovd roztec Te2 zubd polového ndstavce (3) je

stejnd jako zubovd rozted Tr2 zubl pomocného rotorsvého

svazku (6).

Krokovy motor se zvySenou piesnosti polohovdni nebo dvoji

délkou kroku podle bodu 1, vyznadeny tim, %e polovd rozted
T2 dvou sousednich pomocnych péld (2) je rovha celistvému

ndedbku zubové roztede Lr2 pomoinéhd rotorového svazku (6)e

3+ Krokovy motor podle bodu 2,'vyznaéenj tim, ¥e polové rozted

T2 pomocnych pold (2) je zvétSena nebo zmendena o hodnotu
Tr2/m.

4, Magneticky obvod krokového motoru podle bodu 1, 2 a 3,

vyznadeny tim, Ze vzdjemnd poloha hlavniho (1) a pomoc-

ného statorového svazku je ustavens tak, aby p¥i souosé

poloze libovolného pélu hlavniho statorového svazku (1)

a libovolného zubu hlavniho rotorového svazku (7) byly

zuby pomocného rotorového svazku (6) se zuby polovich néstaved

(4) pomocného statorového evasku rovndZ v souosé poloze.
vykresy
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OBR. 2

Vytiskly' Moravskeé tiskaiské zévudy, Cena: 240 K¢s
provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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