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Uchopovacia Gelust je urtend pre chéapad-
la priemyselnych robotov a manipulédtorov,
u ktorych je pohybovy mechanicky systém
ukondeny torznymi ty¢ami Stvorcového prie-
rezu s vykyvnym pohybom. V kompaktnom
stave pozostdva z troch na seba navdzuji-
cich zakladnych dielcov, a to silového rame-
na, dvojdielnej prenosovej vloZzky a aktiv-
nej uchopovacej hlavice, ktoré umoZiiuja
popri zabezpeteni zakladnej funkcie ucho-
povania maviac zoradovanie natdfanim o-
kolo osi hnacej torznej tyfe, postuvanim po
hnacej torznej tyCe a zoradovanie aktivnej
uchopovacej hlavice po zoSikmenej ploche
silového ramena.
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Vynélez sa tyka uchopovacej ¢eluste urée-
mnej pre chdpadld priemyselnych robotov a
manipuldtorov, u ktorych je pohybovy me-
chanicky systém chépadiel ukonfeny torz-
nymi ty€ami Stvorcového prierezu s vykyv-
nym pohybom.

Zname prevedenia uchopovacich &elusti s
vykyvnym vystupnym pohybom st rieSené
prevaZne ako jeden nedelitelny dielec, pri-
padne s moZnostou vymeny koncovej ucho-
povacej hlavice pri zmene tvaru alebo roz-
meru manipulovaného predmetu v mieste
uchopenia. Zname rieSenia vzhladom ma
kompaktnost prevedenia vyluduji moZnost
zoradenia v chédpadlach bez demontdZe a
vyrobnych dprav. V pripade vymenitelnych
koncovych uchopovacich hlavic &elusti su
tieto jednoznatne polohované voéi rame-
ndam tvarovym osadenim, koltkovymi spojmi
a podobne, Co taktieZ vylucuje moZnost zo-
radovania. Tento stav v znafnej miere ob-
medzuje moZnosti spolahlivého upinamia i
presnosti poloh upinanych predmetov opro-
ti teoreticky poZadovanym.

Vy3Sie uvedené nedostatky v podstatnej
miere odstrafiuje uchopovacia &elust podla
vyndlezu urdend pre chdpadld priemysel-
nych robotov a manipuldtorov, u ktorych je
pohybovy mechanicky systém chédpadiel u-
konfeny vystupnymi torznymi tyami $tvor-
cového prierezu s vykyvnym pohybom, kto-
rého podstata spodiva v tom, Ze v kompakt-
nom zmontovanom stave pozostdva z troch
na seba navdzujacich dielcov, a to silového
ramena, dvojdielnej prenosovej vlozky a ak-
tivnej uchopovacej hlavice. Dvojdielnd pre-
nosovd vloZka je opatrend vndtornym prie-
beZnym Stvorcovym otvorom pre priamy
styk s hnacou torznou tyfou rovnakého prie-
rezu a z vonkajSej strany je opatrens val-
covym tvarom, v ktorom s vytvorené oper-
né zarezy pre natadfacie zoradovacie skrut-
ky. Dvojdielnd prenosovd vloZka je vsunu-
td do kruhového otvoru silového ramena,
priCom silové rameno méd vodi vlastnému
kruhovému otvoru jednostranny tangenciil-
ny zarez prepojeny jednou, popripade via-
cerymi zvernymi skrutkami. Voéi opernym
zarezom dvojdielnej prenosovej vloZky je
silové teleso opatrené natatacimi zoradova-
cimi skrutkami s poistnymi maticami. Na
opadnom konci silového ramena je vytvore-
né zoSikmend dosadacia plocha stykovo spo-
lotné s aktivnhou uchopovacou hlavicou, pri-
¢om aktivna uchopovacia hlavica je so si-
lovym ramenom spojend prostrednictvom
prestavitelnych skrutkovych spojov woriento-
vanych v rovnobeZnom smere so zoSikme-
nou dosadacou plochou.

Uchopovacia ¢elust podla vynédlezu umoZ-
nuje popri zékladnej uchopovacej funkcii
reprezentovanej prenosom vykyvného pohy-
bu zo Stvorhrannej torznej tyGe chépadla
na vystupni uchopovaciu ¢ast, ktorou sa
dostdva priemyselny robot alebo manipuléa-
tor do priamej interakcie s manipulovanym
predmetom, ale naviac uchopovacia &elust
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umoZiiuje pri uvolneni zvernych skrutiek a
poistnych matic jemné zoradenie natdéanim
silového ramena voéi dvojdielnej prenoso-
vej vloZke a tym i vodi osi torznej tyde pro-
strednictvom zoradovacich skrutiek a naviac
umoZiluje pri uvolneni prestavitelnych skrut-
kovych spojov jemné prestavovanie aktiv-
nej uchopovacej hlavice po zoSikmenej do-
sadacej ploche na silovom ramene. Pri kom-
paktnom spojeni teluste jej osadeni na hna-
ciu torznu ty& a vykonévani uchopovacieho
pohybu i uchopeni manipulovaného pred-

- metu posiluji zoradovacie skrutky zverny

spoj pri prenose krutiaceho momentu a na-
viac zoSikmend dosadacia plocha medzi ak-
tivnou uchopovacou hlavicou a silovym ra-
menom &eluste pri zataZeni a najmi dyna-
mickych zotrvaénych Gdinkoch od uchope-
ného predmetu zabezpefuie zachytédvanie
tychto sil telesom silového ramena, €im sa
zniZuji silové Udinky ma uchytenie presta-
viteInymi skrutkovymi spojmi. Uvolnenie
zvernej skrutky umoZiiuje prestavovanie ce-
lej uchopovacej &eluste pozdlZ hnacej torz-
nej tyfe.

Na pripojenom vykrese je na obr. 1 vy-
obrazeny priklad prevedenia uchopovace]j
Celuste podla vyndlezu pre uchopovanie ro-
tatnej sifiastky, pricom aktivna ¢ast ucho-
povania ‘hlavice kopiruje uchopovany prie-
mer.

Silové rameno 1 prepojujice dvojdielni
prenosovi vloZku 2 s aktivnou uchopovacou
hlavicou 3 je v mieste spojenia s dvojdiel-
nou prenosovou vloZkou 2 opatrené otvo-
rom kruhového tvaru s jednostrannym tan-
gencialnym zarezom 8 a v mieste spojenia
s aktivnou uchopovacou hlavicou 3, opatre-
né stykovou zodikmenou dosadacou plochou
8 a otvormi pre prestavitelné skrutkové
spoje 7, ktoré st z hladiska prestavovania
orientované do rovnobeZného smeru so zo-
Sikmenou dosadacou plochou 9. Dvojdielnd
prenosova vlozka 2 vonkajSim tvarom kopi-
ruje kruhovy otvor silového telesa 1, v kto-
rom je uloZend, a ktorym je vo¢i hnacej
torznej ty€i 11 tangencidlnym zarezom 8
g zvernou skrutkou 6 zovretd. Vnttorny prie-
beZny otvor dvojdielnej prenosovej vloZky
2 kopiruje Stvorcovy prierez prisluSnej hna-
cej torznej tyCe 11, na ktord sa celd ucho-
povacia ¢elust nastva. Naviac st na von-
kajSom obvode oboch dielov prenosovej
vioZky 2 vytvorené operné zdrezy 10 pre
Celny styk so zoradovacimi skrutkami 4
zaskrutkovanymi v silovom telese 1 a do-
vybavenymi poistnymi maticami 5. Aktivna
uchopovacia hlavica 3, je k silovému telesu
1 pripevnend prestavitelnymi skrutkovymi
spoji 7, pricom sa zdroveil opiera o zoSik-
meni dosadaciu plochu 9. Uvolnenim zver-
nej skrutky 6 a poistnych matic 5 je moZné
prostrednictvom zoradovacich skrutiek 4
pootéadat silovym ramenom 1 okolo osi hna-
cej torznej tyfe 11 v ramci zoradovania,
prifom naviac je moZné v uvolnenom stave
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posiivat celd uchopovaciu &elust i v sme-
re osi hnacej torznej tyfe 11. Uvolnenim
prestaviteInych skrutkovych spojov 7 je
mozZné aktivnu uchopovaciu hlavicu 3 pre-
stavovat po zoSikmenej dosadacej ploche 9.

Z hladiska vyuZitia je moZné vzdialenost
dvojdielnej prenosovej vloZzky od aktivnej
uchopovacej hlavice a tym i diZku silového
ramena prispdsobovat podla konkrétnych
tvarovych, rozmerovych a dispoziénych po-

Ziadaviek. Tvar vybratia vystupnej aktivnej
uchopovacej hlavice, ktoré prichadza do
priamej interakcie s uchopovanym predme-
tom, modZe byt rieSeny r6znym spdsobom
podla charakteru a tvaru uchopovanych
predmetov, stupiia produkénej sériovosti,
poZiadaviek mna Sirokorozsdhovost, silové
ucinky, trecie faktory i druh pouZitych ma-
teriglov.

PREDMET VYNALEZU

1. Uchopovacia ¢elust urfend pre chépa-
dla priemyselnych robotov a manipuléto-
rov, u ktorych je pohybovy mechanicky sy-
stém chépadiel ukonfeny torznymi ty&ami
Stvorcového prierezu s vykyvnym pohybom,
vyznatend tym, Ze pozostdva zo silového
ramena (1), dvojdielnej prenosovej vlozky
(2) a aktivnej uchopovacej hlavice (3).

2. Uchopovacia &elust podla bodu 1, vy-
znacend tym, Ze dvojdielna prenosova vloz-
ka (2) je opatrend vnidtornym Stvorcovym
priebeZnym otvorom, ktorym je nasunutd
na hnacej torznej ty¢i (11) a z vonkajSej
strany opatrend valcovym tvarom, ktorym
je vloZend do kruhového otvoru silového ra-
mena (1), s opernymi zdrezmi (10) v oboch
dieloch.

3. Uchopovacia ¢elust podla bodov 1 a 2,
vyznacena tym, Ze silové rameno (1) méd k
vlastnému kruhovému otvoru vytvoreny jed-
nostranny tangencialny zérez (8) s najme-
nej jednou zvernou skrutkou (6) a do o-
pernych zdrezov (10) dvojdielnej prenoso-
vej vloZky (2) zasahuji matacacie zorado-
vacie skrutky (4) s poistnymi maticami (5).

4. Uchopovacia ¢elust podla bodu 1, vy-
znacend tym, Ze aktivma uchopovacia hlavi-
ca (3) je pripojena k silovému ramenu (1)
prostrednictvom prestavitelnych skrutko-
vych spojov (7) orientovanych v smere zo-
Sikmenej dosadacej plochy (9), vytvorenej
na silovom ramenu (1) pre styk s odpove-
dajicou plochou uchopovacej hlavice (3).

1 list vykresov
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