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(54) Structure pour empecher la formation d'un point mort pour une roue a cames et dispositif de
cerclage utilisant celle-ci.

(57) L'invention concerne une structure (1) pour empécher la for-
mation d'un point mort pour une roue a cames (2). Cette struc-
ture comporte une roue d'entrainement (2) avec une partie de
pression (21) prevue au niveau d'un coteé de celle-ci pour pous-
ser une partie poussee de la roue a cames de maniere a ce
gue la roue a cames puisse se deplacer axialement dans une di-
rection s'eloignant d'un cote de la roue d'entrainement. Lorsque
la roue a cames est deplacee sur une distance tout en étant
entrainee en rotation simultanement, une partie de came de la
roue a cames pousse une extremité d'une piece oscillante (5).
Lorsque lI'extremite de la piece oscillante est poussee pour étre
eloignee de la péripherie extérieure de la roue a cames, une
piece de rappel (4) repousse axialement la roue a cames dans sa
position d'origine. L'invention concerne encore un dispositif de
cerclage qui comporte la structure décrite ci-dessus, un bottier,
un premier ensemble de transmission, un deuxieme ensemble
de transmission et un troisieme ensemble de transmission. La
tension d'un feuillard de cerclage circulaire, la liaison par fric-
tion rapide et la coupe sont effectuées sequentiellement par les
transmissions des premier au troisieme ensembles, respective-
ment. Ensuite, une roue d'alimentation est soulevee pour libérer
le feuillard de cerclage pour preparer le disposttif de cerclage
pour la procedure de cerclage suivante.
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Description

DOMAINE DE L'INVENTION

[0001] La présente invention se rapporte a une structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a
cames et a un dispositif de cerclage utilisant celle-ci, et, plus particulierement, a une structure et a un dispositif de cerclage
qui ameliorent l'efficacité de travail en empéchant des points morts inattendus de se former au cours de l'opéeration de
cerclage.

ARRIERE-PLAN DE L'INVENTION

[0002] Un dispositif de cerclage portatif commun consiste essentiellement a tendre un feuillard de cerclage plastique
avec une roue d'alimentation et ensuite a sceller et a couper une region chevauchée des deux extremités du feuillard de
cerclage plastique pour un enveloppement rapide et efficace de marchandises emballées. Plus spécifiquement, apres la
mise en place du feuillard de cerclage chevauché dans une zone de tension, la roue d'alimentation est mise en rotation
ors de |'actionnement d'un bouton de demarrage pour permettre la tension du feuillard de cerclage détendu. Une fois que
e feuillard de cerclage est tendu, le scellement des couches chevauchées du feuillard de cerclage peut avoir lieu par des
mouvements de va-et-vient latéraux d'une téte de scellement, qui est activee en appuyant sur un bouton de scellement.
Une partie non désirée du feuillard de cerclage est ensuite coupée et le feuillard de cerclage est liberé du dispositif en
déplacant la roue d'alimentation vers le haut par levage manuel d'un levier. Pendant ce temps, le bouton de scellement
est ramené dans sa position d'origine, qui complete le processus de cerclage en cours et le dispositif est prét pour une
autre procédure de cerclage.

[0003] Geénéralement, une extrémité d'un bras est poussee par l'intermédiaire d'une roue a cames, de sorte que l'autre
extrémité du bras soit positionnée avant que les étapes de scellement et de coupe ci-dessus ne soient effectuees, quel que
soit le dispositif, manuel ou semiautomatique. Apres que le cerclage est terming, le bras doit étre ramené dans sa position
d'origine en levant un levier. La Publication de Demande de Brevet américain n®2011/0056398 A1, intitulée ,DISPOSITIF
DE CERCLAGE AVEC UN DISPOSITIF A SYSTEME D'ENGRENAGE", concerne un dispositif de cerclage entierement
automatique. Comme décrit, au cours de I'étape de scellement, comme le montre la Figure 7 de la publication, une roue a
cames 33 est mise en rotation dans le sens inverse des aiguilles d'une montre, de sorte qu'une came 32 entre en contact
avec un élement de contact 64, qui est entrainé en rotation dans le sens des aiguilles d'une montre autour d'un axe de
pivotement 62. Dans la figure 9 de la méme publication, lorsque I'elément de contact 64 est poussé vers son point le plus
haut, ou une ligne de liaison 68 est plus haute que l'axe de pivotement 62, un bras de patin de soudage 56 est amené
dans une position par un ressort de compression 67 prét pour le soudage.

[0004] Cependant, si la came 32 se termine a une position de sorte que la partie en rampe se trouve juste en dessous
de I'élément de contact avec la ligne de liaison imaginaire coupant l'axe de pivotement 62, un point mort sera forme,
qui maintient le dispositif dans un état comme le montre la Figure 9, 'empéchant d'étre ramené dans l'état represente
dans la Figure 7 pour une procedure de cerclage suivante. Pour résoudre le probleme de points morts, une solution est
proposée dans la Publication de Brevet americain n°2011/0056398A1 en calculant la position de la came a partir du
systeme d'engrenage et en commandant cette position pour lI'empécher d'atterrir a la position morte.

RESUME DE L'INVENTION

[0005] Cependant, la Publication de Brevet américain n°2011/0056398 A1 ne parvient pas a fournir des mesures reelle-
ment applicables pour traiter le probleme. En effet, dans la pratique, aucune solution applicable n'a encore été proposee.
Le probleme d'un point mort ne peut étre surmonté qu'apres sa formation en poussant la roue a cames avec un outil pour
permettre au levier d'étre tiré vers le haut manuellement pour soulever la roue d'alimentation pour preparer la procédure de
cerclage suivante. Mais au cours des opérations, les occurrences de ces points morts interrompraient le rythme et le flux
de travalil des ingénieurs, réduisant 'efficacite du travail. Dans ce contexte, I'inventeur, apres des annees d'améliorations et
de recherche continue dans le domaine, a finalement mis au point la présente invention pour surmonter les inconvénients
de |'art antérieur.

[0006] Les objectifs principaux de la présente invention sont de fournir une structure pour empécher la formation d'un
point mort pour une roue a cames et un dispositif de cerclage utilisant celle-ci capable d'améliorer l'efficacité du travail en
empéechant les genérations de points morts inattendus d'interrompre le flux de travalil.

[0007] Afin d'atteindre les objectifs ci-dessus et d'autres objectifs, la structure pour empécher la formation d'un point mort
pour une roue a cames fournie par la présente invention peut comporter une roue d'entrainement, une roue a cames, une
piece oscillante et une piece de rappel. La roue d'entrainement est munie d'une partie de pression agencée pour étre
coaxiale avec la roue d'entrainement au niveau d'un céte de celle-ci. La roue a cames pivote sur la roue d'entrainement
de maniere a pouvoir se deplacer axialement par rapport a la roue d'entrainement. La roue a cames peut comporter
une partie de came et une partie poussée autour du méme axe. La partie pressée est poussee par la partie de pression
lorsque la roue d'entrainement est en rotation, de sorte que la roue a cames soit déplacee axialement dans une direction
s'éloignant d'un coté de la roue d'entrainement. Une extrémité de la piece oscillante vient en butée contre la périphérie
extérieure de la roue a cames par une force provenant d'un mécanisme, de sorte gque l'extremite de la piece oscillante soit
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pousseée par la partie de came lorsque la roue a cames en rotation et se deplace axialement. La piece de rappel est reliée
a la roue a cames pour repousser axialement la roue a cames vers sa position d'origine lorsque l'extrémité de la piece
oscillante est deplacee pour étre séparée de la periphérie extérieure de la roue a cames.

[0008] Dans une mise en csuvre, la partie de pression peut comporter une pluralité de dents en épine agencees sous
forme de réseau circulaire sur le cotée de la roue d'entrainement avec leurs surfaces de dents faisant face a la roue a
cames, et la partie poussée peut étre une pluralité de dents en épine avec leurs surfaces de dents faisant face a la partie
de pression et s'engageant avec celle-ci.

[0009] Dans une mise en csuvre, la partie de pression peut étre une tige, et la partie poussée peut étre une fente de
guidage formeée sur la roue a cames et agencée radialement pour que la tige soit insérée et limitéee dans celle-ci.

[0010] Dans une mise en ceuvre, la roue a cames peut comporter une surface circonferentielle, une partie ascendante
et une partie en rampe. La surface circonférentielle a un rayon égal. La partie ascendante a une epaisseur inférieure
a celle de la surface circonférentielle pour pousser l'extremité de la piece oscillante. La partie en rampe a des rayons
augmentant progressivement pour guider l'extréemité de la piece oscillante a partir de la surface circonférentielle sur la
partie ascendante de la roue a cames.

[0011] Dans une mise en ceuvre, la piece de rappel peut étre un ressort de compression, et une extréemité de la partie de
came peut eétre munie d'une partie de positionnement pour positionner le ressort de compression.

[0012] Dans une mise en csuvre, la présente invention peut en outre comporter une piece d'arrét qui pivote sur la roue
d'entrainement et la roue a cames pour arréter la roue a cames afin de limiter les mouvements axiaux de la roue a cames.

[0013] Le dispositif de cerclage de la présente invention peut comporter une structure pour empécher la formation d'un
point mort pour une roue a cames telle que décrite ci-dessus, un boitier, un premier ensemble de transmission, un
deuxieme ensemble de transmission et un troisieme ensemble de transmission. Le premier ensemble de transmission
est recu dans le boitier et relié a une roue d'alimentation. Le premier ensemble de transmission est entrainé par un
entrainement électrique pour entrainer la roue d'alimentation en rotation pour tendre un feuillard de cerclage circulaire.
Le deuxieme ensemble de transmission est relié a la roue d'entrainement. Le deuxieme ensemble de transmission est
entrainé par l'entrainement électrique pour entrainer la roue d'entrainement en rotation pour pousser l'extremité de la
piece oscillante. Le troisieme ensemble de transmission peut comporter une piece de pression, un jeu vilebrequin-bielle
et un actionneur. La piece de pression est gainée a l'intérieur d'une piece elastique. Une téte de scellement et un outil de
coupe sont prevus au fond de la piece de pression et reliés au jeu vilebrequin-bielle, de sorte que le jeu vilebrequin-bielle
soit entrainé par l'entrainement electrique pour animer la téte de scellement d'un mouvement de va-et-vient latéral pour
effectuer une liaison par friction rapide d'une partie chevauchéee du feuillard de cerclage circulaire, et la partie en exces
du feuillard de cerclage circulaire est coupée par l'outil de coupe. La piece oscillante est un culbuteur, dont les deux ex-
trémités oscillent dans des directions opposées. L'actionneur est relie a I'extremité du culbuteur et muni d'une partie de
positionnement pour positionner une extremité de la piece de pression.

[0014] Les caractéristigues et avantages precédents de la présente invention ressortiront plus clairement de la description
détaillée qui suit prise conjointement avec les dessins annexes.

BREVE DESCRIPTION DES DESSINS

[0015]

La Figure 1 est une vue éclatee illustrant une structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a
cames conformement a un premier mode de réalisation de la presente invention.

La Figure 2 est une vue tridimensionnelle de l'aspect de la structure pour empécher la formation d'un point mort pour
une roue a cames conformement au premier mode de réalisation de la présente invention.

La Figure 3 est une vue de dessus illustrant la structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a
cames conformément au premier mode de realisation de la présente invention.

La Figure 4 est une vue latérale illustrant la structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a
cames conformément au premier mode de realisation de la présente invention.

Les Figures 5 a 8 sont des schémas illustrant la structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a
cames conformement au premier mode de réalisation de la presente invention dans differentes phases de fonctionne-
ment.

La Figure 9 est une vue éclatee illustrant une structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a
cames conformément a un deuxieme mode de réalisation de la présente invention.

Les Figues 10 a 12 sont des vues tridimensionnelles illustrant 'aspect d'un dispositif de cerclage conformément a la
présente invention.
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DESCRIPTION DETAILLEE DES MODES DE REALISATION

[0016] En se reférant aux Figures 1 a 4, une structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a cames
1 conformément a un premier mode de réalisation de la presente invention est illustrée. La structure 1 comporte une roue
d'entrainement 2, une partie de pression 21, une roue a cames 3, une piece de rappel 4, une piece d'arrét 41 et une
piece oscillante 5. La roue d'entrainement 2 est un engrenage droit avec une partie de pression 21 prevue coaxialement
au niveau d'un coteé de la roue d'entrainement. La partie de pression 21 est constituée d'une pluralité de dents en épine
211 agencées sur un coté de la roue d'entrainement 2 sous forme de réseau circulaire. Les surfaces de dents des dents
en épine 211 font toutes face a un coté de la roue a cames 3. La roue a cames 3 pivote sur le méme arbre de pivotement
22 que la roue d'entrainement 2 de maniere a pouvoir se déplacer axialement par rapport a la roue d'entrainement 2.

[0017] Laroue a cames 3 comporte une partie de came 31, une partie poussee 32 et une partie de positionnement 33 sur
le méme axe. La partie de came 31 comporte une surface circonferentielle 311, une partie en rampe 312 et une partie
ascendante 313. La surface circonferentielle 311 a un rayon égal. La partie en rampe 312 s'etend au moyen d'un rayon
augmentant a partir du bord axial de la surface circonférentielle 311. L'épaisseur de la partie ascendante 313 est inférieure
a celle de la partie en rampe 312, et la partie ascendante 313 est formée par prolongement a partir de l'arc forme par le
bord axial de la partie en rampe 312. La partie poussée 32 est constituee d'une pluralité de dents en épine 321 agenceées
sous forme de reéseau circulaire sur un cote de la partie de came 31. Les surfaces de dents de ces dents en epine 321 font
toutes face a la partie pressee 21, de sorte que la partie poussée 32 s'engagerait avec la partie de pression 21. Une
rainure circulaire est creusée axialement sur l'autre coté de la partie de came 31 pour recevolir et positionner un ressort de
compression. La rainure circulaire sert de partie de positionnement 33, tandis que le ressort de compression sert de piece
de rappel 4. La piece d'arrét 41 est un palier de butée et reliee axialement a l'arbre de pivotement 22. La piece d'arrét
41 est espacee d'un cote de la partie de came 31.

[0018] La piece oscillante 5 oscille autour d'un premier axe 51. Une extremité de la piece oscillante 5 est munie d'un
poussoir a galet 52, qui est presseé contre la surface circonférentielle 311 de la partie de came 31 au moyen d'un mécanisme
53. Le mécanisme 53 peut étre un ressort de torsion, un ressort de compression ou un mécanisme de liaison. Dans
ce mode de réalisation, la piece oscillante 5 comporte un culbuteur, dont les deux extréemités se déplacent dans des
directions opposées. Le mécanisme 53 comporte un actionneur 531, une piece de pression 532 et une piece élastique
533. La partie centrale de l'actionneur 531 coupe un deuxieme axe 534, de sorte gqu'elle oscille autour du deuxieme axe
534. Une extrémité de l'actionneur 531 est reliee a 'autre extremité de la piece de pression 532, c'est-a-dire I'extrémite
inférieure de l'actionneur 531 est en contact avec l'extremité supérieure de la piece de pression 532 en dessous. La piece
de pression 532 est gainee dans la piece elastique 533, de sorte gu'une extrémité de la piece oscillante 5 soit pressée
contre la surface circonférentielle 311 du fait que la piece de pression 532 exerce une force vers le haut qui est transmise
a travers l'actionneur 531 et 'autre extrémité de la piece oscillante 5.

[0019] Comme le montre les Figures 1, 5 et 6, lorsque la partie poussée 32 de la roue a cames 3 est mise en rotation
en faisant tourner simultanément la roue d'entrainement 2 et la partie de pression 21, le poussoir a galet 52 au niveau de
'extrémité de la piéce oscillante 5 exerce une pression contre la surface circonférentielle 311 de la partie de came 31. A
a suite de cette pression exercee par le poussoir a galet 52, la roue a cames 3 est empéchée d'étre entrainée en rotation
sans a-coups conjointement avec la rotation de la roue d'entrainement 2. En raison de la combinaison des dents en epine
(211 et 321) de la partie de pression 21 et de la partie poussée 32, la roue a cames 3 est entrainée en rotation tout en se
déplacant dans une direction axiale a |'écart du c6té de la roue d'entrainement 2, ou la vitesse du mouvement axial est
supérieure a la vitesse de rotation. Pendant ce temps, le poussoir a galet 52 au niveau de l'extréemité de la piece oscillante
5 commence a rouler a partir de la surface circonféerentielle 311, et passe sans a-coups a la partie ascendante 313 sous
le guidage de la partie en rampe a soulever.

[0020] Une fois que le c6té de |la partie de came 31 touche la piece d'arrét 41, des mouvements axiaux supplémentaires
de la roue a cames 3 sont empéchés par la piece d'arrét 41. Pendant ce temps, la piece de rappel 4 est comprimee, et le
poussoir a galet 52 atteindra le point le plus elevé de la partie ascendante 313. Si la vitesse de rotation de la roue a cames
3 est suffisamment rapide, le poussoir a galet 52 se deplacera temporairement a I'ecart de la partie ascendante 313 de la
partie de came 31, ce qui signifie que la force de mise sous pression du poussoir a galet 52 disparaitra momentanement.
Par conseéquent, comme le montrent les Figures 1, 7 et 8, la roue a cames 3 peut alors étre repoussée dans sa position
d'origine au moyen de 'élasticité de la piéce de rappel 4. A ce stade, la partie ascendante 313 de la partie de came 31 et
le poussoir a galet 52 auraient deja été déplacés dans l'espace, en évitant la formation d'un point mort.

[0021] En se référant a la Figure 9, une structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a cames
1 conformement a un deuxieme mode de réalisation de la présente invention est illustrée. Ce mode de réalisation est
different du premier mode de realisation en ce que la partie de pression 21 se présente sous la forme d'une tige, qui
est prévue radialement sur la péripherie extérieure de l'arbre de pivotement 22, tandis que la partie poussée 32 est une
fente de guidage s'étendant en spirale le long de la surface circonférentielle de la roue a cames 3 et agencée radialement
pour permettre a la partie de pression 21 d'étre insérée et limitée dans celle-ci. Par conséquent, cela permet de maniere
similaire a la roue a cames 3 de se déplacer axialement dans une direction a I'eécart de la roue d'entrainement 2 lorsque
la roue d'entrainement 2 est entrainée en rotation.
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[0022] En se référant aux Figures 10 a 12, un dispositif de cerclage conformément a un mode de réalisation prefére
de la présente invention est représenté, qui comporte la structure pour empécher la formation d'un point mort pour une
roue a cames 1 telle que décrite ci-dessus, un boitier 6, un premier ensemble de transmission 7, un deuxieme ensemble
de transmission 8 et un troisieme ensemble de transmission 9, ou une cavité est formée dans le boitier 6 ou le premier
ensemble de transmission 7, le deuxieme ensemble de transmission 8 et le troisieme ensemble de transmission 9 sont
recus.

[0023] Le premier ensemble de transmission 7 comporte essentiellement un premier palier anti-retour et un premier train
d'engrenages 71. Le premier palier anti-retour est relié a un moteur servant d'entrainement électrique 72. Le premier
train d'engrenages 71 est relié a une roue d'alimentation 73, qui est entrainée en rotation conjointement avec la rotation
du premier train d'engrenages 71 alimenté par l'entrainement électrique 72 afin de tendre un feuillard de cerclage. Le
deuxieme ensemble de transmission 8 comporte essentiellement un deuxieme palier anti-retour 81 et un deuxieme train
d'engrenages 82. Le deuxieme palier anti-retour 81 est situé sur le méme axe que le premier palier anti-retour mais est
entrainé en rotation dans la direction opposée. Le deuxieme train d'engrenages 82 est relié a la roue d'entrainement 2.
Apres que le feuillard de cerclage est tendu par la roue d'alimentation 73, la roue d'entrainement 2 est actionnée par
'entrainement électrique 72 pour la rotation dans la direction opposée pour pousser vers le haut I'extremité de la piece
oscillante 5.

[0024] Comme le montre les Figures 4, 10 a 12, le troisieme ensemble de transmission 9 comporte essentiellement
‘actionneur 531, la piece de pression 532, la piece élastique 533 et un jeu vilebrequin-bielle 535. La partie centrale de
‘actionneur 531 coupe le deuxieme axe 534, et une extremitée de 'actionneur 531 comporte une barre en saillie 5311 et une
tige de liaison 5312. La barre en salillie 5311 est reliee a une poignée 536, tandis que la tige de liaison 5312 passe a travers
une fente allongee 54 au niveau de l'autre extremite de la piece oscillante 5, de sorte gu'elle soit reliee de maniere mobile
a l'autre extremité de la piece oscillante 5. Une partie de positionnement 5313 prévue au niveau de l'extrémité inferieure
de l'actionneur 531 comporte un premier évidement arque 5314 et un deuxieme evidement arque 5315 qui viennent en
contact avec l'extremité supérieure sousjacente de la piece de pression 532 qui est gainee dans la piece élastique 533.
L'extrémité inférieure de la piece de pression 532 est munie d'une téte de scellement 537 et d'un outil de coupe 538 qui sont
relies au |eu vilebrequin-bielle 535. Le jeu vilebrequin-bielle 535 est en outre relieé au deuxieme palier anti-retour 81 par
'intermédiaire d'une courroie de transmission 539, de sorte que, lorsque le deuxieme palier anti-retour 81 tourne et que la
piece de pression 532 est pressée vers le bas, la region chevauchée du feuillard de cerclage puisse étre scellée ensemble
en raison des mouvements d'oscillation en de va-et-vient rapides effectués par la téte de scellement 537. Ensuite, la partie
en excés du feuillard de cerclage est coupée. A ce moment, le contact dans lequel I'extrémité supérieure de la piéce de
pression 532 est avec l'actionneur 531 est décale a partir du premier evidement arqué 5314 vers le deuxieme évidement
argue 5315. La piece de pression 532 reste en contact avec le deuxieme évidement arque 5315 jusqu'a ce que |la poignée
536 soit soulevee manuellement apres que le scellement et la coupe sont terminés. Le levage de la poignée 536 souleve
'actionneur 531 par l'intermédiaire de la barre en salllie 5311, qui ramene le premier évidement arque 5314 pour étre en
contact avec l'extrémité superieure de la piece de pression 532 a nouveau tout en permettant a l'extrémité de la piece
oscillante 5 d'étre ramenée dans sa position antérieure afin d'étre préte pour la prochaine procedure de cerclage.

[0025] En résumé, a partir de ce qui a eté décrit ci-dessus, la préesente invention fournit une solution pour surmonter le
phénomene de ,points morts® comme on le voit dans les conceptions classigues ou une extremite d'une piece oscillante,
lorsqu’elle est abaissée, peut entrer en contact avec et étre obstruée par une partie surelevée d'une roue a cames et
empéecher tout mouvement ultérieur. La présente invention ameliore |'efficacité du travail, et une demande de brevet est
ainsi deposée conformement a la lol.

Revendications

1. Structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a cames, comprenant :
une roue d'entrainement, munie d'une partie de pression agencee pour étre coaxiale avec la roue d'entrainement
au niveau d'un c6té de celle-ci ;
une roue a cames, qui pivote sur la roue d'entrainement de maniere a étre mobile axialement par rapport a la roue
d'entrainement, la roue a cames comportant une partie de came et une partie poussée autour du méme axe, la partie
poussée etant en contact avec la partie de pression, la partie pressée étant poussee par la partie de pression lorsque
la roue d'entrainement est entrainée en rotation, de sorte que la roue a cames soit déplacée axialement dans une
direction s'éloignhant d'un c6te de la roue d'entrainement ;
une piece oscillante, avec une extremité venant en butee contre la périphérie extérieure de la roue a cames par une
force provenant d'un mecanisme, de sorte que l'extremité de la piece oscillante soit poussée par la partie de came
lorsque la roue a cames d'entrainement est entrainée en rotation et se déplace axialement ; et
une piece de rappel, reliée a la roue a cames pour repousser axialement la roue a cames dans sa position d'origine
lorsque I'extrémite de la piece oscillante est déplacée pour étre séparée de la périphérie extérieure de la roue a cames.

2. Structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a cames de la revendication 1, dans laquelle la
partie de pression comporte une pluralité de dents en épine agencees sous forme de réseau circulaire sur le coté de la
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roue d'entrainement avec leurs surfaces de dents faisant face a la roue a cames, et |la partie poussée est une pluralité
de dents en épine avec leurs surfaces de dents faisant face a la partie de pression et s'engageant avec celle-ci.

Structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a cames de la revendication 1, dans laquelle la
partie de pression est une tige, et la partie poussée est une fente de guidage formée sur la roue a cames et agencée
radialement pour la tige a insérer et a limiter dans celle-ci.

Structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a cames de la revendication 1, dans laquelle
la roue a cames comporte :

une surface circonferentielle, ayant un rayon egal ;

une partie ascendante, ayant une épaisseur inférieure a celle de la surface circonférentielle pour pousser l'extrémite
de la piece oscillante ; et

une partie en rampe, ayant des rayons augmentant progressivement pour guider l'extremité de la piece oscillante a
partir de la surface circonferentielle sur la partie ascendante de la roue a cames.

Structure pour empécher la formation d'un point mort pour une roue a cames de la revendication 1, dans laquelle
la piece de rappel est un ressort de compression, et une extremité de la partie de came est munie d'une partie de
positionnement pour positionner le ressort de compression.

Structure pour empéecher la formation d'un point mort pour une roue a cames de la revendication 1, comprenant en
outre une piece d'arrét qui pivote sur la roue d'entrainement et la roue a cames pour arréter la roue a cames de
maniere a limiter les mouvements axiaux de la roue a cames.

Dispositif de cerclage utilisant 'une quelconque de la structure pour empécher la formation d'un point mort pour une
roue a cames des revendications 1 a 6, comprenant :

un boitier ;

un premier ensemble de transmission, recu dans le boitier, le premier ensemble de transmission étant relié a une roue
d'alimentation, le premier ensemble de transmission étant entraine par un entrainement electrique pour la rotation de
la roue d'alimentation pour tendre un feuillard de cerclage circulaire ;

un deuxieme ensemble de transmission, relié a la roue d'entrainement, le deuxieme ensemble de transmission étant
entrainé par l'entrainement électrique pour la rotation de la roue d'entrainement pour pousser lI'extremité de la piece
oscillante ; et

un troisieme ensemble de transmission, comportant une piece de pression, un jeu vilebrequin-bielle et un actionneur,
la piece de pression etant gainée a l'intérieur d'une piece élastique, une téte de scellement et un outil de coupe étant
prevus au fond de la piece de pression et relies au jeu vilebrequin-bielle, de sorte que le jeu vilebrequin-bielle soit
entraine par I'entrainement électrique pour animer la téte de scellement d'un mouvement de va-et-vient latéral pour
effectuer une liaison par friction rapide de la partie chevauchée du feuillard de cerclage circulaire, et la partie en exces
du feuillard de cerclage circulaire est coupee par l'outil de coupe, la piece oscillante etant un culbuteur, dont les deux
extremités oscillent dans des directions opposées, et 'actionneur etant relie a I'extremité du culbuteur et muni d'une
partie de positionnement pour positionner une extremité de la piece de pression.
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Fig. 10
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Fig. 11
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