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DemontdzZni stend valcovaci stolice

Oblast techniky

DemontaZni stend valcovaci stolice fesi vyménu pracovnich
valcu stolice mimo valcovaci trat.

Dosavadni stav techniky

Demont&Z valcovacich stolic, zejména za ucelem vyména pra-
covnich valci a uUdrZby skupiny uloZeni vadlcu, se dosud provadi
pomoci jednoucelovych zarizeni - demontdZnich stendd, jejichz
pouziti je omezeno na jeden konkrétni typorozmér valcovaci stoli-
ce. Skutecnost, Ze v jednotlivych poradich valcovaci traté jsou
pouzity rGzné typy a velikosti valcovacich stolic, vede spolu
s vySe uvedenou nutnosti specializovaného vybaveni pro demonta?z
kK nutnosti vybavit pripravny stolic rozsdhlym a ndkladnym jedno-
Ucelovym zarizenim. Pro =zajisténi trvalého provozu valcovny je
obvyklé, Ze Jjsou specializovand zarizeni v pripravndch umisténa
nasobné.

V soucasnosti pouzivand zarizeni pro demontdZ valcovacich
stolic neumoZniuji vlastni dopravu stolic na misto demontasze
a jsou tak plné zavisld na obsluze jerdbem, jehoZ nosnost musi
odpovidat hmotnosti kompletni demontované stolice.

Podstata technického rfeseni

VySe uvedené nevyhody Jjsou odstranény demontdZnim stendem
vdlcovaci stolice, ktery sestdva z pevnych rami s pfimodarymi po-
hony ovladajicimi wupinaci desky pro upnuti stojanu stolice
a z podpérnych rdmi s vysouvatelnymi sloupy, podle technického
reseni, jehoZ podstatou ije, Ze mezi pevnymi ramy Jje umistén ram
podepreni valcl, nad kterym je pohybovan po kolejové drédze preva-
Zeci vaz. Na ramu prevazZeciho vozu jsou na vedeni uloZeny upinaci
desky, opatrené presuvnymi upinac¢i, stupniovitymi upinacimi kost-
kami a spojovacimi hédky. Pevné ramy jsou opatfeny vedenim upina-
cich desek, které jsou ovladany primoc¢arymi hydromotory spojenymi
s mezikusy a vedenim pro mezikusy spojovacich hakd. Na mezikusy
navazujli upinaci klapky ovladané upinacimi pfimoc¢arymi hydromoto-
ry. V ramu podepreni valch jsou uloZeny stavéci primocaré hydro-
motory, ovladajici dva bloky sloupl podepreni. Sloupy bloku slou-
pl podeprfeni prochdzeji otvory v ramu prevadZeciho vozu a otevre-
nym stojanem stolice. Podstatou dale je, Ze pF¥esuvny upinacé je
tvoren télesem upinac¢e, ve kterém je suvné uloZena upinka, opa-
tfend vnitfnim zdvitem s nasroubovanym upinacim $roubem a na
kluzné plose kyvnou. celisti. Téleso upilinace je pevné spojeno
s c¢epem a jeho poloha je aretovédna pomoci aretacni péaky, pricemz
stavéni télesa upinace je zajisténo stavécim Sroubemn.

Vyhodou demontédzZniho stendu je, 2Ze diky stupniovitym opérnym
plochdm je moZné demontovat stolice rGznych upinacich rozmeér\,
pricemz rozmérum stolic je mozZné prizpusobit také polohu upinaci,
které jsou presuvné. Pomoci presuvnych blokl vedeni sloupt pode-
p¥eni je mozZné demontovat stolice s ruznymi délkami téla pracov-
nich valcl, protoZe polohu sloupl je mozZné prizpasobit tak, aby
podepreni valcl bylo provedeno na predem urcenych plochdch pra-
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covnich valcu. Vyhodou rovnéz je, 2Ze vlastni pojezd stendu umoiZ-
fuje realizovat dopravu kompletni stolice 2z trati do pfipravny
bez jerabu, protoZe na viz se stolice naloZi tézkym tratovym je-
Fabem. V pripravné se po demontdzi manipuluje jiZ jen s podskupi-
nami, predstavovanymi zejména pracovnimi valci a dostacuje zde
potom podstatné leh¢i jerdb. Diky univerzalnimu pouziti stendu je
mozné vSechny typorozméry stolic jedné traté demontovat pouze na
dvou aZ trech univerzalnich zarizenich, pricemZ dals$i omezeni
vyvstavaji pouze 2z potfebné kapacity pripravny (pocet stolic za
den), coZ sniZuje naklady pri budovani pfipravny stolic.

Prehled obrazku na vvkrese

Demontaini stend valcovaci stolice dle technického resSeni je
znazornén na pripojenych vykresech, kde na obr. 1 Jje zobrazeno
celkové usporadani demontdZniho stendu v pudorysu, na obr. 2 to-
téZ uspofadani v narysu a na obr. 3 detail wuloZeni mezikusu
a upinaci klapky. Obr. 4 zobrazuje pfevédZeci viuz v narysu, obr. 5
v pidorysu, na obr. 6 jsou zndzornény podpérné ramy s vozem ve
vychozi poloze, na obr. 7 v pracovni poloze. Na obr. 8 je pohled
na podpérné ramy v narysu, na obr. 9 Vv padorysu. Detail presuvné-
ho upinade s vyznadenim pracovnich poloh je zobrazen na obr. 10,
obr. 11 pak predstavuje presuvny upina¢ v ¢elnim pohledu.

Priklady provedeni technického reseni

V betonovém zakladé pripravny jsou pevné zakotveny pevné
ramy 1 demontdzniho stendu, mezi kterymi Je umistén na kolejoveé
driaze 2 prevazeci vaz 3. V ose kolejové drdhy 2 prevazeciho vozu
3 je mezi pevnymi ramy 1, pod vurovni vozu 3, umistén ram 4 pode-
preni valch. Prevazeci viz 3 Jje pohybovan po kolejové draze 2,
spojujici prostor pevnych rédmi 1 demontdZniho stendu v p¥ipravné
s prostorem valcovny, prostrednictvim elektromotorického pohonu
12. Na ramu 10 prevadZeciho vozu 3 jsou na vedeni 5 uloZeny upina-
ci desky 6, jejichz poloha je aretovana pomoci vysuvnych odpruzZe-
nych éepl 14. Pod upinacimi deskami 6 jsou v ramu 10 prevazZeciho
vozu 3 vytvoreny otvory 11. Upinaci desky 6 jsou opatfeny presuv-
nymi upina¢i 8, stupfiovitymi upinacimi kostkami 7 a spojovacimi
hadky 9. Pfesuvny upinaé& 8 je tvofen télesem 34 upinae, ve kterém
je suvné uloZena upinka 35. V upince 35 je na kluzné plosSe uloZe-
na kyvna c¢elist 36. Upinka 35 je opatfena vnitfnim zavitem, ve
kterém je nasroubovan upinaci Sroub 38. Téleso 34 upinace je pev-
né spojeno s ¢epem 40, 3jehoZ poloha je aretovéna pomoci aretac¢ni
pdky 39. Stavéni télesa 34 upinace je zajisténo pomoci stavéciho
&roubu 37. Na plo$iné prevaZeciho vozu 3 je umistén ruéni ovladac
13 pojezdu vozu 3. Pevni ramy 1 jsou opatfeny vedenim 15 pro po-
jezd upinacich desek 6 a vedenim 16 pro pohyb mezikusl 17 spojo-
vacich hdkti 9. Na vedeni 16 mezikusl 17 navazuji upinaci klapky
18, ovladané pistnici upinacich pFimodarych hydromotord 19, které
jsou ulozeny v pevnych ramech 1. V nich jsou rovnéZ ulozeny pri-
mo¢aré hydromotory 20, spojené s mezikusy 17 a jejich prostred-
nictvim i upinacimi deskami 6. V ramu 4 podepreni valcu jsou ulo-
3eny stavéci primodaré hydromotory 21, ovladajici dva bloky 22
sloupl podepreni. Kazdy blok 22 nese dva krajni sloupy 23 a jeden
stfedovy sloup 24 podepfeni, které jsou uloZeny Vv kluznych vede-
nich. Pohyb obou krajnich sloupi 23 i pohyb strfedového sloupu 24
je zajistén rota¢nimi hydromotory 25 a 26, umisténymi na ramu 4
podepreni valcd, prostfednictvim kloubovych hrideld 27 a hridelu
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28 s pastorky 29, které zabiraji s ozubenymi hrebeny 30, pfipoje-

nymi k sloupum 23 a 24. Rotaéni pohyb rotacénich hydromotoru 25
a 26 je preveden na prlmocary pohyb hrebend 30. Sloupy 23 a 24
prochazejl otvory 11 v ramu 10 prevdZejiciho vozu 3 a otevrenym
stojanem 32 stolice. V pracovni poloze jsou stredovy sloup 23
a krajni sloupy 24 zafixovany brzdami rotac¢nich hydromotoru 25
a 26, krajni sloupy 24 jsou pro podepreni hornich pracovnich val-
cua 33 stolice spojeny pravitkem 29.

Ve vychozi poloze stoji prfevdZeci vGz 3 na konci kolejové
drahy 2 bliZe k vdlcovaci trati. Upinky 35 se vysunou do zadni
polohy. Valcovaci stolice vybudovand z traté se pomoci jerabu
umisti na horni nebo dolni ¢éast stupﬁovithh upinacich kostek 7
na prevaZecim voze 3. Presuvné upinac¢e 8, které se nastavi podle
poZadovaného typu stolice do horni nebo dolni polohy pomoci sta-
veciho sSroubu 37 a Za]lstl se aretaéni pdkou 39. Upinky 35 se vy-
sunou zpét na upinaci plochu stojanu 32 stolice. Stavécim $roubem
38 se utadhnou upinky 35 viac¢i télesu 34 upinade, které je uchyceno
pres stavéci Sroub 37 na uplna01 desku 6. Pritom se pootoc¢i kyvna
¢elist 36 podle sklonu upinaci plochy stojanu 32 stolice tak, Ze
celou svou pracovni plochou dosedd na upinaci plochu stojanu 32
stolice. Obsluha vystoupi na prevdZeci vaz 3, a pomoci ruéniho
ovladace 13 prejede do prostoru mezi pevné rdmy 1 a nad ramy 4
podepfeni valch. Pohon elektromotoru 12 prevaZeciho vozu 3 je
automaticky vypnut pred dojetim vozu 3 do koncové polohy. Upinaci
haky 9 3Jjsou v této poloze c¢asteéné zasunuty do mezikusd 17 na
pevnych ramech 1. Na pevnych upinacich ramech 1 se uvedou do po-
hybu upinaci primoc¢aré hydromotory 19, které pootoéi upinaci
klapky 18 tak, Ze tyto uchopi spojovaci hdky 9 umisténé na preva-
Zecim voze 3, a zavlecou cely viz 3 s upnutou vdlcovaci stolici
do polohy, ve Kkteré se sesouhlasi vedeni 5 prevdZeciho vozu 3
s vedenim 15, pevnych rami 1. Soucasné je tak zajisténo uplné
zasunuti spojovacich hdkli 9 do mezikusi 17 a Jje zarudena navaz-
nost vedeni 16 mezikusl 17 s polohou spojovacich haka 9. Pri za-
jeti vozu 3 do pracovni polohy mezi pevnymi ramy 1 dochézi také
k automatickému odaretovani upinacich desek 6, protoZe odpruZené
Cepy 14 jsou pres paku vysunuty z upinacich desek 6 proti tlaku
pruzin. V této chvili je moZné provést rozpojeni polovin stojanu
32 valcovaci stolice, z nichZ kaZdd je upnuta na jedné upinaci
desce 6. Soucasné se provede i uvolnéni axilaéniho vedeni pracov-
nich valcd 33 stolice. Po rozpojeni stojanu 32 stolice nasleduje
odtrZeni polovin stolice navzajem od sebe. Pohyb je prenasen od
primoc¢arého hydromotoru 20, pres mezikus 17 na spojovaci hak
9 a odtud na upinaci desku 6 s upnutou polovinou stojanu 32 sto-
lice. Ve chvili, kdy se polovina stojanu 32 stolice &asteéné vy-
sune z pracovnich vdlcu 33 a obnaZzi se opérnd plocha tésnéni lo-
Zisek pracovniho valce 33, jsou vysunuty sloupy 24, 23 podepfeni
vdlci 33. Poloha téchto sloupd 24, 23 vuéi stojanu stolice je
nastavitelna v zavislosti na délce téla pracovnich valcl 33 sto-
lice. Tyto sloupy prochazi otvory 11 v ramu 10 p¥evazZeciho vozu
3 a otevrenym stojanem 32 stolice. Stredovy sloup 24 podepreni
valcl podepre spodni pracovni vdlec 33 a v této poloze je zafixo-
van brzdou rotaéniho hydromotoru 26. Podobné krajni sloupy 23 po-
depreni jsou synchronné vysunuty kolem spodniho pracovniho véalce
33 a mezi pracovnimi vdlci 33 stolice jsou spojeny opérnym pra-
vitkem 31. Prostrednictvim tohoto pravitka 31 je také horni valec
podepren a zafixovan. V této poloze je moZné uUplné odjeti polovi-
ny stojanu 32 stolice mimo pracovni valce 33. Podobnym postupem
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je podepfena a zafixovdna i druhad strana pracovnich valcu stoli-
ce. Na konci postupu jsou poloviny stojanu 32 stolice odsunuty
mimo pracovni valce 33 stolice. Valce 33 je moZno jerdbem sejmout
ze sloupl 23, 24 podepreni (pro pripadnou vyménu) a je pristup do
uzlu uloZeni valcu.

Zpétna montaz zadinad nasunutim poloviny stojanu 32 stolice
(upnuté na upinaci desce) na ¢&epy pracovnich valch 33. Po castec-
ném zasunuti Eepl pracovnich valci do loZisek uloZeni pracovnich
valcd 33, Jje mozné zasunout sloupy 23, 24 podepreni pracovnich
valca do vychozi polohy, kdy jsou skryty v blocich 22 vedeni
sloupl. Poté Jje mozZno provést Gplné sesazeni polovin stojanu 32
stolice navzajem k sobé, opét prostfednictvim primocarych hydro-
motord 20. Po vzdjemném spojeni polovin stojanu 32 stolice je
mozno provést uvolnéni upinacich hydromotoru 19, které oto¢i upi-
naci klapky 18 do druhé krajni polohy a uvolni spojovaci haky
9 z mezikusi 17. Nyni je moZné s celym prevazecim vozem 3 prejet
z pripravny do valcovny. V okamZiku, kdy opusti prevadzZeci vaz 3
pevné ramy 1, je automaticky provedeno zaaretovani upinacich de-
sek 6 viéi rému 10 prevaieciho vozu.

NAROKY NA OCHRANTU

1. Demontdzni stend valcovaci stolice, sestavajici z pevnych ramu
s pfimocéarymi pohony ovladajicimi wupinaci desky pro upnuti
stojanu stolice a z podpérnych ramia s vysouvatelnymi sloupy,
vyznadujici s e tim, Ze nmnezi pevnymi ramy
(1) je umistén ram (4) podepfeni vdlcd, nad kterym je pohybo-
van po kolejové dréze (2) prevazeci viz (3), na jehoZ ramu
(10) jsou na vedeni (5) uloZeny upinaci desky (6), opatfené
presuvnymi upinaé&i (8), stupfovitymi upinacimi kostkami (7)
a spojovacimi hdky (9), kde pevné ramy (1) jsou opatfeny vede-
nim (15) upinacich desek, které jsou ovlddany primodarymi hy-
dromotory (20) spojenymi s mezikusy (17) a vedenim (16) pro
mezikusy (17) spojovacich hdki (9), na které navazuji upinaci
klapky (18) ovladdané upinacimi primo¢arymi hydromotory (19)
a v ramu (4) podepreni valcl jsou uloZeny stavéci primocare
hydromotory (21), ovladajici dva bloky (22) sloupu podepfeni,
pricdemz sloupy (23, 24) bloku (22) sloupl podepfeni prochazeji
otvory (11) v ramu (10) prevaZzeciho vozu (3) a otev¥enym sto-
janem (32) stolice.

2. Demontazni stend valcovaci stolice podle naroku l, VvV Yy -
znadédujici se tim, 2e presuvny upina¢ (8) je
tvoren télesem (34) upinaée, ve kterém je suvné uloZena upinka
(35), opatfend vnitfnim zavitem s nasroubovanym upinacim Srou-
bem (38) a na kluzné plose kyvnou éelisti (36), a které je
pevné spojeno s &epem (40) a jeho poloha je aretovana pomoci
aretadni paky (39), pricemz stavéni télesa (34) upinale je za-
jisténo stavécim Sroubem (37).

5 vykresQ
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