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Oblast techniky

Vyndlez se tykd zafizeni Siciho stroje pro odstrih niti,
tvoreného pohyblivym noZem spolupracujicim s pevnym noZem
a pridrzZovaci pruzZinou.

Dosavadni stav techniky

U znamého zarizeni tohoto druhu je pohyblivy nidZ otocné
uloZeny na Gepu pohybové spojen s jednim ramenenm lomené
dvouramenné paky, jejiz druhé ramenc je Cepem sSpojeno s tdhlem
uzptisobenym pro vratny primocary pohyb odvozeny od vacky pres
elektromagnetem ovladanou sloZitou soustavu dalsich mechanickych
&lent, konajicich v dasledku pohybu vacky ruzné druhy pohybu.
Nevyhoda tohoto zarizeni spo¢iva ve sloZitosti serizovani
a nastavovani polchy vSech jednotlivych funkénich casti
ve stroji¢

Dalsi znamé redeni odvozuje pohyb pohyblivého noZe od jadra
elektromagnetu pomérné malym podtem mechanickych spojovacich
&lenti, z nichZ Zadny neni vytvoren jako vacka. Toto feseni je
sice vyrobné jednodussi, avsak neni dokonale zajisténo proti
porucham vlastniho stf¥ihaciho pochodu, napf. pfi kolisi
st¥ihaciho noZe s jehlou, k niz miZe dojit v dusledku nestability
elektrickych prvkl p¥i kolisdni elektrického napéti v napajeci
siti. Kromé& toho je rovnéZ serizovani tohoto zarizeni pfimo
ve stroji pomérné slozite.

Podstata vyndlezu

Uvedené nevyhody odstranuje zafizeni pro odstfih niti,
tvorené pohyblivym noZem spolupracujicim s pevnym noZem
a pridrZovaci pruZinou, jehoZ podstata spociva v tom,
7e pohyblivy niZ, pevny naz s pfidrZovaci pruZinou a opéra
pohyblivého noZe jsou uloZeny na spolecném nosném télese, pricem?Z
rameno pohyblivého noZe je spojeno pomoci stavitelného tahla
s vykyvnou pdkou ¥idiciho ustroji.

zarizeni podle vnydlezu je moZno jako celek nastavit pred
vlastni montédzi do $iciho stroje, kde se potom vlastni jemné
sefizeni provede snadno ovlddadnim pouze jediného stavitelného
téhla.

Prehled obrédzklli na vvykrese

Vyndlez je bliZe objasnén pomoci vykresu, na kterém
znazornuje obr. 1 pohled na uspofddani nozu pro odstfih niti,
obr. 2 ¥Fidici dstroji zarizeni pro odst¥ih niti a obr. 3 detail
Z2 ocbr. 1. C

Priklady provedeni vyndlezu

Sici stroj (obr. 1) obsahuje zdkladni desku 1, v niZ je
uloZeno nosné téleso 2 zarizeni pro odst¥ih niti, upevnéné
k zakladni desce 1 Srouby 3. V nosném télese 2 je vytvorena
drazZka 4 pro upevnéni pevného noze 5 se st¥ihaci hranou 6 pomoci
&roubu 7 a dalsi drazka 8, v niZ je Sroubem 10 upevnéna plochd
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pridrzovaci pruzina 9. K nosnému télesu 2 je dale upevnén Cep 12,
ktery nese otoény pohyblivy nuZ 11, tvoreny dvouramennou pakou,
jejiz jedno rameno je opatfeno hrotem 13, v némZ Jje vytvoreno
vybrédni 14 se st¥ihacim otvorem 15 a druhé rameno 16 je opatreno
Gepem 17 zapadajicim do vidlice 18 stavitelného tahla 19. .
Stavitelné tahlo 19 je kineticky spfaZeno napt¥. pakami s ridic
Ustrojim, tvorfenym v daném pripadé vackou 31 (obr. 2)

a elektromagnetem 30. V zdkladni desce 1 je dale uloZen otocné
h¥idel 20 nesouci chapac¢ 21. Nosné téleso 2 je v prostoru pod
pohyblivym noZem 11 opatreno operou 22, jejlz operna plocha pro
podepfeni pohyblivého noZe 11 je ve stejne Urovni, jako je spodni
plocha tohoto pohyblivého noZe 11.

Sici stroj je ddle opat¥en Ustrojim pro zastavovani stroje
v predem zvolené poloze jehly.

Posuvem stavitleného tdhla 19 z klidové polohy do polohy
¢inné je pomoci vidlice 18 navlecené na Cepu 17 v rameni 16
pohybllveho noze se tento pohyblivy niZ 11 vykloni kolem Cepu 12
smérem od pevného nozZe 5. Timto pohybem dojde k rozdéleni spodni
a horni niti hrotem 13 pohyblivého noZe 11 tak, Ze spodni nit
vychazejlc1 z chapac¢e 21 a horni nit posledniho stehu prochazeji
po vnéjsdi strané hrotu 13 pohyblivého noZe 11 a presunou se do
vybrani 14 se stfihovym otvorem 15. V tomto okamZiku se zacne
pohyblivy niZ 11 vracet smérem k pevnému noZi 5 plusobenim
stavitelného tahla 19. Obé niti, které se nachdzely ve vybréani 14
se dal$im pohybem pohyblivého noze 11 p¥ibliZi ke st¥ihaci hrané
6 pevného noZe 5. K zajisténi spolehlivého odstriZeni niti je
vnéjsi éast pohyblivého noZe 11, na které se nachdzi stfihaci
otvor 15 podepfena o opéru 22 nosného télesa 2, kterd se nachazi
v jedné roviné se spodni plochou pohyblivého noze 11. Dokonceni
posuvu pohyblivého noZe 11 vici pevnému nozi 5 dOjde
k prestriZeni horni a spodni niti a k jeho navrdceni do vych021
polohy. V této vychozi klidové poloze pohyblivého nozZe 11 je
spodni nit pridrZena plochou pridrZovaci pruZinou 9 na spodni
plose pohyblivého noZe 11 a p¥ipravena tak pro tvorbu prvniho
stehu dalsiho svu. Timto je cely cyklus odst¥ihu niti ukoncen.

PATENTOVE NAROKY

zarizeni $iciho stroje pro odst¥ih niti, tvorené pohyblivym
noZem spolupracujicim s pevnym noZem a pridrZovaci pruzZinou,
vyznadujici se tim, Ze pohyblivy nuZ (11), pevny nuaz (5)
s pridrZovaci pruZinou (9) a opéra (22) pohyblivého noZe (11)
jsou uloZeny na spolecnem nosném télese (2), pric¢emZ ramemo (16)
pohyblivého noZe (11) je spojeno pomoci stav1telneho tdhla (19)
s vykyvnou padkou ridiciho dstroji.

3 vykresy
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