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Obrotowy napęd ręczny, w szczególności do aparatów
elektrycznych

Przedmiotem wynalazku jest obrotowy napęd
ręczny, w szczególności do aparatów elektrycz¬
nych.

Znane napędy ręczne stosowane do przesta¬
wiania aparatów elektrycznych w różne położenia
spoczynkowe, budowane są z wykorzystaniem bądź
to przekładni zębatych, bądź układów dźwignio¬
wych i w związku z tym charakteryzują się du¬
żymi wymiarami obrysowymi oraz dużymi cięża¬
rami i dużą ilością przeważnie skomplikowanych
technologicznie elementów. Bezpośrednio wynika¬
jącą stąd wadą jest stosunkowo duży wypadkowy
moment tarcia, przeciwdziałający momentowi na¬
pędowemu.

Celem wynalazku jest zmniejszenie wymiarów
obrysowych napędu, zmniejszenie jego ciężaru,
uproszczenie konstrukcji oraz zmniejszenie wypad¬
kowego momentu tarcia.

Cel ten został osiągnięty przez zastosowanie
prostego mechanizmu dźwigniowego z trzema ło¬
żyskami, ż których w dowolnym jego położeniu
tylko dwa powodują powstanie momentu tarcia.

Obrotowy napęd ręczny według wynalazku od¬
znacza się niewielkimi wymiarami obrysowymi
i ciężarem, praktycznym brakiem luzów, stosun¬
kowo małym wypadkowym momentem tarcia oraz
umożliwia uzyskanie wysokiego stopnia szczelności
aparatu, do którego został zastosowany.

Wynalazek zostanie bliżej objaśniony na przy¬
kładzie wykonania napędu do samoczynnego wyr
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łącznika zwarciowego, przedstawionego na rysun¬
ku, na którym fig. 1 pokazuje obrotowy napęd
ręczny według wynalazku w widoku z przodu
oraz dźwignię napędową wyłącznika w przekroju

5 poprzecznym, a fig. 2 — te same elementy w rzu¬
cie pionowym.

Obrotowy napęd ręczny według wynalazku skła¬
da się z dwuramiennej dźwigni 3, której ramiona
mają na swych końcach wmontowane łożyska kul-

io kowe 5, przenoszące moment napędowy z ręko¬
jeści obrotowej 2 na dźwignię napędową 1 wy¬
łącznika. Ponadto napęd ten ma rękojeść obro¬
tową 2, umieszczoną na wspólnym wałku 4 wraz
z dźwignią dwuramienną 3, stanowiącym zarazem

15 oś obrotu dźwigni 3 i rękojeści 2. Do dźwigni 3
przymocowana jest sprężyna naciągowa 6 w punk¬
cie 8, której drugi koniec przymocowany jest do
obudowy napędu w punkcie 7. Odległość od punk¬
tu zamocowania 8 sprężyny 6 do osi wałka 4 jest

2o w zakresie obrotu wałka 4 o kąt 180°, mniejsza
od odległości pomiędzy punktami 7 i 8 zamoco¬
wania sprężyny 6. Ponadto, w tym samym zakre¬
sie kąta obrotu występuje jedno położenie martwe
dźwigni 3, kiedy punkty 7 i 8 zamocowania sprę-

25 żyny 6 oraz oś obrotu wałka 4 znajdują się w jed¬
nej płaszczyźnie.

Obrotowy napęd ręczny według wynalazku dzia¬
ła w sposób następujący.

Rękojeść obrotowa 2 daje się przestawiać w lewo
30 i w prawo od położenia martwego dwuramiennej
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dźwigni 3. Podczas wykonywania tego ruchu
dźwignia 3 opiera się jednym ze swych łożysk 5
0 dźwignię napędową 1 wyłącznika, powodując jej
przesuwanie w płaszczyźnie prostopadłej do płasz¬
czyzny ruchu dźwigni 3, Po dowolnie minimalnym
przekroczeniu położenia martwego przez dwura-
mienną dźwignię 3, sprężyna naciągowa 6 wspo¬
maga ruch tej dźwigni, wywierając na nią nacisk'
jednostronny za pośrednictwem kulki łożyska 5.
Poza efektem wspomagania przesuwania dźwigni
3, uzyskuje się przez to likwidację luzów i jedno¬
znaczne ustawianie się rękojeści obrotowej 2. Ruch
dźwigni 3 ustaje wtedy, gdy dźwignia napędowa
1 znajduje się w jednym ze swych położeń spo¬
czynkowych, odpowiadającym" stanowi zamknięcia
lub otwarcia zestyków wyłącznika.

Przy obrocie rękojeści 2 w kierunku przeciw¬
nym łożysko 5 drugiego ramienia dźwigni 3 wy¬
wiera nacisk na "powierzchnię dźwigni napędowej
1, powodując jej przesuwanie w tym samym kie¬
runku. ■■'-'•■""-"■-

Ponieważ nacisk dźwigni dwuramiennej 3, na
dźwignię napędową 1 wywierany (jest za pośred¬
nictwem kulek łożysk 5, uzyskuje się maksymalne
możliwe zmniejszenie sił tarcia w mechanizmie
napędu.

Obrotowy napęd ręczny według wynalazku mo¬
że być wbudowany bezpośrednio w aparat, bądź
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też wykonany w postaci przystawki, mocowanej
na pokrywie aparatu, na obudowie rozdzielnicy
lub na tablicy rozdzielczej.

Zastrzeżenie patentowe

Obrotowy napęd ręczny, w szczególności do apa¬
ratów elektrycznych znamienny tym, że ma dwu-
ramienną dźwignię (3) z dwoma łożyskami kul¬
kowymi (5) na końcach ramion, przenoszącymi mo¬
ment napędowy z rękojeści obrotowej (2) na dźwig¬
nię napędową (1) aparatu oraz rękojeść obrotową
(2), umieszczoną na wspólnym wałku (4), stanowią¬
cym zarazem oś obrotu dźwigni (3) i rękojeści (2),
przy czym dźwignia (3) i rękojeść (2) osadzone są
nieruchomo na wałku (4), a do dźwigni (3) przy¬
mocowana jest sprężyna naciągowa (6) w punkcie
(8), której drugi koniec przymocowany jest do do¬
wolnej części nieruchomej w punkcie (7), najko¬
rzystniej do obudowy napędu lub aparatu, przy
czym odległość od punktu zamocowania (8) sprę¬
żyny (6) do osi wałka (4) w zakresie kąta obrotu
180° jest mniejsza od odległości pomiędzy punk¬
tami (7 i 8) zamocowania sprężyny (6), a ponadto
w zakresie tego kąta obrotu dźwignia (3) ma
jedno położenie martwe, kiedy punkty (7 i 8) za¬
mocowania sprężyny (6) oraz oś obrotu wałka (4)
znajdują się w jednej płaszczyźnie.
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	PL59143B1
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


