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Sposob stanovenia vzdialenosti a orientécie profilu predmetu
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Vyndlez sa tyka spbsobu stanovenia vzdialenosti a

orientdecie profilu predmetu pomocou infraderveného proximit-
ného reflexného snimada vhodného najmé pre aplikdcie v robo=-
tike. .

Doteraz zndme spésoby umoZnuji pomocou reflexnych
infradervenych snimadov len indikdciu pritomnosti &i nepri-
tomnosti predmetu & pouZivajd sa na ochranu chdpadla robota
pred zrédZkou & okolitym prostredim, pripadne na stanovenie
vzdialenosti a sklonu elementu plochy. Uvedené spbsoby
pracuji na principe bodovej aktivnej zény a poskytujd nizky
objem informécie o skumenom predmete. VyuZitie pre déely
stanovenia vzdialenosti a orientdcie predmetu je Zasovo velmi
nérodné.

Uvedené nevyhody v podstatnej miere odstraduje apbésob
stanovenie vzdialenosti & orientédcie profilu predmetu pomocou
infraderveného reflexného snimafa podla vyndlezu, ktorého
podstata spoliva v tom, Ze infraderveny proximitny reflexny
snimaé sleduje v svojom zornom poli odrazené signdly dvoch
alebo viacerych vysielalov infraderveného Ziarenia medzi
ktorymi je diferencia sklonu.?& - P ”

Hlavnou vyhodou spdsobu podla vyfdlezu je rychle),
jednoduché a finanfne menej ndkladné stanovenie vzdialenosti
a orientdcie predmetu ako pomocou televiznej kamery. Priebehy
vystupnych veliéin infraderveného reflexného snimada je moZné
ziskat nezdvisle na okolitom osvetlenfi. Vyhodnotenie vzdiale-
nosti & orientdcie profilu predmetu prebieha v redlnom dase
na poéitadi. |

Na pripojenych vykresoch & to na obr, 1 je uvedeny
konkrétny priklad &innosti snimada pri snimani profilu kvédra,
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na obr. 2 s zniézornené priebehy vystupnych veliéin snimala,

zodpovedajice prikladu &innesti podla obr. 1 & na obr. 3 su
zndzornené jednozna¥né charakteristiky snimada v tomto pripa-
de lineérne, ktoré zachycuji zdviselost vystupnej veli&iny U
na vzdialenosti d odrazovej roviny pri parametrizovanom sklo-
ne o tejto roviny vzhladom k snimadu.

Sposob stanovenia vzdialenosti a orientdcie profilu
skimaného predmetu popiSeme na priklade &innosti infradervené-
ho proximitného reflexného snimada.

Infraderveny proximitny reflexny snimaé pre udely T 0Zpoznéva-
nia je moZné realizovat napr. pomocou paralelne pracujucich
dvojic prijima& - vysiela&, pri diferencii sklonu kaZdej
dvojice v tejbistej rovine rezu vzhladom k predmetu. Vyhodnej-
8ie je pouﬁitie jedného prijimada, ktory v svojom zornom poli
snima odrazené signély od dvoch vysieladov pracujucich pri
diferencii sklonu v tej istej rovine rezu vzhladom k predmetu.
Uvedené spbsoby vyuZivajd linedrnu Gast charakteristik zdvis-
losti vystupného signdlu U infraterveného reflexného snimacda
od vzdialenoati d.odrazovej roviny, pridom parametrom je
uhol sklonu odrazovej roviny /podla obr., 3/. Nech vystupny
signdl snimata f/t/ zodpovedd zmene vzdjomnej polohy vysielaca
- snimada 1 vo¥i predmetu 2 pod uhlom Py po trajektorii ry

a vystupny 8igndl g/t/ snimada 1 zodpovedd zmene vzdjomnej
polohy szielaéa»snimaéa 1l voéi predmetu 2 pod uhlom YE po
trajektorii 1, podla obr. l. Uvedené vystupné signdly £/t/
a g/t/ snimale zaznamendvame v diskretnych &asovych interva-
‘loch podla obr. 2. Vzdialenost predmetu 2 od snimala sa
stanovi zo zadanych parametrov trajektorif ryy r,, uhlov
sklonu “fl’ (fz vysielada snimala a vzdialenosti poldh

R vysielala snimata 1 pri zachyteni invariantného priznaku
lu¢om 3 infralerveného proximitného snimaéasi'na profile
predmetu 2. Vzdialenost polSh R je tmernd posunu @ medzi
maximemi, prip. &j inymi charakteristickymi zmenami vystupnych
signdlov £/t/, g/t/ snimada. V konkrétnom priklade podXa obr.
1l v reze kvadra Jje zachyteny invariantny priznak vrchol
obdinika. Orientédcia predmetu 2 ohraniceného rovinnymi plocha-
mi sa stanovi pomocou podielu charakterizujiceho strmost

vyatupnéhb signdlu snimada £/t/ resp. g/t/ v okolf invariantné-
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ho priznaku podla vztahov
Uu, - U respe U, = U
0 P , 0 .
t, - tp t, - tg

kde U,  Je hodnota vystupného signdlu snimala £/t/ resp.
g/t/ v bode, nespojitosti odpovedajuicej in-
variantnému priznaku v &ase io,
U, resp. Uy si hodnoty vystupného signdlu snimada £/t/
alebo g/t/, |

t, resp. t, si fasové okamihy v linedrnej Gasti priebehu
vystupnych signdlov snimada.
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1. Spbsob stanovenia vzdialenosti a orientécie profilu
predmetu pomocou infraferveného proximitného reflexné-
ho snimela s jednoznadnymi charakteristikami zédvislos-

" ti priebehu vystupnej veliliny snimada od sklonu odra-
zovej roviny pri konStantnej vzdialenosti, vyznalujici
88 tym, %e infralerveny proximitny reflexny snimad
sleduje v svojom zornom poli odrazené signdly dvoch
alebo viacerych vysiela&ov infralerveného Ziarenia
medzi ktorymi je diferencia sklonu Cfl - 72’

2. Sp6sob stanovenia vzdislenosti a orientécie profilu
predmetu podls& bodu 1, vyznalujici sa tym, Ze diferencia
sklonu (fl &fz vysieladov infragerveného Ziarenia
urduje priebehy vystupnych velidin infraderveného proxi-
mitného reflexného snimada zdvislé od vzdjomnej
polohy infraderveného proximitného reflexného snimala

& predmetu

3. Spbsob stanovenia vzdialenosti a orientdcie profilu
predmetu podla bodu 1 & 2, vyznadujuci sa tym, Ze
vzdjomny poadv priebehov vystupnych velidin je dmerny
vzdialenosti profilu predmetu od infraferveného proxi-
mitngho reflexného snimada

4. Spbsob stanovenia vzdialenosti a orientédcie profilu

~_predmetu podla bodu 1, vyznadujici sa tym, Ze sklon
elementu priebehu vystupnej veliciny infralerveného
proximitného reflexného snimada je dmerny sklonu
profilu predmetu.
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Obr. 2
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Obr. 3
Vytiskly Moravské tiskaFské zdvody, Cen a: 240 Kes

provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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