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Vynélez se tykd zptsocbu C¢iSténi rotoru
bezvietenové spiddaci jedn'otky a zafizeni k
provéadéni tohoto zplisobu.

Padstatou vyndlezu je, Ze se rotoru udélu-
ji vibrace -ultrazvukového kmito€tu odpovi-
dajici harmonické vlastniho kmitodtu ales-
poii jednoho vidu kmith &asti stény rotoru,
kterd vymezuje sbérnou drdZzku pro vldkna,
¢imZ se plocha sbérné drdZky uvadi do vib-
race a odvadi se &astice takto uvolnénych
cizich téles z rotoru, pfi€emZ podstatou za-
Fizeni k provadéni tohoto zplsobu je, Ze je
tvofeno transduktorem piiléhajicim k &dsti
stény rotoru, spojenym s ultrazvukovym ge-
neratorem uloZenym na konci zvedéku, a od-
sdvaci hlavici saciho ventildtoru, pohanéné-
ho motorem, umisté&nou Celné k rotoru.
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Vynédlez se tykda zplsobu d&isténi rofioru
bezvietenové sprdadaci jednotky a zarizeni
k provéadéni tohoto zplsobu.

Na spiddacich strojich, pracujicich meto-
dou otevitenéhio konce, je piize ziskdvéna na-
pojovanim jednoho konce otevieného prsten-
ce vldken v dréZce rotoru, majiciho tvar zvo-
nu, ma konec vytvaFené piize, na n8jZ se
vldkna pii cdtehovéni pfize z rotoru postup-
né prikrucuil

jestliZe se v drédZce pro napojovani vla-
ken nahromadi uréité mnozstvi neéistot, ja-
kost piize =2 zhorSuje, aZ dojde k pFetrhu.

Opétného zahdjeni predeni, které je takeé
nazyvan. zonPedenim, spolivajictho v zave-
deni komee pifze zpdt do rotoru za soulas-
ného prividiui wrditého mnoZstvi vldken do
drazky o 2, je moZno docilit jen za pod-
minky, £ o xejména dréZka pro napo-
jovéal vidken byly pifedtim vycistémy.

Vzhledem k velmi vysoké rychlosti otéce-
ni rotorft jzou netistoly odstfedivou silou
siln& stladoviny do dna draZky, takZe je ne-
1ze od ného snadno oddélit,

K &isténi rotoru spradaci turbiny byl na-
vrZen (i% welky podet FeSeni. Byly mavrZeny
pneumaticks prostfedky, proudy stlateného
vzduchu a odvédéni odsdvanim, jakoZ 1 me-
chanické proaticdky ve tvaru ‘ohebnych Skra-
bek, s kart&ézm nebo bez ného, urfenych k
vloZeni do drdZky pro napojovani vigken, na-
geZ mohou byt nefistoty odstranény s&nim.

Existuji také prostfedky k CiSténi rotoru
jak p¥i oteviend, tak i pFi zaviené spradaci
turbing.

V kagdém: pFipadé je nutnio €istici priostie-
dek zavést do drdZzky pro napojovani vldken
v rotoru, avdak piistup k této dréZce menf
vZdy snadny. Kromé toho, aby bylo zajiSténo
¢isténi po celé ploSe tvorici dréaZku, je nut-
no, aby se rotor pritom otécel, pfi€emZ by
jeho rychlost méla byt dostatetn& nizks, aby
odstiedivé sila nezplisobovala op&tné ulpiva-
ni nedistot v drdZce pro napojovdni vldken,
které z ni byly piedtim uvolnény.

Cisténi stlatenym vzduchem vyZaduje na-
pojeni Cistictho zalizeni na zdroj tlakového
vzduchu a pirivadéni tohoto tlakového vzdu-
chu do bezrpostfedni blizkosti drazky; k to-
mu je zapotiebi tryska, prostfedkd k vedeni
této trysky, premistovacich prostfedkd a o-
hebné nebo teleskopické pfivodni trubky.

P mechanickém &isténi kartd€em vznikd
problém periodického &idténi kartace.

Ukolem vynalezu je zjednodusit jak zplsob
¢isténi, tak i prostfedky k jeho provéadéni,
jakoZ i pokud moZno zkratit dobu potfebnou
k této operaci, za soufasného zajist&ni opti-
mélntho &isticiho déinku.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zptsob &is-
téni rotoru bezvietenové spfédaci jednotky
podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze raotoru
se udsluji vibrace ultrazvukového kmitod-
tu, odpovidajici harmonické viastniho kmi-
toGtu alespoil jednoho vidu kmith ¢dsti sté-
ny rotoru, kterd vymezuje sb&rnou dréZku
pro vldkna, &imZ se plocha draZzky uvadi do
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vibrace a odvéadi se fastice takto uvolndnych
cizich té&les z rotoru.

Podstatou zafizeni k provédéni zplisobu
¢isténi rotoru bezvietenové sprddaci jednot-
ky podle vynédlezu je, Ze je tvofeno transduk-
torem pf¥iléhajicim k €asti stény rotoru, spo-
jenym s ultrazvukovym generdtorem uloZe-
nym na konci zveddku, a odsdwvaci{ hlavicl
saciho ventildtoru pohédnéného motorem, u-
misténou felnd k rotoru.

Priklad rozmisiéni prostiedkl pouZitych k
provadéni zplisobu podle vynédlezu je zné-
zornén schematicky na vikrese.

Na vykrese je zndzornén rotor 1 bezviete-
nové spfadaci jednotky. Jeho vieteno la je
ototné uloZeno v loZisku 2. K okraji rotoru
1 je pFiloZen pFevadéd, bdZné nazyvany trans-
duktor 3, napojeny na ultrazvukovy gene-
rator 4, ktery je napdjen zdrojem FU proudu
ultrazvukového kmito&tu,

K otvoru rotoru 1 je pfistavena odsiwvaci
hlavice 5, spojend se sacim ventildtorem 8,
pohané&nym motorem 7.

Ultrazvukovy generédtor 4 a transduktor 3
jsou upevnény ma nosném rédmu 9 pomoci
zveddku 8. B&hem ultrazvukového piFenosu
je zapotrebi, aby transduktor 3 byl v tésném
styku s rotorem 1. K tomu tfelu slouZi zve-
ddk 8 nebo jiny vhodny prostiedek k pFidr-
Zowvani transduktoru 3 na rotoru 1.

Bé&hem predeni se vldkna pifivadéjl do ro-
toru 1, kde se plisobenim odstiedivé sily u-
kladaji do jeho kruhové sbérné draZzky 1b.
V tomto misté se hromad{ také necistoty, smi-
chané s vldkny. »

Cist&ni rotoru 1 spofiva v podstatd v od-
strafiovéni nefistot ze sb&rné dréZky 1bh a v
jejich odvéadéni.

Pasobeni ultrazvukového kmitoftu na ro-
tor 1 mé za uGCel odstraiiovani nelistot ze
shérné drézky 1b, pFifemZ jejich nésledné
odvddéni je zajistovdno odsdvaci hlavici 8
saciho ventildtoru 8.

Ultrazvukovy generdtor 4 je nutno naladit
na harmonicky kmitocet, vhodny pro kmitani
rotoru 1, aby na povrchu sh&rné dréZky 1b
byl dostatek energie k vypuzeni ne&istot.

Tento kmitofet miZe byt ‘stanoven zKus-
mo postupnym ménénim kmitoftu transduk-
toru 3 a pozorovadnim chovani G4stic jaké-
hokoliv druhu latky, uloZenych ve sh&rné
draZce 1b a slouZicich k simulovéni neéistot,
které se samovolné uklddajl za provozu ro-
toru 1.

Jakmile je dosa%eno poZadovaného uéinku
to jest, kdyZ byly Céstice odé&leny od shérné
draZky 1b a zavedeny smérem ke st¥edu ro-
toru 1, je naladéni transduktoru 3 zajisténo
pro vSechny totoZné rotory, takZe to posta-
¢uje k udrZeni nastaveného Kmito&tu.

Aby v8ak bylo pfihlédnuto k vyrobnim to-
lerancim u jedné a téZe série rotord, je rov-
v&Z mooZno uvaZovat vyzkouSeni ur&itého
rozsahu kmitoétt na kaZdé stran® vlastniho
st¥fedniho kmitoCtu.

Toto naladéni se provede u daného typu
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rotoru jen jednou, mafeZ je Cistici zalizeni
pfipraveno k &isténi rotorti jednoho nebo vi-
ce bezvietenovych sptadacich strojlt, pracu-
jicich se stejnym typem rotoru.

Pasmo prenosu ultrazvukového kmitoftu
na rotor 1 a pouZité prendSeci prostfedky
jsou zvoleny tak, aby nedo$lo k poSkozent
rotoru 1.

RovnéZ je nutno zajistit dostatetn& pevny
styk transduktoru 3 s rotorem:1, aby bylo do-
saZeno dobrého piencsu vibraci mezi tran-
sduktorem 3 a rotorem 1. PFi splnéni té&ch-
to podminek a je-li naladéni kmitoftu spréav-

né, je moZno ¢iSténi provést ve zlomku se-
kundy.

Oblast, kde jsou rotoru udélovédny vibrace,
neni prakticky dfleZitd, PoZadovany tc€inek
je urfovan jen kmitottem.

Vzhledem k tomu, Ze volbou kmitoftu lze
plisobit velmi lokalné€ a hlavn& na povrch
shérné drazky 1b, je moZno sniZit Glinek
ultrazvukového kmitoftu na ostatni orgény
bezvietenového spiadaciho stroje, takZe je
tento zplsob €isténi slucitelny s mormdélnim
gpotiebenim stroje.

PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob ¢i§téni rotoru bezvietenové sp¥a-
daci jednotky, vyznatujici se tim, Ze rotoru
se ud8luji vibrace ultrazvukového kmitod-
tu odpovidajici harmonické viastntho kmitog-
tu alespoii jednoho vidu kmitl ¢ésti stdny
rotoru (1), kterd vymezuje sb&rnou draZku
pro vldkna, ¢imZ se plocha sbérné draZky
uvadi do vibrace a odvadéji se Céstice takto
uvolnénych cizich téles z rotoru.

2. Zafizeni k provadeéni zplsobu podle bo-
du 1, vyznalujici se tim, Ze je tvofeno tran-
sduktorem (3), pfiléhajicim k &&sti stény
rotoru (1}, spojenym s ultrazvukovym ge-
nerdatorem (4) uloZenym na konci zveddku
(8), a odsavaci hlavici (5) saciho ventil4-
toru (6) pohé&némého motorem (7), umists-
nou &elné k rotoru (1).

1 ,llfsf vikrest
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