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Vynélez se fiké zafizeni pro pootdfeni posuvového Sroubu p¥i&ného poanvk u vodorowvné
rovinné brusky.

P¥i strojnim brouSeni rovinné plochy obvodem brusného kotoude na vodorovné rovinné
brusce stil s broudenou soud4stkou vykondévé podélny oscilaini pohyd & brusny kotoud pFidnf

_pFeruSovany posuv v tvrati stolu,

Pro posuv pFiinych sani se pouZivé posuvového zaFfizeni ; kinemetickou dvojieci #roub-
-matice, p¥itom pohon posuvového Zroubu miZe byt rusni nebo strojni.

‘ Dosud znémé zeF{zeni pro pohon posuvového ¥roubu pFiného posuvu u vodorovnfoh rovinnyoh
brusek jsou provedena jednak hydraulicky ovlddanym krokovym mechaismem s kinematiokou dvo-
Jjicd rohatka-zipadka,‘ kde krok zdpadky Je konstatntni e \ﬁml pootodeni rohatky je nastavovén
clonou, nebo je nestavitelny mechanicky prestavitelnou kulisou. Rychloposuv vpied a vsed
mi%e byt proveden elektromotorem pFes ozubeny mbo Pemenovy pFfevod na posuvovy Sroub.

. Déle miZe byt pohon posuvového Sroubu proveden rotainim hydromotorem ¥{zenym tro;lpolo-
hovym rozvadéfem ovlddajicim funkce: rychloposuv vpied a vsad, p¥erusiované pootédeni v obpu
"smérech a zastaveni ¥roubu. Nasteveni frekvence otﬁéon:[ b:dﬁomotoru je provédéno Skrticim
ventilem s vyrovnévecim Soupdtkem tlakového spddu, zapojenym na .odpadovou vétev hydromotoru.
Prerusované pootd¥eni posuvového Sroudbu je provedeno Fizenim pomooi olekt_r:lckého Sasového
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relé zepojeného na p¥ivod elektrického proudu do oivky elektromagnetu hydraulického

rozvddéde.

Z uvedenych PeSeni za¥izeni pro pohon posuvového Sroubu pF{&ného posuvu u vodorovnyoh
rovinnych brusek vyplyvé, Ze k nastaveni ihlu pootodeni rohatky se pouZfvd clony s natée-
cim mechanismem omezujfcim zdvih zdpadky nebo mechenismuz s pFestevitelnou kulisou, pf;éemi
zdvih pistu je konstantni. Toto Yedeni vy¥aduje vét5i stevebni prostor a hydraulioki rozvé-
asg.

PierusSované pootddeni posuvového 3roubu rotadnim hydromotorem vyZaduje pro splnéni
#4dané funkce k Fizeni kroku hydromotoru trojpolohov§ hydreulicky rozvédd&d se dviéme elekiro=-
magnety a Sasové relé, pritom minimdilni hodnote kroku hydromotoru je omezene principem ¥eSeni,

Uvedené nevyhody v podetetd odstreduje za¥fzenf pro pootééeﬁi‘posuvového Broubu pri&né-
ho posuvu brusného kotoule vodorovné rovinné brusky, tvorené dvéme hydromotory spojenymi
kinemeticky pfes rohetku se zdpadkou a ozubenym soukolim s poauvovjm'éroubem podle vyndlezu,
JehoZ podstatou je, %e ne strand pistnic protilehlych pistim Jsou uspordddny prestavitelné
dorazy kinemeticky spojené h¥ebenem a ozubenym soukolim s bubinkem ovlddéni zdvihu pistd
hydromotorld, piidem% v hydrauliékém ovlddacim okruhu hydromotord je zapojeny trojpolohovy
rozvédsd k propojeni tlakového médie s prostory pod pisty obou hydromotord nebo & prostorem
pod pist pouze jednoho z hydromotord. ‘ | »

V porovnéni se za¥fizenimi dosud pou¥ivenfmi mé ze¥fzenf pro pootd¥eni posuvového Srou- -
bu podle vyndlezu krok zépedky nastavitelny pFestevitelnym dorazem, pFerudovaného pootdSeni '

posuvového Sroubu je dosahovéno krokovym mechenismem s p¥imoderymi hydromotory.

Vyndlez Ye¥i nestaveni zdvihu pistu hydromotoru v zévislosti na pootodeni posuvového
Sroubu p¥i&ného posuvu, blokovéni dvou pistd v zdkledni poloze p¥i nedzvednutjeh zdpadkdch
od rohatek p¥i rudnin otddeni posuvovym Sroubem a soulesnd Yesi ovldddni dvou hydromotori
trojpolohovym rozved¥em tek, sby v dinnosti byl vidy jen jeden hydromotor a pist druhého
hydromotoru byl blokovén v zdkladni poloze nebo oba pisty hydromotord blokovdny v zdkledn{

poloze.,

Ne p¥ipojenych vykresech ne obr. 1 je zndzorndno kinematické schéme zaFfzeni pro
pootddeni posuvového Sroubu, ne obr. 2 je schéme hydraulického zepojeni tohoto ze¥izeni.

Za¥izeni pro pootddeni posuvového Zroubu (obr. 1) pozlstévd ze dvou pifmodaryech hydro-
motord 1 a 2, ze dvou krokovych mechenismd, z mechanismu pro nesteveni zdvihu pistu hydromo-
toru, ozubeného soukoli tvoFeného ozubenymi koly 9, 10, ll, 12 & posuvového Zroubu 13 & me-
tiol 14, uloZenou na sanich 15. Pistnice pistu hydromotoru ) & 2 md ogubeny hi¥eben, zabiraji-
ol se segmentem 3, na pistnicl je neréika 4 pro zvednuti péky 5 se zdpedkou §, pritladove-
nou do zdb&ru s rohatkou 7 pruZinou 8 ukotvenou na aegmsnfu 3. Pootodeni rohatky 7 se pie- |
nési na ogubené soukolf, jeho% posledni ozubené kolo 12 Je spojené s posuvovym Sroubem 13,
ulofenym v matiocl 14, upevnEné k senim )5.

. Resteveni zdvihu pistu hydromotoru se provédi pFestavitelnym dorazem 16, spojenym
s hiebenem 17, sebirajfoim se soukolim 18 a 19, pFidem ozubené kolo 19 je na spoledném
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’h’fideli ‘8 bubinkem 2Q. V nastavené poloze je bubinek zejistdn kolikem, zepedajficim do
pPigludné diry v bubinku. Vzddlenosti A nmeszi dorazem & Selem pistnice se nastavi gdvih
pistu hydromotoru.

Zepojeni zarizeni (obr. 2) pozistdvd z éerp’adla 21 uloZeného v olejové nddrii, venti-
lu 22 pro nastaven{ pracovniho tleku oleje, dvoJpolohového rozvéddde 23, pomocného Soupdt-
" ka 24 & trojpolohového rozvddéde 25.

V poloze Q Soupdtke je tlakovy olej spojen s prostory pod pisty hydromotordi )l a g'

a prostor nad pisty je spojen s odpadem, p¥i tom zdpedky 6 jsou nardZkemi 4 pPes pdky 5
lgvednuty od rohatek 7. V poloze ] Soupdtka jevtlak07§ olej spojen s prostorem pod pistem
hydromotoru 2 a prostor nad pistem je spojen s odpadem, Kandl A je spojen s prostorem pod
-pistem hydromotoru 1 a kandl B Je spojen s prostorem nad pistém hydromotoru 1, p¥itom nasté~
_vé,éferuéované pootddeni posuvového Sroubu. V poloze LI Soupdtka je tlakovy olej spojen 8
prostorem pod pistem hydromo%oru 1 a prostor nad.pistem je spojen s odpadem. Kendl A Je
- spojen s prostorem pod pistem hydromotoru 2 é kendl B Je spojen s prostorem nad pistem

"fhydﬁombtoru 2, pPitom nestdvd pFeruSovené pootddeni posuvového Sroubu.

PEEDMET VvYNLALEZU

Zarizendi pro.pootééeni posuvového Sroubu p¥i&ného posuvu brusmého kotoude vodorovné

- rovinné brusky tvo¥ené dvima hydromotory, spojenymi kinematicky p¥es rohatku se zdpadkou
é'ozubenjm souko;im 8 posuvovym Zroubem, vyznedené tim, ¥e ne strand pistnic hydromotord
(1, 2), protilehly¥ch pistim, ;jsqti uspo?dddny prestavitelné dorazy (16), kinemeticky spoje-
né hrebenem (17) a soukoli& (18, 19) & bubinkem (20) ovldddn{ zdvihu pistl hydromotori

(1, 2), pPifem¥ v hydraulickém ovlddecim okruhu hydromotort (1, 2) je zapojen trojpolohovy
rozvddd& (25) k propojeni tlekového médie & prostory pod pisty obou hydromotord (1, 2) nebo
’leroatorem pod pist pouze jednoho z hydromotord (1, 2).
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