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Vyndlez se tyka snimaciho systému
méFici sondy s induktivnim snimacem ur-
deného pro provadéni kontroly na obréabg~
cim nebo m&ficim stroji.

Jeho podstata spodivd v tom, Ze dotykové
éidlo je spvojeno se zdkladnim t&lesem
méfici sondy prostfednictvim pruiZné das-
ti a jeho delni plocha dogsedd v klidové
poloze na opérnou plochu vytvorenou na
zékladnim télese. V dotykovém &idle nebo
v zékladnim télese mérici sondy je upev-
nén nejménd jeden induktivani snimad, je~
ho% dotek se opira bud o protiplochu vy-
tvofenou na zakladnim t8lese, nebo o pro-
tiplochu vytvorenou na dotykovém &idle
mérici sondy.
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Vyndlez se tykd snimaciho systému m2Ffici sondy s induktiv-
nim snimaZem, urleného zejména pro automatické provadéni mezi-
operaéni kontroly v prib&hu programovaného cyklu Eislicové Fi-
zeného obrab&cihe stroje.

Na mdiffcich a &€islicovd® Fizenych obrdb&cich strojich je
providéna kontrola obrobkl prostfednictvim jejich Ffidicich a
odm& fovacich systémi a m&Ficich sond, vybavenych kontaktnim,
piripadnd® induktivnim snimacim systémem,

Oba tyto systémy pak vyZaduji specifické postupy jak pii
viastnim m&Feni, tak pFi zpracoviani namdfenych dat,

Kontaktnt m&Ficif sondy se pifi m&Fen{ pohybuji po stanove-
né draze a signalizuji do Fidiciho systému stroje okamiik naje-
t4 doteku na obrobek,

Induktivni méfict sondy zaujmou pfi m&Ffent jmennvitou polo-
hu a signalizuji de Ffidiciho systému stroje hednotu vychyleni do-
tekG od jmenovité polohy.

Kontaktni systémy maji nosné plochy &idla tvofeny zpravidla
tfemi valelky rozmisténymi po 120° soumdrn& k ose Zidla tak, 3e
jejich osy pretinaji osu Eidla a soulasn® tvofif rovinu k ose
tidla kolmou, Tyto valelky jsou pfitlatovédny pruZinou do tFf{ pa~
rt valetkd, pripadn® kulidek, upevnEnych v t&lese hlavice, &imZ
je déna zéakladni poloha &idla. VEechny valetky nebo kuli&ky jsou
elektricky propojeny tak, Ze vychylenim &idla ze z4kladni polohy
dojde k pFeruleni elektrického obvodu,a tim je signalizovén kon-
takt s m&Ffenou plochou., Nevyhodou tohatoFedeni je, Ze poldrni cha-
rakteristika v rovind x, y vykazuje tfi vyrazné vrcholy, coZ je
zapiitin&no rfiznou silou potifebnou pro vychyleni gidla v rGznych
sm&rech v rovingd x, y a tedy rlznou deformaci télesa m&fictho
doteku &idla. PFi vodorovné poloze médfici sondy se projevuje ne-

pfiznivé viiv hmotnosti a délky vylozeni &idla, zejména nerovno-~
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mdrnym zatiZenim v jednotlivych Gloinych plochdch a to neZidouct
zmnény polohy polarniho diagramu vGEi ose sondy a zhorfenou polér~
ni charakteristikou v rovin® x, y. Dal¥i nevyhodou tohoto systému
je bodovy styk nosnych valelkl &idla s opErnymi valelky nebo ku-
lickami v télese hlavice, ktery snadno pFfenas$i chvéni stroje o
neumoinuje GEinné tlumeni, coZ v b&3nych provoznich podminkach

na &¢islicové Fizenych obréb&cich strojfch nepfiznived ovlivﬁuje
prfesnost m&Ffeni, Snimact systémy s induktivnimi nebo jinymi sni-
mati jsou zpravidles Feleny jako tFisloZkové 3 rozkladu Gchylky
dotyku do jednotlivych os x, y, z. Ulofeni umofnuje bud posuvny
pohyb dotyku va¢i zadkladnimu tGlesu,nebo kyvny pohyb v osach x,

y a posuvny v ose 2, Pro kaZidou osu je v systému situovidn jeden
snimaé, ktery sniméd polohu dotyku viE&i zdkladnimu td3lesu v pii=-
sluiném smdru, UloZeni jsou konstrukin® Felena jako plfimotaréd va-
livd nebo jako planietové parsalelogramy. Pro kyvnéd uleZeni se
uzivd kulovych ploch nebo kardanovych zavésli, Takovéto snimact
systémy jsou urieny zpravidla pro m3Fficid stroje a jednd se tedy

o 2afizeni rozm&rnd, ndkladnéd a choulostivd, kterd jsou urlena
pro pfesnd stanovenou orientaci v prostoru /svislou/ a pouiitt

s jinou orientaci je spojeno s potiZemi, Pro potFfeby aktivni kon-
troly na obradbdecich strojich jsou nutné snimaci systémy jednodu-
ché, schopné pracovat nejen v laboratornich, ale 1 v b&Znych vy~
robnich podminkidch a které Llze bez probléml pouZivat s rlznou
prostorovou orientaci tak, aby nebylo nutno rozkladat Gchylky do-~
teku do sm¥rl jednotlivych os, nebof velikosti Gechylky indikova-
né snimacim systémem se pFisuzuje sw&r a2 v Fidicim systému a2

na 2zakladé definovaného postupu pii méfent.

Nevyhody vy%e uvedenych systéml odstranuje snimact systém
m&Fici sondy podle vynidlezu, jehoZ podstata spotivd v tom, Ze
telni plocha dotykového ¥idla dosedd na opdrnou plochu zdkladni-
ho télesa, ptitem? zdkladni t¥leso je spojeno s dotykovym Eidlem
pomoci prvniho pruiného ¥lenu napfiklad membriny pro zajidténd
vzidjemné klidové polohy dotykového Tidla viEi zdkladnimu t&lesu,
kde bud v dotykovém tidle, nebo v zékladnim tdlese je upcvndn nej«
ménd jeden induktivni snimaZ, jeho? dotykovad plocha dosedd bud
na protiplochu vytvofenou na zékladnim télese napFiklad prostifed~
nictvim ptiZniku, nebo na protiplochu vytvotenou na dotykovém &i-
dle mdFict sondy.

PFfednosti tohoto usporédani je, 2e vychylent dotcku Libovol~
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nym sm3rem v rovind x, y je pfevaddéno na osovy pohyb,a to s kan-
stantnim pfevodem, Charakteristika v ronvin® x, y je kruhova, coi
umofnuje pouiiti tohrto snimaciho systému pro kontaktny{ i analo~
govy zplsob mé&ifeni, Vzhledem k pevnému spojeni dotykavého éidla
se zakladnim t2lesem Llze i pfi mdFfeni ve vodorovné rovind® pouit
m&fici doteky vEdt&ich rozmé&rl a vyvdZit je protizévaZiim, Systénm
umoinuje vyklapéni dotykového &idla viemi smé&ry i osovy pohyb a
soutasné zajitfuje jeho osovou polohu.

Na vykrese je znazorn#n piriklad snimaciho systému m2Fici son-
dy s induktivnim snimaéem podle vynilezu,

Mezi zakladnim tdlesem 2 s dotykovym Eidlem 1 je uspofidina
prutina 5. lelni plocha 4 dotykového Eidla 1 doseds na op&rnou
plochu 6 zakladniho t&lesa 2, piritemz zakladni t&leso 2 je spoje-
no s dotykovym €idlem 1 pomoci prvniho pruznéhe &lenu 3 napk.
membrany pro zajistini vzadjemné klidové polohy dotykového Etidla
1 viEi zakladnimu télesu 2, kde bud v dotykovém Eidle 1, nebo
v zakladnim t&lese 2 je upevn®n nejmén® jeden induktivni snimaé
13, jeho? dotykovad plocha dosed4d bud na protiplochu 15 vytvofe-
nou na zadkladnim t2lese 2 napifiklad prostiednictvim pFig&niku lgl
nebo na protiplochu vytvofenou na dotvkovém Eidle 1 méfici sondy.

Snimaci systém m*Fici sondy s induktivnim snimacem pracuje

nadsledujicim zplsobem,

PFi vychyleni dotykového Eidla 1 snimaciho systému z jeho
zakladni polohy, kterd je definovana dosednutim telni plochy &
dotykového tidla 1 na opirnou plochu ¢ zékladniho t¥lesa 2 a
pruznym €lenem 3 spojujicim cdotykecvé Eidlo l se zakladnim t&tle-
sem 2 a zajidt¥na vlivem pruiiny 5, se dotykové Eidlo l bud opie
jednim bodem své felni plochy 4 » jeden bod op2rné plochy 6 za-
kladniho t¥lesa 2 ~ v ptipad® vychylovani kelmo k ose tidla, -
nebo se &elni plocha 4 vzdaluje od npdrné plochy 6, v piipad?
vychylent v ose &idla, V obou pripadech se zm&ni vzijemna polo-~
ha dotykové plochy induktivniho snimaZe 13 a protiplochy 15,
na kterou snimat doseda, Velikost zmdny je indikovana snimalem,
jehoZ Gdaj se zpracovavd bud jako informace o velikosti vychyle~
ni ¢idla 1 ze zéakladnf poloﬁylnebo se pfevadi na dvoustavovy lo-
gicky signal, takZe snimaci systém se chnvi jako snimacif systém
kontaktniho typu.
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Snimaci systém je vyhedny pfedeviim pro m#fici sondy urle-
né k provadéni meziopera&ini kontroly na obriblcich strojtch,
které spolu s ndmd3Ffovacim systémem stroje vyvtvafeji podminky pro
provadeni zdkladnich kontrolnich operaci pfimo na obrebku upnu-
tém v pracovnim prostoru stroje, Obrab&ct centrum frézovaci~
ho a vyvrtévaciho typu miZe po depln®ni mEfici sondou 2 sotwaro-~
vém vybaveni Fidicihe systému plnit zadkladni funkce md3Ffcihn stro-
je. Sveu rezli%ovaci schopnosti je snimaci systém vhodny také pro
vyuZity{ na m&Fficich strojich,



-5 -

pPReomMET VYNARALETZU
238 226

Snimaci systém m&fici sondy s induktivnim snimaiem, ktery
obsahuje dotykové €idlo a 2akladni t3leso, piitemZ mezi zaklad-
nim télesem a dotykovym &¢idlem je uspoifadéina pruiina,vyznaﬁen?
tim, 2e Telni plocha /4/ dotykového ¥idla /1/ dosedad na opérnou
plochu /6/ zakladniho t&lesa /2/, piitemZ zakladni t&leso /2/
je spojeno s dotykovym &€idlem /1/ pomoci prvnihna pruiného &lenu
/3/ napt. membrany pro zajidténi vzijemné klidové polohy dotyko~
vého &idla /1/ vi&i zakladnimu t&lesu /2/, kde bud v dotvkovénm
tidle /1/ nebo v zékladnim t&lese /2/ je upevnZn nejmén# jeden
induktivni snima? /13/, jeho? dotykovs plocha dosedsd bud na pro-
tiplochu /15/ vytvofenou na zadkladnim tEXlese /2/ napifiklad pro-
stfednictvim pFfi&niku /16/, nebo na protiplochu vytvaFenou na do-
tykovém Zidle /1/ mEFici sondy.

1 vykres
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