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(54)实用新型名称

滑板平移机装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种滑板平移机装置，包

括均匀设置有三根横杆的平移框架，在所述平移

框架的两根竖杆上设置有两条滑板轨道，所述滑

板轨道与所述竖杆平行，在所述平移框架的下方

设置有平移轨道，所述平移轨道安装在地面上，

所述平移框架可沿所述平移轨道横向移动，在所

述平移框架两侧分别设置有摩擦轮和压紧轮，所

述摩擦轮和所述压紧轮对设置在所述滑板轨道

上的滑板侧面施加摩擦力。本实用新型通过将滑

板轨道设置在可横行移动的平移框架上，从而实

现滑板在装配线体之间的横向移动，具有设计安

装成本低，转运节拍适宜的优点。
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1.一种滑板平移机装置，其特征在于，包括均匀设置有三根横杆的平移框架，在所述平

移框架的竖杆上设置有滑板轨道，所述滑板轨道与所述竖杆平行，在所述平移框架的下方

设置有平移轨道，所述平移轨道安装在地面上，所述平移框架可沿所述平移轨道横向移动，

在所述平移框架两侧分别设置有摩擦轮和压紧轮，所述摩擦轮和所述压紧轮对设置在所述

滑板轨道上的滑板侧面施加摩擦力。

2.根据权利要求1所述的一种滑板平移机装置，其特征在于，在第一横杆的两头分别设

置有主动走轮和从动走轮，在第三横杆两头分别设置有一个从动走轮，所述主动走轮与减

速电机连接，所述主动走轮与设置在同一侧的从动走轮通过联轴器连接。

3.根据权利要求2所述的一种滑板平移机装置，其特征在于，所述平移轨道数量为两

条，分别设置在所述第一横杆、所述第三横杆下方。

4.根据权利要求2所述的一种滑板平移机装置，其特征在于，在所述第一横杆和所述第

三横杆的侧面均设置有导向轮，通过所述导向轮与所述平移轨道的配合实现平移框架的平

行移动。

5.根据权利要求2所述的一种滑板平移机装置，其特征在于，在地面设置有用于限制所

述平移框架横向移动的限位挡块。

6.根据权利要求2所述的一种滑板平移机装置，其特征在于，所述摩擦轮由摩擦电机驱

动，所述摩擦电机与所述减速电机均安装在所述平移框架上。
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滑板平移机装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及的是一种滑板平移机装置，属于输送机技术领域。

背景技术

[0002] 滑板是输送线中的运输载体，一般用于产品的装配线。滑板侧面和动力轮接触，产

生摩擦力，推动滑板在轨道上运行。滑板线由于车间场地限制，一般都会有几条平行的滑板

线组成整个装配流程。滑板从一条线体过渡到另外一条线体，需要通过设备转接。以往会采

用两台旋转台过渡或者自动导引运输车牵引，以上两种设计占地面积较大，投资成本也比

较高，节拍效率也比较低。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的是针对现有技术存在的缺陷提供一种不占用其余空间，投资成

本低的一种滑板平移机装置。

[0004] 本实用新型为实现上述目的，采用如下技术方案：一种滑板平移机装置，包括均匀

设置有三根横杆的平移框架，在所述平移框架的竖杆上设置有滑板轨道，所述滑板轨道与

所述竖杆平行，在所述平移框架的下方设置有平移轨道，所述平移轨道安装在地面上，所述

平移框架可沿所述平移轨道横向移动，在所述平移框架两侧分别设置有摩擦轮和压紧轮，

所述摩擦轮和所述压紧轮对设置在所述滑板轨道上的滑板侧面施加摩擦力。

[0005] 优选的，在第一横杆的两头分别设置有主动走轮和从动走轮，在第三横杆两头分

别设置有一个从动走轮，所述主动走轮与减速电机连接，所述主动走轮与设置在同一侧的

从动走轮通过联轴器连接。

[0006] 优选的，所述平移轨道数量为两条，分别设置在所述第一横杆、所述第三横杆下

方。

[0007] 优选的，在所述第一横杆和所述第三横杆的侧面均设置有导向轮，通过所述导向

轮与所述平移轨道的配合实现平移框架的平行移动。

[0008] 优选的，在地面设置有用于限制所述平移框架横向移动的限位挡块。

[0009] 优选的，所述摩擦轮由摩擦电机驱动，所述摩擦电机与所述减速电机均安装在所

述平移框架上。

[0010] 本实用新型的有益效果：本实用新型通过将滑板轨道设置在可横向平移的平移框

架上，实现滑板在两条平行流水线之间的来回运动，具有不占用额外空间，投资成本低，节

拍效率与装配线配合适宜的优点。

附图说明

[0011] 图1  滑板平移机装置俯视图。

[0012] 图2  滑板平移机装置左视图。

[0013] 其中：1、平移框架，2、主动走轮，3、从动走轮，4、摩擦轮，5、压紧轮，6、联轴器，7、滑

说　明　书 1/2 页

3

CN 212355442 U

3



板轨道，8、减速电机，9、平移轨道，10、导向轮，11、限位挡块，12、第一横杆，13、第三横杆。

具体实施方式

[0014] 如图1至图2所示为一种滑板平移机装置，包括均匀设置有三根横杆的平移框架1，

在平移框架1的竖杆上设置有滑板轨道7，滑板轨道7与竖杆平行，在平移框架1的下方设置

有平移轨道9，平移轨道9安装在地面上，平移框架1可沿平移轨道9横向移动，在平移框架1

两侧分别设置有摩擦轮4和压紧轮5，摩擦轮4和压紧轮5对设置在滑板轨道7上的滑板侧面

施加摩擦力，在第一横杆12的两头分别设置有主动走轮2和从动走轮3，在第三横杆13两头

分别设置有一个从动走轮3，主动走轮2与减速电机8连接，主动走轮2与设置在同一侧的从

动走轮3通过联轴器6连接，平移轨道7数量为两条，分别设置在第一横杆12、第三横杆13下

方，在第一横杆12和第三横杆13的侧面均设置有导向轮10，通过导向轮10与平移轨道9的配

合实现平移框架1的平行移动，在地面设置有用于限制平移框架1横向移动的限位挡块11，

摩擦轮4由摩擦电机驱动，摩擦电机与减速电机8均安装在平移框架1上。

[0015] 主动走轮2、从动走轮3、摩擦轮4、压紧轮5、联轴器6、滑板轨道7、减速电机8、导向

轮10等均设置在平移框架上；平移轨道9和限位挡块11固定设置在地面上，摩擦电机和减速

电机8分别为摩擦轮和主动走轮的驱动源，滑板轨道7上走滑板，滑板轨道7是滑板的运动轨

道，平移轨道9是平移框架的运动轨道，限位挡块11设置在地面上，用于限制平移框架1的运

动。

[0016] 以上所述仅为本实用新型的较佳实施例，并不用以限制本实用新型，凡在本实用

新型的精神和原则之内，所做的任何修改，等同替换、改进等，均应包含在本发明的保护范

围之内。
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图2
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