coonomes) POPIS VYNALEZU | 224 841

REPUBLIKA

(19) 2 PR T (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI |
(61) .
(23) Vystavni priorita (51) Int. C12 E 02 F 3/2¢

(22) Prihlaseno 23 04 82
(21) pv 2916 - 82

URAD PRO VYNALEZY .
(40) Zvefejngno 27 05 83
A OBJEVY (45) Vydano 01 11 84
(75) HUSAK JIRE, CHOMUTOV

Autor vynalezu

(54) Zaf{zeni ke zdrobnovéni tdZensho materislu

224 841

Obr. 1

224 841



224 841

Vyndlez se tyké zdrobbovidni nadmdrnych kust t3Zeného ma-

teriélu,znaén§ promdnlivych geofyzikélnich vliastnosti, po vy=-

t&%en{ dopravovaného phsovymi dopravniky, pii_demZ ke zdrob=
novan{ doohézi v pFesypu t8Zniho stroje. '

Dosud znémé za¥izeni ke zdroﬁﬂnvéni'nadm§rn#eh kusti td=
%eného materiélu, pisobici v pFesypech té¥%nich strojh,
Jsou vicp pfizpﬁsobena konstrukeci stroje ne¥ podminkém opti-
mélnfho zdrobBovéant, nebo¥ znadné promdnlivost geofyzikalnich
vliastnosti t¥%eného materidlu, napi. od velmi tvrdyoh pelosi-
" deritiokjyoh SoSek a% po tixotropni zvodn¥lé jily ve skrjvkach
povrohovfoh lomt, si vyZaduje je Fedit jako v§suvné, otodnd
1 jednoduSe vf@yVné z proudu t3%eného materidlu. To mi za
nésledek jednak zhordeni podminek zdrobnovani, jednak nArod~-
né konstrukdni FeSen{ t&Zniho stroje, zejména s ohledem na
znadnou pot¥ebu prostoru k manipulaci se zaXizenim, pPi SemZ
nelze uspokojivd vy¥esit spolehlivé utdsndni pFesypu. Znad~-
nou nevghodou byvé téz to, %e k provedeni nejdast&jsiho ko~
nu Gdriby - régulaoi pfenosu hnaci sily na drtici rotory =
je nutno zafizeni vyFadit z Sinnosti a vyjmout z proudu t&Ze-
pého materiélu., Tim obvykle tato znémé zaifizeni ke zdrobfiova-
of t¥Zeného materiélu plsobi znainé provozni potiZe téznich
stroji, ani% by byla ndle%itd vyuZita.

V¥$e uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni ke zdrobJo-
vani té%eného materidlu, pasobici v pfesypu
t3¥nfho stroje a aestévajiofaélespoﬁ dvou drtfcfich rotord
s pohony, spolu'ukotvepjch na rédmu, podle vyndlezu, jehoZ
podstatou Je, Fe podélﬁ& di#éleny rédm je obdma avimi'soumérn#-
mi Shstmi oto¥nd p¥iklouben k néstavbd konstrukce té%niho
stroje tak, Ze osy drticfoh rotordt jsou kolmé na proud téfe~
ného materidlu a orientovdny ve smdru jeho toku, priSemZ obd
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Sdsti podélnd ddleného rému Jsoupdle potifeby vzdjemn¥ plynule
odklédpény a piiklépdny do proudu t3%eného materiidlu pomoci
hlavnich regulovatelnych pi¥imob¥%nfoh pohoni. Vzh jemné
Pplynulé odkléipdni a pfiklépdni obou Shsti{ podéln¥ d¥leného
ramu’ pomoc{ hlavnich regulovatelnych p¥imob&infch pohond je
samodinnd zAvislé na zatiZeni pohond drticich rotord. ObJ
S&sti podélng d¥leného rédmu jsou p¥ikloubeny k néstavbd kon-
strukce t&%iciho stroje alespoﬂ dvémi nosnymi rameny nestej=-
né délky, pfi Sem% délkw nosného ramene se zmensSuje ve sméru
toku proudu tkﬁeného materifilu, Ob¥ S4sti podélnd dSleného
rému sestévaji z rdmu drticfho rotoru a na n¥m p¥ikloubeném
rému pohonu s usmdrtovaci bodnicf, pfiSem¥* rém drtiocfho ro-
toru a r4m pohonu s-usmdrdovaci bodnici jsoulile potFeby vzé-
jemnd odklépdny a pfiklapdny pomoci vedlejSich regulovatelufch
pfimobéﬁnich pohondi. '

V¥hodou tohoto FeSeni je, Ze za ka*dé situace pouZiti
zafizeni podle vyndlezu jsou zachovdny shodné optim4luni pod-
minky pro zdroblovidni nédmSrnfoh kust, pFiSem¥ zdrobdovéni
Je stavitelnd i samodinnd plynule regulovatelné, takZe pifi
ném nedoohézi k pretdZovini ani zalepovani drticich rotord,
aniZ by bylo nutné za¥izeni vyjmout z proudu tE%eného mate-
rifdlu. S ohledem na umisténi q erientaci drtfofch rotort k
proudu t8Zeného materiflu dochdzi v souvislosti s nestejuou
délkou nosnych ramen podédnd ddleného rému k Gdinndjsimu
zdrobiovdni, nebof plsob¥ni drticich rotord odpovidd rozvrst-
veni madmdrnych kusd v proudu td%eného materidlu. Podstatné
zjednodusena je 1 Gdriba zarfizeni, jejiZ nejdastsjsi dGkon -
regulace prenosu hnéoi sily drticioch rotortt - je mechanizo-
vén a délkovd ovlAdén, ZaFizeni podle Vynﬁlezu ddle sniXuje
néroky na konstruket t&3nich strojt, umoZnuje jejioch vy&si
Sasové vyuZit{ a zlep!udo praoovni podminky jeho obsluhy.

Na p¥ipojeném vykresu je sohematicky znézorndn pFiklad
parfizeni ke zdrobﬁbvéni téZeného materidlu podle
vyndlezu provedeného ve st¥edni s¥pce kolesového rfpadla,
kde na obrs 1 je v nérysu (¥ez A-A) celkové uspoXddéni za¥i-
zeni{ a na obr. 2 Vv bokorysu (pohled P). pedrobn&di vysvitlenp
prostorové uspofédénfi. - :
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Na konstrukel 1l téZniho stroje 18 Je prostiednioctvim
néstwby 12 pFikloubeno zaffzeni ke zdrobliovéni 20, sestéva-
Jiof z podéind d¥leného rému 21 s drticimi rotory 22 a je-
jich pohony 23+ Ob$ soumdrné Shsti podélnd d&leného rému 21
jsou k néswwbd 12 konstrukce 1) p¥ikloubeny dvojioci nestej-
nd dlouhjoh nosufoh ramen 24 tak, %e osy drtloioh rotord 22
jsou kolmé na proud t¥Zeného materidlu 16, sypaného do stied-

ni sypky 13 pPivAd¥oim dopravaikem 1k a jimaného odviddcim
| dopravanikem 15, a orientovéiny ve smdru jeho toku. Pomooi
hlavnich regulovatelnych p¥imob&Zinych pohond 23 - hydrovéle-
o, ukotvenyoh Jednak na nds@wbd 12, Jjednak na nosnych rame-
nech 24, jsou ob¥ S4sti podélnd d¥leného rému 21 vzhjemnd
odklépny a pFiklépény do proudu téZeného materidlu LG, Po-
délnd dSleny rém 21 je déle Slendn na rém drticiho rotoru
211, na n¥mf je ukotven drtloi rotor 22 & k n$mu piikloube-
ny rém pohonu 212, na ndm% je ukotven pohon 23 drtlciho ro-
toru 22 a pFipevn¥na usm¥rBovaci bodnice 213. Rém drtiofho
rotoru 2L1 @ rém pohonu 212 s usmdrfovaci bodnioci 213 Jjsou pe
dle potiehy vzéjemnd odklapdny & pfiklapény pomooci vedlej-
$ich regulovatelnyoh pFimob¥Znfoh pohonl 21k - hydrovédlot.

V pi¥iklopené poloze obou soumdrnych Sdsti podélnd d&-
leného rému 2] jsou nadmdrné kusy v proudu t&%eného materi-
4lu 16 zdrobhovény drticimi rotery 22, a to Vv drtioim pom@~
rua odpovidajioimfifikIOpeni 8i odklopeni obou 34sti podgél- .
nd ddleného rému 3;?v z4dvislosti na zatiXeuf pohond 23 dr-
ticich rotord 22. PF¥i nadmdrném " zatiZeni pohonu 23, at
jiz tvrdost{ nadmdrnych kusd t¥%eného materidlu hebo zale-
povanim drtlofoh rotort 22, jsou S&sti podélnd d$leného rf-’
mu 2] samodinnd odklopeny pomoci hlavnich regulovatelnych
p¥imob%nyoh pohonld 23 - hydrovadlod - natolik, %e dritlof
rotory 22 jsou mimo proud t¥feného materiélu 16 a ke zdpeb-
Jovéni 81 nalepovhni nedochdz{. Pot¥ebny drtlci pom&r lze
viak té% prostF¥edniotvim hlavaioh regulovatelnych pfimob¥Z-
agoh pohond 25 - hydrovélot - pfedem nastavit, V dasledku
nestejné délky nosnfoh ramen 24 a jejiho zmenSovéani ve smi-
r&gﬂaﬂ$9£5§eného materidlu 16 nezachovévaaifdrtloi rotory
22 v prib¥ha odklépdni a pFiklép¥ni 3ésti podéln¥ d¥leného
rému 21 rovnobdfnost, Simi se drtic{ pomdr podél osy drti-
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cfho rotoru 22 mdni, a to v souladu s rozvrstenim nédmSrnfoh
kusd v proudu tdZeného materiélu L, tj. kusy soustFeddné
obvykle vn¥ vrhové paraboly p¥ichdzeji do mista vstifno pFi-
klopeni 34st{ podélnd dileného résm 21. Prost¥ednictvim ve-
dlej$ich regulovatelnfych p¥imob¥¥nych pohont 21k - hydrbﬁél-
ol - je dAlkovd plynule ovladén pfenos hnaoi sily pohohﬁ.ﬁj
na drtfef rotery 22, nap¥. napinénim hnaciho ¥emenu,a to s
vyhodou i za probihajicfho zdrobnovéani,
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Zadizeni ke zdrobnovani tdZeného materidlu podle 9?5‘—
lozu lze vyufit ve vieeh piFipadech t¥Z%by kusovitych materi-
414 prom¥nliv§oh geofyzikélnich vlastnosti, s vfhodou zojmé-
na skryvky povrohovyoh lomi kolesovymi rypadly.
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1, Za¥i{zeni ke zdrobhovan{ t¥¥eného materidlu, umisténd v
pYeypu t&Znfho stroje a sestévajfof z alespod dvou drtfcich
rotord s pohony, spolu ukotvenymi na rdmu, vyznadené tim, e
podélng déleny ram (21) je obd3ma svymi soumdrnymi S4stmi otod=-
ng p¥iklouben k nédstavbd {(12) konstrukce (11) t&%nfho stroje
(10) tak, Ze osy drtlofch rotord (22) jsou kolmé na proud t&-
%eného materidlu (16) a orientovédny ve smdru jeho toku, p¥i-
SemZ ob& SAsti podéln¥ d¥lemého rému (21) jsou uspo¥dddny pro
vzé jemnd plynulé odklépsni a p¥ikldpsni do proudu t¥Zeného
materidlu (16) pomoci hlavnich regulovatelnjoh p¥imobdZnfch
pohont {25).

2, Za¥izeni ke zdrobnovdni t&%eného materidlu podle bodu 1,
vyznadené tim, %e vzdjemnd plynulé odklépdni a pFiklépdni
obou S4sti podélng d¥leného rému (21) pomoci hlavnich regulo-
vatelnfych piimob&¥nfoh pohond (25) je samodinné zAvislé na
zat{%en{ pohond (23) drtloioh rotord (22).

3 Za¥izeni Me zdrobdovdni t&Zeného materidlu podle bodu 1,
vyzn@dené tim, %e obd $Asti podélnd dilemého rému {(21) jsou
p¥ikloubeny k néstavbs (12) konstrukce (11) t3%fofho stroje
(10) alespol dvémi nosnymi rameny (24) nestejné délky, priSem3
délka nosného ramene (24) se zmen3duje ve sm¥ru toku proudu t¥-
¥eného materidlu (16).

4, Za¥izen{ ke zdroblovéni tEZeného materiélu podle bodu 1,
vyznadené tim, Ze ob& Sésti podéln¥ dileného rému (21) sesté-
vaji z rdmu drtfcfho rotovu {211) a na ném pFikloubeném ramu
pohonu (212) s usmérBovaci bodniocf (213), pFilem% rém drtioi-
ho rotoru (211) a rém pohpnu (212) s usmdrtiovaci bodnioi (213)
Jsou usporadénygg;zédomné odkldpdnl a p¥iklépéni pomoof ve-~
dk jiich regulovatelnyoh pFimob¥Znfoh pohond (214);:

1 vikres
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