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Yyndlez se tykd zalizeni k provadéni demodulace provoznich Gdaji ze snimall prou-
dové ndrolnosti elektromotor’ technologickych strojb a z2afizeni, zejména strojo a za~-
tizent v htubinnych dolech,

U dosavadnich zaFizeni k providéni demodulace UdajU ze snimall proudové nirol-
nosti byla demodulace Gdajl omezena jen na 1 a2 3 udaje a zatizeni pro demodulaci -
daje bylo souldsti snimale.

) ~Jdsou znimd také Fedeni, kdy misto jednoduchého proudového snimale jsou poulivi-
ny sloiité tirifizové watmetry nebo elektroméry s jedinym informalnim vystupem elek-
trického Zinného vykonu nebo price.,

U 2apojeni integrovantho snimale energeticke nirolnosti podle &s. autorského
osvédiend &, 219546 je zalizeni pro demodulaci Gdaje o poltu ampérsekund nad proud
p*i chodu stroje naprdzdno, Gdaje o poltu sekund pli zatileni elektromotoru a uUdaje
0 poltu sekund pli pletileném elektromotoru soulisti snimale. Zarizeni je urieno pro
zabudovant do nevybulného dilniho stykale. Toto sloiité a drahé zatizeni je prifinou
tastych poruch celého viceOrovnového systému Pizeni. Pro kaldy snimal energetické na-
rolnosti je samostatné demodulaini zatizeni. Bez demontile snimale, vietnd demodulal-
niho zatizeni, nelze zmdnit hladiny a program funkce snimale.

Uvedené nevyhody znidmych zalizend pro demodulaci provoznich Gdajd do z2nainé miry
odstranuje 2alfizeni k provddini demodulace provoznich Gdaji ze snimale proudové ni-
roénosti podle vyndtezu. Podstatou zafizent k provadéni demodulace podle vynilezu je,
3e je vytvoteno ze snimale proudové nirolnosti, ke kterému je ptipojen pFimo nebo pro~
strednictvim vicendsobného pfenosového - systému-vstupni analogovy kanidl aikroprocesoru”
pro styk s procesem, ktery md pamdt sestavenou alespon 2z Yesti pamitovych mist pro
kritkodoby 2iznam demodulovanych Gdaji a jeho: alespon jeden vystupni kanil je spojen
alespon s jednim vstupnim kanilem nad*azendho procesoru, ktery mi panidt sestavenou
alespon 2z 3esti pamdtovych mist pro dlouhodoby zdznam demodulovanych 0daja, '

Toto zarizeni k providéni demodulace provoznich Gdaji se protf dosud znamym za~
fizenim ke stejnému Olelu projevi vy33im Gfinkem, napFiklad v aplikaci na Fizeni dUl-
ntho provozu, Usekly a pracovidt pPiprav a porubl. Umoinuji vytvirent Pidicich systé-
mG pro Fizeni dilni vyroby podle odchylek v redlném Case, p?i soulasném zvyleni pro-
vozni spolehlivosti informalni C&sti Fidiciho systému, v dUsledku 2jednodudeni snima-
e proudové nidrolnosti na minimum a pfevedeni demodulalnich algoritml do mikroproce-
sory pro styk s procesem, Funkci mikroprocesoru pro styk s procesem mU3e 2astivat u
vétdiiho poltu snimaél proudové ndrofnosti koncentrdtor dat nebo mdFici Ustfedna, kte~-
rd pri dostatelné kapacitd paméti mile nahradit i ve vyndlezu popisovany nadfezeny
$idict procesor, Koncentraci tétd funkce podle vynidlezu se dile zvyduje spolehlivost
snimanych Udaju F{dicfho systémm.

2arizeni k providéni demodulace provoznich Udaju je didle popsino v aplikaci na
demodulaci provoznich &déjﬁ dilniho dobyvactho kombajnu. Na plipojeném vykresu je
zjednodudend zndzorndno blokové schéma zatfzent k provadéni z2plsobu podle vynilezu.
Jeho zdkladni Zasti jsou alespon jeden snimal proudové narolnosti 1, z nich¥ kaidy
je ptipojen analogovym kanilem 31 k mikroprocesoru 3 pro styk s prostledia pfimo ne-
bo prostlednictvim vicenidsobného pifenosového systému 2. Kritkodobé dOdaje o poltech
sepnutf elektromotoru, o poltu celkovych ampersekund, o poltu ampersekund nad proud
pti chody gtrojc naprizdno, o poltu sekund pti zatilent elektromotoru, o poltu sekund
pFi plfetilentém elektromotoru a2 0daj o poltu sekund chodu elektromotoru stroje nad Li-
bovolnou pfedem zvolenou mez 24td%e jsou ukladiny do 3esti pamdtovych mist 32, 33, 34,
22} 36, 37 mikroprocesoru 3 pro styk s prostledim. Alespon jeden vystupni kanal 38
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mikroprocesory 3 Pro styk s prostledim je spojen alespon s jednim vystupnin kanélen
41 nadtezeného Pidiciho procesoru &, ktery mi pamiét sestavenou alespon z festi pang~-
tovych mist 42, 43, 44, 45, 46, 47 pro dlouhodo§9 zdznam demodulovanych Udajo a Jejich
dalfi z2pracovani.

Popsané zatizent pracuje zpUsobem podle vyndlezu takto:
PFi 2méndch proudu statory elektromotoru dilniho dobyvactho kombajnu indukuje snimad
1 proudové nirolnosti hodnotu tohoto prouduy, prevadi Jj¥ na signil vhodny pro plenos
a analogovy vstup gl mikroprocesory 3 pro styk s prostFedim. Mikroprocesor 3 podle
ptedvolby vyhodnucuje polty sepnutt a uklads je do pamEtového mista 32, celkové:a-- )
Persekundy a ukldds je do paméfového mista 33, 3mpersekundy nad proud prf chodu stroje na-
prdzdno a ukladad je do pam&ioveho Rista 34, polty sekund PFi zatilenén elektromotory 3 u=-
klddad je do pamdtového mista 33, polty sekund pii pietifentn elektromotoru a ukladd je do
pamétového mista 36 a polty sekund chodu elektromotoru ddlniho koabajnu nad Libovelnou pke~
dem naprogramovanou mez z4tile a uklids je do pamétového mista 37. Ples vstupni kanil 41
providi nadrazeny FidicH procesor 4 plapfs udajd 2 pan!iovich mist 32, 33, 34, 35, 36;—;7
prostfednictviam vystupniho kandlu 38 mikroprocesoru 3 pro styk s prostkednin do své-;;u;:

ti na mista 42, 43, 44, 45, 46, 47 pro dlouhodoby 242nam demodulovanych Gdaji a jejich
dal3i zpracovini,

PREDMET VYNALE z u

2atizent k provadénd denodulace»provoznich Udajo 2e snimale proudové nirolnosti,
vyznadujicise tim, ie”jg-tvofeho*tninaéen proudové nirolnosti /1/, ke kterému je pkri-
pojen pFimo nebo prostfednictvin vicendsobntho prénosového systému /2/ vstupni analo-
govy kanadl /31/ mikroprocesoru /3/ pro styk s procesem, fehol pamdi sestivs alespon 2
$esti panéiovich mist /32, 33, 34, 35, 36, 37/ pro kritkodoby z3z2nam deaodulovanych
Udaji, jeho? alespon jeden vystupnt kanit /387 je spojen alespon s jednim vstupnim
kanidlem /41/ nadlazentého Fidictho procesoru /4/, pritem: pamdt sestavs alespon z des-
ti pamétovych mist 142, 43, 44, 45, 46, 477 pro dlouhodoby z24znam demodulovanych uda-
JU a jejieh daldy 2pracovand,

. 1 vykres
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