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블 들  움직   재블  측 움직  색 보  생 고, 재블  움직 에

 측 움직  차 여 생  차  움직  께 참  색 보, 측 움직  색 보

 포 는 재블  움직 보  생   는 상 ;  측 움직  색 보에 

여 측 움직  복원 , 복원  측 움직  차  움직  가산 여 복 고  는 상

블  움직  복원 고, 복원  상블  움직 에 여 상블  복원 는 상 복

포 는 것  특징  다.
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특허청  

청  1 

재 블   측 는 상 복  치에 어 ,

비트스트림  참   색  보, 차  움직 ,  측 움직  색  보  복원 는 복

; 

상  재 블  재 움직  측   측 움직  후보들  고, 상   측 움

직  후보들 에  상  측 움직  색  보에  식별 는 측 움직  후보  상  재

블  측 움직  결 , 상  결  측 움직  상  차  움직  가산 여 상  

재 움직  복원 고, 상  참   색  보에 식별 는 상  재 블  참    상  

재 움직 에 여 상  재 블  측 는  측  포 고,

상   측 는,

재  내에  상  재 블  주변에 치  주변블 들  움직 에 여 나 상  측 움

직  후보  는 1 듈, 

상  재 보다  복  참   내에 치 는 참  블  움직 에 여 나  

측 움직  후보  는 2 듈  포 는 것  특징  는 상 복  치.

청  2 

1 에 어 , 상  1 듈 ,

상  재 블  쪽에 치  주변 블 에 여 1 측 움직  후보  는 과  ,

상  재 블  쪽에 치  주변 블 에 여 2 측 움직  후보  는 과  수 는

것  특징  는 상 복  치.

청  3 

2 에 어 , 상  1 듈 ,

상  쪽에 치  주변 블  참 는 참  과 상  재 블  참   동 , 상  쪽

에 치  주변 블  움직  상  1 측 움직  후보  고,

상  쪽에 치  주변 블  참 는 참  과 상  재 블  참   동 , 상  쪽

에 치  주변 블  움직  상  2 측 움직  후보  는 것  특징  는 상 복

 치.

청  4 

2 에 어 ,

상  1 측 움직  후보는 상  2 측 움직  후보보다  색  값  여 는 것  특징

는 상 복  치.

청  5 

1 에 어 , 상  2 듈 ,

상  재  내에  상  재 블  치에 여, 상  참   내에  상  참  블  

치  결 는 것  특징  는 상 복  치.

청  6 

1 에 어 , 상  2 듈 ,

등록특허 10-1479137

- 3 -



상  참  블  치 는 참  과 상  참  블  참   간  시간  거리,  상  재 

과 상  재 블  참   간  시간  거리에 근거 여, 상  참  블  움직  스 링

는 것  특징  상 복  치.

  

 술  야

본  실시 는 측 움직  색 에  움직 보 생 /복원 치  ,  그것  [0001]

 상 /복  치  에  것 다. 

 경  술

MPEG(Moving Picture Experts Group)과 VCEG(Video Coding Experts Group)   MPEG-4 Part 2  H.263[0002]

안보다 욱 우수 고 뛰어난 비  압   술  H.264/AVC(Advanced Video Coding)  개 고,

2010  본격  HEVC(High Efficiency Video Coding) 술  개 고 다. 

HEVC에  재 고  스트 (TMuC: Test Model Under Consideration)   동 상 압  술과 [0003]

사   상  블  여 움직  측  트  측에  여 블  주 수변 , 양

여 엔트  는  고 다. HEVC  TMuC  다  참  사 여 움직  측  실

시 여 참   색 과 움직  움직 보  여 비트스트림에 다.

 내

결 는 과

본  실시 는 움직  보  에 어  압  능   상시키   것 , 복수  측 움[0004]

직  후보들   후 그 복수  후보들 에    가   후보  재블  측 움직

 결 고, 나아가 복수  측 움직  후보들  어  후보가 재블  측 움직  사

었는지  지시 는 색  보  복  치  공  , 색  보  에 는 비트  

수 는   복   공 는 것   다.

과  결 수단

술   달   본  실시 에  상 /복  치는, 참  여 [0005]

재블 에   측  수 는 경우, 참  동  블  움직   재블  주변에 

는 블 들  움직   재블  측 움직  색 보  생 고, 재블  움직

에  측 움직  차 여 생  차  움직  께 참  색 보, 측 움직  색

보  포 는 재블  움직 보  생   는 상 ;  측 움직  색 보

에 여 측 움직  복원 , 복원  측 움직  차  움직  가산 여 복 고

는 상블  움직  복원 고, 복원  상블  움직 에 여 상블  복원 는 상

복  포 는 것  특징  다.

술   달   본  실시 에  상  치는, 고  는 재블  [0006]

  여 측 블  생 는 트  측 ; 참  동  블  움직   재블

 주변에 는 블 들  움직   재블  측 움직  색 보  생 고, 재블

 움직 에  측 움직  차 여 생  차  움직  께 참  색 보, 측

움직  색 보  포 는 재블  움직 보  생 , 생  움직 보에 여 측 블

 생 는  측 ; 재블 에  트  측  또는  측 에  생  측블  감산 여

차 블  생 는 감산 ; 차 블  주 수 계수  변 고 양 는 변   양 ;  변  

양 에  변 고 양  차 블  여 비트스트림  생 는  포 는 것

특징  다.

 측 는, 재블  각각  참 에  동  블  는 움직   재블  [0007]
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치에 가  근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

또 ,  측 는, 동  블  움직 가 재블  치에 주어진 계값 내  근 는 경우,[0008]

측 움직  색 보  에 어  동  블  움직 에 가  낮  색 값  여  수 

다.

동  블  움직 가 재블  치에 주어진 계값 내  근 는 경우에  단 , 동[0009]

 블  공간 치가 (Cx,Cy) 고 시간 치가 Ct , 동  블  움직 가 (MVx,MVy) 고, 동

블  참  참  시간 치가 Rt , 다  식과 같  산 는 동  블  움직  각각

 x,  y  에   시간에 변 에  직  Lx,  Ly에 여 CURt  시간 치에 는 재블  치

(cx,cy)에  근  도  계산 여 루어질 수 다.

Lx 직 식[0010]

x-Cx = MVx/(Ct- Rt)* (t-Ct)[0011]

Ly 직 식[0012]

y- Cy= MVy/(Ct- Rt)* (t-Ct).[0013]

술   달   본  실시 에  움직 보 생 치는, 참  여 재블[0014]

에   측  수 는 경우, 참  동  블  움직   재블  측

움직  색 보  생 는 측 움직  색  생 ; 재블  움직 에  측 움직

 차 여 차  움직  생 는 감산 ;  참  색 , 측 움직  색 ,  차  움직

 포 는 재블  움직 보  는 움직 보  포 는 것  특징  다.

측 움직  색  생 는, 재블  각각  참 에  동  블  는 움직[0015]

 재블  치에 가  근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

또 , 측 움직  색  생 는, 동  블  움직 가 재블  치에 주어진 계값 내[0016]

근 는 경우, 측 움직  색 보  에 어  동  블  움직 에 가  낮  색 값

 여  수 다.

술   달   본  실시 에  상 복  치는, 상  수신 는 비[0017]

트스트림  복 여 양  주 수 계수열  고,  양  주 수 계수열에 여 차 블

 생 는 복 ; 차 블  역양   역변 는 역양   역변 ; 복  수신 는

측 움직  색 보에 여 측 움직  ,  측 움직  차  움직

 가산 여 복 고  는 재블  움직  복원 고, 복  수신  참  색 보

 복원  재블  움직 에 여 재블  측블  복원 는  측 ;  복원  측블

과 차 블  가산 여 재블  복원 는 가산  포 는 것  특징  다.

 측 는, 재블  참 에  동  블  는 움직   재블  치에 가[0018]

 근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

또 ,  측 는, 참  동  블 , 재블  블  움직  는 측 움직[0019]

 후보집  고, 동  블  움직 가 재블  치에  계값 내  근 는

경우에  측 움직  색  에 어 , 동  블  움직 에 가  낮  색 값  여

수 다.

술   달   본  실시 에  움직 보 복원 치는, 비트스트림  측 움직[0020]

 색 값  여 측 움직  는 측 움직  ; 측 움직  비트스트림에

 차  움직  가산 여 재블  움직  는 가산 ;  재 움직  께 비

트스트림에 포  참  색 보  수신 여 움직 보  복원 는 움직 보  포 는 것

특징  다.

측 움직  는, 재블  참 에  동  블  는 움직   재블[0021]

치에 가  근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

또 , 측 움직  는, 참  동  블 , 재블  블  움직  는[0022]
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측 움직  후보집  고, 동  블  움직 가 재블  치에  계값 내

근 는 경우에  측 움직  색  에 어 , 동  블  움직 에 가  낮  색 값

 여  수 다.

술   달   본  실시 에  상 /복  , 참  여 [0023]

재블 에   측  수 는 경우, 참  동  블  움직   재블  주변에 

는 블 들  움직   재블  측 움직  색 보  생 고, 재블  움직

에  측 움직  차 여 생  차  움직  께 참  색 보, 측 움직  색

보  포 는 재블  움직 보  생   는 상  단계;  측 움직  색

보에 여 측 움직  복원 , 복원  측 움직  차  움직  가산 여 복 고

는 상블  움직  복원 고, 복원  상블  움직 에 여 상블  복원 는 상

복  단계  포 는 것  특징  다.

술   달   본  실시 에  상  , 참  여 재블 에[0024]

  측  수 는 경우, 참  동  블  움직   재블  주변에 는 블 들

 움직   재블  측 움직  색 보  생 고, 재블  움직 에  

측 움직  차 여 생  차  움직  께 참  색 보, 측 움직  색 보

포 는 재블  움직 보  생 , 생  움직 보에 여 측 블  생 는 단계; 재

블 에  생  측블  감산 여 차 블  생 는 단계; 차 블  주 수 계수  변 고 양

는 단계;  변 고 양  차 블  여 비트스트림  생 는 단계  포 는 것  특징

 다.

측블  생 단계는, 재블  각각  참 에  동  블  는 움직   재블[0025]

 치에 가  근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

측블  생 단계는, 동  블  움직 가 재블  치에 주어진 계값 내  근 는 경우,[0026]

측 움직  색 보  에 어  동  블  움직 에 가  낮  색 값  여  수 

다.

동  블  움직 가 상  재블  치에 주어진 계값 내  근 는 경우에  단 , 동[0027]

 블  공간 치가 (Cx,Cy) 고 시간 치가 Ct , 동  블  움직 가 (MVx,MVy) 고, 동

 블  참  참  시간 치가 Rt , 다  식과 같  산 는 동  블  움직

각각  x, y 에  시간에 변 에  직  Lx, Ly에 여 CURt 시간 치에 는 재블  치

(cx,cy)에  근  도  계산 여 루어질 수 다.

Lx 직 식[0028]

x-Cx = MVx/(Ct- Rt)* (t-Ct)[0029]

Ly 직 식[0030]

y- Cy= MVy/(Ct- Rt)* (t-Ct).[0031]

술   달   본  실시 에  움직 보 생 , 참  여 재블[0032]

에   측  수 는 경우, 각각  참 에  동  블  는 블 들  움직

  동  움직  고, 재블  블 에 여 측 움직  는 단계; 동

 블  움직   측 움직  색 값  여 는 단계; 비트 - 곡 측 에  가  비

  참 , 재블  움직 ,  측 움직  는 단계;  재 움직 에

측 움직  감산  차  움직 , 측 움직  색   참   색   움직 보

 는 단계  포 는 것  특징  다.

측 움직  단계는, 재블  각각  참 에  동  블  는 움직  [0033]

재블  치에 가  근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

측 움직  색 값 여단계는, 동  블  움직 가 재블  치에 주어진 계값 내[0034]

근 는 경우, 측 움직  색 보  에 어  동  블  움직 에 가  낮  색 값

 여  수 다.
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술   달   본  실시 에  상 복  , 상  수신 는 비[0035]

트스트림  복 여 양  주 수 계수열  고,  양  주 수 계수열에 여 차 블

 생 는 단계; 차 블  역양   역변 는 단계; 복  수신 는 측 움직  색

보에 여 측 움직  ,  측 움직  차  움직  가산 여 복 고

 는 재블  움직  복원 고, 복  수신  참  색 보  복원  재블

움직 에 여 재블  측블  복원 는 단계;  복원  측블 과 차 블  가산 여 상

 재블  복원 는 단계  포 는 것  특징  다.

측블  복원단계는, 재블  참 에  동  블  는 움직   재블  치[0036]

에 가  근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

또 , 측블  복원단계는, 참  동  블 , 재블  블  움직  는 측[0037]

움직  후보집  고, 동  블  움직 가 재블  치에  계값 내  근

는 경우에  측 움직  색  에 어 , 동  블  움직 에 가  낮  색 값

여  수 다.

술   달   본  실시 에  움직 보 복원 , 비트스트림  측 움직[0038]

 색 값  여 측 움직  는 단계; 측 움직  비트스트림에   차  움직

 가산 여 재블  움직  복원 는 단계;  재 움직  께 비트스트림에 포

참  색 보  수신 여 움직 보  복원 는 단계  포 는 것  특징  다.

측 움직  단계는, 재블  참 에  동  블  는 움직   재블[0039]

 치에 가  근 게 연 는 움직  동  블  움직   수 다.

측 움직  단계는, 참  동  블 , 재블  블  움직  는 측[0040]

움직  후보집  고, 동  블  움직 가 재블  치에  계값 내  근

는 경우에  측 움직  색  에 어 , 동  블  움직 에 가  낮  색 값

여  수 다.

 과

본  실시 에 , 재블 에  움직  보   /복  수 다.[0041]

, 재블 에 시간  또는 공간   주변블 들  복수  측 움직  후보들  고[0042]

그 후보들  나  재블 에  측움직  결 , 재블  움직 에  측

도   수 므  차  움직  는 에 는 비트량  어든다. 

또 , 어  후보가 측 움직  사 었는지  나타내는 색  보  보다  비트수   수[0043]

다.

도  간단  

도 1  본 실시 에  움직 보    들어   도 다.[0044]

도 2는 본 실시 에  색  여   나타낸 도 다. 

도 3  본  실시 에  상  치   개략  나타낸 도 다.

도 4는 본  실시 에  움직 보 생 치   개략  나타낸 도 다.

도 5는 재 블 과, 재 블  움직 보    사  수 는 참  동  블 ,

 참  동  블  참   시  도 다. 

도 6  시간  상에  움직  블 들  치  x 만  나타낸 도 다.

도 7  본   실시 에  움직 보 생  나타낸 도 다.

도 8  본   실시 에  상 복  치   개략  나타낸 도 다.

도 9는 본  실시 에  움직 보 복원 치(600)  개략  나타낸 도 다. 
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도 10  본  실시 에  움직 보 복원  나타낸 도 다.

 실시   체  내

, 첨  도  참 여 본  실시 에  측 움직  색 에  움직 보 생[0045]

/복원 치  ,  그것   상 /복  치   상 게 다.

에  는  상   치(Video  Encoding  Apparatus),  상  복  치(Video  Decoding[0046]

Apparatus)는  개  컴퓨 (PC:  Personal  Computer),  트  컴퓨 ,  개   단말 (PDA:  Personal

Digital Assistant),  티미 어 어(PMP: Portable Multimedia Player), 스  포 블

(PSP: PlayStation Portable), 무  통신 단말 (Wireless Communication Terminal), 스마트폰(Smart Phone),

TV 등과 같  사  단말 거나   비스  등  단말  수 , 각   또는 무

 통신망과 통신  수   통신  등  통신 치, 상  거나 복 거나  또는

복    또는 트  측   각  그 과    리, 그

실 여 연산  어   마 크  등  비 는 다양  치  미  수 다.

또 , 상  치에  비트스트림( )   상  실시간 또는 비실시간  [0047]

, 근거리 무  통신망, 무 망, 브 망, 동통신망 등  무  통신망 등  통 거나 블, 

직  스(USB: Universal Serial Bus) 등과 같  다양  통신 스  통  상 복  치  어

상 복  치에  복 어 상  복원 고 재생  수 다.

통상  동 상   처(Picture)   수 , 각 처들   또는 블 (Block)과 같[0048]

 역   수 다. 상  역  블  는 경우에는  블   에 

 크게 트  블 (Intra Block),  블 (Inter Block)   수 다. 트  블  트  측

(Intra Prediction Coding) 식  사 여 는 블  는 , 트  측  재 

 수 는 재 처 내에  에 고 복 어 복원  블 들   여 재 블

  측  측 블  생 고 재 블   차 값  는 식 다.  블

  측 (Inter Prediction Coding)  사 여 는 블  는 ,  측 

나 상  과거 처 또는 미  처  참 여 재 처 내  재 블  측  측 블  생

고 재 블 과  차 값  는 식 다. 여 , 재 처  거나 복 는  참 는

 참  (Reference Frame) 고 다.

본  실시 는, 재 고  는 블  주변에 는 블 들  움직  참 에  같[0049]

치에 는 동  블  움직  측 움직  후보 집  , 측 움직  후보 집

에  비트 - 곡 비  측 에  가  비   후보  측 움직  결 고, 측 움직 에

 색 , 재 움직  측 움직  차  움직 , 참  색  움직 보  

다.

도 1  본 실시 에  움직 보    들어   도 다. 여 , A  I 지[0050]

값  재 블 에  미  웃블 들  식별   다. 

본 실시 에 , 재 블 에  측 움직   , 측 움직  후보 집  쪽 움직[0051]

, 쪽 움직 , (Corner) 움직 , 간값 움직 , 동  움직  5개 움직

 포  수 다. 당 는 측 움직 가 없는 경우에는 측 움직  후보집 에 포 지 않는다. 

쪽 움직 는 재 블  쪽에 치  블 들(도 1  F, G, H)  에  아  스캔 여 첫 째  [0052]

 움직  다.  움직 는 움직 가 재 고 재 블  참 과 같  참

 사 는 것  단 다.

쪽 움직 는 재 블  쪽에 치  블 들(도 1  B, C, D)  쪽에  쪽  스캔 여 첫 [0053]

째   움직  다.  움직 후보는 재 블  쪽 에 치  블 (도 1  E),

재 블  쪽 에 치  블 (도 1  I), 재 블  쪽 에 치  블 (도 1  A)  술  순

 스캔 여 첫 째   움직  다. 

간 움직 는 상 에  결  쪽 움직  후보, 쪽 움직 후보,  움직  후보  X, Y[0054]

값 각각에  간값(median) 연산  실 여 그 결과값  다. 
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동  움직 (MV)는 참 에  재 블 과 같  치에 는 동  블  움직 (MVcol)[0055]

 스 여 다. 동  블  재 블 과 같  크  사  동   블  여러 블

 경우, 미리 진 치  블 ,  들  쪽  블  움직  동  블  움직

 다. , 동  블  치  참 과 동  움직 가 참  동  참

 시간 거리  t1  고, 재 블 과 동  블  치  참 들 사  시간거리  t2 고 ,

MV = MVcol * (t2/t1)  스 여  수 다. 

본 실시 는, 측 움직  후보 집  각 후보들에  재  블  크  치에  측[0056]

움직   색   여 여 색 값  수   다는 가 에  엔트  다. 

도 2는 본 실시 에  색  여   나타낸 도 다. 도 2에  보는  같 , 나  2Nx2N [0057]

사각  블  수평 또는 수직  여 각각  블  측  수 다. 여 ,  칠 진 

 재 고  는 재 블 다. 

도 2(a)는 2Nx2N 사각  블  수평  여 에 는 블  는 경우 ,  색  값([0058]

안)  쪽 움직  (0), 간 움직 (1), 쪽 움직 (2),  움직 (3), 동  움직

(4)  같  순  색  값  여  수 다.

도 2(b)는 2Nx2N 사각  블  수직  여 쪽에 는 블  는 경우 , 도 2(a)  같[0059]

순  색  값  여  수 다.

도 2(c)는 2Nx2N 사각  블  수평  여 에 는 블  는 경우 ,  색  값([0060]

안)  쪽 움직 (0), 쪽 움직 (1), 간 움직 (2),  움직 (3), 동  움직

(4)  같  순  색  값  여  수 다. 

도 2(d)는 2Nx2N 사각  블  수직  여 쪽에 는 블  는 경우 ,  색  값[0061]

( 안)   움직 (0), 쪽 움직 (1), 쪽 움직 (2), 간 움직 (3), 동  움직

(4)  같  순  색  값  여  수 다.

도 2(e)는 도 2(a) 내지 도 2(d)  같  경우   경우    나타낸 것 ,  경우 간[0062]

움직 (0), 쪽움직 (1), 쪽 움직 (2),  움직  (3), 동  움직 (4)  같

순  색  값  여  수 다.

에 는, 측 움직  색  보에     상시키    다.[0063]

도 3  본   실시 에  상  치   개략  나타낸 도 다. 도  참 ,[0064]

본   실시 에  상  치(300)는 트  측 (310),  측 (320), 감산 (330), 변

  양 (340), (350), 역양   역변 (360), 가산 (370),  리(380)  포

여  수 다.

고  는  상  블 (Coding Block) 단   는 , 본  실시 에 , [0065]

블  M*N 태 , M과 N  동 거나 다  수 다. 또 , 블  다양  크  측단 블

  수 다.

트  측 (310)는 재 측단 블  측  여   여 측 블  생 다. ,[0066]

트  측 (310)는 미  과  거치고 복원 , 재 블   들  여 트  측

(310)  드에  측 블  생 다.

 측 (320)는 재 측단  블  측  여 참   여 측 블  생 여 [0067]

다. ,  측 (320)는 미  과  거치고 복원   에   측 (320)  드에

 움직   통  움직   참  색  등  는 움직  보  생 고 움직  보

  움직  보상 과 에  측 블  생 다. 또   측 (320)는 참   동  블

 움직 보   재 블  측움직  색 보  생 고 재블  움직 에  측

움직  차 여 생  차  움직  께 참  색 , 측 움직  색 보 등  

 재블  움직 보  생 다.  ,  측 (320)는 움직 보 생 (도시 지 않 )

포  수 다. , 움직 보 생 는 도 4에 도시  움직 보 생 치(400)  같 , 독립  드웨

어 또는 트웨어 듈  재  수도 다. 움직 보 생    동 에 는 후술 는 과
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에  도 4  통  상  다.

감산 (330)는 재 블 에  측 블  감산 여 차 블 (Residual Block)  생 다. , 감산 (330)는[0068]

재 블  값과 트  측 (310) 또는  측 (320)에  생  측 블  값  감산 여

차 블  생 다.

변   양 (340)는 감산 (330)에  생  차 블  주 수 계수  변 고 양 다. , 변[0069]

 양 는(340)는 감산 (330)에  생  차 블  차 계수  주 수 계수  갖는 차 블  생

고  생  주 수  계수  차  블  양 는 ,   사 는  변  식 는  다마드  변

(Hadamard  Transform),  산  사  변   수  변 (Discrete  Cosine  Transform  Based  Integer

Transform) 등과 같  공간 역  상 신  주 수 역  변 는  사 고, 양  식 는

드  균  경계 양 (DZUTQ: Dead Zone Uniform Threshold Quantization,  'DZUTQ'  칭 ) 또는 양

 가 치 매트릭스(Quantization Weighted Matrix) 등과 같  다양  양    수 다.

(350)는 변   양 (340)에  변 고 양  차 블  여  (비트[0070]

스트림)  생  수 다. 러   술 는 엔트  (Entropy Encoding) 술  사  수 

나, 드시 에 지 않고 다  다양   술  사  수  것 다.

또 , (350)는 양  주 수 계수들   비트열뿐만 아니  움직 보 등  주 수계[0071]

수 비트열  복 는   다양  보들   에 포 시킬 수 다. ,  는

 블  태(CBP: Coded Block Pattern), 타 양  계수(Delta Quantization Parameter)  양

주 수 계수가  비트열  포 는  1 드  측에  보(  들어, 트  측  경우 

트  측 드 또는  측  경우 움직  보 등)   비트가 포 는  2 드  포  수 다.

역양   역변 (360)는 변   양 (340)에  변   양  차 블  역양 (Inverse[0072]

Quantization) 고 역변 (Inverse Transform) 여 차 블  생 다. 역양  역변  변   양

(340)가 수  변  과 과 양  과  역  수  루어질 수 다. , 역양   역변

(360)는 변   양 (340)  달 는 양   블  역양 고, 역양  주 수 블

다시 역변 여 차 계수  갖는 차 블  생  수 다.

가산 (370)는 트 측 (310) 또는 측 (320)에  생  측 블 과 역양   역변 (360)에[0073]

 생  차 블  가산 여 복원  블  생 다.

 리(380)는 가산 (370)에  복원  블  여 트  측   측 수  시 측 블[0074]

 생   참 블  사 다.

도 4는 본  실시 에  움직 보 생 치   개략  나타낸 도 다. 본  실시[0075]

에  움직 보 생 치(400)는 측 움직  색  생 (410),  감산 (420)   움직 보 

(430)  포  수 다.

측 움직  색  생 (410)는 참  동  블  움직 보   재 블  측[0076]

움직  색 보  생 다. 여 , 참  동  블  , 재블 에  참

에  재블  치  동  에 치  블  말 다.  , 측 움직  색  생 (41

0)는  각각  참 에  동   블  는 움직   고  는 재 블

치에 가  근 게 연 는 움직  동  움직  다. 또 , 측 움직  색  생

(410)는  HEVC TMuC 과 같   사 여 쪽, 쪽, , 간값 움직  여

동  움직  께  측움직  후보집  다.  다 ,  측  움직  색  생

(410)는 동  움직   측 움직 에  색 값  여 다. 동  움직 가

재 블  치에 주어진 계값 내  근 는 경우는 측 움직  색  에 어 , 동

움직 에 가  낮  색 값 0  여 여  동  움직  색  값  가   비트 수  

수 도  다. 

감산 (420)는 재 블  움직 에  측 움직  차 여 차  움직  생 다.[0077]

움직 보 (430)는 참  색 , 측 움직  색 보, 차  움직  등  재블  움[0078]

직 보  다.

도 5는 재 블 과, 재 블  움직 보    사  수 는 참  동  블 ,[0079]

등록특허 10-1479137

- 10 -



 참  동  블  참   시  도 다. 

도 5에 도시   같 , 참  동  블  참 에  재  움직 보상에  [0080]

 재 블 과 공간  같  치에 는 동  블  나타낸다. 여 , 참  동  블

 재 블  크  다  수 다. 본  실시 에 는 동  블  크 는 재 블 에  수

평  2 , 수직  2  시 다. 

동  블  크 는 시퀀스, 슬 스 단  등  여 비트스트림에 포  수 다. 또 , 동[0081]

 블  여러 개  블  어  경우나 B 압   경우  같 , 여러 개  움

직  가질 수 다. 도 5  에  동  블  2개  블  어 어 , 각각

블  신  움직  가지고 다. 도 6  시간  상에  움직  블 들  치  x 만

나타낸 도 다. 도 4  측 움직 보 색  생 (410)는 러  참 에  재 블 과 공간

같  치에 는 동  블  움직 보   재 블  측 움직  색 보  생

수 다.

도 7  본   실시 에  움직 보 생  나타낸 도 다.[0082]

도 4  도 7  참 , 측 움직  색  생 (410)는  각각  참 에  동   블[0083]

 는 움직   고  는 재 블  치에 가  근 게 연 는 움직  동

 움직  다. 또 , 측 움직  색  생 (410)는  HEVC TMuC 과 같  

사 여 쪽, 쪽, , 간값 움직  여 동  움직  께 측움직  후보집

 다(S710).

다 , 측 움직  색  생 (410)는 동  움직   측 움직 에  색[0084]

값  여 다(S720). , 비트 - 곡 측 에  가  비   참 , 재 움직 , 측 움직

가 다(S730).

동  움직 가 재 블  치에 주어진 계값 내  근 는 경우는 측 움직  색  [0085]

에 어 , 동  움직 에 가  낮  색 값 0  여 여  동  움직  색  값  가  

 비트 수   수 도  다. 실시   TMuC  색  여 에  다  측움직  색

순 는 지 고 동  움직  가  낮  값  여  수 다. 도 1  (a)  경우, 다 과 같  색

값  여  수 다. 

동  움직 (0). 쪽움직 (1), 간움직 (2), 쪽 움직 (3), 움직 (4), [0086]

동  움직 가 재 블  치에 주어진 계값 내  근 는 경우에  단  다 과 같  [0087]

수 다(도 5  도 6 참 ). 

동  블  공간 치가 (Cx,Cy) 고 시간 치가 Ct , 동  움직 가 (MVx,MVy) , 동[0088]

블  참  참  시간 치가 Rt   CURt 시간 치에 는 재 블  치(cx,cy)에  근  

도 (d)는 시간linear extrapolation에  다 과 같   수 다.  동  움직  각각  x,

y 에  시간에 변 에  직  Lx, Ly는 다 과 같   수 다. 

Lx 직 식[0089]

x-Cx = MVx/(Ct- Rt)* (t-Ct)[0090]

Ly 직 식[0091]

y- Cy= MVy/(Ct- Rt)* (t-Ct)[0092]

 직 식  재  시간 치  CURt에  연  치 Ex, Ey  다 과 같   수 도  다.[0093]

Ex = MVx/(Ct- Rt)* (CURt-Ct) + Cx[0094]

Ey= MVy/(Ct- Rt)* (CURt-Ct) + Cy[0095]

재 블  치(cx,cy)에  근  도 d는 연 치 (Ex, Ey)  거리에   수 다. 거리는 클리[0096]

언 거리, 시티 거리 등 다양    나  여  수 다. 본  실시 는 시티 거리  사

다.
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시티거리는 차  값   다 과 같  다.[0097]

d = || cx - Ex|| + ||cy - Ey||[0098]

 동  움직 가 재  블  치에 주어진 계값 내  근 는 가  단 는 경우  계값[0099]

(thresh)  시퀀스, 슬 스단  등  여 비트스트림에 포  수 다. 계값  실험에  압

 가   값   수 다.

감산 (420)는 재 블  움직 에  측 움직  차 여 차  움직  생 다.[0100]

움직 보 (430)는 차  움직 , 측 움직  색 , 참   색   움직 보[0101]

다(S740).

본   실시 에 는 움직  보는 참 색 , 측 움직  색 , 차  움직  포[0102]

여 다. TMuC  움직  상도 술  사 는  보도 포  수 다.

본   실시  동  움직 는 동  블 들  블  움직 에   재[0103]

에 매   고  는 재 블  가  많  포 는 블  움직  동  움직

  수도 다.  움직  블  재블  포 는 비  주어진 계값 내  

근 는 경우는 측움직  색  에 어 , 동  움직 에 가  낮  색 값 0  여 여

동  움직  색  값  가   비트 수   수 도   수 다.

도 4 내지 도 7  통 여 술   같 , 움직 보 생 치  , 상  시간  특 에  움직[0104]

보   여 상  압   상시킬 수 다.

도 8  본   실시 에  상 복  치   개략  나타낸 도 다.[0105]

본   실시 에  상 복  치(800)는 복 (810), 역양   역변 (820), 트  측[0106]

(830),  측 (840), 가산 (850),  리(660)  포 여  수 다.

복 (810)는  (비트스트림)  복 여 블  복 에  측 드,  움직[0107]

보, 트  측 드, 스쳐 등  타  다. , 복 (810)는   복 여 양

 주 수 계수열  고, 양  주 수 계수열  역 지그재그 스캔 등 다양  역 스캐닝 식  역 스

캐닝 여 양  주 수 계수  갖는 차 블  생 다. , 복 (810)는  에 포  

1 드에   차 블  여 복  수 고,  에 포   2 드에  트

측 드, 측 드, 움직 보 등 측에  보   수 ,  측에  보

 트  측 (830) 또는  측 (840)  달 여, 당 측 가 상  치(300)(도 3 참 )

당 측  동  식  재 블  측 도   수 다.

역 양   역 변 (820)는 양  차 블  역 양 여 역 양  차 블  생 고 생[0108]

역양  블  역 트 스폼 여 차 블  생 다.

트  측 (830)는 복 (810)  달 는 트  측에  보  여 재 블 에 [0109]

측 블  생 다.

 측 (840)는 복 (810)  달 는  측에  보  여 재 블 에  측[0110]

블  생 다. ,  측 (840)는 복 (810)  움직 보  아, 움직 보에 포

측 움직 보 색 값에  측 움직  복원 여 움직 보에 포  차  움직 보  가산 여

재 블  움직 보  복원 고, 복원  움직 보  여 재 블  측블  생 다.  

측 (840)는 움직 보 복원 (도시 지 않 )  포  수 , 움직 보 복원 는 독립  드웨어

또는 트웨어 듈  재  수 , 도 9에 도시   같  움직 보 복원 치(900)   수

다. 움직 보 복원 치(900)  동 에 는 후술 는 과 에  도 9  통  상  다.

가산 (850)는 차 블 과 측 블  가산 여 재 블  복원 다. 가산 (850)에  복원  재 블[0111]

  리(860)  달 어, 측 (830, 840)에  다  블  측 는   수 다.

 리(860)는 복원  상  여 트    측 블  생  가능 게 다.[0112]

측 (830)는 복 (810)  측 움직  색 , 참  색 , 차  움직  아,[0113]

재 움직  복원 여 움직 보  는 움직 보 복원  포  수 다. 움직 보 복원 는
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독립  드웨어 또는 트웨어 듈  재  수 , 도 9에 도시   같  움직 보 복원 치

(900)   수 다.

도 9는 본  실시 에  움직 보 복원 치(900)  개략  나타낸 도 다. [0114]

본  실시 에  움직 보 복원 치(900)는 복 (810)  움직 보에 포  측 움직[0115]

색 값  아 측 움직  는  측움직  (910), 측 움직  움직 보에

포  차  움직  가산 여 재 움직  는 가산 (920),  복원  움직  께 움

직 보에 포  참 색  수신 여 움직 보  복원 는 움직 보 (930)  포 다. 

측 움직  (910)에 는 시  동 거나 사   동 블  움직 들  검[0116]

사 여 고  는 재 블  치에 가  근 게 연 는 움직  동  움직  

고, 동 , 쪽, 쪽, , 간값 움직  는 측움직  후보집  다. 또

, 측 움직  (910)는 동  움직 가 재 블  치에 주어진 계값 내  근 는

경우에 측움직  색  에 어 , 동  움직 에 가  낮  색 값 0  여 여 측움직

 후보들  색  고, 수신  색  값에 당 는 움직  측움직   수 다.

도 10  본  실시 에  움직 보 복원  나타낸 도 다.[0117]

도  참 , 본  실시 에  움직 보 복원 치(900)는 복 (810)  측 움직  색[0118]

값  아 측 움직  고(S1010),  측 움직  복 (810)   차

움직  가산 여 재 움직  복원 (S1020), 복원  움직  께 복  

 참  색  움직 보  다(S1030). 

편, 본   실시 에  상 /복  치는 도 3  상  치(300)  [0119]

(비트스트림) 단  도 8  상 복  치(800)   (비트스트림) 단에 연결  

 수 다.

상   본  술 사상  시   것에 과  것 , 본  는 술 야에[0120]

 통상  지식  가진  본  본질  특 에  어나지 않는 에  다양  수   변  가

능  것 다. , 본 에 개시  실시 들  본  술 사상    것  아니  

  것 고, 러  실시 에 여 본  술 사상  가 는 것  아니다. 본  보

는 아  청 에 여 어야 , 그  동등   내에 는 든 술 사상  본 

리 에 포 는 것  어야  것 다.

산업상 가능

본  실시 는, 상   복  야에 , 재블  움직  보  는 에 는 비[0121]

트량   압  능  상시킬 수 는 매우  다.
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