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一种用于锥齿盘的吊装装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种用于锥齿盘的吊装

装置，包括吊盘、吊臂和卡爪，吊臂和卡爪均有三

个，三个吊臂分别与吊盘的外圆固定连接，且三

个吊臂相隔120度设置，吊臂的端部设有铰接件，

吊臂经铰接件与卡爪铰接，三个卡爪的中部均铰

接有第一连接臂，第一连接臂与吊臂垂直设置，

各个第一连接臂的底部均固定连接有第二连接

臂，各个第二连接臂的端部经连接盘固定，连接

盘设置于吊盘的下方，所述吊盘与连接盘之间设

有伸缩杆，伸缩杆的上下两端分别与吊盘和连接

盘固定连接。本实用新型能够实现锥齿盘的吊装

作业，无需人工参与，提高了锥齿盘吊装的效率，

有效地消除了现有钢丝绳吊装存在的安全隐患，

具有结构简单、成本低廉及使用方便的优点。
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1.一种用于锥齿盘的吊装装置，其特征在于：包括吊盘、吊臂和卡爪，吊臂和卡爪均有

三个，三个吊臂分别与吊盘的外圆固定连接，且三个吊臂相隔120度设置，吊臂的端部设有

铰接件，吊臂经铰接件与卡爪铰接，三个卡爪的中部均铰接有第一连接臂，第一连接臂与吊

臂垂直设置，各个第一连接臂的底部均固定连接有第二连接臂，各个第二连接臂的端部经

连接盘固定，连接盘设置于吊盘的下方，所述吊盘与连接盘之间设有伸缩杆，伸缩杆的上下

两端分别与吊盘和连接盘固定连接。

2.如权利要求1所述的一种用于锥齿盘的吊装装置，其特征在于：所述铰接件包括U型

本体，U型本体的底部与吊臂的端部固定连接，U型本体的两个侧壁之间固定连接有套杆，卡

爪与套杆转动连接。

3.如权利要求2所述的一种用于锥齿盘的吊装装置，其特征在于：所述卡爪包括水平

部、竖直部和卡钩，水平部的一端与铰接件转动连接，水平部的另一端与竖直部的上端固定

连接，竖直部的下端与卡钩固定连接，卡钩朝向吊盘方向设置。

4.如权利要求3所述的一种用于锥齿盘的吊装装置，其特征在于：所述吊盘的上端面固

定设置有吊钩，吊钩经吊绳与电动葫芦相连。
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一种用于锥齿盘的吊装装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及吊装设备领域，尤其涉及一种用于锥齿盘的吊装装置。

背景技术

[0002] 齿盘在搬运时，一般是利用钢丝绳将齿盘吊起，然后通过吊具将齿盘运送至预定

位置。钢丝绳在使用一段时间后容易变形，内部有微裂纹，随时都有断裂的风险，且钢丝绳

在固定锥齿盘时，需要工作人员手动固定，不仅费时费力，而且钢丝绳容易刺伤工作人员的

手指。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种用于锥齿盘的吊装装置，能够自动将锥齿盘吊

起，无需人工参与，提高了锥齿盘吊装的效率。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用如下技术方案：

[0005] 一种用于锥齿盘的吊装夹具，包括吊盘、吊臂和卡爪，吊臂和卡爪均有三个，三个

吊臂分别与吊盘的外圆固定连接，且三个吊臂相隔120度设置，吊臂的端部设有铰接件，吊

臂经铰接件与卡爪铰接，三个卡爪的中部均铰接有第一连接臂，第一连接臂与吊臂垂直设

置，各个第一连接臂的底部均固定连接有第二连接臂，各个第二连接臂的端部经连接盘固

定，连接盘设置于吊盘的下方，所述吊盘与连接盘之间设有伸缩杆，伸缩杆的上下两端分别

与吊盘和连接盘固定连接。

[0006] 优选地，所述铰接件包括U型本体，U型本体的底部与吊臂的端部固定连接，U型本

体的两个侧壁之间固定连接有套杆，卡爪与套杆转动连接。

[0007] 优选地，所述卡爪包括水平部、竖直部和卡钩，水平部的一端与铰接件转动连接，

水平部的另一端与竖直部的上端固定连接，竖直部的下端与卡钩固定连接，卡钩朝向吊盘

方向设置。

[0008] 优选地，所述吊盘的上端面固定设置有吊钩，吊钩经吊绳与电动葫芦相连。

[0009] 本实用新型能够实现锥齿盘的吊装作业，无需人工参与，提高了锥齿盘吊装的效

率，有效地消除了现有钢丝绳吊装存在的安全隐患，具有结构简单、成本低廉及使用方便的

优点。

附图说明

[0010] 图1为本实用新型的结构示意图；

[0011] 图2为图1的俯视图；

[0012] 图3为本实用新型所述卡爪的结构示意图。

具体实施方式

[0013] 以下结合附图对本实用新型的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描述的实
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施例仅仅是本实用新型的部分实施例，而不是全部的实施例。基于本实用新型中的实施例，

本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动的前提下所获得的其他所有实施例，都属于本

实用新型的保护范围。

[0014] 如图1至图3所示，本实用新型所述的一种用于锥齿盘的吊装夹具，包括吊盘4、吊

臂3和卡爪1，吊臂3和卡爪1均有三个，三个吊臂3分别与吊盘4的外圆固定连接，且三个吊臂

3相隔120度设置，吊臂3的端部设有铰接件6，吊臂3经铰接件6与卡爪1铰接，铰接件6包括U

型本体，U型本体的底部与吊臂3的端部固定连接，U型本体的两个侧壁之间固定连接有套

杆，卡爪1与套杆转动连接，三个卡爪1的中部均铰接有第一连接臂2，第一连接臂2与吊臂3

垂直设置，各个第一连接臂2的底部均固定连接有第二连接臂7，各个第二连接臂7的端部经

连接盘8固定，连接盘8设置于吊盘4的下方，吊盘4与连接盘8之间设有伸缩杆9，伸缩杆9的

上下两端分别与吊盘4和连接盘8固定连接，吊盘4的上端面固定设置有吊钩5，吊钩5经吊绳

与电动葫芦相连。

[0015] 卡爪1包括水平部1-1、竖直部1-2和卡钩1-3，水平部1-1的一端与铰接件6转动连

接，水平部1-1的另一端与竖直部1-2的上端固定连接，竖直部1-2的下端与卡钩1-3固定连

接，卡钩1-3朝向吊盘4方向设置。

[0016] 本实用新型在工作时，首先伸缩杆9收缩，第二连接臂7和第一连接臂2带动卡爪1

的水平部1-1向上倾斜，三个卡爪1之间的距离增大，然后通过电动葫芦将本设备移动至锥

齿盘处，伸缩杆9伸出，第二连接臂7和第一连接臂2带动卡爪1的水平部1-1向下倾斜，使得

各个卡爪1的卡钩1-3紧紧扣住锥齿盘，从而完成对锥齿盘的吊装，伸缩杆9能够带动卡爪1

沿铰接件6转动，从而实现对锥齿盘的吊装，无需人工参与，且不会对锥齿盘造成损坏。

[0017] 本实用新型能够实现锥齿盘的吊装作业，无需人工参与，提高了锥齿盘吊装的效

率，有效地消除了现有钢丝绳吊装存在的安全隐患，具有结构简单、成本低廉及使用方便的

优点。
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图1

图2
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图3

说　明　书　附　图 2/2 页

6

CN 208440155 U

6


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002

	DES
	DES00003
	DES00004

	DRA
	DRA00005
	DRA00006


