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Opis wynalazku

Niniejszy wynalazek odnosi sie do jednoosiowego urzgdzenia dla mocowania osprzetu do ksztat-
towania terenu, do ktérego mocuje sie zdejmowalny osprzet, najkorzystniej kosiarke, frezarke, ptug.
Osprzet jest mocowany do dolnej ramy za pomoca ramion wahliwych. Ramiona wahliwe sg obracane
wokdt sworzni i potaczone za pomocag segmentdéw zebatych, ktére tworzg przegub obrotowy ramion
z tacznikiem z dolng ramg no$na. Przedmiot wynalazku jest przeznaczony przede wszystkim do ksztat-
towania krajobrazu na terenach trudnodostepnych i nachylonych.

Opis patentowy DE102016110810 opisuje jednoosiowy nosnik instrumentu jako osprzet dodat-
kowy. Uchwyt sktada sie z co najmniej jednej kontrolowanej rolki podporowej. Co n jedna rolka podpo-
rowa jest potgczona ze sterowaniem zespotu két w taki sposéb, ze ruch co najmniej jednej rolki podpo-
rowej przyspiesza lub zwalnia kota w skoordynowany sposéb. Naped sktada sie z hydraulicznej prze-
ktadni slimakowej, hydraulicznego cylindra sterujacego lub napedu elektrycznego.

Opis patentowy EP3210809 opisuje jednoosiowe urzadzenie do koszenia, w ktérym kazda os$ jest
napedzana przez wtasny naped hydrauliczny, ktory jest nastepnie potaczony z silnikiem giéwnym. Brak
przegubu do napedu tylnej osi pozwala na umieszczenie silnika w centralnej czeéci blisko podtoza
w celu obnizenia $rodka ciezkosci, wzdtuz centralnej osi podwozia.

Opis patentowy EP3251481 opisuje jednoosiowy nosnik z uchwytem, ktéry sktada sie z co naj-
mniej jednej sterowalnej rolki podporowej. Rolka moze by¢ dodatkowo wyposazona w kolce poprawia-
jace przyczepnos$é. Rolki podporowe stosowane w niniejszym wynalazku nie sa sterowalne.

Opis patentowy EP2510767 opisuje urzadzenie wielofunkcyjne sktadajace sie z dwoch mechani-
zmow napedowych (jednostek kotowych), ktére moga napedza¢ dwie identyczne lub dwie rozne ma-
szyny, w zaleznosci od tego, w co sg wyposazone. Jest to pojazd jednoosiowy ze wspding osig prosto-
padta do kierunku jazdy. Pierwsze zastrzezenie patentowe wskazuje na szerokos$¢ pojazdu wynoszaca
co najmniej 3,5 metra. Zespoty kot sg rozmieszczone na koncu pojazdu jednoosiowego w sposob prze-
suwny.

Opis patentowy US4964265 opisuje zdalnie sterowana kosiarke samobiezng napedzanag silni-
kami elektrycznymi zasilanymi akumulatorami. Tylne kota sa napedzane, maszyna jest kierowana przez
przednie kota poprzez system pasow i kot pasowych potgczonych z przednimi kotami. Kota jezdne wy-
posazone sg rowniez w piasty w ksztatcie stozka, stuzace do pracy na nierdwnym terenie.

Opis patentowy GB2 92 880 ujawnia zdalnie sterowany mechanizm jezdny kosiarki, posiadajacy
cztery ramiona, na ktorych kota sg sprezyscie zawieszone. Na ramie umieszczono zespét silnikowy
z watem napedowym do napedu mechanizmu roboczego i két jezdnych. Kota jezdne rozmieszczone sg
obrotowo w jednostkach jezdnych wokot osi pionowej w nieograniczonym zakresie katow 360°.

WyZej wymienione rozwiazania maja wspdélne wady, takie jak niewystarczajaca wszedzie umie-
jetnos¢ poruszania sie gdziekolwiek w potaczeniu z trudno$ciami w utrzymaniu rownej pozycji osprzetu
lub gtowic tnacych i koszacych w stosunku do podioza. Kolejna wada jest staba stabilno$¢ i manewro-
wos$¢ na ekstremalnym nachyleniu i w terenie. Wszelkie urzadzenia dwuosiowe charakteryzuja sie nie-
wystarczajaca umiejetnoscig pokonywania nieréwnosci terenu, podczas gdy w przypadku obecnie do-
stepnych urzadzeh jednoosiowych wymagany jest operator.

Braki te sa w znacznym stopniu eliminowane przez jednoosiowe urzgdzenia dla mocowania
osprzetu do ksztattowania terenu, ktdrych istotg jest stosowanie jednej osi, dzieki czemu urzadzenia te
moga by¢ najbardziej zwrotne i obracac sie wokot swojej pionowej osi w minimalnej przestrzeni. Unikal-
nosc¢ polega réwniez na mozliwosci zastosowania dwoch urzadzenh roboczych, ktére mozna zdemonto-
wac z urzadzeniem jednoosiowym. Przedmiot wynalazku pozwala wiec na zastosowanie dwdch osprze-
téw roboczych, ktére nie musza byé nawet jednego typu. Najczesciej stosowanymi osprzetami robo-
czymi sa kosiarki, ptugi, dmuchawy $niegowe i inne. Przedmiotem wynalazku jest niezalezny obrét kota,
ktory umozliwia powyzszy obrét wokét osi pionowej. Przedmiot wynalazku jest zdalnie sterowany, bez
koniecznosci bezposredniej obecnosci operatora fizycznego w miejscu aktywnego dziatania przedmiotu
wynalazku. Przedmiot wynalazku moze poruszaé sie zaréwno do przodu jak i do tytu bez koniecznosci
obracania sie wokot jego osi pionowej. Przyczynia sie to do jeszcze wiekszej uzytecznosci w trudnodo-
stepnym terenie. Ponadto, przedmiot wynalazku moze poruszac sie we wszystkich kierunkach przy ak-
tywnym udziale osprzetu roboczego, co oznacza, ze osprzet potaczony z nim jest w dalszym ciagu
aktywny, gdy kierunek sie zmienia. Srodek ciezkosci jest rownowazony przez rolki jezdne, ktére stano-
wig czesc¢ osprzetu roboczego. Osprzet roboczy moze by¢ potaczony demontowalnie z ramionami wah-
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liwymi za pomoca uchwytéw na ich kohcach. Ramiona wahliwe sg potaczone ze sobg za pomoca seg-
mentéw zebatych, co zapewnia lepsza prace w trudnym terenie. Dotyczy to zaréwno nieréwnosci do-
datnich (wyboje), jak i ujemnych (doty). Cylinder hydrauliczny potaczony z ramieniem wahliwym jest
réwniez zapewniony dla poprawy unoszenia sie w terenie, przy zastosowaniu sity nacisku zapewniajace;j
lepsze przyleganie két napedowych (osi napedowej) i napedzanego watu osprzetu roboczego, co za-
pewnia ptynne unoszenie sie osprzetu roboczego na podtozu. Cylinder hydrauliczny pochtania w ten
sposob przeciwstawne sity dziatajace na niego. Cylinder hydrauliczny jest potaczony obrotowo z ramie-
niem wahliwym oraz ze $ciang boczna, ktéra jest trwale przymocowana do ramy nosnej. Pionowy silnik
typu ttokowego napedza mechanicznie pompe, ktora dostarcza wymagang ilo$¢ oleju do zaworu steru-
jacego kierunkiem. Zawar sterujacy kierunkiem jest sterowany elektronicznie przez jednostke sterujaca,
ktéra okresla przeptyw oleju w uktadzie na podstawie sygnatu z nadajnika radiowego w zaleznosci od
potrzeb. Do uktadu hydraulicznego przedmiotu wynalazku mozna podtaczyé osprzet roboczy, dzieki
czemu mozliwy jest ruch osprzetu roboczego w pionie i poziomie. Jako kolejny element wynalazku,
osprzet roboczy jest przesuniety w kierunku wzdtuznej pionowej ptaszczyzny urzadzenia jednoosio-
wego, co oznacza, w przypadku stosowania w terenie podczas przemieszczania jednoosiowego
urzadzenia dla mocowania osprzetu do ksztattowania terenu, ze co najmniej jedno koto nie koliduje
z obrabiang powierzchnig. Dzieki poprawie przyczepnosci za pomoca ramion wahliwych i cylindra
hydraulicznego, urzadzenie wedtug wynalazku charakteryzuje sie mozliwo$cia samoczynnego po-
wracania do pozycji roboczej do kata 55° i ciagtej pracy przy nachyleniu 45°. Cylindry hydrauliczne
moga by¢ obstugiwane niezaleznie od siebie. Przedmiot wynalazku moze byé przemieszczany na
kotach lub gasienicach, w zaleznoéci od potrzeby uzytkowania.

Wynalazek zostanie opisany bardziej szczegétowo ponizej na przyktadach wykonania przy uzyciu
figur rysunku, gdzie:

Fig. 1 przedstawia widok planowy urzadzenia jednoosiowego, Fig. 2 — widok boczny urzadzenia
jednoosiowego, Fig. 3 — widok boczny ramy urzadzenia jednoosiowego bez napedu, a Fig. 4 przedsta-
wia schematycznie urzadzenie jednoosiowe w trzech pozycjach podczas pracy w trudnym terenie.

Urzadzenie 1 jednoosiowe zgodnie z przyktadem wykonania niniejszego wynalazku sktada sie
z ramy, na ktérej zamontowany jest silnik 2 i cate wyposazenie napedowe przedmiotu wynalazku.

Urzadzenie 1 jednoosiowe, jego cze$c¢ jezdna, ktdra jest utworzona z kot 3 z mechanizmem zwrot-
nym napedzanym oddzielnie przez pionowy silnik 2 ttokowy umieszczony na ramie 11 noénej, jest zdal-
nie sterowane przez nadajnik, ktory steruje jednostka 4 sterujaca, ktora steruje miedzy innymi kierun-
kiem obrotow koét 3. Silnik 2 napedza mechanicznie pompe, ktéra dostarcza wymagang ilo$¢ oleju do
zaworu sterujacego kierunkiem. Zawdér sterujacy kierunkiem jest sterowany elektronicznie przez jed-
nostke 4 sterujaca, ktdra okresla przeptyw oleju w uktadzie na podstawie sygnatu z nadajnika radiowego
w zaleznosci od potrzeb.

Urzadzenie 1 jednoosiowe moze obracaé sie wokdt wtasnej osi dzieki niezaleznemu obrotowi kot 3.
Niezalezny obrot két 3 pozwala na obrot kot 3 w przeciwnym Kierunku, dzieki czemu urzadzenie jedno-
osiowe obraca sie wokot wiasnej osi pionowej. Za pomoca nadajnika mozna sterowac predkoscia urza-
dzenia 1 jednoosiowego, predkoscia jazdy i wtaczaniem/wytaczaniem urzadzenia 1 jednoosiowego,
a cylinder 8 hydrauliczny moze by¢ réwniez sterowany, jesli osprzet jest podtgczony do hydraulicznego
rozdziatu urzadzenia 1 jednoosiowego. Urzgdzenie 1 jednoosiowe mozna przesuwac¢ do przodu i do
tytu bez koniecznosci obracania samego przedmiotu wynalazku, nawet przy aktywnym wigczeniu
osprzetu 5 roboczego.

Rolki 9 jezdne sg przeznaczone do rownowazenia srodka ciezkosci i samego przechytu podczas
ruchu urzadzenia 1 jednoosiowego, gdzie rolki 9 jezdne stanowig czes¢ osprzetu 5 roboczego, ktére sg
potaczone zdejmowalnie z ramionami 6 wahliwymi urzadzenia 1 jednoosiowego za pomocg uchwytéw
10 na koncach ramion 6 wahliwych. Ramiona 6 wahliwe sg obracalne wokot sworzni i potaczone za
pomoca segmentéw 7 zebatych, ktére tworza przegub obrotowy ramion wahliwych z potaczeniem
zrama 11 nosng. Przy zblizaniu sie do nieréwnego terenu podnosi sie przedni osprzet 5 dodatkowy,
potaczony w sposéb zdejmowalny z uchwytem 10 ramienia 6 wahliwego, ktory jest potagczony poprzez
siatkowe segmenty 7 zebate z drugim ramieniem 6 wahliwym, ktéry dzieki potagczeniu podnosi z ziemi
druga rolke 9 jezdng osprzetu 5 roboczego, potaczong w sposob zdejmowalny z drugim ramieniem 6
wahliwym. Dzieki siatkowym segmentom 7 zebatym ramion 6 wahliwych, znajdujgcym sie posrodku
ramy 11, nieréwnosci terenu sg idealnie zachowywane, a dzieki temu kota 3 osiggajg idealng przyczep-
nosc¢ i lepsze przenoszenie sit z két 3 na podtoze, co jest niezbedne do przemieszczania urzadzenia 1
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jednoosiowego na stromych powierzchniach i radzenia sobie z nieréwnosciami terenu i dotami. Zapew-
nia to zadowalajace dziatanie w nierdbwnym terenie z duzymi nieréwnosciami. Cylinder 8 hydrauliczny przy-
czynia sie do osiagniecia idealnej przyczepnosci, przyktadajac site nacisku na co najmniej jedno z ra-
mion 6 wahliwych, ktére dziatajg poprzez siatkowe segmenty 7 zebate na drugim ramieniu 6 wahliwym,
eliminujac w ten sposéb niepozadane nagte skoki w terenie, gdy cylinder 8 hydrauliczny absorbuje prze-
ciwstawne sity dziatajgce na niego.

Cylinder 8 hydrauliczny jest potaczony obrotowo z ramieniem wahliwym oraz ze $ciang boczna,
ktora jest trwale przymocowana do ramy 11 nos$nej urzadzenia 1 jednoosiowego. Ramiona 6 wahliwe
wyposazone sg na sgsiadujgcych koricach w siatkowe segmenty 7 zebate, przy czym osprzet 5 roboczy
umozliwia ptynny ruch i podazanie za nieréwnosciami terenu podczas jazdy po obrysie terenu.

Ramiona 6 wahliwe sg z jednej strony zamocowane do uchwytéw 10, z ktérymi potaczony jest
zdejmowalny osprzet 5 roboczy. Osprzet 5 roboczy moze zosta¢ podtagczony do obwodu hydraulicznego
przedmiotu wynalazku i w ten sposdb umozliwia dodatkowe ruchy pionowe i poziome osprzetu 5 robo-
czego.

Urzadzenie 1 jednoosiowe zgodnie z niniejszym wynalazkiem znacznie utatwia prace w polu
dzieki przesunieciu bocznemu osprzetu 5 roboczego w stosunku do wzdtuznej pionowej ptaszczyzny P
urzadzenia 1 jednoosiowego, gdzie co najmniej jedno koto 3 nie koliduje z powierzchnia, ktéra ma by¢
obrabiana np. przy uzyciu kosiarki jako osprzetu 5 roboczego. Po uruchomieniu, osprzet 5 roboczy
dziata na powierzchnie okreslong szerokoscig osprzetu 5 roboczego, przy czym co najmniej jedno koto
3 urzadzenia 1 jednoosiowego przechodzi przez te powierzchnie podczas ruchu. Podczas pracy na
zboczu, przedmiot wynalazku moze samoczynnie powracac do pozycji roboczej do kata 55° i pracowac
w sposob ciagty pod katem 45°. Dzieki nisko potozonemu $rodkowi ciezkosci, dwustronnej pracy i tech-
nicznemu rozwiazaniu réwnowazenia, urzadzenie 1 jednoosiowe nadaje sie do pracy zaréwno na réw-
nym terenie, jak i na stromych zboczach lub na nieréwnym terenie. Urzgdzenie 1 jednoosiowe moze
poruszaé sie zaréwno na kofach, jak i na torach.

Urzadzenie jednoosiowe dla mocowania osprzetu do ksztattowania terenu wedtug wynalazku
znajduje zastosowanie przy przycinaniu zarosli, wyrownywaniu pochytosci lub krawedzi drég. Po pod-
taczeniu réznych osprzetéw, korzystanie z urzadzenia jednoosiowego jest rozszerzone o inne funkcje,
korzystnie o kosiarke, dmuchawe do $niegu, ptug i tym podobne.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie (1) jednoosiowe dla mocowania osprzetu do ksztattowania terenu, sktadajace sie
z silnika (2), kot (3) lub gasienic z niezaleznie sterowanymi napedami, jednostki (4) sterujace;,
cylindra (8) hydraulicznego, uchwytu (10), ramy (11), znamienne tym, ze dwa osprzety (5)
robocze z rolkami (9) jezdnymi sg potaczone z urzadzeniem (1) jednoosiowym, zamontowane
obracalnie za pomoca ramion (6) wahliwych i odchylonych w bok w stosunku do wzdtuznej
ptaszczyzny (P) pionowej urzadzenia (1) jednoosiowego, z ktérych jeden osprzet (5) robocze
jest umieszczony z przodu, a drugi z tytu.

2. Urzadzenie (1) wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze ramiona (6) wahliwe osprzetu (5) robo-
czego sa zapewnione na sasiednich koncach z siatkowymi segmentami (7) zebatymi.

3. Urzadzenie (1) wediug zastrz. 1 znamienne tym, ze co najmniej jedno koto (3) urzadzenia
jednoosiowego znajduje sie poza obszarem przeznaczonym do obrébki przez osprzet (5) ro-
boczy.

4. Urzadzenie (1) wediug zastrz. 1, znamienne tym, ze co najmniej jedno ramie (7) jest pota-
czone z ramg (11) za pomocg cylindra (8) hydraulicznego.

5. Urzadzenie (1) wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze osprzetem (5) roboczym sg kosiarki i/lub
urzadzenie do mulczowania i/lub ptug i/lub frez tnacy i/lub dmuchawa $niegowa.

6. Urzadzenie (1) wedtug zastrz. 1 do 5, znamienne tym, ze dwa identyczne lub rézne osprzety
(5) robocze sg potaczone z urzadzeniem (1) jednoosiowym.
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Rysunki

Fig. 1
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Fig. 2
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Fig. 3

Fig. 4



