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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do au-
tomatycznego zatrzymywania pojedynczego punk-
tu wrzecionowego na jednoprocesowe]j skrecarce
przedzy.

Do skrecania i jednoczesnego laczenia ze sobg
dwéch nici stuzg jednoprocesowe skrecarki prze-
dzy, pracujgce na zasadzie wrzecion dwuskreto-
wych. Skrecarki te sg zaopatrzone w urzadzenie
czujnikowe do zatrzymywania pojedynczych punk-
té6w wrzecionowych w razie zerwania sie zdwojo-
nej nitki.

Znane sg rowniez urzgdzenia do zatrzymywania
pojedynczych punktéw wrzecionowych zaréwno
w razie zerwania skreconej juz nitki zdwojonej,
jak i 'w razie zerwania lub wyczerpania zapasu
jednej z dwoch nitek laczonych.

Te znane urzadzenia stosuje sie na jednoproce-
sowych skrecarkach o “oziomym i pochytym

“ukladzie wrzecion, wskutek czego skrecarki te

majg duze gabaryty, a urzgdzenia do nich dopa-
sowane majg bardzo skomplikowang konstrukcje,
przy czym urzadzenia te nie zapewniajg w spo-
sob latwy zatrzymania pojedynczego HWwrzeciona
przez obstuge, jak réwniez punktéw wrzeciono-
wych po nawinieciu na cewce odbierajgcej nawoju
o zadanych wielkoS$ciach.

Skomplikowana konstrukcja znanych urzgdzen
do zatrzymywania pojedynczych punktéw wrzecio-
nowych podraza koszty ich wytwarzania i konser-
wacji.
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Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do za-
trzymywania pojedynczego punktu przednego we
wszystkich mozliwych przypadkach zachodzgcych
podczas procesu skrecania i zdwajania nitki na je-
dnoprocesowych skrecarkach o pionowym ukladzie
wrzecoin typu dwuskretnego, przy czym wszystkie
punkty czujnikowe stuzgce do tego celu sg polg-
czone z jednym tylko wylgcznikiem.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony przy-
kladowo i schematycznie na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat ideowy urzadzenia do
zatrzymywania pojedynczych punktéw wrzeciono-
wych, fig. 2 — szczegél urzadzenia do obcinania
jednej z nitek w razie zer'wania drugiej nitki,
w widoku z géry i czeSciowym przekroju, fig. 3 —
szczegbél dzwigni dwuramiennej do uruchamiania
zapadki, w widoku z boku, fig. 4 — szczeg6l tejze
dzwigni dwuramiennej, w widoku z przodu, fig.
5 — 'polozenie lgczonych nitek na urzgdzeniu we-
diug fig. 2, a fig. 6 — szczegdl polgczenia dzwigni
dwuramiennej wedlug fig. 3 i 4 z dzwignig czuj-
nikowa.

Urzadzenie wedlug ‘wynalazku jest wyposazone
w drazek 11, osadzony przesuwnie w lozyskach 54
i 55 'przymocowanych na ramie skrecarki jedno-
procesowej. W dolnej cze$ci drazka 11 zamocowa-
ny jest przegubowo koniec dwuramiennej dZwigni
20, ktérej drugi ’koniec jest polaczony ze sprzeg-
lem 33 na wrzecionie 51 cewki zasilajacej 38 z na-
wojem nitki pojedynczey 56.
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Na drazku 11 zamocowany jest na stale zaczep
zapadkowy 18, o ktéry opiera sie jeden koniec za-
padkoWej dzwigni 16, przyciagany stale sprezyng
17 do zaczepu zapadkowego 18. Na wale 57, prze-
chodzacym wzdluz calej skrecarki i Wwsp6lnym

dla wszystkich punktéw wrzecionowych, zamoco-

wana jest wahliwie jednoramienna dzwignia 13,
na koficu ktérej osadzony jest na stale sworzen
58 (fig. 6). Na sworzniu tym zamocowane sg wa-
hliwie dwuramienna dZwignia’ 14 oraz pretowy
czujnik 15, ktéry swym ‘wygietym koncem opie-
ra sie o skrecong i zdwojona nitke 21. Dzwignia
14 (fig. 3 i 4) ma zaczepowy wystep 47 oraz po-
przeczny otwér 48, w ktérym umieszczony jest
koniec ciegna 2.

Zaczepowy wystep 47 na diwigni 14 wspbélpra-
cuje z takim samym wystepem zaczepowym na
piascie 59 czujnika pretowego 15.

Na drazku 11 zamocoWany jest na stale zaczep
22, o ktéry opiera sie trzpien 60 umocowany réw-
niez na stale na jednoramiennej dzwigni 13. Na-
jednoramiennej dZwigni 13 wykonany jest rowek
61, '‘w ktéry wchodzi zderzakowy trzpien 62 osa-
dzony na stale na wale 57. Na tymze wale zamo-
cowany jest koniec §ciagajacej sprezyny 32, kto-
rej drugi koniec jest ‘przymocowany do jednora-
miennej diwigni 13 utrzymujac jg = polozeniu
oporowym.

Druga nitka 63, poddawana zigczeniu i skreceniu
wraz z nitkg 56 jest nawinieta na drugiej zasilajg-
cej cewce 34. Ta nitka 63 rozwlja sie z cewki 34,
przechodzi przez wydrazona o§ wrzeciona 51, przez
ol'wor w obracajgcej sie wraz z 'wrzecionem tarczy
36 i przez przewodnik wraz z nitka 56 do zespo-
tu prowadzacych krazkéw 35, powyzej ktérych na-
stepuje ‘polgczenie nitek 63 i 56 w jedng zdwojong
nitke skrecona 2I.

Zdwojona nitka 21 jest nastepnie poprzez kra-
zek provg,dniczy 27 nawinieta na zesp6t dwéch po-
dajacych walkéw 24 i 25, z ktérych wat 24 jest na-
pedzany walem 64, wsp6lnym dla ‘wszystkich
punktéw wrzecionowych, za pomocag zespolu ze-
batych ko6t 26 i 30. Zesp6l podajgcych walow 24 i 25
jest umieszczony w korpusie 23, osadzonym wahli-
wie na osi watu 25, a przegubowo na trzpieniu
tulei 52 umocowanej na stale na drazku 11. Na kor-
pusie 23 zamocowana jest reczna diwignia 50, za
pomocg ktérej sprzega sie wyzebione kola zebate
26 i 30 w czasie zatrzymywania punktu wrzecio-
nowego.

Goérny koniec drgzka 11 jest polgczony przegu-
bowo z poziomym ramieniem dwuramiennej dzZwig-
ni kgtowej 9, ktérej drugie pionowe ramie jest po-
laczone ze sprzeglem rolki napedowej 8 osadzonej
na wale 65, wsp6élnym dla wszystkich punktéw
wrzecionowych. Rolka napedowa obraca odbiorczg
cewke 7, umocowana obrotowo w ramionach 6 za-
mocowanych wychylnie na wale 66 wspélnym dla
wszystkich punktéw wrzecionowych.

- Do srodkowej- cze§ci ramienia 6 przymocowany
‘jest przegubowo poprzez lacznik 5 suwak 4 z dwo-
ma uskokami na réznych poziomach. O gbérng
uskokowa powierzchnie suwaka 4 opiera sie za-
padka 3 osadzona na 'wspblnej osi z diwignig
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dwuramienng 1, ktérej jeden koniec jest przycia-
gany sprezyng 67 przymocowang drugim koncem

-do 'prowadnicy 68 suwaka 4, a drugi koniec dzwig-

ni 1 jest ‘polaczony z gérnym koncem ciegna 2.
Na dolng cze§é drazka 11 pomigdzy jego lozys-

_kiem 55 a oporowg tulejg 49 natozona jest rozpre-

zajgca sprezyna 19, ktéra przesuwa drazek 11 do
goéry z chwilg wyzgbienia zapadkowej dZwigni 16
z zaczepu 18.

Zdwojona nitka 21 po wyjsciu z zespotu poda-
jacych krazkéw 24 i 25 przechodzi poprzez pro-
wadniczy krazek 39 do wodzika 10 ukladajgcego
nitke na odbiorczej cewce 7 w postaci nawoju.

Dzialanie urzadzenia wedlug <4wynalazku jest
nastepujgce. Drazek 11 podczas pracy skrecarki
jednoprocesowej jest utrzymywan‘y w swym dol-
nym polozeniu za pomocg zapadkowej dZwigni 16
zahaczonej o zaczep 18 na drazku 11. Przy kazdym
punkcie wrzecionowym na wspélnym wale 29 jest
osadzona wahliwie dZwignia 12, wykonujgca pod-
czas pracy skrecarki staly ruch wahadlowy.

W razie zerwania sie¢ zdwojonej nitki 21, czujnik
pretowy 15 pod wlasnym ciezarem opada ‘w doét
i swym zaczepem na piascie 59 (fig. 6) wychyla
dzwignie 14 w polozenie ‘poziome, przez co dolny
koniec wahajgcej sie dzwigni 12 uderza w nia
powodujgc nacisk na goérny koniec zapadkowe]
dzwigni 16, a tym samym odsuniecie sie jej dolne-
go konca od zaczepu 18, dzieki czemu nastepuje
przesuw drazka 11 do géry. Ten przesuw drazka 11

" do géry powoduje za pomocg dwuramiennej dzwig-

ni 20 wylgczenie wrzecionowego sprzegla 33, a tym
samym zatrzymanie obrotu wrzeciona 51. Jedno-
cze$nie z przesuwem drgzka 11 do gbéry trzpiefh
tulei 52 odchyla 'do géry korpus 23 podajgcych
walkéw 24 i 25 powodujgc wyzebienie zebatych kot
30 i 36, a tym samym unieruchamiajgc podajace
watki. . )

Podniesiony do gory trzpien na tulei 22 wychyla
trzpien 60 na dzwigni 13 powodujgc odsuniecie dol-
nego jej konca od zasiegu wahajacej sie dzwig-
ni 12. )

Gorny koniec drazka 11 'podczas jego przesuwu
do gory naciska na poziomy koniec katowej dzwig-
ni 9 powodujac wylaczenie sprzegla napedowego
watka 8, a tym samym zatrzymanie obrotu odbior-
czej cewki 7.

W przypadku osiggniecia zgdanej wielkosci na-
woju nitki 21 na cewce odbiorczej 7, oichylajgc=
sie przy tym ramie 6 przesuwa suwak 4 w prawo,
powodujgc opadniecie zapadki 3 na nizszy jego
stopien, a tym samym podniesienie pod wply-
wem sprezyny 67 lewego konca dzwigni 1 z przy-
mocowanym ‘do niej ciegnem 2, co powoduje
z kolei wychylenie dZwigni 14 w polozenie pozio-
me, a tym samym Opisane wyzej ‘wylaczenia.

Dziwignia 1 wraz z zapadka 3 sg zamocowane
nastawnie wzgledem korpusu 68 suwaka 4, co
umozliwia uzyskiwanie zmiennej, zadanej wiel-
kosci nawoju na odbiorczej cewce 7.

W celu wymiany odbiorczej cewki 7 obstuga od-
chyla dzwignie 6 w prawo az 'do opadniecia za-
padki 3 na majnizszy stopien suwaka 4, co powo-
duje utrzymywanie tej dZwigni w potozeniu odsu-
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nietym bez potrzeby jej recznego trzymania. Po
nalozeniu nowej cewki 7 przez podniesienie do goé-
ry pretowego czujnika 15 i odchylenie lewego
kofica dzwigni 14 ku dolowi, ciegno 2 opadajac
powoduje wychylenie sie dzZwigni 1 wraz z zapad-
ka 3 i jej wyzebienie ze stopni suwaka 4, dzigki
czemu cewka 7 opada na napedzajaca rolke 8.

Do uruchamiania zatrzymanego uprzednio punk-
tu wrzecionowego stuzy reczna diwignia 50, na-
cisk na ktérag powoduje za pomoca trzpienia na
tulei 52 opuszczenie drazka 11 az do zaskoczenia
zapadkowej dzwigni 16 o zaczep 18, przy czym je-
dnoczeénie zostaje wlaczone dzwignig 20 sprzeglo
32 wrzeciona 51, zazebienie sie zebatych kot 26 i 30
i uruchamianie podajgcych walkéw 24 i 25 oraz
wlgczenie sprzegla napedzajacej rolki 8, napegdza-
jgcej odbiorczg cewke 7.

W celu uniemozliwienia nawijania na odbior-
czg cewke 7 nitki pojedynczej w razie zerwania
sie jednej z dwéch laczonych ze soba nitek 56
lub 63, nad wrzecionem 51 zamocowane jest urzg-
dzenie 28 do obcinania nie zerwanej nitki, co w
konsekwencji zatrzymuje dany punkt wrzecio-
nowy, jak gdyby zerwana byla nitka 21 po zdwo-
jeniu nitek 56 i 63.

Urzadzenie 28 (fig. 2 i 5) jest wyposazone w noz
40 zamocowany wahliwie na osi 41 osadzonej na
przesuwnym, czeSciowo wydrazonym trzpieniu 42,
ktéry jest zabezpieczony przed osiowym obraca-
niem sie w tulei 45 za pomoca kolka 43. W tulei
- 45 umieszczona jest sprezyna 44, ktéra utrzymuje
trzpien 42 z nozem 40 w stalym wysunigtym po-
lozeniu. Tuleja 45 jest zamocowana w uchwycie
31 nastawnie za pomocg wkretu 37.

Zdwojona nitka 21 przechodzi w poblizu noza 40.
Do wystajacego trzpienia 42 przymocowany jest

na stale pdpychacz 53. Popychacz ten stuzy do od- _

suniecia trzpienia 42 wraz z nozem 40 w po-
czatkowej fazie procesu skrecania, gdy nitki 56
i 63 nie sg jeszcze zlgczone w jedng nitke 21, co
powodowaloby ich obcinanie.

Podczas normalnej pracy punktu wrzecionowe-
go, w przypadku zerwania sie jednej z dwéch
nitek 56 lub 63 pozostala niezerwana nitka (po-
kazana na rysunku linig dwupunktowsg) wirujgc
tworzy balon stykajacy sie z nozem 40, powodujgc
tym samym obciecie i drugiej niezerwanej nitki.
- Zamiast noza 40 zamocowanego wahliwie na osi
41, moze by¢ zastosowany réwniez néz staly.
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Urzgdzenie ‘wedlug wynalazku moze byé réw-
niez zatrzymane w razie potrzeby przez obstuge
pociggajac w prawo za czujnik pretowy 15, a tym
samym przechylajac dzwignie 13, ktéra naciskajgc
na gérny koniec zapadkowej diwigni 16 powo-
duje jej odhaczenie od zaczepu 18, przez co naste-
puje réwniez zatrzymanie sie danego punktu
wrzecionowego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzgdzenie do automatycznego zatrzymywania
pojedynczego punktu ‘wrzecionowego na jedno-
procesowej skrecarce przedzy, o pionowym ukla-
dzie wrzecion typu dwuskretowego, zaopatrzo-
ne w czujnik do zatrzymywania danego poje-
dynczego punktu wrzecionowego, w razie zer-
wania nitki zdwojonej i skreconej, znamienne
tym, ze zawiera drazek (11), ktéry jest odcig-
gany do géry sprezyng (19) i jest zaopatrzony
w zapadkowy zaczep (18), zahaczohy zapadko-
wa diwignia (16), przy czym na drazku (11)
zamocowana jest dwuramienna dzZwignia (20)
do uruchamiania sprzegta (33) wrzeciona (51),
oraz trzpien tulei (52), poza tym na tymze draz-
ku (11) zamocowana jest dwuramienna dzwig-
nia katowa (9) do wysprzeglania rolki (8) na-
pedzajgcej odbiorczg cewke (7).

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze na drazku (11) zamocowany jest trzpien na
tulei (22), ktéry przy jego podniesieniu do goéry
odchyla dZwignie (13) od zasiegu stale wahajg-
cej sie dzwigni (12).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze odbierajgca cewka (7) jest osadzona na
odchylnej dzwigni (6), do ktérej przymocowa-
ny jest suwak (4) z dwoma uskokami, do kt6-
rego dociskana jest zapadka (3) zamocowana’
nastawnie na wspoélnej osi z diwignig (1), do
ktorej konca jest przymocowane ciegno (2) po-
lgczone swym drugim koncem z diwignig (14).

L

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, znamienne tym,
ze jest zaopatrzone w urzgdzenie tngce (28), kt6-
re jest wyposazone w osadzony odsuwnie néz
(40), ktéry obcina niezerwang i tworzgcg balon
nitke pojedyncza.
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