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Vynélez se tykd polohovych transformaé-
tori ‘pro rota¢ni pohyb, tj. malfch elektric-
kych rotaénich strojli, jejichZ konstrukce u-
moZiiuje natdet soustavu civek primérniho
vinuti proti civkam sekundérniho' vinut{ a
tim ménit jejich vzdjemnou magnetickou
vazbu, a zpiisobu jejich vyroby. Zejména se
dotykéd rozkldda&d, tj. polohovych: transfor-
métort, jejichZ napéti na vystupu je funkci
sinu a kosinu Ghlové odchylky osy rotoru
a linedrnich transformétord, tj. polohovych
transformdtorii, jejichZ vystupni napét{ je
amérné dhlové odchylce osy rotoru v uréi-
tém rozmezi Ghld natoteni rotoru.

Rozklada v podstaté obsahuje magnetic-
ky obvod, ‘ktery tvo¥i statorovy a rotorovy
svazek, v nichZ je uloZeno budici a vystup-
ni vmun, a vzduchuvou mezeru. Budici vi-
nuti ]e zpravidla jednofdzové obvykle se $i-
nusové uspoiddanym podtem zavitd v dréz-
kédch a vystupni vinut{ je dvoufdzové s f4-
zemi posunutymi o 90° elektrickych. ‘Budi-
ci vinuti byva uloZeno v rotoru a vystupni
{snimaci} vinuti ve statoru, ale zdsadn& nic

nebrdni, aby tomu bylo obrdcend. Nap&ti k

budicim vinutim, jsou-li umist&na na rotoru,
miZe byt pfivddéno pomoci sbérnych krouz-
ki a kartdét nebo bezkontaktn& prostied-

nictvim, - pomocnych transformétord. Stej-

nym zpisobem miZe byt sniméno i vystup-
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ni napétl, je-li’ vystupni-vinuti umisténe na
rotoru. Linedrni transformétor, podobng - ja-
ko rozkladaé¢, obsahuje téZ -magneticky ob-
vod, tvofeny statorovym a rotorovym svaz-
kem a vzduchovou mezerou, aviak rozdil je
v tom, Ze vedle jednofdzovélhio budiciho vi-
nut{ mé vystupni vinuti jen’ jednofdzové.
- Nevyhodou dosud vyrdb&nych a v§Se po- -
psanych polohovych transformidtori je, - Ze
pFesnost zévislosti -vystupniho napéti na d-
hlové odchylce rotoru jé pom&rnd mald a
rozdil transformacniho poméru mezi jedno’tA
llijml sériové vyrdbénymi vyrobky je znac-
ny. Tim )e samozre]mé ovlivnéna i jakost a
prodejni ctena vyrobkfi. Mnohdy rozdily v
transformaénim pom&ru mezi sériové- vyré-
bényml polohovymi transformétory se sni-

Zuji tepelnymi dpravami magnetického ob-

vodu, aby magnetické vlastnosti magnetlc-
kého obvodu byly ve velmi tzkych toleran-
cich. TentyZ G&el sleduje i selektivni mon-
tdZ. Selektivni montdZ vSak vyZaduje pres-
né zméfeni. vrtdni statoru a vybréni vhod-
ného rotoru o Z4daném primséru, coZ, uva-
Zime-li, Ze vzduchovd mezera se pohybu v
toleranm od 0,075 do 0,1 mm, je velmi prac-
né a nakladne Stejné nédkladné jsou ite-
pelné tGpravy magnetického obvodu.

Jsou zndma téz provedeni rozklddald se
zubovym rotorém bez v1nuti u nichZ je Fe-
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Sen problém velikosti zbytkevého napetl,
Tak napf. NSR patentovy spis DOS 2 712 205
navfhuje provést kompenzaci rusivych va-

zeb mezi vinutimi a jejich Sastmil pfivede-
nim zlomku budiciho napéti na pridavid vi- -

nuti, kterd jsou magneticky gpojena s vy-
stupnimi vinutimi. .

Toto Fesehi, jak ze spisu vyplyva, je za-
méfend nd kéiipenzaci rudivych vazeb mezi
vinutimi a jejich &&stmi a nefesi velikost
transformaéniho poméru. Toto FeSeni je o-
statnd pouZitelné jeh pro urcity typ roz-
kladade, tj. rozkldda&e s vyniklymi poly ve
statoru a zubovym rdtorem. Pro rozkladace,
jejich# stator a rotof je opatien draZkami,
v nich# je sinusov® rozloZené vinuti, je ne-
piijatelné. , _

« Zmin&éné nedostatky do znatné miry od-
strafiuje vyndlez polohového transformé4to-
ru pro rotatni pohyb, zejména rozkladade
nebo linearniho transforméatoru a zplsob
jeho vyroby. Magneticky obvod obsahujici
stator, rotor a vzduchovou mezeru, s budi-
cim vinutim, vystupnim vinutim a kompen-
zadnim vinutim a odporem, je zapojen para-
lelng s kompenza&nim vinutim, jehoZ pod-
stata spotivd v tom, Ze za Gfelem sniZeni

rozdilu transformacniho. poméru mezi serio- ...

v& vyrdbénymi polohovymi transformétory
kompenzaéni vinutl je uloZené v drdzkach
spoletn¥ s budicim vinutim, pfiemZ s vy-
hodou potiet zavitd kompenzaénfho. vinuti

v draZce je Gmérny pottu zdvitd budiciho:

vinuti v té%e dréZce; vyhodn& je moZno
pFedm&tny polohovy transformétor vyrobit
tak, Ze 74dan& hodnota proudu protékaji-
ciho kompenza&nim se uréi pomoci promén-
ného odporu pFipojeného paralelné& ke kom-
penzatnimu vinuti, naleZ se proménny_od-
por odpoji a nahradi odporem majicim.ne-
ménnou hodnotu odpovidajici hodnotd zjis-
téné proménnym odperem: a pFipoji paralel-
né ke kompenzalnimu vinuti, - - .. oo

Vyhodou. feSent -podle vynalezu: proti do-

savadnim provedenfm- je, Ze: je- levné, ne-

zvStiuje -rozmdry stroje -nebo -zafizeni, je-
ho%. je stroj souddsti. Kompenzalni:-vinuti
je uloZeng. v.drézkdch spolu s budicim vinu-
tim a dovoluje:gachovat i sinusovou: cha-
rakteristiky-vystupniho napeéti:.. ... 7 -
. Vynélesz si.klade-za dkol - jednoduchym &

levnym zplisobem dosghmout malého.:-rozdi-
lu v- transformacnim - pemgru- mezi -sériove
_vyrdbénymi ~polehovymi . transformatory. -a
tak zajistit co moznd nejuSi -toleranci vy:
stupniho nap8tl u: jednotlivych -sériové. vy-
rdbgnych stroji a umoznit. jejich-: vzdjems:
nou vymeénu. . B LT A
Piiklady provedeni vynilezu jsou znazor-
nény na vykresech, kde obr. 1 pfedstavu-
je polohovy transformétor -pedle - vynalezu
v podélném- Fezu,  obr. 2-schéma :zapojeni
jednotlivgch vinuti rozklddade pedle vyna-
lezu ‘s kompenza&nim vinutim -0 jedné vétvi
a odporem;- obr.- 3:schéma  zapojeni  jednot-
livych: vinuti rozkladale podle: vyndlezu s
- kompenzaénim vinutim rozdélenym do. dvou

4

v&tvi a odporem a obr.. 4 schéma zapojeni
vinuti rozklddate podle vyndlezu s kom-
penzadnim vinutim rozd&lenym do.dvou vét-
vi & odporovym délitem nap8ti. - '

Jak patrno z obr. 1 magneticky obvod po-
lohového transformétory, v daném piikladu
rozklddade, tvoli statorovy svazek 1, roto-
rovy svazek 2 a vzduchovd mezera 3. V
dra¥kach statorového svazku 1 jsou uloZe-
na dvé k sob& kolmd vystupni vinuti 4, 5,
kterd tvofi sekunddrni ©&st polohového
transformétoru, kterd je magneticky svazé-
na s primdrni &asti, tj. budicim vinutim 6 a
kompenzanim vinutim 7, kterd spolu jsou
spojena v sérii. Ob& vinuti jsou uloZena v
dr&7kach rotorového svazku 2. P¥i urCeni
potitu z&vitd kompenza&niho vinuti 7 se po-
stupuje tak, Ze pokud je budici vinuti 6 v
dra¥kdch rotorového svazku 2 rozloZeno
rovnomérnd, provede se jeho prepolet pro
pulsovou nebo minusovou toleranci vystup-
niho napdti a rozdil mezi vypoltenym vi-
nutim a stdvajicim budicim vinutim 6, tvofi

~celkovy podet zdvitl kompenzagniho vinuti

7. Tento podet zavith se rovnomérné rozdé-
1i do drdZek rotoru, v némZ je uloZeno bu-
dici vinuti 6. Pokud je pocet zdvitd budici-
ho.vinuti. 6 v drdZkach rotoru. rozloZen ne:
rovnom&rng, rozdsli se celkovy pocet zavi-
ti vyplyvajici z rozdilu mezi vypoltenym a
stavajicim budicim vinutim 6 dmérns, tj.

“percentudlnd k pottu zdvitd budiciho vinu-
‘4 6 v jednotlivgch drazkdch. Napriklad

jestlie podle vypo&tu celkovy pocet zavi-
td by se m&l zvy3it o 10 % a v n&které draz-
ce je uloZeno 20 z&vitd budiciho vinuti 6,
tu poet zavith kompenzaniho vinuti 7 v
této draZce bude &init 2 zavity, zatimco v
drazce s 10 zdvity budiciho vinuti 6, pocet
z4vith kompenzaéniho vinuti 7 bude &init

‘pouze 1 zavit. SamozPejmé, pokud se poltu

zavitll tyde, lze podlitat pouze s celymi &is-
ly- a pripadné diference v pottu zavitii kom-
pengzatniho vinuti 7 vzniklé vypoctem zlom-
kit ‘zavith je-tfeba- vhodn& .v: jednotlivych
drazkach vyrovnat: Percentudlni -rozdéleni
zavith v drazkach je tfeba zachovat zejmé-
na u- polohovych iranstorméterd rozklada-
&6, kde sinusové - rozloZeni podtu zavitl: v
drazkéch -je -dlileZité pro zachovani sinuse-
vé a kosinusové: charakieristiky vystupnich
napsti na vystupnich :vinutich 4, 5. Kom-
penzalni vinuti 7:-je zapojeno. do -série-s
budicim vinutim 6 tak, aby se {m vytvafe:
né magnetické pele k- magnetickému poli
vytvofenému budicim- vinutim 6 bud - pFi¢i-
talo, nebo od&italo, podle toho je-li Zadana
kompenzace plusovéd - nebo minusovd. Pro
docitenf ptesného transformaéniho -poméru
je. paralelnd ke - kompenza¢nimu vinuti 7
pripojen -odpor. 8, ktery miZe byt upevnén
bud .pfimo- v -dréZce rotorového svazku, ne-
bo, na nositi 9. Potfebnd hodnota odporu 8
se.stanovi tak,: Ze: rotor map¥. ve: vertikdlnf

“poloze -se vlo# do. piipravku a:zasune do

vrtdni pFisludného .statoru, s: nimZ po ko-
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netné montdZi bude tvorit jeden celek. Jak
rotor tak stator se oznadi, aby nemohlo do-
jit k jejich zaméné. PFipravek, ktery je o-
patien vdlcovym osazenim, se zasune do o-
sazeni v kostfe, takZe je simulovdna jeho
budouci poloha v polohovém transforméto-
ru po konetné montdZi. Vyhody budiciho
vinuti 6 jsou vyvedeny na svorky 10, 11 a
vivody kompenza&niho vinuti 7 na svorky
12, 13, které jsou upevndny na nosi¢i 9 z
izolaéni hmoty. Nosi¢ 9 je umistén na hfi-
deli 14 spoletnd se sb&racimi krouZky 15,
které jsou galvanicky spojeny se svorkami
13, 11 na nosic¢i 9. Svorky 10 a 12 se propo-
ji, takZe budici vinuti 6 a kompenzatni 7
jsou spojena v sérii a na svorky 12, 13 se
pripoji promé&nny odpor 8. Na svorky 11 a
13 se privede pfislusné jmenovité napéti a
na vystupni vinuti 4, 5 se pripoji voltmetry.
P¥i otofeni rotorem do polohy maximélni
vazby s v§stupnim vinutim 4, 5 na promén-
ném odporu se odeéte hodnota odporu, kte-
ry je potfebny k tomu, aby na vystupnich
vinutim 4, 5 se ziskalo Z4dané napéti od-

povidajici odchylce rotoru. Po odpojeni pro-
ménného odporu se tento nahradi odpo-
rem 8 o nemé&nné hodnotd odpovidajici hod-
noté odeftené na promé&nném odporu.

Jsou moZné i rizné modifikace vynélezu.
Tak napfiklad jak zné&zorn&no v obr. 3 mfi-
Ze byt kompenzatni vinuti rozd&leno do
dvou vétvi 16, 17, z nichZ jedna paralelni
vétev je zapojena v souhlasu s budicim vi-
nutim 6, takZe plsobi ve smyslu budiciho
vinuti 6 a jeji G¢inky se s&itaji s uadinky
budiciho vinuti 6. Druhd vétev 17 je zapo-
jena opatn#, takZe piisobi proti smyslu pi-
sobeni budiciho vinuti 6 a jeji Gfinky se
odeditaji. Paraleln® k ob&ma vinuti 16 a 17
jsou zapojeny odpory 8, pro néZ plati stej-
né podminky jako pro FeSeni s kompenzad-
nim vinutim o jedné vétvi.

Dalsi variantou provedeni polohového
transformétoru s kompenzacnim vinutim se
dvéma vé:vemi 18, 17 je FfeSeni podle sché-
ma zapojeni v obr. 4, kde v kaZdé paralel-
ni vétvi 16, 17 kompenza&niho vinuti jsou
v sérii zapojeny odporové délice 18, 19.

PREDMET VYNALEZU

1. Polohovy transformédtor pro rotani
pohyb, zejména rozklddal nebo linedrni
transformédtor s magnetickym obvodem ob-
sahujicim stator, rotor a vzduchovou meze-
ru, s budicim vinutim, vystupnim vinutim a
kompenzaénim vinutim a odporem, ktery je
zapojen paraleln® s kompenza&nim vinutim,
vyznateny tim, Ze za tfelem sniZeni rozdi-
lu transformatniho poméru mezi sériové vy-
rabénymi polohovymi transformétory kom-
penzacéni vinuti (7) je uloZené v drdZkdch
magnetického obvodu spoletn& s budicim
vinutim (6).

2. Polohovy transformétor podie bodu 1,

vyznateny tim, Ze pofet zdvith kompenzad-
niho vinuti (7) v dréZce je Gmérny poltu
zavitlt budiciho vinuti (6} v téZe dréaZce.

3. Zptsob vyroby polohového transformé-
toru pro rotatni pohyb podle bodu 1, vyzna-
¢eny tim, Ze Z4dand hodnota proudu proté-
kajiciho kompenza&nim vinutim se ur¢i po-

‘moci proménného odporu pfipojeného pa-

ralelné s kompenzaénim vinutim, nadeZ se
prom&nny odpor odpoji a nahradi odporem
majicim membrdnou hodnotu odpovidajici
hodnoté zjiSt&né proménnym odporem a
pripoji paralelng s kompenza&nim vinutim.

2 listy vikrest
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