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Sposéb nieprzesuwnego zamocowania ryby lub jej czesci celem
przeprowadzenia procesv obrébki oraz urzqdzenie do stosowania
tego sposobu

Patent irwa od dnia 20 sierpnia 1958 r.

Wynalazek dotyczy sposobu nieprzesuwnego
zamocowania ryby lub jej czeSci w celu prze-
prowadzenia procesu obrobki i polega na Llym,
ze ryba w wymaganym polozeniu zostaje ulozo-
na na chwytnej podkladce w celu przeprowa-
dzenia procesu obrobki, a przez wywolany na
nig lub jej czeS¢ nacisk zostaje utrzymana n'e-
przesuwnie na powierzchni chwytnej.

Wiadomo, ze obrébce ryb jest niezwykle trud-
no utrzymaé nieprzesuwnie w wymaganym po-
lozeniu rybe w celu przeprowadzenia procesu
obrobki. Probowano rozwigza¢ ten problem za
pomocg mniej lub wiecej skomplikowanych
uchwytéow, ruchomych lub nieruchomych ele-
mentéw prowadzacych, ruchomych lub nierucho-
mych lapek, klamer itp., przy czym nie uzyska-
no zupetnie zadowalajgcych rezultatéw, poniewaz
nie. udalo sie uzyskaé takiego wplywu stosowa-

*) Wla$ciciel patentu o$wiadczyl, ze twores-

wynalazku jest Peter Johan Fretheim Christie.
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nych elementéw na rybe, aby ta rzeczywiscie
byla nieprzesuwnie zamocowana i nie ulsgala
zgniataniu lub rozcigganiu w momentach obrob-
ki za pomoca narzedzi. Na skutek tego zachodzg
bledy w obrobce, poniewaz kazde odchylenie ry-
by w czasie procesu, musi prowadzi¢ do wadli-
wej obrobki.

Poniewaz jednak tego rodzaju wadliwa obrob-
ka prowadzi albo do uzyskania nieczystego pro-
duktu lub tez powoduje powazne straty uzy-
tecznego miesa rybiego, zadaniem niniejszego
wynalazku jest stworzenie mozliwo$ci nieprze-
suwnego zamocowania ryby tak, aby w czasie
jej obrobki nie byla ani przesunieta z jej polo-
zenia, ani tez nie mogla byé zgnieciona lub roz-
ciggnieta. o

Uzyskuje sie to dzieki temu, ze kazda ryba
jest zamocowana z jednej strony nieprzesuwnie
Zza pomocag powierzchni chwytnej, przy czym
korzystne jest, aby wielko§¢ powierzchni chwyt-
nej byla tak obliczona, by nieprzesuwny uchwyt



obejmowat calg rybe, a przynajmniej jej powaz-
ng cze$é. Poniewaz uchwyt nieprzesuwny wspie-
rany jest przez nacisk na. rybe, zostaje ona
zwolniona z uchwytu dopiero wéweczas, gdy na-
cisk przestaje dziataé. Jefli element wywierajg-
cy nacisk na rybe zaopatrzy sie takze w po-
wierzchni¢ chwytng, wéwczas polepszy sie wy-
datnie uchwyt nieprzesuwny. Jesli powierzchnig
chwytng osadzi si¢ na elastycznej podkladce,

woéwczas uzyskuje sie dalsze polepszenie nie-

przesuwnego uchwytu, poniewaz woéwczas two-
rzy sie odpowiadajgce kazdej rybie w podkladce
lozysko dokladnie wedlug wielko$ci i obrysow
ryby, z ktérego moze by¢ zwolniona dopiero
woéwczas, gdy nacisk ustanie. Poniewaz podktlad-
ka na skutek swej elastyczhoSci powraca do
pierwotnego polozenia natychmiast po ustaniu
nacisku, wiec ryba zostaje samoczynnie znowu
wysunieta z zaglebienia i lezy sobie teraz znowu
swobodnie na powierzchni podkiladki.

Wedlug wynalazku sposob nieprzesuwnego zi-
mocowywania posiada oprécz wymienionych za-
Jet niezwykle cenne dzialanie polegajgce na tym,
Ze przy doprowadzaniu ryby do maszyny i przej-
Sciu jej przez maszyne nie jest sie¢ zwigzanym
z pewnym okre$lonym rytmem, lecz mozna ry-
by przepuszczaé w $cistej kolejno$ci. Dzieki te~
mu uzyskuje sie powazine zwiekszenie wydaj-
no$ci maszyn, co jest specjalnie cenne z tego
wzgledu, Ze nie wplywa to na jako$é obrobki,
a wrecz przeciwnie powoduje polepszenie obrob-
ki. . :
Je$li zastosuje si¢ do nacisku materiat ela-
styczny, wowezas ryba bedzie utrzymana miedzy
dwoma elementami i w ten sposéb tworzy sie
w kazdym elemencie odpowiadajgce ksztaltowi
ryby wgtlebienie tak, Zze ryba zostaje uchwycona
nieprzesuwnie ze wszystkich stron.

‘Jedli wedlug wynalazku ulozy sie nieprzesuw-
nie czeSci ryby, jak na przyklad wystajacy z ry-
* by o obcigtej glowie koniec jelita, wowezas
istnieje mozliwos¢é wyciggniecia jelit z przesirza-
ni brzusznej ryby dzieki oddalaniu si¢ od niej
nieprzesuwnego uchwytu. Wycigganie to na-
‘stepuje przy tym dlatego, poniewaz uchwyt sto-
suje sie jako lapki lub klamre i oddala sie od
ryby lub tez dzieki temu, ze uchwyt wykonuje
sie jako urzadzenie transportowe.

Jako urzadzenie do przeprowadzenia sposobu

bierze‘sie pod uwage’ element  prowadzacy, za-

opatrzony w chwytng powierzchni¢ i wspoipra-
cujacy z nim element naciskowy. Element na-
ciskowy moze sie skladaé ze sztywnej piyty,
ktérej koniec zwrécony w kierunku wlotu ryb
jest lekko podniesiony, aby umozliwi¢ stopnio-
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‘nim zabiegom  druga wlasnos¢,

we przyciskanie ryby do powierzchni chwytnej.
Jest rzecza oczywista, Ze sztywna plyta moze
byé¢ podzielona na czeSci lub moze skiladaé sie
z pojedynezych palcow. Nacisk moze byé¢ wyw.e-
rany w kazdy dowolny sposdéb, na przyklad za
pomocy sprezyn wzglednie moze byé wywolany
tym, ze plyta zostaje zamocowana w odpowied-
nio malej i niezmiennej odleglosci od powierzch-
ni chwytnej. )

Element prowadzgcy lub element naciskowy,
moga byé wykonane jako urzadzenie transpor-
towe bez konca, przy czym mogg by¢ krane pod
uwage walce lub tasmy transportowe. Element
prowadzacy i/lub element naciskowy moga byé
podzielone, wycigte lub wglgbione celem umo-
zliwienia -doj$cia lub przej$cia narzedzi do
obrobki. Jako materiat na powierzchnie chwytng
brana jest pod uwage substancja piankowa, po-
niewaz posiada ona w wysokim stopniu wyma-
gane wlasnosSci chwytne. Jako elastyczna pod-
kiadka moze by¢ stosowany kazdy odpowiedni
material jak guma, guma piankowa itd. Mozna
takZe stosowaé ten sam material na powierzch-
nie chwytng i na elastyczng podkladke, jesli ma
si¢ do dyspozycji nadajgcy sie dla obu celow
material, na przyklad substancje piankowa. Przy
tym mozna oczywiscie w przypadku, gdy dany
material posiada tylko jedng ceche, na przy-.
klad elastyczno$é, nadaé mu dzieki odpowied-
na przyklad
chwytno$¢ powierzchni. Rodzaj chwytlnosci jest
dowolny. Moze to by¢ dzialanie ssgce, klejace,
trace itd.

Na rysunku przedstawiono schematycznie roz-
ne przyklady stosowania sposobu do jednoczes-
nego dzialania chwytnego i wciskowego, przy
czym fig. 1 przedstawia w rzucie bocznym urzg-
dzenie do obcinania 1bdow rybich, fig. 2 — to
samo urzgdzenie w widoku z gory, fig. 3 — inne
urzadzenie do obcinania 1béw rybich w rzucie
bocznym, fig. 4 — urzgdzenie do otwierania

brzuchéw rybich w rzucie bocznym, a fig. 5 —

to samo urzgdzenie w widoku z gory.

W ukladzie wedlug fig. 1 i 2 chodzi o urzadze-
nie do obcinania lbow rybich, przy czym przed-
stawione sg jedynie czeSci wymagane do zrozu-

" ‘mienia istoty wynalazku. Jako element prowa-
dzacy. ryby stuzy taéma b2z konca 1, ktéra jest

oblozona warstwg 2 z elastycznego materiatu
0 chwytnej powierzchni. Jak wynika z fig. 2 —
taSma 1, 2 jest podzielona. Szersza .czg§¢ taémy
stuzy do ulozenia korpusu ryby, wezsza i krét-
sza czes¢ do ulozenia lba. Ponad tasmg 1, 2

‘przewidziana jest w pewnym stalym odstepie

piyta 3, dzialajgca jako element naciskowy, przy



czym jej koniec 4 zwrécony w kierunku wiotu
ryb, jest lekko uniesiony. Pityta 3, jak to wyni-
ka z fig. 2, jest tak uksztaltowana, e sigga
wzdluz wezszej czesci tadmy tylko do jej konca

i posiada wyciecie 6 dla przej$cia noza obcina-

jacego 5 siegajacego miedzy czeSci tasm. Prze-
widziany jest tez st6t 7 do nakladania, z ktérego
w znany sposOb zabierane sg ryby w celu ich
ukladania na tasmie 1, 2. OczywiScie ryby moga
byé doprowadzane takze automatycznie.

Ryba ulozona we wlasciwym polozeniu na tas-

mie 1, 2 zostaje przez nig zabrana i dostaje sig-

w zakres wysoko odgietego konca 4 plyty 3.
Przy dalszym posuwaniu sie wzmacnia si¢ wy-
wierany na rybe nacisk, na skutek zmn'ejsza-
jacej sie odleglosci miedzy piyta 3 a tasmg I, 2
do chwili, az ryba zostanie wciSnieta w elastycz-
na nakladke do polowy swej grubosci. Przy tym
korpus ryby jest nieprzesuwnie uchwycony przez

‘.

szerszg czgs¢ tasmy, a leb zostaje nieprzesuwnie

uchwycony przez wezszg czé€$¢ tasSmy. Gdy tylko
ryba dojdzie w obreb pracy noza, leb zostaje
oddzielony, przy czym poczatkowo jest on utrzy-
mywany jeszcze przez wezszg czesé tasSmy, a na-
stepnie ppwoli zwolniony z wglebienia. Oglowio-
na ryba, gdy tylko wydostanie si¢ z obrgbu pty-
ty 3 zostaje wypchnigta z wglebienia na skutek
elastycznosci okladziny i odpada z tasmy 1, 2,
gdy ta przechodzi w dot i

W wykonaniu wedlug fig. 3 czesci 1, 2, 51 7 sg -

takie same jak na fig. 1 i 2. Jedynie plyta 3
z wysokoodgietym koncem 4-zastgpiona zosta-

la jako element naciskowy z podzielona réwniez

tasmd bez konca 8, posiadajgca elastyczng okta-
dzine 9 z powierzchnig chwytna. Obie ta§ny 1,
2 i 8, 9 przylegaja oczywiscie SciSle’ swymi po-
wierzchniami do siebie. N6z 5 siega poprzez ob e
czesci tasm 1, 211 8, 9 i obcina catkowicie uchwy-
_cony miedzy obydwoma waskimi czesciami tasm
leb, ktory tak‘'samo jak korpus ryby odpada od
tasm, gdy tylko one oddalg sie¢ od siebie.

.Réznica w stosunku do urzadzenia wedlug fig.
1i2 polega-jed}?nie na tym, ze ryba weciénigta
jest z obu stron, dzigki czemu zostaje jeszeze

" bardziej polepszony nieprzesuwny uchwyt.

W wykonaniu wedlug fig. 4 i 5 chodzi o urzg-
dzenie do otwierania brzucha ryby. Otwieranie
to nastepuje w . ten sposob, ze wzdluz jamy
brzusznej zostaje oddzielony dzigki prostemu
cieciu tak zwany pasek brzuszny. Urzadzenie
sklada sie znowu z dwudzielnej tasmy 10, ktéra
jest zaopatrzona w elastyczng oktadzine 11, z po-
wierzchnia chwytna. Ponad ta§mg 10, 11 prze-
widziana jest druga, takze dwudzielna tasma 12,
zaopatrzona w elastyczng okladzing 13. Miedzy

czes$ci obu taém siega obrotowy néz tarczowy 14.
Na koncu doprowadzajgcym znajduje sie stél 15
do nakladania, zamiast niego moze byé oczy-
wiscie umieszczone urzgdzenie samoczynnie do-
prowadzajgce. Gorna tasma 12, 13 jest krotsza
na koncu doprowadzajgcym, anizeli dolna.

Ze stotu 15 do nakladania ryb, ryby zostaja
nalozone na tasme 10, 11 w ten sposéb, ze brzu-
chem sa umieszczone nad szczeling znajdujgca
sie miedzy obydwoma cze§ciami tasm. W cza-
sie ich posuwania sie zostaja przez nadbiegajg-
cg ta$me 12, 13 mocno wcisniete w tasme 10, 11
jak tez i w tasme 12, 13 tak, ze lezg osig syme--
trii w plaszczyznie styku obu ta$m. Jak wynika
z rysunku na fig. 5, dzieki naciskowi na rybe
jej szew brzuszny zostaje przyciéniety do two-
rzacych jednolita powierzchnie $cian bocznych
nie uzywanych czesci gérnej i dolnej tasémy tak,
ze teraz cala ryba jest ulozona calkowicie nie-
przesuwnie i moze nastgpi¢ oddzielenie za po-
mocg noza 14 paska brzusznego. Gdy tylko obie -
taSmy na ich koncu oddalg sie od siebie; wow-
czas ryba zostaje uwolniona z uchwytu.

Oczywiécie wystarczy, jesli gérna tasma 12, 13
umieszezona jest tylko nad jedna cze§cig dolnej
tasémy, lecz woéwczas urzgdzenie mozna stosowac

"tylko z jednej strony, podczas gdy przy umiesz-

czeniu goérnej taSmy nad obydwoma cze$ciami
dolnej taSmy mozna korzystaé¢ z obu stron urzg-
dzenia. ’ ) E

. Jezeli sie chce zrezygnowaé z weiskania, wow-
czas’ urzadzenia,‘pozqstaja te same, przy czym
jedynie przy wykonaniu wedlug fig. 1 i 2 ele-
ment naciskowy posiada wigkszy staly odstep
od elementu prowadzacego, podczas gdy przy
wykonaniach wedlug fig. 3 do 5 element. pro-
wadzgcy i element naciskowy nie lezg éciéle
przy  sobie, lecz posiadaja pewien odpowiedni

odstep miedzy sobg. W tych wypadkach do nie- . .

przesuwnego zamocowania ryb zostaje wyko-
rzystana jedynie przyczepnos¢ powierzchniowa.:

Zastrzezenia patentowe

‘1. Sposéb nieprzesuwnego zamocowania ryby
lub jej cze$ci, celem przeprowadzenia pro-
cesu obrobki, znamienny tym, Ze ryba zo-
staje doprowadzona w wymaganym potloze-
niu za pomocag podkladki o chwytnej po-
. wierzchni i przez nacisk na rybeg lub dowol-
ne jej czeSci jest unieruchomiona nieprze-
suwnie na powierzchni chwytnej.

2. Spos6b wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
nacisk wywierany jest na rybe lub jej cze$-
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ci przez element zaopatrzony takie w po-
- wierzchni¢ chwytna.

. Sposob wedlug zastrz. 1 lub 2, znamienny
tYm, ze powierzchnia chwytna jest umiesz-
czona na elastycznej podkladce i ze nacisk na
rybe zostaje wzmocniony do tego siopnia, ze
w elastycznej podkladce tworzy sie wglebie-
nie odpowiadgjqce obrysom ryby.

. Spos6b wedlug zastrz. 1, 2 lub 3, znamien-
ny tym, Ze zamocowane nieprzesuwnie na
powierzchniach chwytnych czeSci ryb
moga by¢ dzieki posuwaniu sig¢ tych po-
wierzchni, odciggniete lub wyciggniete z ry-
by.

. Urzadzenie do stosowania sposobu wedlug
jednego z zastrz. 1 do 4, znamienne tym, ze
sklada sie z jednego elementu prowadzace-
go, posiadajgcego powierzchni¢ chwytna oraz
z elementu naciskowego wspoipracujgcego
z elementem prowadzgcym.

Urzgdzenie wedlug zastrz. 5, znamienne {ym,
ze element naciskowy sklada sie ze sztyw-
nej plyty, ktérej koniec skierowany w stro-
ne wlotu ryb jest lekko uniesiony w gore.
. Urzadzenie wedlug zastrz. 5 lub 6, znamien-
ne tym, Zze element dociskowy jest wypo-
sazony takze w powierzchnig chwytng.

. Urzgdzenie wedlug jednego z zastrz. 5 do 7,
znamienne tym, Ze powierzchnia chwytna
jest umieszczona na elastycznej podkladce.

10.

11

12,

13.

14.

Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. 5 do 7,
znamienne tym, ze podkladka sklada sie
z materialu tworzacego jednocze$nie po-
wierzéhnie chwytna.

Urzadzenie wedlug zastrz. 9, znamienne tym, -
ze podkladka jest wykonana z substancji
piankowej. ’

Urzadzenie wedlug jednego z zastrz. 5 do 10,
znamienne tym, Ze element prowadzacy i/lub
element naciskowy utworzone sg jako prze-
no$niki bez konca. .

Urzadzenie wedlug =zastrz. 11, znamienne
tym, ze element prowadzgcy i/lub element
dociskowy skladajg si¢ z jednego walca.

Urzadzenie wedlug zastrz. 11, znamienné
tym, ze element prowadzacy i/lub element

-dociskowy skladajg sie z ta$my transpor-

towej bez konca. : -

Urzadzenie wediug jednego z zastrz. 5 do 13,
znamienne tym, ze element prowadzacy i/lub
dociskowy sg dzielone lub nacigte w celu
umozliwienia doj$cia_narzedzi do obroébki.

.

Nordischer Maschinenbauy
Rud Baader

Zastepca: Andrzej Au,
rzecznik patentowy
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