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Uklad do regulacji obrotéow silnika elektrycznego
zwlaszcza do badania szybkoSciomierzy, przerywaczy
i cewek zaplonowych pojazdéw mechanicznych

i

Przedmiotem wynalazku jest uklad do regulacji
obrotow silnika elektrycznego zwlaszcza do bada-
nia szybkoSciomierzy, przerywaczy i cewek za-
plonowych pojazdéw mechanicznych.

Znany jest uklad regulacji obrotéow silnika elek-
trycznego polegajacy na regulacji jego pradu
wzbudzenia przez wlaczenie w obwdd pradu wzbu-
dzenia, opornika suwakowego z nastawiang su-
wakiem oporno$cia. Wada takiego ukladu regu-
lacji jest trudno$é uzyskania dokladnie Zadanej
liczby obrotéw, z uwagi na to, ze konstrukcja
suwaka nie pozwala na nastawienie go tylko na
jednym zwoju opornika co odpowiadatoby S$ciéle
okre§lonej warto$ci pradu a tym samym i Sci§le
okreslonej liczbie obrotéow. Suwak w tym oporni-
ku opiera sie¢ jednocze$nie na kilku zwojach
opornika.

Celem wynalazku jest opracowanie uktadu re-
gulacji, obrotéw silnika elektrycznego zapewnia-
jacego wiekszg dokladno§é wybierania zadanej
liczby obrotéow, jak rowniez dokonywania zmian
obroté6w w sposéb ciggly mechaniczny.

Cel ten =zostal osiggniety przez wilgczenie W
obwo6d pradu wzbudzenia i w obwéd pradu wir-
nika silnika elegktrycznego pradu stalego, po dwa
oporniki regulowane i po dwa oporniki o war-
tosciach stalych stuzace do zmian .wielko$ci prg-
du zasilania tych obwodow. Uklad stanowig czte-
ry galezie opornikéw, z ktérych dwie wlgczone
sg réwnolegle w obwdd pradu wirnika i dwie
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rownolegle w obwéd pradu stojana silnika. Na
konicu kazdej z galezi opornikéw regulowanych
wlaczony jest szeregowo opornik staly. Wartosé
opornikéw stalych dobiera sie tak, aby w wypad-
ku gdy prad plynie rownolegle dwoma galeziami
opornik6w ukladu, oporno§é byla réwna maksy-
malnej oporno$ci jednej galezi opornikéw regu-
lowanych.

Uklad do regulacji obrotéow silnika elektrycz-
nego wedlug wynalazku przedstawiony jest na
rysunku w zastosowaniu do silnika S, napedza-
jacego przerywacz zaplonu 1 w obwodzie ktdérego
znajduje sie cewka zaplonowa 3 i bateria 4, oraz
do napedu szybko$ciomierza 2. Regulacja obrotow
silnika S; polega na tym, ze metalowy §lizg S
bedacy pod napieciem, poruszany silnikiem pradu
stalego S,;, ktérego obroty mozna regulowaé zna-
nymi sposobami, przesuwa sie po metalowych
elektrycznie przewodzacych pélpier§cieniach P,
i P, oraz po odczepach opornikéw regulowanych
nXrinXr,.

Z chwilg gdy ten §lizg S znajdzie sie na od-
czepie opornika regulowanego mn X r, wiaczonego
w obwdd wzbudzenia silnika §;, to prad wzbu-
dzenia jest mniejszy od znamionowego, poniewaz
spadek napiecia na oporniku m X r, odejmuje sie
od napigcia zasilania, a napiecie wzbudzenia be-
dzie stanowié réznice miedzy napieciem zasilania
i spadkiem napiecia na oporniku n Xr,. W tym
czasie przez wirnik ptynie prad o wielkoSci zna-
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mionowej, w wyniku czego obroty silnika 8, sa
wieksze od znamionowych. W chwili gdy $lizg S
znajdzie sie na odczepie opornika regulowanego
n X r, wlaczonego w szereg z wirnikiem silnika
S, napiecie wirnika bedzie stanowi¢ réznice na-
piecia znamionowego i spadku napiecia na opor-
niku n X r;,, przy czym prad wzbudzenia bedzie
mial wielko§¢ znamionowsa, a obroty silnika beda
mniejsze od znamionowych.

Polozeniom X, i X, §lizgu S odpowiadajg obro-
ty znamionowe, polozeniu ¥, §lizgu S odpowiada-
ja obroty minimalne, a polozeniu Y, $lizgu S od-
powiadajg obroty maksymalne. Metalowy S§lizg S
zwiera zawsze dwa odczepy opornikéw regulo-
wanych r; i r, lub opornikéw stalych R; i R,
Oporniki R, i R, dobiera sie tak, aby oporno$¢
réwnolegle polaczonych dwoéch galezi opornikéw
regulowanych r; lub r, byla réwna maksymalnej
opornoSci jednej galezi opornikéw regulowanych.

Dobierajac odpowiednie iloSci odczepéw n i war-
toSci opornikéw regulowanych r; i r, uzyskuje sie
wymagang zmiane obrotéw silnika napgdowego
S; ukladu od zera do kilku tysiecy. Otrzymanie
wybranych obrotéw stalych nastepuje przez wy-
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laczenia silnika S, przesuwajacego §lizg S i za-
trzymanie tego §lizgu w zadanym miejscu.
Zastrzezenie patentowe

Uklad do regulacji obrotéw silnika elektrycz-
nego zwlaszcza do badania szybkoS§ciomierzy, prze-
rywaczy i cewek zaplonowych pojazdéw mecha-
nicznych posiadajacy silnik napedowy pradu sta-
lego znamienny tym, ze w obwodzie wzbudzenia
silnika wlgczone sg rownolegle dwie galezie opor-
nikéw, z ktérych kazda sklada sie z jednego
opornika regulowanego (r;) i szeregowo wlgczo-
nego z nim opornika o wartosci statej (R;), a w
obwodzie wzbudzenia wirnika wlgczone sg row-
nolegle dwie galezie opornikéw, z ktérych kazda
sklada sie z jednego opornika regulowanego (r;)
i szeregowo wlgczonego z nim opornika o war-
tosci statej (R,), a ponadto wyposazony jest w
obrotowy §$lizg metalowy (S) laczacy poéipierScie-
nie metalowe (P;) i (P,) z odczepami opornikéw
regulowanych (r;), (r,) i statych (R,;), (R;) przy
czym warto$é opornikéw statych (R,) i (R;) do-
brana jest tak, aby oporno§é dwu galezi réwno-
legle polaczonych opornikéw regulowanych (ry) i
(r,) byla réwna oporno$ci maksymalnej jednej
galezi tych opornikéw.
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