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(57) Resumo: SENSOR DE APROXIMAGAO ANTI-COLISAO
LATERAL COM ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E
SIMILARES. Refere-se o presente objeto a um inédito e funcional
sensor, que tem como fungéo principal auxiliar o motorista no quesito
seguranga tendo como foco principal eliminar o ponto cego existente
nos veiculos automotores, aumentando a seguranga do motorista,
passageiros e de outros veiculos que poderdo ser detectados ao se
aproximarem das laterais do veiculo, evitando colisdes.
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“SENSOR DE APROXIMACAO ANTI-COLISAO LATERAL
COM ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E
SIMILARES”.

Refere-se o presente objeto a um inédito e funcional sensor,
que tem como fungéo pri‘ncipal auxiliar o motorista no quesito
seguranga tendo como foco principal eliminar o ponto cego existente
nos veiculos automotores, aumentando a seguranga do motorista,
passageiros e de outros veiculos que poderéo ser detectados ao se
aproximarem das laterais do veiculo, evitando colisées.

Destina-se o presente objeto a eliminagdo do ponto cego
nos veiculos, quando o motorista ao olhar pelos espelhos retrovisores
laterais ndo consegue enxergar o veiculo proximo lateraimente.

O sensor funcionara da seguinte forma: o motorista tera a
opcéo de deixar o sistema ligado ou desligado, através da chave
geral (liga / desliga), com um botdo com trava, tipo retengéo, esta
chave estara localizada no painel do veiculo. Os sensores,
localizados nas laterais externas, tanto do lado direito como esquerdo
e também nos retrovisores externos do veiculo, serdo ativados
enviando um sinal elétrico (RF ou similar) assim que for detectada a
aproximagdo de um outro objeto. A chave “S1 CHAVE" tem como
funcdo ativar ou desativar o alarme visual através de leds (L1 E L2)
que poderdo se localizar no painel ou na parte interna do veiculo,
préximo aos retrovisores, ou a critério do fabricante. Ao acionar a seta
(para esquerda ou direita), lado esquerdo o relé K1 acionara e
energizara o relé alerta bip, que emitira através do auto falante alerta
bip, um alarme sonoro quando um ou mais sensores do lado
esquérdo detectar a presenga de um corpo estranho. Acionando a
seta do lado direito o relé K2 acionara e energizara o relé alerta bip
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que emitira através do auto falante alerta bip, um alerta sonoro
quando um ou mais sensores do lado direito detectar a presenca de
um corpo estranho. Os sensores serdo instalados nos
emborrachamentos laterais ja existentes nos veiculos. O
funcionamento dos sensores possui alimentacao da prépria bateria do
veiculo.

A opcdo de alarme sonoro poderd ser inibida a qualquer
momento pelo usuario através do botéo pulso cancela BIP, onde uma
vez acionado, ele através do relé AUX desligara esta opgao Alerta Bip
Relé temporariamente, até que a seta seja desligada.

E notério o problema ocasionado pelo ponto cego nos
veiculos, principalmente quando de uma tentativa de ultrapassagem
de outro veiculo a sua direita ou esquerda, ou simplesmente de uma
tentativa de virar o veiculo para entrar em algum local ou rua, tanto a
direita como a esquerda. Ha um ponto em que o motorista nao
consegue de forma nenhuma identificar ou visualizar o outro veiculo,
ocasionando sempre pequenos acidentes ou até acidentes graves.

Portanto, pensando em solucionar estes inconvenientes, foi
desenvolvido um objeto que prima pela sua praticidade, baixo custo e
de grande exequibilidade industrial, beneficie seus usuarios que
possam ter um produto eficiente e de seguranca aplicado em seu
veiculo, impedindo acidentes.

Para uma perfeita visualizagdo e compreensdo do
“SENSOR DE APROXIMAGAO ANTI-COLISAO LATERAL COM
ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E SIMILARES” em
questdo seguem os desenhos ilustrativos, onde:

A fig. 1 — apresenta uma vista lateral em perspectiva do

veiculo com o objeto em questéo aplicado;
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A fig. 2 — apresenta uma vista esquematica do objeto em

questéo;

A fig. 3 — apresenta uma vista frontal do painel do objeto em
questao;

A fig. 4 — apresenta uma planta da ligagéo elétrica do objeto
em questéo;

A fig. 5 — Apresenta uma planta da ligacéo elétrica do objeto

em questdo com a bateria, reles e alertas bip.

De acordo com a ilustracdo e em seus pormenores, ©
“SENSOR DE APROXIMACAO ANTI-COLISAO LATERAL COM
ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E SIMILARES”,
ora em questdo, caracteriza-se por ser constituido de sensores de
aproximac&o sonoro e visual para lateral de veiculos (1), instalados
nos emborrachamentos laterais (2) e nas laterais dos retrovisores
(2A), possuindo uma fiagéo (26) conectando-os a um moédulo central
(3) que conecta o comando de setas do veiculo (4) ao conjunto,
provido de sensores do lado esquerdo (S1, S2, S3 e S4) e do lado
direito (S5, S6, S7 e S8), ligados em paralelo ao rele K1 e ao rele K2,
com chave comando S1 (5) e chave auxiliar (6) ligados aos reles L1
(7), L2 (8) e alerta bip (9), respectivamente, possuindo ainda, um
botéo pulso cancela bip (10) ligado a conexdes auxiliares (11-12) aos
reles K1 (13) e K2 (14), com alimentagdo a bateria do veiculo de 12V
(15), com chave de acionamento liga/desliga (16) e fusivel (17); um
painel (18) aloja os led’s L1 e L2 (19-20) ligados aos respectivos reles
L1 e L2 (21 — 22) em paralelo ao alerta bip rele (23) e alerta bip (24),
com a saida no alto falante (25).

Através do acionamento da chave geral (16) os sensores
(S1 a S8), localizados nas laterais externas (27) e também nos
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retrovisores externos (2A), serdo ativados enviando um sinal elétrico
(RF) assim que for detectada a aproximagéo de um outro objeto; a
chave “S1 CHAVE” (5) tem como fungéo ativar ou desativar o alarme
visual através de leds (L1 E L2) que poderdo se localizar no painel
(18), ao acionar a seta para o lado esquerdo o relé K1 (13) acionara e
energizara o relé alerta bip (9), que emitira através do auto falante
(25) um alarme sonoro quando um ou mais sensores do lado
esquerdo (S1 a S4) detectarem a presenca de um corpo estranho;
acionando a seta do lado direito o relé K2 (14) acionara e energizara
o relé alerta bip (9) que emitira através do auto falante (25) um alerta
sonoro quando um ou mais sensores do lado direito (S5 a S8)
detectar a presenga de um corpo estranho.

A opcdo de alarme sonoro (24) podera ser inibida a
qualquer momento através do botdo pulso cancela BIP (10), onde
uma vez acionado, ele através do relé AUX (6) desligara esta opgéo
Alerta Bip Relé (9) temporariamente, até que a seta seja desligada.

Pelas vantagens que oferece e por revestir-se de
caracteristicas verdadeiramente inovadoras, o “SENSOR DE
APROXIMACAO ANTI-COLISAO LATERAL COM ALARME
SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E SIMILARES”, reine as
condicbes necessarias para merecer a Patente de Invencao.
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REIVINDICACOES

13) “SENSOR DE APROXIMACAO ANTI-COLISAO
LATERAL COM ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E
SIMILARES”, ora em questdo, caracteriza-se por ser constituido de
sensores de aproximagdo sonoro e visual para lateral de veiculos (1),
instalados nos emborrachamentos laterais (2) e nas laterais dos
retrovisores (2A), possuindo uma fiagdo (26) conectando-os a um
modulo central (3) que conecta o comando de setas do veiculo (4) ao
conjunto, provido de sensores do lado esquerdo (S1, S2, S3 e S4) e
do lado direito (S5, S6, S7 e S8), ligados em paralelo ao reie K1 e ao
rele K2, com chave comando S1 (5) e chave auxiliar (6) ligados aos
reles L1 (7), L2 (8) e alerta bip (9), respectivamente, possuindo ainda,
um bot&o pulso cancela bip (10) ligado a conexdes auxiliares (11-12)
aos reles K1 (13) e K2 (14), com alimentagéo a bateria do veiculo de
12V (15), com chave de acionamento liga/desliga (16) e fusivel (17);
um painel (18) aloja os led’s L1 e L2 (19-20) ligados aos respectivos
reles L1 e L2 (21 — 22) em paralelo ao alerta bip rele (23) e alerta bip
(24), com a saida no alto falante (25).

23) “SENSOR DE APROXIMACAO ANTI-COLISAO
LATERAL COM ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E
SIMILARES”, conforme reivindicagdo um, caracteriza-se pelo
acionamento da chave geral (16) onde os sensores (S1 a S8),
localizados nas laterais externas (27) e também nos retrovisores
externos (2A), serdo ativados enviando um sinal elétrico (RF) assim
que for detectada a aproximagdo de um outro objeto; a chave “S1
CHAVE" (5) tem como fungédo ativar ou desativar o alarme visual
através de leds (L1 E L2) que poderao se localizar no painel (18), ao
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acionar a seta para o lado esquerdo o relé K1 (13) acionara e
energizara o relé alerta bip (9), que emitira através do auto falante
(25) um alarme sonoro quando um ou mais sensores do lado
esquerdo (S1 a S4) detectarem a presenga de um corpo estranho;
acionando a seta do lado direito o relé K2 (14) acionara e energizara
o relé alerta bip (9) que emitira através do auto falante (25) um alerta
sonoro quando um ou mais sensores do lado direito (S5 a S8)

detectar a presenga de um corpo estranho.

39 “SENSOR DE APROXIMACAO ANTI-COLISAO
LATERAL COM ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E
SIMILARES”, conforme reivindicagdo um, caracteriza-se pela opgao
de alarme sonoro (24) poder ser inibida a qualquer momento atraves
do botao pulso cancela BIP (10), onde uma vez acionado, ele atraves
do relé AUX (6) desligara esta opgdo Alerta Bip Rele (9)
temporariamente, até que a seta seja desligada.
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RESUMO

“SENSOR DE APROXIMACAO ANTI-COLISAO LATERAL
COM ALARME SONORO E VISUAL PARA VEICULOS E
SIMILARES”.

Refere-se o presente objeto a um inédito e funcional sensor,
que tem como fungdo principal auxiliar o motorista no quesito
segurang¢a tendo como foco principal eliminar o ponto cego existente
nos veiculos automotores, aumentando a seguranga do motorista,
passageiros e de outros veiculos que poderdo ser detectados ao se
aproximarem das laterais do veiculo, evitando colisoes.
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