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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第６部門第２区分
【発行日】平成31年2月7日(2019.2.7)

【公開番号】特開2016-130850(P2016-130850A)
【公開日】平成28年7月21日(2016.7.21)
【年通号数】公開・登録公報2016-043
【出願番号】特願2016-2457(P2016-2457)
【国際特許分類】
   Ｇ０９Ｇ   3/36     (2006.01)
   Ｇ０９Ｇ   3/20     (2006.01)
   Ｇ０２Ｆ   1/133    (2006.01)
   Ｇ１１Ｃ  19/28     (2006.01)
   Ｇ１１Ｃ  19/00     (2006.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０９Ｇ    3/36     　　　　
   Ｇ０９Ｇ    3/20     ６２２Ｅ
   Ｇ０９Ｇ    3/20     ６２２Ｃ
   Ｇ０９Ｇ    3/20     ６７０Ｋ
   Ｇ０２Ｆ    1/133    ５０５　
   Ｇ１１Ｃ   19/28     　　　Ｄ
   Ｇ１１Ｃ   19/00     　　　Ｊ
   Ｇ１１Ｃ   19/00     　　　Ｇ

【手続補正書】
【提出日】平成30年12月18日(2018.12.18)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　表示パネルの第１及び第２ゲートラインを各々駆動する第１及び第２駆動ステージを含
むゲート駆動回路において、
　前記第１駆動ステージは、
　制御ノードに接続された制御電極、クロック信号を受信する入力電極及び前記クロック
信号に基づいて生成された第１ゲート信号を出力する出力電極を含む第１出力トランジス
タと、
　前記制御ノードに接続された制御電極、前記クロック信号を受信する入力電極、及び前
記クロック信号に基づいて生成された第１キャリー信号を出力する出力電極を含む第２出
力トランジスタと、
　前記第１ゲート信号が出力される前に、前記第１駆動ステージの入力端子を通じて前記
第２駆動ステージから受信された信号に基づいて前記制御ノードの電位を制御する第１制
御トランジスタと、
　前記第１ゲート信号が出力される間に、前記第１キャリー信号を前記第１制御トランジ
スタの入力電極に提供する第２制御トランジスタと、を含むことを特徴とするゲート駆動
回路。
【請求項２】
　前記第２駆動ステージから受信された信号は、前記第２駆動ステージの第２キャリー信
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号であることを特徴とする請求項１に記載のゲート駆動回路。
【請求項３】
　前記第１制御トランジスタは、前記入力端子に共通に接続された入力電極及び制御電極
、並びに前記制御ノードと接続された出力電極を含むことを特徴とする請求項２に記載の
ゲート駆動回路。
【請求項４】
　前記第２制御トランジスタは、前記第１キャリー信号を共通に受信する入力電極及び制
御電極、並びに前記第１制御トランジスタの前記入力電極に接続された出力電極を含むこ
とを特徴とする請求項３に記載のゲート駆動回路。
【請求項５】
　前記表示パネルの第３及び第４ゲートラインを各々駆動する第３及び第４駆動ステージ
をさらに含み、
　前記第１駆動ステージは、
　前記クロック信号を受信し、受信されたクロック信号に基づいて出力ノードにスイッチ
ング信号を出力するインバータ部と、
　前記第１出力トランジスタの出力電極及び第１電圧入力端子の間に提供され、前記出力
ノードの前記スイッチング信号又は第１制御端子を通じて前記第３駆動ステージから受信
される信号に応答して前記第１出力トランジスタの出力端子に前記第１電圧入力端子を通
じて受信される第１放電電圧を提供する第１プルダウン部と、
　前記第２出力トランジスタの出力電極及び第２電圧入力端子の間に提供され、前記出力
ノードのスイッチング信号又は第２制御端子を通じて前記第４駆動ステージから受信され
る信号に応答して前記第２出力トランジスタの出力端子に前記第２電圧入力端子を通じて
受信される第２放電電圧を提供する第２プルダウン部と、をさらに含むことを特徴とする
請求項１に記載のゲート駆動回路。
【請求項６】
　前記第３駆動ステージから受信される信号は、第３キャリー信号であり、
　前記第４駆動ステージから受信される信号は、第４キャリー信号であることを特徴とす
る請求項５に記載のゲート駆動回路。
【請求項７】
　前記第１キャリー信号は、前記第２駆動ステージの入力端子に提供され、第２キャリー
信号は、前記第３駆動ステージの入力端子に提供され、前記第３キャリー信号は、前記前
記第４駆動ステージの入力端子に提供されることを特徴とする請求項６に記載のゲート駆
動回路。
【請求項８】
　前記第１プルダウン部は、第１及び第２プルダウントランジスタを含み、
　前記第１プルダウントランジスタは、前記第１電圧入力端子と接続された入力電極、前
記出力ノードと接続された制御電極、及び前記第１出力トランジスタの出力電極と接続さ
れた出力電極を含み、
　前記第２プルダウントランジスタは、前記第１電圧入力端子と接続された入力電極、前
記第１制御端子と接続された制御電極、及び前記第１出力トランジスタの出力電極と接続
された出力電極を含み、
　前記第１プルダウントランジスタは、前記スイッチング信号によって駆動され、前記第
２プルダウントランジスタは、前記第３キャリー信号によって駆動されることを特徴とす
る請求項６に記載のゲート駆動回路。
【請求項９】
　前記第２プルダウン部は、第１及び第２プルダウントランジスタを含み、
　前記第１プルダウントランジスタは、前記第２電圧入力端子と接続された入力電極、前
記出力ノードと接続された制御電極、及び前記第２出力トランジスタの出力電極と接続さ
れた出力電極を含み、
　前記第２プルダウントランジスタは、前記第２電圧入力端子と接続された入力電極、前
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記第２制御端子と接続された制御電極、及び前記第２出力トランジスタの出力電極と接続
された出力電極を含み、
　前記第１プルダウントランジスタは、前記スイッチング信号によって駆動され、前記第
２プルダウントランジスタは、前記第４キャリー信号によって駆動されることを特徴とす
る請求項６に記載のゲート駆動回路。
【請求項１０】
　前記第１駆動ステージは、
　前記制御ノード及び前記第２電圧入力端子の間に直列接続され、前記第１制御端子を通
じて受信される前記第３キャリー信号に応答して前記制御ノードに前記第２放電電圧を提
供する少なくとも１つの第３制御トランジスタと、
　前記制御ノード及び前記第２電圧入力端子の間に直列接続され、前記スイッチング信号
に応答して前記制御ノードに前記第２放電電圧を提供する少なくとも１つの第４制御トラ
ンジスタと、をさらに含むことを特徴とする請求項６に記載のゲート駆動回路。
【請求項１１】
　表示パネルの第１及び第２ゲートラインを各々駆動する第１駆動ステージ及び第２駆動
ステージを含むゲート駆動回路において、
　前記第１駆動ステージは、
　制御ノードの電圧に応答してクロック信号に基づいて生成された第１ゲート信号及び第
１キャリー信号を出力する出力部と、
　前記第２駆動ステージから出力される第２キャリー信号に基づいて前記制御ノードの電
圧を制御する制御部と、
　前記クロック信号に基づいて生成されたスイッチング信号を出力するインバータ部と、
前記第１ゲート信号が出力された後に前記出力部から出力される前記第１ゲート信号及び
第１キャリー信号の電圧をダウンさせるプルダウン部と、を含み、
　前記制御部は、
　前記第２キャリー信号に基づいて前記制御ノードの電位を制御する第１制御トランジス
タと、
　前記第１キャリー信号に応答して前記第２キャリー信号を前記第１制御トランジスタの
入力電極に提供する第２制御トランジスタと、を含むことを特徴とするゲート駆動回路。
【請求項１２】
　前記第１制御トランジスタは、前記制御ノードと接続された出力電極と、
　前記第２キャリー信号を共通に受信する前記入力電極及び制御電極と、を含み、
　前記第２制御トランジスタは、前記第１キャリー信号を共通に受信する入力電極及び制
御電極と、前記第１制御トランジスタの前記入力電極に接続された出力電極を含むことを
特徴とする請求項１１に記載のゲート駆動回路。
【請求項１３】
　前記出力部は、
　前記クロック信号を受信する入力電極、前記制御ノードと接続された制御電極、及び前
記第１ゲート信号を出力する出力電極を含む第１出力トランジスタと、
　前記クロック信号を受信する入力電極、前記制御ノードと接続された制御電極、及び前
記第１キャリー信号を出力する出力電極を含む第２出力トランジスタと、を含むことを特
徴とする請求項１１に記載のゲート駆動回路。
【請求項１４】
　前記ゲート駆動回路は、前記表示パネルの第３及び第４ゲートラインを各々駆動する第
３及び第４駆動ステージをさらに含み、
　前記制御部は、
　前記制御ノード及び第１電圧入力端子の間に直列接続され、第１制御端子を通じて前記
第３駆動ステージから受信される第３キャリー信号に応答して前記制御ノードに第１放電
電圧を提供する少なくとも１つの第３制御トランジスタと、
　前記制御ノード及び前記第１電圧入力端子の間に直列接続され、前記スイッチング信号
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に応答して前記制御ノードに第２放電電圧を提供する少なくとも１つの第４制御トランジ
スタをさらに含むことを特徴とする請求項１３に記載のゲート駆動回路。
【請求項１５】
　前記プルダウン部は、
　前記スイッチング信号又は前記第３駆動ステージからの前記第３キャリー信号に応答し
て前記第１ゲート信号をダウンさせる第１プルダウン部と、
　前記スイッチング信号又は前記第４駆動ステージからの第４キャリー信号に応答して前
記第１キャリー信号をダウンさせる第２プルダウン部と、を含むことを特徴とする請求項
１４に記載のゲート駆動回路。
【請求項１６】
　前記第１プルダウン部は、第１及び第２プルダウントランジスタを含み、
　前記第１プルダウントランジスタは、第２電圧入力端子と接続された入力電極と、前記
スイッチング信号を受信する制御電極と、前記第１出力トランジスタの出力端子と接続さ
れた出力端子と、を含み、
　前記第２プルダウントランジスタは、前記第２電圧入力端子と接続された入力電極と、
前記第３キャリー信号を受信する制御電極と、前記第１出力トランジスタの出力端子と接
続された出力端子と、を含むことを特徴とする請求項１５に記載のゲート駆動回路。
【請求項１７】
　前記第２プルダウン部は、第１及び第２プルダウントランジスタを含み、
　前記第１プルダウントランジスタは、第２電圧入力端子と接続された入力電極と、前記
スイッチング信号を受信する制御電極と、前記第２出力トランジスタの出力端子と接続さ
れた出力端子と、を含み、
　前記第２プルダウントランジスタは、前記第２電圧入力端子と接続された入力電極と、
前記第４キャリー信号を受信する制御電極と、前記第２出力トランジスタの出力端子と接
続された出力端子と、を含むことを特徴とする請求項１５に記載のゲート駆動回路。
【請求項１８】
　前記第１キャリー信号は、前記第３駆動ステージの入力端子に提供され、前記第３キャ
リー信号は、前記第４駆動ステージの入力端子に提供されることを特徴とする請求項１４
に記載のゲート駆動回路。
【請求項１９】
　前記制御部は、
　前記制御ノード及び前記第１電圧入力端子の間に直列接続され、前記第３キャリー信号
に応答して前記制御ノードに第１放電電圧を提供する少なくとも１つの第１制御トランジ
スタと、
　前記制御ノード及び前記第１電圧入力端子の間に直列接続され、前記スイッチング信号
に応答して前記制御ノードに前記第１放電電圧を提供する少なくとも１つの第２制御トラ
ンジスタと、を含むことを特徴とする請求項１４に記載のゲート駆動回路。
【請求項２０】
　ｉ－１番目（ここで、ｉは２以上の自然数）のゲートライン及びｉ番目のゲートライン
にｉ－１番目のゲート信号及びｉ番目のゲート信号を各々出力するｉ－１番目の駆動ステ
ージ及びｉ番目の駆動ステージを含み、
　前記ｉ番目の駆動ステージは、
　制御ノードに接続された制御電極、クロック信号を受信する入力電極及び前記ｉ番目の
ゲート信号を出力する出力電極を含む第１出力トランジスタと、
　前記制御ノードに接続された制御電極、前記クロック信号を受信する入力電極、ｉ番目
のキャリー信号を出力する出力電極を含む第２出力トランジスタと、
　第２駆動ステージから受信されたｉ－１番目のキャリー信号を前記制御ノードに出力す
る第１制御トランジスタと、
　前記ｉ番目のキャリー信号を前記第１制御トランジスタの前記入力電極に出力する第２
制御トランジスタと、を含むことを特徴とするゲート駆動回路。
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