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Universalus invalido veZimelis priklauso medicinos jrangos srigiai, konkregiai invalidy vezimeliy jrangai.
PareikStas veZimeélis, tai mechaninis invalido veZimelis lengvai transformuojamas | elektrinj vezimelj, nes
papildomai turi nuimama elektrinj valdymo mechanizma (EVM), kuris yra sulankstomas ir lengvai prijungiamas prie
mechaninio veZimelio per sujungimo movas (23), pritvirtintas ant veZimeélio pakojos (7). (EVM) sudarytas i trisakio
remo (9), kurio statmenos dalies virSutingje dalyje jtaisyta vairalazdé (10) su jos rankenoje (11) jmontuotu variklio
paleidimo jungikliu (12) ir indikatoriy bloko panele (13) bei stabdziy rankenéle (14) ir ap&vietimo lempute (15),
apatingje Sio rémo dalyje pritvirtintos 3akés (16), kurios standZiai sujungtos su varomuoju ratu (17) ir jo
purvasargiu (18), ant kurio pritvirtintas akumuliatorius (19), o tre€ioje $io rémo atSakoje per fiksavimo mechanizma
(20) pritvirtinti du atlenkiami strypai (21), kuriy galuose jmontuoti fiksatoriai (22), kuriais EVM per prijungimo
movas (23) sujungiamas su mechaniniu veziméliu,
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ISradimas susijes su medicinos jranga, butent su ligoniy transporto
priemonémis, konkrediai, veziméliais, skirtais nejgaliesiems vaZiuoti savarankiskai

namuose ir atviroje aplinkoje.

Technikos lygiu invalidy veZimeliai plagiai Zinomi. Zinomi mechaniniai ir
elektra varomi motoriniai invalidy veziméliai. Elektra varomi motoriniai vezZiméliai
aprasyti paraiSkoje EP2543537(A1), 2013-01-09 TPK B60L11/18, A61G5/04 ir
paraiSkoje CN201847847 (V) ,2010-06-01 TPK A61G5/04, A61G5/10, susidedantys
i§ seédynés, bendraaSiy varandiyjy raty poros, dviejy sinchroniniy varikliy ir
akumuliatoriaus, bei valdymo mechanizmo. Minéty zinomy veZiméliy konstrukciniai
sprendimai susije¢ su palengvintomis nejgaliyjy galimybémis judéti, ypa¢ atviroje
aplinkoje ir didesniais atstumais. Tadiau elektra varomas veZimélis yra gana brangus,
jam reikalingas papildomas energijos $altinis, namy aplinkoje toks vezimélis patogus,
taCiau nejgalusis tokiame veZimeélyje neatlieka fiziniy judesiy kaip mechaniniame
vezimelyje, kurie nejgaliajam yra naudingi fizinei formai palaikyti.

Zinomi mechaniniai invalidy vezimeliai apraSyti PCT paraiSkoje
W02011100556 (A2) turi vaziuokle ir transformuojamag sedyne, o paraiskoje
W02012163548 (A2) 2012-12-06, tarptautine klasifikacija A61 G5/08; B60B 19/00,
aprasyta mechaninio sudedamojo veZimelio konstrukcija.

Zinomas mechaninis veZimélis patento Nr. LT 3890 B, paskelbtas 1996-04-
25, TPK AB1 G5/00, turintis vaZiuokle i$ rémo, kuriame ant a$iy pritvirtinti du dideli
uzpakaliniai ratai su pavaros ratlankiais ir du maZi priekiniai ratukai, galintis suktis
apie vertikalig a$j, ir ant vaZiuoklés pritvirtintg sedyne su atlou, ranktiriais ir pakoja.
Sis vezimelis pritaikytas invalidams su cerebriniu paralyZiumi, todeél papildomai turi
greito fiksavimo mazga, sédyné papildoma atramg galvai, bei papildomas atramas
knui.

Mechaninio veZimelio privalumas tas, kad jis, palyginus su elektriniu yra
nebrangus, ekologiSkas, nes nenaudoja papildomy energijos $altiniy ir jpareigojantis
nejgaliajam atlikti fizinius judesius rankomis sukant ratlankius, kas labai svarbu
palaikyti gerg fizine forma.

Minéty mechaniniy veziméliy konstrukciniai sprendimai susije su patogiu
nejgaliyjy pervezimu arba su paties veZimelio laikymo ir transportavimo problemomis,
taCiau Sie veZimeliai reikalauja daug fiziniy pastangy nejgaliajam judant atviroje
aplinkoje ir didesniais atstumais.
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ISradimo tikslas, veZimeélio eksploataciniy savybiy praplétimas, t.y. galimybé
mechaninj vezimélj lengvai transformuoti | elektrinj ir atvirk§&iai, taupyti energijos
iSteklius.

ISradimo esmé yra ta, kad vezimélis, turintis vaZiuokle susidedanciag i§ rémo
1, kuriame ant asiy pritvirtinti du dideli uZzpakaliniai ratai 2 su pavaros ratlankiais 3 ir
du mazi priekiniai ratukai 4, galintys suktis apie vertikalig a$j, ir ant vazZiuoklés
pritvirtintg sédyne 5 su atloSu, ranktdriais 6, pakojos 7 ir raty stabdziy 8, papildomai
turi nuimama elektrinj valdymo mechanizmg (EVM), sudarytg i$ triSakio rémo 9, kurio
statmenos dalies virSutinéje dalyje jtaisyta vairalazdé 10 su jos rankenoje 11
imontuotu variklio paleidimo jungikliu 12 ir indikatoriy bloko panele 13 bei stabdziy
rankenéle 14, ir apSvietimo lempute 15, apatinéje Sio remo dalyje pritvirtintos $akes
16, kurios standZiai sujungtos su varomuoju ratu 17 ir jo purvasargiu 18, ant kurio
pritvirtintas akumuliatorius 19, o tre€ioje Sio rémo atSakoje per fiksavimo mechanizma
20 pritvirtinti du atlenkiami strypai 21, kuriy galuose jmontuoti fiksatoriai 22 su

nuimamomis prijungimo movomis 23.

Prijungimo movos 23 atskirai nuo EVM gali biti tvirtinamos prie vezimélio
pakojos 7 bet kuriame aukstyje.

EVM varomasis ratas 17 turi integruotg elektros variklj ir rato valdymo bloka
24, pastarasis laidu sujungtas su variklio paleidimo jungikliu 12 ir indikatoriy bloko
panele 13, kurioje integruotas akumuliatoriaus pakrovimo indikatorius 25, garsinis
signalas 26, greicio fiksavimo mygtukai 27.

StabdZiy rankenele 14, trosu sujungta su EVM varomojo rato stabdziy disku
28.

Fiksavimo mechanizmas 20 turi rankenele 29, kuri per traukes 30 fiksuoja
strypy 21 sketimo kampg ir rankenele 31, kuri fiksuoj a $iy strypy atlenkimo |
horizontalig ir vertikalig padet;.

ISradimas iliustruojamas 1. Fig, 2 Fig, 3 Fig ir 4 Fig.

1 Fig. - pavaizduota bendra vezimélio schema.

2 Fig - pavaizduota vezimeélio schema i$§ $ono.

3 Fig- pavaizduota vezimelio ir EVM sujungimo schema i§ $ono

4 Fig- pavaizduota vairalazdéje jmontuota EVM valdymo sistema.
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Vezimélj sudaro vaziuokle, susidedanti i rémo 1, ant kurio asiy pritvirtinti du
dideli uzpakaliniai ratai 2 su pavaros ratlankiais 3 bei kontaktuojanciais stabdziais 8 ir
du mazi priekiniai ratukai 4, galintys suktis apie vertikalig a$j, taip pat nuimama
sédyné 5 . Rémas 1 turi ranktlrius 6. Ant rémo pakojos 7 , skirtos kojoms padéti,
pritvirtintos dvi prijungimo movos 23, per kurias fiksatoriais 22 prijungiamas EVM .
Vezimelio EVM sudarytas i§ triS8akio rémo 9, kurio apatinéje dalyje standziai per
S8akes 16 pritvirtintas varomasis ratas 17 su purvasargiu 18 ir ant jo jmontuotu
akumuliatoriumi 19. Varomajame rate 17 integruotas elektros variklis ir JO valdymo
blokas 24, laidu sujungtas su indikatoriy bloko panele 13 bei variklio paleidimo
jungikliu 12 . VirSutinéje rémo 9 dalyje pritvirtinta vairalazdé 10, jos rankenoje 11
imontuotas rato variklio paleidimo jungiklis 12, indikatoriy bloko panelé 13 ir stabdziy
rankenélé 14. Vairalazdés priekingje dalyje pritvirtinta ap$vietimo lemputé 15.
StabdZiy rankenélé 14 trosu sujungta su varomojo rato stabdziy kaladélémis 28.
EVM Indikatoriy bloko paneléje integruoti akumuliatoriaus jkrovos indikatorius 25,
garsinio signalo mygtukas 26, bei grei¢io fiksavimo mygtukai 27. Tre&ioje rémo 9
atSakoje jtaisytas fiksavimo mechanizmas 20 su dviem atlenkiamais strypais 21,
kuriy galuose [montuoti fiksatoriai 22 su nuimamomis movomis 23. Fiksavimo
mechanizmas 20 turi rankenéle 29, kuri per traukes 32 i$skecia strypus 21 nustatytu
kampu ir rankenéle 31, kuri atlenkia strypus j horizontale ar j vertikalig padétis.

VeZimeélis veikia taip. Sédant j mechaninj vezimélj, jo stabdZiai 8 turi bati
jjlungti, kad vezimeélis nejudéty, kol j ji atsisedama. Prie veZimélio pakojos 7
pritvirtinamos prijungimo movos 23, kuriy padétis gali biiti reguliuojama, priklausomai
nuo Zmogaus Ugio, pasirenkant patogy ranky atstuma iki vairalazdés. EVM prie
mechaninio vezZimeélio jungiamas sekandiai. Atlenkus rankenéle 29, traukiy 30
pagalba nustatytu kampu j Sonus i$skeciami strypai 21, o patraukus rankenéle 31,
per fiksuojamajj mechanizmg 20 strypai 21 atsilenkia j horizontalig padétj. Tokioje
padétyje EVM strypy 21 fiksatoriai 22 jkiSami  prijungimo movas 23, pritvirtintas ant
vezimélio pakojos 7 ir taip EVM sujungiamas su veZiméliu. Strypy 21 i§skeétimo
kampas parinktas taip, kad atitinka standartinio veZimélio plogiui. Paspaudus variklio
paleidimo jungiklj 12, varomasis ratas 17 gauna maitinimg i§ akumuliatoriaus 19 ir
vezimelis pradeda judeéti. Sio jungiklio padetis per nulinj tadkg paspaudus j vieng ar
kita puse, privertia veZimelj judéti pirmyn ar atgal. Greigio fiksavimo mygtukais 27
galima fiksuoti pasirinkta greitj ir judéti Siuo pasirinktu greigiu. Norint staiga sustabdyti

veZimelj, spaudZziama stabdymo rankenélé 14, kuri trosu sujungta su varomojo rato
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17 stabdZiy disku 28. Indikatoriy bloko paneléje 13 integruoti akumuliatoriaus jkrovos
indikatoriai 25 signalizuoja apie akumuliatoriaus jkrovos kiekj, kad vaZiuojantysis
galety planuoti vaZiavimo trukme. Paneléje 13 integruotas jspéjamasis garsinio
signalo mygtukas 26, esant reikalui juo yra signalizuojama. Tamsiu paros metu
jlungiama vairalazdéje jtaisyta elektros lemputé 15. Norint vaZiuoti mechaniniu
vezimeliu, pavyzdZiui kambaryje, EVM lengvai atjungiamas, i$traukus fiksatorius 22
i$ prijungimo movy 23. Atlenkus rankenéle 29 strypai 21 susiglaudZia, o patraukus
rankenele 31 atsilenkia j vertikalig padétj. Taip sulankstytas EVM neuZima daug
vietos, patogus laikyti namuose ir transportuoti. Atjungus EVM veZimélis valdomas
ratlankiais 3.

Pareiktas veZimélis palyginus su prototipu yra universalus, lengvai
transformuojamas |j elektrinj vezimélj todel, yra komfortikesnis, suteikia galimybe
vaziuoti ne tik grei€iau, bet ir didesniais atstumais, nededant daug fiziniy pastangy.
EVM greitai prijungiamas ir atjungiamas, lengvai transportuojamas, nes uZima
nedaug vietos. Atjungus EVM turimas mechaninis veZimelis su mechaninio vezimélio
privalumais.

Apibendrinus galime teigti, kad palyginus su prototipu, pareikito veZimeélio
nauja konstrukciniy elementy visuma leidZia lengvai transformuoti mechaninj
veZimel] j elektrinj, pakankamai lengva ir tuo pagiu stabily. Turint tokj vezimélj galima
taupyti elektros energija, pastarajg naudojant tik prijungus EVM. Toks vezimélis yra
pigesnis uZ elektra varomg veZimeélj, todél baty prieinamas daugeliui nejgaliyjy,
palengvinty nejgaliyjy integracij j visuomeninj gyvenimg, suteikty galimybe
nejgaliajam mazesnémis fizinemis pastangomis jveikti didesnius atstumus ir didesniu
greidiu.
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ISRADIMO APIBREZTIS

1. Universalus invalido vezimélis turintis vaziuokle susidedancig i$ rémo 1,
kuriame ant asiy pritvirtinti du dideli uZpakaliniai ratai 2 su pavaros ratlankiais 3 ir du
mazi priekiniai ratukai 4, galintys suktis apie vertikalig asj, ir ant vaZiuoklés pritvirtintg
sedyne 5 su atlo3u, ranktdriais 6 ir pakojos 7, raty stabdZiy 8, besiskiriantis
tuo, kad, papildomai turi nuimamg elektrinj valdymo mechanizma (EVM), sudarytg i$
trisakio remo 9, kurio statmenos dalies virSutinéje dalyje jtaisyta vairalazdé 10 su jos
rankenoje 11 jmontuotu variklio paleidimo jungikliu 12 ir indikatoriy bloko panele 13
bei stabdZiy rankenéle 14, ir apSvietimo lempute 15, apatingéje $io rémo dalyje
pritvirtintos Sakés 16, kurios standZiai sujungtos su varomuoju ratu 17 ir jo
purvasargiu 18, ant kurio pritvirtintas akumuliatorius 19, o tre¢ioje $io rémo atSakoje
per fiksavimo mechanizmg 20 pritvirtinti du atlenkiami strypai 21, kuriy galuose
jmontuoti fiksatoriai 22 su nuimamomis prijungimo movomis 23.

2. Universalus invalido vezimélis pagal 1 punktabesiskiriantis tuo,
kad, prijungimo movos 23 atskirai nuo EVM gali biti tvirtinamos prie veZimelio
pakojos 7 bet kuriame aukstyje.

3. Universalus invalido veZimelis pagal 1 punktg be siskiriantis tuo,
kad, EVM varomasis ratas 17 turi integruotq elektros variklj ir rato valdymo bloka 24,
pastarasis laidu sujungtas su variklio paleidimo jungikliu 12 ir indikatoriy bloko panele
13, kurioje integruotas akumuliatoriaus pakrovimo indikatorius 25, garsinis signalas
26, greicio fiksavimo mygtukai 27 .

4. Universalus invalido veZimélis pagal 1 punktgbesiskiriantis tuo,
kad, stabdZiy rankenélé 14 trosu sujungta su EVM varomojo rato stabdziy disku 28.

9. Universalus invalido veZimeélis pagal 1 punktabesiskiriantis tuo,
kad fiksavimo mechanizmas 20 turi rankenéle 29, kuri per traukes 30 fiksuoja strypy
21 sketimo kampg ir rankenéle 31, kuri fiksuoja $iy strypy atlenkimo j horizontalig ir
vertikalig padét;.
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3. Fig. |
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