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L'invention concerne un dispositif de manoeuvre
d'une benne, destiné 3 équiper un camion pour effectuer les manoeu-
vres de pose et dépose de la benne, ainsi que les manoeuvres de dé-
chargement du contenu de celle-ci, dites manoeuvres de bennage. E11
vise un dispositif du type de ceux utilisant des vérins hydrauli-
ques pour leur entrainement.

Les dispositifs de manoeuvre de benne qui équi-
pent les camions ont en premier lieu pour objectif de mouvoir la
benne soit pour la mettre en place sur le camion a partir du sol,
soit pour la déposer sur le sol i partir du camion ; ces manoeuvres
qui ne doivent pas conduire 3 une trop forte inclinaison de la ben-
ne pour éviter d'en déverser le contenu seront désignés ci-apreés
par 'manoeuvres de pose et dépose". Par ailleurs, ces dispositifs
visent également & réaliser des manoeuvres de bennage exigeant une
forte inclinaison de la benne pour en décharger le contenu.

Il existe plusieurs types de dispositifs utili-
sant des vérins hydrauliques, qui ont été congus avec des cinémati-
ques adaptées pour effectuer ces manoeuvres. Ces dispositifs réali-
sent ces manoeuvres de facon plus ou moins satisfaisante mais pré-
sentent tous un inconvénient majeur 1ié 3 leur poids important qui
constitue un poids mort préjudiciable. En effet, dans ces disposi-
tifs connus, les vérins hydrauliques d ' entrainement travaillent
dans de trés mauvaises conditions au début et a la fin des séquen—
ces de pose et dépose, en raison de la faible longueur du: bras
de levier correspondant durant ces phases ; pour conserver un cou-
ple moteur suffisant pendant ces phases, les fabricants sont ame-
nés a surdimensionner ces vérins d'entrainement et/ou & en augmen-
ter le nombre, leur puissance n'étant en fait pleinement utiliséde
que pendant des périodes trés courtes des séquences de pose et dé-
pose ; de la méme fagon, certaines membrures ou bras qui composent
ces dispositifs, sont surdimensionndés pour résister aux efforts
élevés, développés durant ces périodes.

La présente invention vise & fournir un disposi-
tif perfectionné de manoeuvre d'une benne, du type A entrainement
par vérin hydraulique, permettant de réaliser dans des conditions
satisfaisantes d'inclinaisons le manoeuvres de pose et dépose et
les manoeuvres de bennage.

Un objectif de 1l'invention est de fournir un
dispositif de ce type, ayant un poids trés réduit par rapport

aux dispositifs connus, grice & une cinématique permettant une uti-
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lisation rationnelle de la puissance hydraulique et évitant les
surdimensionnements sus-évoqués.

Un autre objectif est de fournir un dispositif
de manoeuvre de structure simple, bénéficiant d'un colit réduit.

A Pour simplifier la terminologie, il est & noter
qu'on assimilera dans la description le chéssis du camion et le
faux-chissis qui 1'équipe habituellement pour soutenir la benne,
ces éléments classiques en eux-méme étant désignés par le terme
commun de "chéissis". De méme, on entend d'une fagon générale par
"benne" tout conteneur, caisson ou analogue appelé a é&tre disposé
de fagon amovible sur un camion.

De plus, par définition, on désignera par "avant"
ou "arriére" la portion des organes situés respectivement vers
l'avant ou vers l'arriére du camion, ces organes étant supposés
dans leur position de repos pour laquelle la benne se trouve en pla-
ce sur le camion, en appui horizontal sur le chissis de celui-ci ;
d'une fagon générale, les notations de positionnement ou d'orienta-
tion sont données en se référant & cette position des organes.

Le dispositif conforme a l'invention éguipant un
chissis de camion en vue d'effectuer les diverses manoeuvres de la
benne comprend la combinaison des moyens suivants :

. une membrure arriére articulée par son extré-
mité arriére vers l'arriére du chassis de camion,

. une membrure intermédiaire articulée par son
extrémité arridére i la partie avant de la membrure arriére,

. une potence d'accrochage composée d'un pre-
mier bras articulé par son extrémité arriére a la partie avant de
la membrure intermédiaire et d'un autre bras dit de préhension,
pourvu a son extrémité libre d'un crochet de préhension de la benne
et solidaire par son autre extrémité du premier bras pour former
un profil angulaire avec celui-ci,

. des moyens de crochetage adaptés -dans une pre-
midre position dite de pose ou dépose de la benne- pour assujettir
la membrure arriére au chissis de camion en laissant la membrure
intermédiaire libre de pivoter par rapport a ladite membrure arrie-
re et -dans une seconde position dite de bennage- pour solidariser
d'un bloc la membrure arriére et la membrure intermédiaire sensible-
ment dans l'alignement l'une de l'autre en laissant la membrure ar-
riére libre de pivoter par rapport au chl@ssis autour de son extré-

ité arriére,



10

15

20

25

30

35

40

3 2460802

s

. un vérin de puissance, articulé & 1'avant du
chéssis de camion et attelé i son extrémité arriére sur le premier
bras de potence vers l'arriére de celui-ci, ledit vérin de puissan-
ce étant agencé pour &tre actionné entre deux états extrdmes, un
état rétracté correspondant & la position de repos de la benne en
place sur le camion et un état déployé correspondant aux positions
extrémes des manoeuvres de pose ou dépose ou manceuvresde bennage. -

. au moins un vérin auxiliaire, de puissance ré-
duite par rapport a celle du vérin de puissance, attelé i son extré
mité avant sur le premier bras de potence et, i son extrémité
arriére, au voisinage de l'articulation -de la membrure arriére
surla membrure intermédiaire, le ou lesdits vérins auxiliaires étan
agencés pour étre actionnéds entre deux états extrémes, un état dé-
ployé dans lequel le ou lesdits vérins maintiennent le premier bras
de potence et la membrure intermédiaire sensiblement dans l'aligne-
ment 1l'un de l'autre et un état rétracté dans lequel le ou lesdits
vérins disposent le premier bras de potence dans une pdsition an-
gulaire par rapport & la membrure intermédiaire avec un angle au
sommet inférieur & 180°.

I1 est bien entendu que chacun des moyens ci-
dessus décrits est connu en lui-méme et que l'originalité de 1'in-
vention réside dans la combinaison de ces moyens et dans leur agen-
cement,

Les vérin e puissanée et vérins auxiliaires
sont associés a des moyens de commande hydraulique, aptes a les
actionner selon les séguences suivantes :

. une séquence de dépose de benne ol le vérin
de puissance est déployé en méme temps que le ou les vérins auxi-
liaires sont rétractés, le déploiement du vérin de puissance se
poursuivant seul aprés rétraction compléte du ou des vérins auxi-
liaires,

. une séquence de pose de la benne sur le ca-
mion, consistant a rétracter d'abord - le vérin de puissance,
puis, aprés rétraction sur une course déterminde de celui-ci, &
déployer le ou les vérins auxiliaires en synchronisme avec la fin
de rétraction dudit vérin de puissance,

. une séquence de bennage, ol le vérin de puis-
sance est actionné seul, le ou les vérins auxiliaires étant mainte-
nus a l'état déployé.

Ainsi, au début de la séquence de dépose, le
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vérin de puissance qui travaille avec un faible bras de levier est
aidé par un ou des vérins auxiliaires de faible puiésance qui ser-
vent a fournir, pendant cette période le complément de couple moteur
nécessaire. Lorsque ce ou ces vérins auxiliaires parviennent en fin
de rétraction, le vérin de puissance se trouve en position de tra-
vail normal et une puissance modérée suffit pour la poursuite du
mouvement jusqu'a la fin de la séquence de dépose.

~Au début de la séquence de pose, lorsque le cro-
chet de préhension est situé & l'arridre du camion pour soulever la
benne du sol, la membrure intermédiaire se trouve soulevée en posi-
tion ascendante et déporte vers le haut le point d'application de
l'effort du vérin de puissance de sorte que celui-ci agit avec un
bras de levier satisfaisant et peut ainsi, malgré sa puissance mo-
dérée, fournir le couple moteur nécessaire.

Au cours de ces manoeuvres de pose et dépose,
la rétraction du ou des vérins auxiliaires qui amdne le premier bras
de potence a pivoter vers la membrure intermédiaire, permet au cro-
chet de préhension d'avoir une trajectoire aplatie, évitaqt ainsi
de donner a la benne des inclinaisons trop importantes pendant les-
dites manoeuvres. '

Pour la manoeuvre de bennage au contraire, ce ou
ces vérins auxiliaires restent déployés, de sorte que la benne est
soumise a une forte inclinaison permettant d'en déchargér le contenu.

Notons que, au début et a la fin des séquences de
pose et de dépose, les efforts qui sont transmis par le vérin de
puissance et par le ou les vérins auxiliaires aux membrures et bras
(efforts qui développent les couples moteurs ou résistants nécessai-
res) sont répartis sur ces éléments de sorte que ceux-ci peuvent
avoir des dimensions réduites par rapport a ceux des dispositifs
connus ol les efforts sont davantage concentrés.

La conception du dispositif de l'invention per-
met en particulier de l'équiper d'un seul vérin de puissancerayant
une puissance nominale modérée. (Bien entendu, il est possible de
prévoir le cas échéant deux vérins de puissance ou méme un nombre
supérieur, chacun ayant une puissance nominale réduite.

Les vérins auxiliaires qui, en raison de leur faible puissan-
ce,ont des poids relativement faibles pourront &tre prévus au nom-
bre de deux pour améliorer 1'équilibrage transversal du dispositif.

On réalise une optimalisation du dispositif en

prévoyant un agencement du ou des vérins auxiliaires tel que, dans
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leur état extréme rétracté, le premier bras de potence et la menbru-

re intermédiaire se trouvent dans une position angulaire relative
approximativement compris entre

d'angle au sommet*
85° et 120° ; un organe de butée est de préférence prévu pour li-
miter de facon appropriée la course angulaire relative desdits

bras de potence et membrure intermédiaire.

Par ailleurs, on utilisera avantageusement, des
membrure arriére, membrure intermédiaire et premier bras de poten-
ce tels que leurs longueurs relatives (respectivement LA' LI’ LB)
répondent approximativement aux condition suivantes :

1,5 L. = LA < 2,5 L, et 2,5 L _ Ly < 3,5 L.

D'autres caractéristiques et avantages de 1'in-

I

vention se dégageront de la description qui suit en référence aux
dessins annexés, lesquels en présentent un mode de réalisation ;
sur ces dessins :

. la figure 1 est une vue schématique en pers-
pective d'un dispositif conforme a l'invention, en position inter-
médiaire de pose ou dépose,

' . la figure 2 en est une coupe transversale par
un plan AA et la figure 3 une coupe transversale par un plan BB.
v - #® ., la figure 4 est une vue de détail en perspec-
tive dudit dispositif, 7 '
~ '« les figures 5a, 5b, 5c¢, 5d et 5e sont des vues
schématiques de piofil, illustrant le fonctionnement cinématique du
dispositif.

- Le dispositif illustré 5 titre d'exemple aux fi-
gures est monté.  sur un camion dont le chéssis est équipé de fagon
classique d'un faux-chissis (ce dernier est assimilé au chéssis
proprement dit et l'ensemble est désigné par la référence 1l).

"é A l'arriére du chéssis 1, est articulé par son
extrémité arridre une membrure arriére 2 constitude en 1'exemple
par deux longerons articulés par des axes tels que 3 sur le chissis 1

Les longerons de la membrure arriére 2 sont réu-
nis par un rouleau 4 portant de fagon classique des galets 5 pour le
guidage de la benne.

A son extrémité avant, la membrure arriére 2 por-
te un axe d'articulation 6, par lequel une membrure intermédiaire 7
est articulée sur ladite membrure arridre 2. Cette membrure intermé-
diaire 7 est formée par un petit caisson de section longitudinale
trapézoidale. )

A l'avant de la membrure intermédiaire 7, est ar-
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ticulé par un axe 8 un premier bras de potence 9. Ce premier bras

9 peut pivoter par rapport a la membrure intermédiaire 7 depuis une
position d'alignement jusqu'ad une position extréme, limitée par des
butées 22 soudées sur le bras 9 et qui viennent en fin de pivotement
prendre appui contre la membrure intermédiaire 7 ; ces éléments sont
de préférence agencés de sorte que l'angle o minimum formé entre
ce bras et cette membrure soit de l'ordre de 100 a 105° environ.

Le premier bras 9 est solidaire d'un second bras
10, dit bras de préhension. L'angle invariable formé par ces deux
bras est sensiblement égal a 90°.

A son extrémité libre, le bras de préhension 10
porte un crochet 11 de préhension de la benng,de type classique.

Deux vérins auxiliaires 12 et 13 de faible puis-
sance, sont attelés vers l'arriére du premier bras 9 par un axe
14. Cet axe est déporté vers le haut par rapport aux axes 6 et 8.
Ces vérins auxiliaires sont articulés par leur extrémité arriére
autour de l'axe 6 (qui sert a articuler 1l'une sur l'autre les mem-
brure arriére 2 et membrure intermédiaire 7).

A Par ailleurs, un vérin de puissance 15 est arti-
culé sur une chappe 16 4 l'avant du chéssis 1 ; ce vérin 15 est
disposé dans le plan longitudinal axial du dispositif et est attelé
par son extrémité arriére sur le premier bras de potence 9 au voi-
sinage de l'extrémité arriére de celui-ci 2 Niveau supérieur par
rapport a celui de 1l'axe 8.

" *Ce bfas 9 présente une section transversale en
forme de U ouvert en direction du ch8ssis 1. Le vérin de puissan-
ce 15 peut ainsi, - a l'état rétracté, venir se loger entre les ailes
dela section en U de ce bras.

Par ailleurs, le dispositif comprend des moyens
de crochetage constitués par deux doubles crochets basculants tels
que 17 ; ces doubles crochets sont articulés, autour d'un axe lon-
gitudinal, vers l'avant de la membrure arrieére 2, 1'un d'un cdté
de cette membrure sur l'undes longerons, l'autre de 1'autre cdté
sur 1l'autre longeron.

Chaque double crochet 17 est adapté pour pouvoir
&tre actionné par un petit-vérin de manoeuvre 18 (fig. 4) etegfgposé
dans deux états de basculement opposés, l'un pour la poseou dépose
de la benne ou ledit crochet s'encliquette sur une patte 19 soudéer
sur le chéssis, l'autre pour le bennage ou il s'encliquette sur la

benne. De fagon habituelle, cette derniére comporte sous son fond
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des longerons de renfort formés par des IPN et, pour le bennage,
chaque crochet 17 s'accroche sur l'aile inférieure 20 de ces lon-
gerons. '

Ainsi, pour le bennage, la membrure arriére 2
se trouve accrochée a la benne, ce qui immobilise 1'articulation
autour de l'axe 6 entre les membrure arriére et membrure intermé-
diaire : celles-ci se trouvent solidarisées d'un bloc sensiblement
dans l'alignement l'une de l'autre.

Pour les manoeuvres de pose ou dépose, les cro-
chets 17 assujettisent la membrure arridre 2 au.chlssis 1, la mem-
brure intermédiaire 7 étant libre de pivoter par rapport a ladite
membrure arriére 2 ‘autour de 1'axe 6.

Dans la position de pose et dépose de la benne,
cet axe 6 repose sur des paliers tels que 21, en forme de C ouvert
vers le haut ; ces paliers assujettis sur le chassis 1 supportent
une partie de la charge transmise au éhéssis et permettent de mieux
répartir celle~-ci vers l'avant du camion. Ils autorisent, au cours
des manoeuvres de bennage, le soul&vement de l'axe 6.

Il est a noter que certains types de bennes
comportent sous leur fond un caisson de faible épaisseur en sail-
lie, s'étendant dans 1la partie arridre desdites bennes ; pour per-
mettre de manoeuvrer ce type de benne, les membrure arriére 2,
membrure intermédiaire 7 et premier bras de potence 9 sont agencés,
de sorte‘qué, au repos, lorsque le vérin de puissancé 15 est ré-
tracté et les vérins auxiliaires 12 et 13 sont déployés (position
de la figure 5a), les facés supérieures des membrures arriére 2 et-
intermédiaire 7 soient situées & un niveau inférieur par rapport a
celui de la face supérieure du premier bras de potence 9.

Ces dispositions préservent un logement pour le

caisson que comporte ce type de benne.

On congoit la simplicité de structure du dispo-
sitif décrit dont le fonctionnement cinématique va &tre expliqué en
référence aux figures schématiques 5a, 5b, 5c, 54 et 5e.

La figure 5a montre le dispositif au repos ;
les bras 9, membrure intermédiaire 7 et membrure arriére 2 sont -sen-
siblement alignés et reposent sur le chissisl. La benne est en pla-
ce sur le camion et repose par ses longerons inférieurs en IPN sur
ce chissis 1. Le vérin de puissance 15 est entiérement rétracté et

les vérins auxiliaires 12, 13 entiérement déployés.

La manoeuvre de dépose de la benne commence
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(fig. 5b) en actionnant cimultanément le vérin de puissance 15 et
les vérins auxiliaires 12 et 13, le premier dans le sens du dé-
ploiement, les seconds dans le sens de la rétraction. Les actions
des vérins coopérent pour relever la potence par pivotement du
bras 9 autour de l'axe 8 ; au début du mouvement, les vérins auxi-
llalreS 12 et 13 contribuent de fagon 1mportante 34 assurer le dé-
collage du bras 9.

Lorsque les vérins auxiliaires 12 et 13 sont en-
tidrement rétractés, les butées 22 du bras 9 viennent en appui con-
tre la membrure intermedlalre 7 : les bras 9 et membrure intermé-
diaire 7 forment alors un.ensemble indéformable d'angle au sommet
o/ (100 & 105°).

7 1,a manoeuvre se poursuit alors par un pivotement
de cet ensemble autour de l'axe 6 sous la seule action du vérin de
puissance 15. Notons que le crochet de préhension se trouve alors
dans la partie haute de sa traject01re et s'appréte a redescendre
de sorte que le couple nécessaire est inférieur a ce qu'il était
au début de la manoceuvre lorsque les vérins auxiliaires travail-
laient. 7 7

Le pivotement de l'ensemble indéformable ci-des-
sus évoqué (Fig. 5c) engendre un souldvement du poinf d'attelage
du vérin de puissance 15 sur le bras 9 de sorte que ce vérin  tra-
vaille avec un bras du levier croissant.

En fin de pivotement vers l'arriére (Fig 5d4)
le crochet de préhension 1l se trouve surbaissé par rapport au
chassis de camion, ce qui lui permét de manoeuvrer une benne située
en contre-bas dans une fosse.

Au début de la manoeuvre inverse de pose d'une
benne sur le camion (position de la figure 5d), le vérin de puissan-
ce 15 est apte a fournir le couple de soulévement important qui est
nécessaire, du fait que le bras de levier avec lequel il travaille

demeure important. Au contraire, dans les dispositifs connus, dans

" cette position arriére, les vérins se trouvent couchés presque- horl—

zontalement le long du chassis de camion et doivent é&tre prévus a

.des puissances nominales considérables pour pouvoir développer le

couple de soulévement nécessaire.

La manoeuvre de pose de la benne se déroule se-
lon des séquences inverses de la manoeuvre de_dépose décrite plus
haut. Au cours de ces manoeuvres, les doubles crochets 17 sont bas-

culés vers le bas pour solidariser la membrure arriére 2 au chéssis

™~
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1, de sorte que cette membrure 2 ne peut pas se soulever.

Pour les manoeuvres de bennage (fig 5e), les
crochets sont dans 1'état de basculement opposé et solidarisent la
membrure arriére 2 a la benne ; de plus, les vérins auxiliaires 12
et 13 restent déployés. L*ensemble bras 9, membrure intermédiaire 7
et membrure arriére 2 devient alors indéformable et pivote d'un bloc
autour des axes arriéres 3 sous l'action du vérin de puissance 15
jusqu'a atteindre wune inclinaison importante en fin de course du
vérin.

A titre d'exemple, indiquons que le dispositif
conforme a 1l'invention présente une cinématique donnant 4d'excellents
résultats et permettant des gains de poids importants lorsqu'on choi-
sit des longueurs relatives entre le bras 9 (L ), la membrure inter-
médiaire (L ) et la membrure arriére (L ) approx1mat1vement teéelles
que : LA = 2 LI et LB = 3 LI' (Ces longueurs sont mesurdes entre
axes de pivotement).

#. A titre d'illustration pour manoeuvrer des -bennes
pesant avec leur contenu environ 13000 kgf, les caractéristiques du

dispositif de manoeuvre peuvent &tre les suivantes :

- poussée nominale du vérin de puissance : 400 kiloNewUmna
- poussée nominale de chaque vérin auxiliaire :150 kilo Newto
~ poids du dispositif de manoeuvre (y compris le p01ds
des vérins) : 1 400 kgf.
Un tel dispositif présente un ‘poids infériéur 2
d'environ 4 a 500 kgf par rapport a un dispositif classique desti-

’,

né a manoeuvrer les mémes charges-.
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REVENDICATIONS
1/ - Dispositif de manoceuvre d'une benne, ce dis-
positif équipant un chissis de camion pour effectuer les manoeuvres
de pose et dépose de la'benne, ainsi que les manoeuvres de bennage
5 et comprenant : v
* . une membrure arriére articulée par son extré-
mité arridére vers l'arriére du chissis de camion, = -
. une membrure intermédiaire*frticulée par son
extrémité arriére a la partie avant de la membrure arriére,
10 : ' . une potence d'accrochage composée d'un pre-
mier bras articulé par son extrémité arriére a la partie avant de
la membrure intermédiaire et d'un autre bras dit de préhension pour-
vu a son extrémité libre d'un crochet de préhension de la benne et
solidaire par son autre extrémité du premier bras pour former un :
15 profil angulaife avec celui-ci, h ,

‘ . des moyens de crochetagé édaptés —dans'ﬁne po-
sition dite de pose ou dépose de la benne- pour assujettir la mem-
brure arridre au chassis de camion en laissant la membrure inter-
médiaire libre de pivoter par rapport & ladite membrure arriére

20 et, -dans une seconde position dite de bennage- pour solidariser
d'un bloc la membrure arriére et la membrure intermédiaire sensible-
ment dans l'alignement l'une de l'autre en laissant la membrure
arrié}e libre de pivoter par rapport au chassis autour de son extré-
mité arriere, )

. ¥

25 ¥’ ... un vérin de puissance, articulé a l‘'avant du

s

" chassis de camion et attelé & son extrémité arriére sur le premier
bras de potence vers l'arriére de celui-ci, ledit vérin de puissan-
ce étant agencé pour &tre actionné entre deux états extrémes, un
état rétracté correspondant & la position de repos de la benne en

30 place sur le camion et un état déployé correspondant aux positions
" extrémes des manoeuvres de pose ou dépose ou manoeuvres de benngge.q
. au moins un vérin auxiliaire , de puissance
réduite par rapport a celle du vérin de puissance'attelé a son
extrémité avant sur le premier bras de potence et, a son extrémité
35 arriére, au voisinage de l'articulation de la membrure arriére
sir 1la membrure intermédiaire, le ou lesdits vérins auxiliaires
étant agencés pour é&tre actionnés entre deux états extrémes, un état
déployé dans lequel le ou lesdits vérins maintiennent le premier
bras de potence et la membrure intermédiaire sensiblement dans 1l'ali-

40 gnement l'un de 1'autre et un état rétracté dans lequel le ou les-
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dits vérins disposent le premier bras de potence dans une position
angulaire par rapport a la membrure intermédiaire avec un ‘angle au
sommet inférieur a 180 °. -

2/ - Dispositif de manoeuvre selon la revendi-
cation 1, caractérisé en ce que le ou les vérins auxiliaires sont
agencés de fagon que, dans leur état extréme rétracté, le premief
bras de potence et la membrurerintermédiaire se trouvent dans une
position angulaire relative d'angle au sommet approximativement
compris entre 85° et 120°, un organe de butée étant prévu pour li-
miter de facon appropriée, la course angulaire relative desdits
premler bras de potence et membrure intermédiaire.

3/ - Dispositif de manoeuvre selon l'une des
revendications 1 ou 2, caractérisé en ce que les longueurs relati-
ves des membrure arriére (L ), membrure intermédiaire (L ) et pre-
mier bras de potence (L ) sont telles que 1,5 L << L, <:.2 5 Ly
et 2,5 L <::L < 3,5 LI

4/ - DlSpOSltlf de manoeuvre selon 1'une des
revendications 1, 2 ou 3, caractérisé en ce que. le ou les vérins
auxiliaires sont attelés par leur extrémité avant vers l'arriére du
premier bras de potence et sont articulés par leurs extr &émité arri
re autour d'un axe servant d'articulation éntre la membrure arridre
et la membrure intermédiaire.

5/ - Dispositif de manoeuvre selon la revendi-
cation 4, caractérisé en ce que la membrure intermédiaire est formé
par un petit caisson de section longitudinale trapézoidale, dans
lequel sont logés les vérins auxiliaires prévus au nombre de deux,
1'articulation desdits vérins sur le premier bras de potence étant
déportée vers le haut par rapport a l'articulation de ce bras sur
la membrure intermédiaire. R ' 7

6/ - Dispositif de manoeuvre selon l'une des re
vendications 1, 2, 3, 4 ou 5, caractérisé en ce .que le premier bras
de potence présente une section transversale en forme de U ouvert
en direction du chéissis de camion, le vérin de puissance étant uni-
que et agencé pour venir se loger, a l'état rétracté, entre les ail
de la section en U du premier bras de potence.

7/ - Dispositif de manoceuvre selon l'une dés re
vendications 1, 2, 3, 4, 5 ou 6, permettant de manoeuvrer des benne
comportant sous leur fond des longerons de renfort dotés d'une aile
inférieure, ledit dispositif étant caractérisé en ce que les moyens

de crochetage comprennent au moins un double crochet basculant, ar-
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‘ticulé vers 1l'avant de la membrure arriére et adapté pour é&tre dis-
posé dans deux états de basculement, l'un pour la pose ou dépose ou
ledit crochet s'encliquette sur une patte du chéssis prévue a cet

effet, l'autre pour le bennage ol il s'encliquette sur 1l'aile inférieure

1
5‘%5%geron de la benne.
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8/ - Dispositif de manoeuvre selon.l'une des re-
vendications 1, 2, 3, 4, 5, 6 ou 7, caractérisé en ce que la membru-
re arriére et la membrure intermédiaire sont articulées entre elles
par un axe, reposant dans la position de pose ou dépose de la benne
sur des paliers en forme de C ouvert vers le haut, lesquels sont
assujettis sur le chéssis de camion.

9/ - Dispositif de manoeuvre selon l'une des re-
vendications 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7 ou 8, permettant de manoeuvrer des
bennes comportant sous leur fond un caisson en saillie s'étendant
dans la partie arriére desdites bennes, ledit dispositif étant ca-
ractérisé en ce que les membrure arriére, membrure intermédiaire et
premier bras de potence sont agencés de sorte que, au repos, lors-
queé le vérin de puissance est rétracté et le ou les vérins auxiliai-
res sont déployés, les faces supérieures des membrures arriére et
intermédiaire soient situées & un niveau inférieur par rapport a ce-
lui de la face supérieure du premier bras de potence, en vue de pré-
server un logement au caisson de benne.

10/ - Dispositif de manoeuver selon l'une des re-
vendications 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8.ou 9, caractérisé en ce que les
vérin de puissance et vérin auxiliaire sont associés a des moyens
de commande hydraulique, aptes a les actionner selon les séquences
suivantes :

. une séqguence de dépose de benne ol le vérin
de puissance est déployé en méme temps que le ou les vérins auxiliai-
res sont rétractés, le déploiement du vérin de puissance se pour-
suivant seul apreés rétraction compléte du ou des vérins auxiliaires,

. une séquence de pose de la benne sur le camion,
consistant & rétracter d'abord : le vérin de puissance puis, "apres
rétraction sur une course déterminée de celui-ci, a déployer le ou
les vérins auxiliaires en synchronisme avec la fin de rétraction du-
dit vérin de puissance,

. une séquence de bennage, ou le vérin de puis-
sance est actionné seul, la ou les vérins auxiliaires étant mainte-

nus a l'état déployé.



PLI/4 2460802




PL.1/4

2460802

Fig 2
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Fig 5¢




