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W dzialach o niezaleznej linji przezie-
rania nastawia si¢ katy celowania i polo-
zenia zapomoca dwoéch odrebnych mecha-
nizméw podniesieri, aby linja przezierania
nie zeszla z celu przy zmianie katéw celo-
wania, przyczem lufie nadaje si¢ polozenie
odpowiadajace katowi celowania (kat mie-
dzy linja przezierania a osig przewodu lu-
fy). Przy nastawianiu kata polozenia lufa
i linja przezierania obracaja si¢ razem o je-
den i ten sam kat. Przy dzialach przeciw-
lotniczych, trzeba jak wiadomo podczas
strzelania do ruchomego celu w powietrzu
(do lotnika) oprécz kata celowania i polo-
zenia, nadawa¢ réwniez i kat wyprzedze-
nia,

Fig. 6 przedstawia stosunek katow w

wypadku gdy lotnik znajdujacy si¢ w chwi-
li strzalu w I, w chwili trafienia znajduje
si¢ w punkcie /I, Odleglo$é miedzy I a II
wynosi szybko$é lotu platowca pomnozona
przez czas lotu pocisku.

Kat o, jest katem potozenia, kat o, ka-
tem celowania, kat o; katem wyprzedzenia.
Lufa dziala musi wigc byé podniesiona w
stosunku do poziomu kata, o calkowity kat
o, -+ a, -+ o4, linja za$ przezierania bedzie
tworzy¢ z pozioma kat a,,

W mysl wynalazku kat wyprzedzania
nadaje si¢ lufie nie sprowadzajac z celu li-
nji przezierania czyli, ze linja ta pozostaje
niezalezna i wtedy, jezeli si¢ nadaje i kat
wyprzedzania, a wiec nie tylko przy nada-
waniu kata celowania czyli celownika. W
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ten sposéb posiada dzialo trzy mechanizmy
podniesieri, jeden dla kata polozenia, drugi
dla.kata celownika, a trzeci dla kata wy-
przedzania. Wynalazek jest przedstawiony
w charakterze przykladu na fig. 1 i 2 w
jednem wykonaniu, na fig. 3 do 5 w innem
wykonaniu,

Uruchomiajac mechanizm podniesien A
dla kata polozenia podtug fig. 1 i 2 wpra-
wia sie w ruch i lufe i linj¢ przezierania ra-
zem; uruchomiajac mechanizm podniesieni
B dla kata celowania porusza si¢ tylko sa-
ma lufe, co réwniez ma miejsce przy wpra-
wianiu w ruch mechanizmu dla kata wy-
przedzania C.

Podlug przykladu mieéci si¢ mecha-
nizm C ponad mechanizmem B, lecz moze
byé tez i odwrolnie,

Dzialo o niezaleznej linji przezierania
i o dwéch mechanizmach podniesiern A i B
jest znane. Mechanizm A porusza luk ze-
baty a,, za§ mechanizm B osadzony w tuku
a, porusza tuk z¢baty b,,

W przedstawionej na rysunku postaci
wykonania wynalazku mechanizm C jest
wlaczony miedzy mechanizmem do nada-
wania kata celownika B i kotyska D dziala,
W tym celu tuk zebaty b, tworzy loze dla
mechanizmu C, ktéry sklada sie z zebnika

slimakowego. Z¢bnik ¢, zazebia si¢ z lu- |

kiem c,. Podczas obrotu tego mechanizmu
tuk zebaty c, obraca si¢. Luk ten jest przy-
mocowany do kolyski D, ktéra wraz z lufa
otrzymuje odpowiednie podniesienie. War-
toéé kata wyprzedzania nastawia sie na tar-
czy podzialkowej c2.

Chcac uniknaé trzeciego tuku zebatego
c;, mozna opuszczajac mechanizm C, za-
opatrzyé¢ mechanizm podniesieri B w znany
zesp6t kot zebatych planetowych, o dwéch
kotach napgdnych. Jedno koto stuzy do na-
stawiania kata celownika, drugie do nasta-
wiania kata wyprzedzania, Kazdy z me-
chanizméw posiada wtedy po jednej tarczy
z podziatkami.

Fig. 3, 415 przedstawiaja posta¢ wyko-

nania przy zastosowaniu zespolu planeto-
wego, Tu istnieje jeden tylko podwoéjny
tuk zebaty E, ktérego cze¢$é dolna stuzy do
nastawiania kata polozenia, a gérna do na-
stawiania kata celownika. F jest mechani-
zmem podniesienia do nastawiania kata po-
lozenia, poruszanym pokrettem f,.

Ze¢bnik G zazebiajacy si¢ z tukiem ze-
batym E zespotu planetowego, przymoco-
wany do kolyski dziala, zostaje wprawiony
w ruch raz dla kata wyprzedzania, drugi
raz dla nastawiania kata celownika zapo-
moca odrebnych $limakéw J oraz H. Zeb-
nik J nastawia kat wyprzedzania, ktéry na-
daje si¢ na bebnie i,. Slimak J zazebia sie z
kotem i,, ktére jest polaczone nieruchomo
z z¢bnikiem i,. Ze¢bnik ten zazebia si¢ z ko-
fami zespolu K osadzonego na wale G.
Kola zespotu K zazebiaja sie z wewnetrz-
nej strony z zazebieniem wewnetrznem h,
wierica h, obracanego przez §limak H. Kota
planetarne K wraz z zebnikiem G sa raz
poruszane zapomoca $limaka J przez zebnik
is, za$ drugi raz $limakiem H przy pomocy
wierica h, o zazebieniu wewnetrznem. Na
wieficu $§limakowym A, umieszczony jest
beben h,, stluzacy do nastawiania kata ce-
lownika.

Mechanizm J do nastawiania kata wy-
przedzenia porusza si¢ zapomoca pokretia
i,, za$ mechanizm H do nastawiania ka-
ta celownika zapomoca pokretla A,
Urzadzenie tych pokretet A, i i, jest
przedstawione na fig. 3, w celu lepsze-
go unaocznienia budowy, w polozeniu od-
rzuconem do gory ponad $rodkiem rury,
natomiast na fig, 4 przedstawione jest to
samo urzadzenie w polozeniu odrzuconem
nadoél.

Zastrzezenia patentowe.
I
1. Przyrzad celowniczy do dzial o nie-
zaleinej linji przezierania, zwlaszcza do
dzial przeciwlotniczych, znamienny tem, ze
skfada si¢ z trzech mechanizméw podnie-



sieri, z ktérych jeden stuzy do nastawiania
kata polozenia, drugi do nastawiania kata
celownika, a trzeci do nastawiania kata wy-
przedzenia poruszajacego sie celu.

2, Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tem, ze oprécz mechanizmu do nasta-

wiania kata celownika, od ruchu mecha-

nizmu do nastawiania kata polozenia zale-
zy mechanizm do nastawiania kata wyprze-
dzenia,

3. Przyrzad wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tem, ze mechanizm do nastawiania kata
celownika i kata wyprzedzenia wprawia sig
w ruch zapomoca planetowego zespotu kot
zgbatych.

Rheinische Metallwaren-
u. Maschinenfabrik.
Zastepca: 1. Myszczynski,

rzecznik patentowy.

Fig. 1.
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Fig.2.
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