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Vibradni dopravnik sestdvéd z horni pés- 7
nice (11), spodni pédsnice (16), prvni bo&ni-
ce (15) a druhé bo&nice (14), které jsou 12
navzdjem spojeny v hranatou trubku, kterd je 15 1%
prostfednictvim pruzin (2) spojena s rémem - \\::;;/_\\
(1). S hranatou trubkou jsou pevné spojeny 6 16

dva dchyty (17), se kterymi jsou prostfed- 13 —\\\\\\__2

nictvim plochych pruZin (5) spojeny prvni i

druhy vibrator (6, 12). 2
Podstata vyndlezu je v tom, Ze kaZdy

vibrator (6, 12) je pevnd spojen s jednim

drZdkem a oba drzdky jsou navzdjem pevng

spojeny rozpérou (13) tak, ze rozpéra (13)

prochdzi atvorem v prvni bognici (15), otvo-

]

rem v druhé bocénici (14) a prochdzi mimo

horni pésnici (11) a mimo spodni pdsnici

(16).

Obr. 2
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Vyndlez se tykd vibraéniho dopravniku pro dopravu, zejména kovdrenskych polotovar(l.

Deopravu kovdrenskych polotovard z vibra&niho zdsobniku nebo ret&zového podavade k
induk&nimu ohffvacimu stroji lze provést nékolika zndmymi zplsoby. Mezi nejpouZfvan&djsi
zpUsoby patfi doprava vibra&nim dopravnikem. Vibra&n{ dopravnik je v horni &4sti, po kte-
ré se pohybuji polotovary, opatten zpravidla bud prizmatickym #labem, nebo bo&nim vedenim
V pfipadé pouZ?iti prizmatického Zlabu je moZné dopravovat polotovary vidlcového nebo hrana -
tého prifezu rbzné velikosti profilu. V druhém pfipad®& je vrchni &d4st dopravniku rovnd a
polotovary jsou v tomto pfipad& vedeny svislymi bo&nicemi, které mohou byt pevné& spojené
bud s kmitajicim dopravnikem, nebo s nepohyblivym rdmem dopravniku. V tomto pfipadé v&ak
Je nutné moZnost pri&né prestavitelnosti 1i%t vzhledem k rdznym velikostem polotovard.

Kmitavy pohyb dopravniku je zabezpe&ovdn zdrojem kmitd. Zdrojem kmitd jsou bud elek-
tromagnetické, nebo rotaéni vibrdtory. Elektromagnetické vibrétory se pouZivajl zejména
pro rezonantni typy dopravnikd.

Kmitajici &4st dopravniku je spojena s rémem prostfednictvim pruZin. V pf¥ipadé pou?i -
t1 pryZovych nebo vinutych pruZin je moZno rotadnif vibrdtory umistit pevn& na kmitajfci
tdst dopravniku, protoZ?e tento typ pruZin umoZiiuje p¥i rozb&hu pohyb dopravniku viemi smé -
ry, coZ je nutné k synchronizaci rota&nich vibrétort. Synchronizace rota&nich vibrétord
je nezbytné pro zabezpefeni sprédvné funkce dopravniku. Nevyhodou tohoto zplsobu upevnén{
dopravniku vd&i rdmu jsou pEf&né vibrace Zlabu po dobu, neZ dojde k synchronizaci rotad-
nich vibrdtord. Tyto prf&né kmity nejsou na zdvadu u dopravnich %?1lab& na neorientované sa-
€dsti, které nemaji pFesnou ndvaznost na ndsledné zatffzeni.

Dalsim zndmym zplisobem upevnéni vibra&niho dopravniku na rédm je pouZitf plochych pru -
Zin. Vyhodou té&chto pru%in je jejich zna&nd tuhost v jednom pfi&ném smiru oproti tuhosti
v druhém pii&ném sméru. PIi pouZit{ plochych prufin se rota&ni vibrdtory zpravidla upev-
fiujl ke kmitajicimu dopravniku rovn&% pomoci plochych pru%in a ddle musi byt rotadnf vib-
rétory navzdjem spojeny tuhou vazbou, aby byla zaji¥téna jejich synchronizace.

Vibrétogy Jsou umistény tak, Ze jejich vyslednd budici sfla sméfuje do t&2i5t& kmita -
jiciho dopravniku, Vzhledem k tomu, e rota&nf vibrdtory musi byt vzdjemnd pevné spojeny
tuhou vazbou, jsou u zndmych dopravnikG pouZivdny dva zplsoby jejich umisténi. Vibrdtory
jsou bud umist&ny nad dopravnikem, nebo pod nim.

Nevyhodou umisté&ni rotagnich vibrdtord nad dopravnikem je znesnadn&ni rudniho zakld-
déni na dopravnik. Dal%f nevyhodou je obtfZné provedeni ndvaznosti na ndsledujici mechanis-
mus, zpravidla podédvaci klesfovy mechanismus, kterému vibrdtory umist&né nad dopravnikem
piekdZeji.

Nevyhodou umisté&ni rotaénich vibrétort pod dopravnikem je zv&teni délky dopravniku.
Toto zv&tSeni délky je nutné proto, aby mohl byt dopravnik bezprostfedné& pfisazen k vib-
ratnimu zdsobniku, ktery mé zpravidla tvar svislého vélce. Dopravnik je vZak nutno pro .-
douZit na obou koncich, aby nedo%lo k posunutf t&2i3t%, cof md za ndsledek citelnd v&ts{
spotfebu materidlu. Dal%{ nevyhodou prodlouZent dopravniku je zvé&tSend zastavend plocha.

Nevyhody dosud znémych geSeni vibra&nich dopravnikt odstrafiuje v pfevdiZné mife vi-
bragnf dopravnik podle vyndlezu, slofeny z horn{ pésnice, spodni pdsnice, prvni bodnice
a druhé bognice které jsou navzéjem pevn& spojeny v hranatou trubku, kterd je prostfed-
nictvim pruZin spojena s rdmem, kde s prvni bo&nic{ a s druhou boénict Jjsou pevné spoje-
ny dva dchyty, s kazdym dchytem je prostfednictvim plochych pruZin spojen jeden ze dvou
vibrétort, kde spojnice stfedd prvniho vibrédtoru a druhého vibratoru Jje vodorovnd a kol-
md k podélné ose dopravniku, kde podstata vyndlezu spo&ivd v tom, fe prvni vibrédtar je
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pevng spojen s prvnim drzdkem, druhy vibrétor je pevné spojen s druhym drZzdkem, ptficemZ
oba vibrdtory jsou navzdjem spojeny prostfednictvim tuhé rozpéry, pevné& spojené s prvnim
drzdkem a druhym drZdkem, a kde rozpéra prochdzi otvorem v prvni bofnici a otvorem v dru-

hé bodnici a prochdzi{ mimo horni pédsnici a mimo spodni pdsnici.

Podstatnou vyhodou vibragniho dopravniku, zejména pro dopravu kovdrenskych polotova-
r& podle vyndlezu je men8i konstrukéni délké; coZz predstavuje dsporu materidlu a mensi za -
stavény prostor. Dal3i vyhodou je moZnost vklddat polotovary na dopravnik rucné. Dalsi
vyhodou je moZnost ndsledného pfipojeni mechanizovaného krokového poddvdni polotovard k
dalgimu zpracovdni, napf. do indukéniho ohfivaciho stroje. Dal8i vyhodou je dobry piistup
k rotaénim vibrdtordm, protoZe pfi zméné velikosti budici sily jé nutné sejmout kryty ro-

tujicich zdvazi.

Pfiklad provedeni vibra&niho dopravniku, zejména pro dopravu kovdrenskych polotovard,
je schematicky zndzornén na vykresech, kde na obr. 1 je celkovy pohled na zatizeni, na
obr. 2 je bokorys zafizeni a na obr. 3 je zvétSeny fez A-A.

Vibraéni dopravnik, zejména pro dopravu kovdrenskych polotovard, se sklddd z horni
pdsnice 11, spodni pdsnice 16, prvn{ boc¢nice 15 a druhé bofnice 14, které jsou navzdjem
pevn& spojeny v hranatou trubku, kiterd je prostfednictvim pruZin 2 spojena s rdmem 1.

S prvni boénic{ 15 a druhou botnici 14 jsou pevné& spojeny dva lchyty 17. S kaZdym Gchytem
17 Jje spojen jeden ze dvou vibrdtord 6, 12 prostfednictvim plochych pruZin 5. Na jedné
strang dopravniku je plochd pruZina 5 pevné sevfena mezi prvni vibrdtor 6 a prvni drZdk 7
pomoc{ Sroubld 10 a rovn&Z na druhé strané dopravniku je plochd pruZina 5 pevné seviena me -
zi druhy drzék B a druhy vibrdtor 12 pomoci Sroubd 10. Rozpéra 13 jepemd spcjena s prvnin
drzékem 7 a prochdzi otvorem v prvni boénici 15 a otvorem v druhé bofnici 14 tak, Ze se
nedotykd spodni pdsnice 16 ani horni pdsnice 11.

Spojeni rozpéry 13 s alepofi jednim z drZédkd 7, B je s vyhodou rozebiratelné. Z ddvo-
dd stredén{ mGZe byt zakonSeni rozpé&ry 13 s vyhodou licované s otvorem v alespofi jednom
dridku 7, 8 a spoj je zajistén Sroubem 9 rozpiry 13.

Rozpéra 13 je s vyhodou kruhového prdfezu a potom i otvory v prvni boénici 15 a dru-
hé bolnici 14 mohou byt s vyhodou kruhové. Hlavnim divodem je vyrobni jednoduchost. Roz-
péra 13 je s vyhodou souosd se spojnici stfedd vibrdtord 6, 12, aby se zmen$il ohybovy mo -
ment, ktery rozpéra 13 pfendsi.

Vibraéni dopravnik podle vyndlezu umoZiuje dopravu kusového nebo sypkého materidlu.
Pro prenravu kusového materidlu je dopravnik opatfen vedenim, které md bud tvar Zlabu 4,
nebo nezndzorn&ngho svislého boéniho vedeni. Zlab 4 je spojen s horni pé&snic{ 11 pomoci
vyztuh 3. Nezndzorn&né svislé bo&ni vedeni je bud spojeno pevnd s rémem 1, nebo s horni
pdsnici 11.

Pteprava sypkého materidlu je mo#nd bud Z*labem 4 nebo vnitfnim prostorem hranaté
trubky, kterd sestdvd z prvni bo€nice 15, druhé bodnice 14, spodni pédsnice 16 a horni pés -
nice 1l1. Aby bylo zabrdnénc vypaddvdni sypkého materidlu otvorem v prvni bodnici 15 a dru -~
ho bocnici 14, je mezi bognice vsazena nap#, nezndzorn&nd trubka, kterou prochdzi roz-
péra 13. Pro dosaZeni synchrenizace rotadnich vibrdterd jsou prval vibrdtor & a druhy vi-
brdtor 12 upevnény na plochych pruzindch 5 a jsou navzdjem spojeny tuhou rozpérou 13. Tim
je zabezpeteno vzdjemné ovliviovdni obou vibrdtord 6, 12, ¢imZ dochdzi k jejich rychlé

synchronizaci.

SloZky odstfedivych sil obou vibrdtord 6, 12 ve sméru spojnice stiedd vibrdtord 6,

12 g po dosaZeni synchronizace navzéjem rusi a sloZky odstredivych sil obou vibratord 6,




CS 271613 81

12 ve sméru kolmém na spojnici stifedd vibrdtord 6, 12 a kolmém na osy vibrdterd 6, 12 se
po dosaZeni synchronizace navzdjem stitajf.

Vibra&n{ dopravnik podle vynédlezu funguje tak, %e po zapnuti obou vibritord 6 12
dojde rychle k jejich synchronizaci cestou vzdjemného ovlivfiovdn{ obou vibrétorl prostied -
nictvim dr?4kd 7 a 8 a rozpéry 13. V ustdleném stavu kmitéd dopravnik pouze ve sméru vysled-
né slozky odstfedivé sily obou vibrdtort 6, 12 a dochdzi k dopravé materidlu.

PREDMET VYNALEZU

Vibragn{ dopravnik, zejména pro dopravu kovdrenskych polotovarl, sloZeny z horni pds -
nice, spodni pdsnice, prvni bo&nice a druhé boé&nice, které jsou navzdjem pevné spojeny v
hranatou trubku, kterd je prostfednictvim pruZin spojena s rdmem, kde s prvni bocnic{ a s
druhau bo&nici jsou pevn& spojeny dva dchyty, s kaZdym dchytem je prastfednictvim plochydh
pruZin spojen jeden ze dvou vibrdtorl, kde spajnice stfedd prvniho vibrdtoru a druhégho vi -
brdtoru je vodorovnd a kolméd k podélné ose dopravniku, vyznatujici se tim, Ze prvni vibré -
tor (6) je pevn& spojen s prvnim dridkem (7), druhy vibrédtor (12) je pevné spojen s druhyn
dridkem (8), prigemZ oba vibrdtory (6, 12) jsou navzéjem spojeny prostfednictvim tuhé roz -
péry (13) pevné spajené s prvnim dr¥dkem (7) a druhym drZdkem (8) a kde rozpéra (13) pro-
chdzi otvorem v prvn{ bodnici (15) a otvorem v druhé baénici (14)a prochdzi mimo horni
pasnici (11) a mimo spodni pdsnici (16).

3 vykresy
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