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- Wynalazek dotyczy urzadzenia do przesta- Dalej byty proponowane urzgdzeni:a prze-
wiania skrzydet w $rubach, zwlaszcza okre- suwne z przekladniami® két zebatych jedno-
towych, za pomoca podluznie przesuwnego osiowych z drgikiem przesuwnym. Ale i tu-
drazka i jednego silnika elektrycznego na taj nastepowalo wlaczanie przektadni mimo-
wspblnej osi, ktére leza w pustej kryzie, po- Srodowo ze wszystkimi® ujemnymi ckutkami
siadajgcej postaé skrzynki w wale Sruby dla instalacji walu Srubowego. Przy ustroju,
okretowej. w ktorym drazek przesuwny i przestawny
' Znane sg ustroje, w ktérych drazki prze- silnik elektryczny leza na  wspélnej osi
suwne, obracajace sie w wale $§ruby, s po- w pustej kryzie walu srubowego, silnik jest
ruszane za pomoca mimosrodowo, do niej polgczony za pomoca przekiadni hydraulicz-
umieszczonego urzadzenia, np. przez samo- nej z czeScia przestawna. Tego rodzaju
hamowany $limak. - przekladnie cechuja liczne - i wielkie masy
Takie urzadzenie obcigze  niekorzystnie roziozone mimosrodowo. Tym samym zacho-
cze$é przesuwna i wal $ruby okretowej oraz, dzi dobre dzialanie wspélnej osi drazka
powoduje calo§é maszynowa do wykonywania Przesuwnego i silnika elektrycznego. ‘
niepotrzebnych wstrzaséw. : W przeciwienstwie do tego, urzgdzenie do
przestawiania wedlug wynalazku znajduje sig
*) Wlasciciel patentu o$wiadezyl, 2e twor- w pustej kryzie walu $rubowego, osadzone
cami wynalazku sa Hans Schiefer i Franz wspo6lsrodkowo do tegoz walu i nie posiada
Woborschil. A zadnych mas mimo§rodowych oraz nie powo-



dife bdsrddkowych 5it, ani cafrédowych mo-

mentéw. To pochodzi stad, ze drazek prze-
suwny ulozyskowany jest we wspblosiowe]j
przekladni, obracajacej nakretke ~samoha-
mownie, przy czym drazek ten polaczony jest
w dziataniu z prowadzeniem rowkowym, da-
jacym sie obracaé z pustg kr)\rza.

W ten sposob kazde dodatkowe
np. azeby urzadzenie bylo wygodre, polega
na zastosowaniu elastycznego sprzegla we-
wnatrz pustej kryzy, pomigdzy silnikiem
elektrycznym i przekladnig ko6t zebatych. Do-
prowadzanie pragdu do silnika elektrycznego

zgdanie,

odbywa sie za pomoca piercieni, umocowa-
nych na pustej kryzie.
Réwniez i dodatkowe czesSci konstrukcyjne,

niezbgdne do pracy urzadzenia przestawiajg-
cego, s3 zainstalowane wspétsrodkowo do wa-
tu $ruby. Koniec drazka przesuwnego znaj-
dujacego sie w pustej Kkryzie przebiega
wspoloswwo w stosunku do cze$ci uruchomia-
jacej wskaznik okreSlajacy skok $ruby. W ten
sposéb moze by¢ mierzony skok $ruby.

Przesuw drgzka  przestawiajgcego jest mla-
ra przestawiania skrzydet $ruby. Przez elek-
tryczne przenoszenie tych danych gpolozenie
skrzydel na S$rubie moze byé odczytane
w miejscu sterowania. Symetryczne wzgledem
siebie zagiecia tworza razem z odpowiednimi
powierzchniami pierscieniowymi drgzka prze-
stawnego cze$ci napedu do wylacznika silnika
elektrycznego. Na skutek tego przyrzad prze-
stawiajagcy jest utrzymywany w stanie wol-
nym od naprezen bodluznych, przenoszonych
przez drazek przesuwny, a na nakretce drgz-
ka na czeSci, zwrdconej ku Srubie, jest urzg-
dzone tozysko oporowe. .

- Na rysunku jest uwidoczniony wynalazek,
przy czym fig. 1 przedstawia schemat urzg-
dzenia, a fig. 2 — szczegély w formie sche-
matycznej. -

W wale srubowym 1, ktéry laczy urzadze-
nie maszynowe okretu, znajdujgce si¢ na
prawo od arkusza rysunkowego, ze $ruba po-
lozong na lewo od tego arkusza, jest wigczona
kryza Srubowa 2 w postaci obudowy, 3 — jest
drazkiem przesuwnym, ktéry przestawia w
znany sposéb skrzydia sruby, za pomocag po-
dluznego przesunigcia wewnatrz walu S$ruby.
Drazek nastawny 3 ‘btrzymuje naped przez
poéredme organy od silnika elektrycznego 4,
ktéry za poéredmctwem pierScieni 5, osadzo-
nych nal,zgwnetrznej stronie kryzy, jest zasi-
lany pradem i regulowany. Silnik elektrycz-
ny 4 jest polaczony przez elastyczne sprze-

glo 6 z odcinkiem -watu 7, na ktéorym jesi osa-
dzone kolo zebate 8, wspoélpracujgce z syme-
trycznie osadzonymi kolami zebatymi 9. Ko-
ta te lacznie z odcinkiem waltka 7 .i kolem
zebatym 8 s umieszczone w ostonie 10, kté-
ra jest trwale polgczona z kryza Srubowy 2,
na watkach 13 ko6t zebatych. 9, sg osadzone koia
zebate 11, zazebiajace sie z kolem zebatym 12,
osadzonym na nakretce gwintowej 14. Na-
kretka gwintowa 14 jest polgczona z gwintem
15 drazka przesuwnego 3. .

Drazek pizesuwny 3 posiada czop 16 zaopa-
trzony w rowki 17, ktére zahaczajag o cze§é
urzadzenia 18, mocno polaczonego =z osto-
ng 10. )

Nakretka gwintowa 14 jest osadzona w 1o-
zyskach kulkowych 19. ZLozysko oporowe 20
przejmuje parcie poosiowe Sruby.

Sworzen 21, ulozyskowany na odcinku wa-
lu 7, opiera :si¢ za pomcca nie narysowanej
sprezyny na czopie 16 drgzka nastawnego 3
i porusza sie razem z nim. Przez elekiryczne
przenoszenie urzadzenie to wskazuje w miej-
scu sterowania polozenie drazka przesuwne-
go 3, a wiec i polozenie skrzydel s$ruby. Wy-
stgpy 22 uruchomiaja za poSrednictwem elek-
trycznych przewodow koncowych wylacz.mk
silnika elektrycznego 4.

Spos6b dziatania jest nastepujacy:

Wal $ruby 1 kryza $ruby 2 obracajg sie
z iloScia obrotow urzadzenia maszynowego,
a w zwigzku z tym réwniez piasta vsadzona
na wale $rubowym razem ze $rubg. Jezeli sil-
nik elektryczny 4 jest nieczynny, to wtedy
nakretka gwintowa 14 obraca sig z liczbg obro-
téw walu $rubowego 1, za poSrednictwem ko6t
zebatych 9 i 11. Nie zachodzi przy tym zadne
przesuniecie podluzne drazka pr;esuvmego 3
Jezeli silnik elektryczny 4 wlgczony jest
w celu przesuniecia dcrazka 3, vbtedv obrat,a
cn wewnatrz obudowy kola zebate 9, 11112
Na. skutek tego zachodzi rézpica obrotéw
pomlqdzy nakretka gw-mtowa 4 i drazk;em
nastawnym 3, ktéry .posiada Jloéé obrotow
walu. Srubowego 1, oddanego przez. obudowe
18. Przesuwa sie przeto drgzek przesuwny 3
w kierunku zadanego przestaWIema skrzydel
Sworzefi 21 posuwa sie odpowiednio do tego
ruchu i wskazuje polozenie skrzydel éruby.

Zastrzezenia patentowe

1 Urzg&zenie do priestawja.ni_a ski'zydel
w Srubach, zwlaszcza okretowych za po-
moca podluznie przesuwnego drazka, znaj-



dujgcego sie na wspélnej osl -z silnikiem
elekirycznym, umieszczone w pustej kry-
zie walu Sruby, znamienne tym, 2e dra-
% przesuwny (3) jest ulozyskowany sa-
mohamownie w obrotowej nakretce gwin-
towej (14) i uruchomiany przez silnik
elektryczny (4) za pomoca ‘wspblosiowej
przekladni ko1  zebatych (8, 9, 11, 12),
przy czym drazek przesuwny (3) znajduje
si¢ w czynnym polaczeniu z obrascanym

rowkowym prowadzeniem, potaczonym
z pusta kryza (2). :
. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne

tym, ze wewnatrz pustej kryzy (2), po-
miedzy silnikiem elektrycznym (4) i prze-
kladnig zebatsa,” wlaczone jest elastyczne
sprzeglo (6). )

Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamien-
ne tym, Ze koniec drazka przesuwnego,

(5]

o bl

fig.2

znajdujacy sie w pustej kryzie (2) prey-
lega wspdlosiowo do czesci napedowej (2B
wskaznika do okreslania skoku skrzydet
sruby. :

Urzadzenie wedlug zastrz. 1—3, zna-
mienne tym, ze na koficowych miejscach
przestawiania drazka przesuwnego sa
przewidziane organy pomocnicze (22) do

przestawiania® wylgcznika silnika  elek-
trycznego (4).

Urzadzenie wedlug =zastrzz 1—4, zna-
mienne tym, ze nakretka gwintowz (14),

na koncu zwréconym do
lozysko oporowe (20).

Sruby posiada

VEB Volkswertftt Stralsund
Zastepca:

mgr Joézef Kaminski
rzecznik patentowy.

TN




	PL42759B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


