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&4 Elektricky spinaci p¥istroj
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Vynélez se tykd elektrického spinactfho pristroje, ktery sestdvéd z pohonu a slespon
Jjednoho vakuového spinale.

PFi konstrukci elektrickych spinacfch p¥istrojl se v urditych pripadech jako vlastni-
ho spinaciho elementu pouZivé vekuovych spinadd pro jejich prednosti, kterymi je velkéd
%ivotnost, tichy chod a nendéroénd ddriba. Vakuovy spina¥ je v klidovém stavu trvele zapnut
silou vnéj¥fho atmosférického tleku. Do vypnutého stavu je nutné oddélit kontekty tahem
za pohyblivy kontaktni roubik. Tento tah vytvéd¥{ zpravidla pru¥ina. Do zapnutého stavu.je
pohyblivy kontektni roubfik tlalen vystupnim &lenem pohonu spinaciho p¥fstroje. Tento pohon
mi%e byt elektromegneticky, vzduchovy, rudnf nebo valkovy. U stdvajfcich konstrukci spi-
nacich pristrojd tah za pohyblivy kontaktni roubfk zplisobuje i teahové namdhénif celé izo-
ladn{ keramické nebo sklen¥né nddoby vakuového spinale, a tim i namdhéni jeho vzduchot&s-
nych zdtavl. To jJe pro vekuovy spinal nevyhodné, protoZe jeho izoledni néddoba je schopna
prenddet vEt3{ tlakové nef tahovéd namdhéni, miZe proto pifi tahovém namghéni dojit k poru-
Sen{ t&snosti zdtavu.

Tuto nevyhodu odstranuje predmdt vyndlezu, jeho? podstata spodivd v tom, Ze vodici
pouzdro opatiené na svém povrchu na konci pevnd spojeném s tdhlem, prochdzejicim otvorem
ve vystupnim élenu pohonu a opatiendm na svém konci opérkou, opfenou ze strany pohonu
o vystupni &len pohonu, alespon jednim nékruZkem je svym druhym koncem opat¥enym piirubou
a pevnd spojenym s pohyblivym kontaktnim roubikem, suvnd uloZeno v alespon jednom vnitinim
nékrufku dutého op¥rného pouzdra opreného o viko vakuového spinafe. Tladnd kontaktnf pru-
Zina nasazend na tdhlo je rozeprena mezi vodici pouzdro a vystupni &len pohonu. Tla&nd
vypinac{ pru¥ina nasazend na vodicim pouzdru je rozepfena mezi vnit¥ni nékrufek dutého
op&rného pouzdra a ndkruZek vodicfho pouzdra.

Priklad praktického provedeni pfedm&tu vyndlezu je na priloZenych vykresech. Na obr. !
Je zndézorn&n spinaci piistroj s jednim vakuovym spinadem v rozepnutém stavu a obr. 2 v za~
pnutém stavu., '

Na obr. 1 je k zdkladni &¢dsti 14 elektrického spinaciho pfistroje upevndn svym pevnym
kontakinim roubikem 21 vekuovy spina& 13. O jeho viko 6, piisluejic{ pohyblivému kontakt-
nimuz roubiku 23, se opird duté op&rné pouzdro 9, opat¥ené jednak podélnym vitezem 1! pro
vyvod 12 od pohyblivého kontaktniho roubiku 2 a jednak Jednim vait¥nim ndkrulkem 10. Sou-
ose s opérnym pouzdrem 3 je uloZeno vodici pouzdro 1, které je opatiené na svém konei,
pevn& spojeném s tdhlem 17, nékrufkem 7. Tdhlo 17 je elektricky odd&leno od vodiciho pouz-
dra ] izola¥ni vloZkou 25. Na druhém konci opatfeném prirubou 22 je do vodicfho pouzdra 1
zadroubovén a kontrametici 15 poji¥t¥n pohyblivy kontaktnf roubik 2. Téhlo 17 prochdzi
otvorem 19 ve vy¥stupnim &lenu 4 pohonu 16, oylédaném v popisoveném p¥ipadé elektromegnetem
20. Vystupnim %lenem 4 Je pdke kotvy elektromegnetu 20. Opdrka 18 opiend ze strany pohonu
16 o vystupnf &len 4 je na konci téhla 17. O vodici pouzdro ! je oprena elektricky izolaéni
prepdZka 8, slouZici k izolainimu odd&leni pohyblivého kontakiniho roubfku 2 od pohonu 16.

Mezi elektiricky izolaZni vloZkou 8 a vystupnim &lenem 4 pohonu 16 je rozepfena tladnd
kontaktni prufina 3, kterd je nasazend na tdhlo 17. Mezi ndkrufkem ] vodicfho pouzdra 1 =a
vnitfnim nédkrufkem 10 dutého op&rniho pouzdra 9 je rozepfena tlaind vypinaci pruZina 5.

V rozepnutém stavu je mezi kontakty 23, 24 vakuového spinade 13, umisténymi na pohyblivém
a pevném kontaktnim roubiku 2, gl vzddlenost a.

Na obr. 2 je spineci pFistroj stejného provedeni v zapnutém stavu. Vzddlenost g, kterd
Je ve vypnutém stavu mezi kontakty 23, 24 umist&nymi na pohyblivém a pevném kontaktnim rou-
biku 2, 21, je nyni mezi p¥irubou 22 vodictfho pouzdra 1 a vnit¥nim nékrufkem 10 dutého opér-
ného pouzdra 9. Vzddlenost g Jje tedy rovna stlalenf tle¥né vypfnaci pruZiny 5. Mezi op&rkou
18 a vystupnim &lenem 4 pohonu se v zapnutém stavu vytvori vzddlenost b, kterd Jje rezervou
na opdleni kontaktd 23, 24 vakuového spinade 13.
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Pro sprévnou funkci spinacfho pfistroje musi byt dodrZeny uréité silové vziamhy. Po-
hyblivy kontsktnf roubik 2 samotného vakuového spinale 13 je trvale tlafen dovnitif silou
Fa' kterd je ddna konstrukci vakuového spinale 13 a atmosférickym tlakem. Aby byl vakuovy
spina¥ 13 drZen v klidovém stavu pohonu 16 ve vypnuté poloze, musi byt sila F, tlagné vy-
pinaci pruiny 5 v&t3f neZ sila F,, &ili mus{ byt spln&na nerovnost

FV> Fa

Rozd{l sil, tj. F, - Fy, Je zachycen dorazem pfiruby 22 na vnit¥ni nékruZek 10 dutého
op&rného pouzdra 9. Jakmile pohon 16 zapisobi, nepfiklad pfi zapnuti ovlddeci civky elek-
tromagnetu 20, vystupni &len 4 pohonu 16 se pribli%{ smérem k vakuovému spinali 13. Aby
se pohyb vystupniho &lenu 4 prenesl na pohyblivy kontaktni roubik 2 e do3lo k sepnutf kon-
taktd 23, 24 vakuového spinade 13, musf byt soudet sil, pisobicich na pohyblivy kontaktini
roubik 2 dovnitf vakuového spinade 13 v&t3{, neZ je sfla opa¥né. Pohyblivy kontatkni rou-
bik 2 Je tlalen dovnit} jednek silou atmosférického tleku F, a jednak silou Fy, kterou
vytvar{ tla¥nd kontaktni prufina 3. Opelnym smirem je tlafen silou F,, kterou vytvéri
tla¥nd vypinaci prufina 5. Musi proto platit nerovnost

Ry * o >F,

Jakmile ubZhne pohyblivy kontaktnf roubik 2 s vodicim pouzdrem 1 dréhu rovnou vzdédle-
nosti g, nastane sepnut{ kontaktd 23, 24 vekuového spinale 13. Vystupni &len 4 pohonu 16
pokrafuje déle v pohybu o dréhu rovnou vzddlenosti b. Tim se ddle stla¥i tlainéd kontakini
pru¥ina 3 a uvolnf se styk opdrky 18 a vy¥stupniho &lenu 4 pohonu 16. Kontakty 23, 24 va-
kuového spinale 13 jsou stlaleny pritlalnou silou

Fy + Fe - FV

Vzddlenost g rovnou otevieni kontaktl 23, 24 vakuového spinade 13 lze m&nit zadroubo-
vénim pohyblivého kontaktnfho roubiku 2 do vodiciho pouzdra 1. Tim je moZno regulovat ote-
vieni kontaktd 23, 24 vakuového spinale 13. Méfenim a kontrolou vzdélenosti b lze sledovat
stav opotrebent kontaktd 23, 24 vakuového spinafe 13. Vzddlenosti g a b Jsou velmi malé,
¥d4dov& né&kolik milimetrd. Sfle Fo, kterd je vytvorena tla¥nou vypinaci pruZinou 5, a sila
Fy kterd je vytvorena tlanou kontsktn{ pru%finou 3, se tedy mé&ni p¥i stlafovéni jen ne-
patrné a lze je proto povaZovat za konstentni. Je tedy moZné nerovnost

Fk+Fa>Fv

povaZovat na platnou i pro klidovy stav prfistroje.

V¥hodou elektrického spinacfho pifstroje podle vyndlezu je predevdim to, %e izola&ni
nédoba vakuového spinale neni namdhdna ne tah, nybr% jen na tlak. Tim se sniZi nebezpeli
porusieni zdtavi a moZnost zhor3eni nebo ztrdty vakua vakuového spinale. Vzhledem k celkové

_konstrukci vychédzej{ kontaktni a vratné pruZina o pomérng velkém vn&j3im priméru, takiZe
mejf velké m¥rné pruZeni a zmény sil jsou p¥i obvyklych melych zdvizich n&kolika milimetrd
nepatrné.

Predm&tu vyndlezu lze pou¥it pii konstrukci elektriclgfch spinacich pfistrojl, zvlddté
stykadd vysokého napéti, a to jak jedno-, tak i vicepolovych.
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PREDMET VYINLKLEZU

Elektricky spineci pifstroj sestdvajici z pohonu a alespon jednoho vakuového spineale,
vyznaleny tim, %e vodici pouzdro (1) opatPfené na svém povrchu, na konci pevn& spojeném
s téhlem (17), prochdzejicim otvorem (19) ve vystupnim ¥lenu (4) pohonu (16) a opat¥enym
ne svém konci opdrkou (18), opfenou ze strany pohonu (16) o v¥stupni &len (4) pohonu (16),
alespon jednim ndkrukem (7), je svym druhym koncem, opatfenym prirubou (22) a pevnd spo-
jenym s pohyblivym kontaktnim roubikem (2), suvn¥ uloZeno v alespon jednom vnit¥nim né-
kruZku (10) dutého opérného pouzdra (9) opreného o viko (6) vakuového spina¥e (13), pii-
gem% tladnd kontaktn{ pruZina (3) nasazend na téhlo (17) je rozepiena mezi vodict pouzdro
(1) a vystupni &len (4) pohonu (16) a tla¥nd vypinaci pru%ina (5) nasazend na vodicim pouz-
dru (1) je rozeprena mezi vnit¥ni nédkruZek (10) dutého op&rného pouzdra (9) a ndkruZek (7)
vodictho pouzdra (1).

2 vykresy
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