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Vyndlez se tyké4 zapojeni obvodu pro vy-
vafovédni a udpravu Fi{dicich sil letadel.

Vynélez Ye3f vyvdZfeni a sniZenf ¥*{di-
cich sil letadel. Podstata vynilezu spodfivé
v tom, %e k servomechanizmu 1, spojenému téh-
lem 2 s *{dictfml orgdny letadla 5 je para-
leln® s ovlddalem od pilota 4 pfipojen vys-
tup z elektronického bloku 3 pro zpracovéni
pomocnych signdld, nap¥. signéiu polohy kor-

midla 6, signdlu charakterizujfciho rychlost Obr.
letu pop¥. polohu vzilakovych klapek 7 a sig- ,
ndlu vysazeni motoru 8. o4 1 2 5
Vyndlez lze vyu¥{t u v3ech typd leta- [Zif}___::::i::zfj**‘411;4:Zfi
del s mechanickym F{zenfm. .
PF{klad zapojeni podle vyndlezu je sche- 3
maticky znézorn&n na pfipojeném vykresu.
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Vyndlez se tykd zapojeni obvodu pro vyvafovdn{ a dpravu ¥{dicfch sil u letadel s mecha-
nickym #{zenfm. _

Poposud se u letound 8 mechanickym *{zenim pou%fva k vyvéien{ vyva!ovacfch plodek, vdtsi-
nou ovlédanych servomechanizmem a ke sniZeni t{dicfch 8il rdznych druhd éerodynamického odleh~
senf nebo odleh&ovacfch ploSek. Nevyhodou tohoto Pe3en{ jsou problémy se zajist¥nim bezpeZnos-
ti pfi samovolném vychylenf plodky do krajnfi polohy pfi vy33fch rychlostech letu, Zasty vznik
pFisévént kormidla v krajnfch polohéch, pop¥{pad® malé *{dict 8f{ly v okol{ nulové vychylky kor-
midla a zmenSovdn{ d&innosti kormidla pfi vychylkdch plodky. P¥itom tyto problémy lze predem
obt{in& pPedvidat a také Fedeni nebyvéd snadné.

Uvedené nevjhody odstrafiuje zapojenf obvodu pro vyvaZovéni a dpravu ¥fdicfch sil u leta-
del podle vynélezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze k servomechanizmu, spojenému tdhlem a F{-
dicfmi orgdny letadla je paraleln® s ovlsdalem od pilota p¥ipojen vystup z elektronického blo-
ku pro- zpracovédn{ pomocnych signdld, napffklad signdlu polohy kormidla, signdlu charakterizu-
Jtetho rycnloét letu, napf{klad polohu vztlakovych klepek a signdlu vysgzeni motoru. Servome-
chanizmus md%e byt spojen bud s vyvaZovaci plo3kou kormidla nebo tdhlem pFes pruZinu primo
8 kormidlem.

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je moZnost jednoduché dpfavy prib&hu #{dicich sil v z4-
vislosti na vjchylce kormidla, v¥etn¥ zmen3en{ sil, popfipad® i odstranini{ prisdvéni kormidla
a moZnost potlalen{ tf{¥ivosti a nefddouc{ odezvy a velkych zmén f{dicfch sil p¥i vysazen} mo-
toru. Tyto dpravy lze Jednoduchym zplsobem prov4ddat i ne hotovém letounu v prib&hu letovych
méfent.

P¥{klad proveden{ je zndzornin schematicky na pfipojeném vykresu, kée pFedstavuje obr. 1
zapojen{, kde servomechamizmus ov14dd kormidlo, obr. 2 zapojen{, kde servomechenizmus ovl4dd
vyvaZovaei plosku.

Do elektronického bloku 3 jsou p¥ivedeny pomocné signdly tj. signdl polohy kormidla §,
aigndl charakterizujfci rychlost, popf{padd polohu vztlakovych klapek ] a signédl vysazen{ mo-
toru, popt{pad® zmény konfigurace letounu 8. Vystup elektronického bloku 3} je prfipojen paralel-
nd 8 ovladalem od pilota 4 na vstup servomechanizmu 1, spojeného tdhlem 2 s Fidic{m orgénem
letadla 5, a to bud pfimo, v pifpad®, %e Ffdic{ orgén letadla 5 je tvolen vyvaZovaci plo3kou
(obr. 2) a nebo pres pruZinu § a dvouremennou pdku 10 v pF¥ipad&, Ze Ffdic{ orgén letadla je
tvoren kormidlem bez'vyv320vacich plodek (obr.l).

Do servomechanizmu 1, ovlddajiciho téhlem 2 vychylky vyvaZovac{ plodky kormidla nebo pfes
pruZinu 9 a dvouremonnou‘péku 10 kormidle, vatupuje s;gnél z ovladade od pilota 4 paraleln&
se vstupem z elektronického bloku 3. Elektronicky blok 3 prevddf signdl polohy kormidla 6

na signél pro servomechenizmus 1, ¥{m% se doséhne poZadované Upravy Fidief sf{ly. Ddle elektro-

’ Y
nicky blok } zpracovdvd v pripad? nutnosti pomocny signdl vysazeni motoru 8 a prevddl Jej tak,

aby byby potlateny neZddoucf zm&ny Fi{dicich sil a odezvy letounu. PFedchoz{ funkce jsou pFitom
24vislé na rychlosti letu dané signdlem charakterizujic{ rychlost letu, ktery lze nahradit sig-
nélem vysunut{ respektive zasunutf vztlakovych klapek 7. Nap¥fklad pfi vysunutych vztlakovych

klapkdch Jsou v &innostl ob& predchozi funkce, to je signél polohy kormidla § a signdl vysaze-
ni motoru, po pf{pad® zmény konfigurace letounu 8, priéémz Jaou odblokovény maximdlni{ vychylky
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servomechanizmu 1. P¥i zasunut{ vztlakovych klapek Jje nulovén signdl vysazeni motoru, pop¥ipa-

d& zmé&ny konfiguracé letounu 8 a zablokovény maximdln{ vychylky servomechanizmu 1 tek, aby maxi-

maln{ vychylky vyvaZoveci plodky nebo kormidla nebyly nadbytedn& v &,
Zapojen{ podle vyndlezu lze vyuift u v3ech typd letedel s mechanickym ¥{zenf{m.

PREDMET VYNALEGZU

1. Zapojeni obvodu pro vyvaZovéni a dpravu ¥fdic{ch sil letadel, vyzna&ené tim, %e k ser-
vomechanizmu (1), spojenému téhlem (2) s F{dicimi orgdny letadla (5) Je paraleln& s ovladalem
od pilota (4) pripojen vyatup z elektronického bloku (3) pro zpracovdni pomocnych signdly,
napriklad signdlu polohy kormidla (6), signélu charakterizujfcfho rychlost letu, popifpadé
polohu vztlakovych klapek (7) & signdlu vysazen{f motoru (8).

2. Zapojenf obvodu pro vyvaZovédni a dpravu ¥fdicich sil u letadel podle bodu 1, vyznalené
tim, %e servomechanizmus (1) je spojen tédhlem (2) s F{dicim orgdnem (5), tvorenym vyvaZovac{
plo3kou kormidla.

3. Zapojen{ obvodu pro vyvaZovdni a \dpravu *{dicfch sil u letadel podle bodu 1, vyznale-
né tim, Ze servomechanizmus (1) je spojen tédhlem (2) pres pru%inu (9) s Ffdic{m orgdnem (5),

tvorfenym kormidlem.

2 vjkresy



213 220

Obr. 1

Obr. o
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