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RIASSUNTO
Il guardia-ordito per ognuno delle*sﬁe aste dentate (1) inter
ne, guidate in maniera da risultare movibili, presenta un
rispettivo organo di accoppiamento e di manovra (9), che
30no sganciabili individualmente ed a forma di forcella si
impegnano sugli spinotti di trascinaménto (8) guidati nelle
fessure delle aste dentéte esterne fisse (2).
Tutti gli organi di accoppiamento e di manovra (9), sopportati
su di un asse (10) in comune sono contenuti in una cassa (11)
in cui si estendono lateralmente le aste dentate (1,2).

La cassa (11), sopportata scorrevole su due aste di guida

,(20); viene mossa ad andirivieni in direzione delle aste

dentate per mezio di ﬁn motore che fa pabte dell'apparecchio.
Ogni organo di accoppiamento e di manovra (9) per mezzo di
una camma di sostegno (30) associata, caricata da molla,
viene mantenuto nella posizione di trascinamento ed all'at

to del blocco di un'asta dentata (1) si orienta lateralmen

te in antagonismo alla azione della molla.
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In particolére viene azionéto ﬁn interrgttore per érrestare
la macchina di tessitura. La carica dellé'mollé che eserci
té ﬁna pressione contro 1la cémmé di sostegno (30) pud essere
ﬁariaté attré?erso Qna vite di impostazione (32). |
11 ﬁantaggio consiste in uné modesta forza di sgéncio,che
pud essere impdstaté indiVidualmente tenendo conto della
resistemnza di attrito fra‘l'asta dentété interné e quella
esterna (1 + 2).

DESCRIZTIONE
L'invenzione concerne un gﬁardiafordito elettro-meccanico presentan
te una pluralita di aste dentate interne, le quali sono gui
date movibili, per rénghi di lamelle paralleli rispettiva
mente in un'asta dentata esterna fissa e sono azionati in
modo da oscillare.Guardia-ordito elettro-meccanici di tale tipo
servono a disinserire la macchina di tessitura in caso di
rottura del filo di ordito, il che viene attuato per mezzo
della lamella che appartiene al filo di_ordito rotto, cade
fra i denti'dell'ésta dentéta interné guidaté in maniefa
movibile e dell'asta dentata esterné fissa e conseguentemen
te blocca il movimento permanente dell'ésta dentata interna
guidata in maniera movibile, per cui dopo il superaménto
della cérica di una molla viene azionato un intérrdttore
per disinserire la macchina di tessitura.
Poiché per lo piu non si pud disporre in gran numero di
lamelle asscciate éi fili di ordito, in un rango lﬁngo lé‘

macchina di tessitura, e cid per motivi di. ingombro, le la
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melle vengono sﬁddivise'in uné plﬁrélité di ranghi paralleli
'cooperénti con un ﬁguéle nﬁmefo di éste dentéte disposte
péréllelamente affiéncate. Ad esempio sﬁ sei aste dentéte
sono_disposti sel ranghi di lémelle ed ognﬁné di gueste
lémelle nel céso di una rottura del filoc di ordito dovra
essere in grado di attuare- l'arresto della macchina di
tessitura.-

I guardia-ordito finora noti di queste genere, dotati ad
esempio di sei aste dentate, presentano socltanto ﬁna mella
associata in comune a tutte e sei le aste dentate e con

la quale & possibile variare la resistenza, che deve essere
superata quando una lamella, caduta in consegﬁenzé della
rottura del filordi ordito, blocca una delle aste dentate
interne mosse ad andirivieni, affinché quindi sotto l'azig
ne del dispositivo di azionamento che.continua a funzionare
per il movimento oscillatorio, un organo di manovra cooperan
te con la mollé sia in grado di aziocnare Qn contétto per
disinserire la macchina di tessitura. La resistenza della
molla dovra essere impéstéta ad un valore relativamente gran
de affinéhé la forza di attrito derivante da sei aste non su
peri 1la cérica della molla, il che altrimenti porterebbe
come conseguenza ad errori di disinserzione della macchina
di tessitura, ed inoltre lé molla, in caso di aste dentate
interne che si mﬁovono éd éndirivieni con difficolta ed

in caso di forte insudiciamento, dovra essere costruita
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in maniera piu robusta.

A sua Qolta cid porté came conseguenzé él fétto che 1le
lamelle del gﬁérdia-ordito con modesto spessore di materiale,
in céso di bloccaggio dell'ésté dentata interna, vengono
danneggiéte O compresse eccessivémente, qﬁando la forza di
azionamento dell'asta dentata interné guidaté movibile &
ancora pieqb?mente efficace e spinge le lamelle contro
l'asta dentata esterné fiésa, prima che, dopo il supera
mento della carica della molla per mezzo dell'organo ai
manovra in tél céso azionato, venga disinserita lé macchina
di tessitura e quindi venga disinserito il dispositivo di
azionamentoc dell'asta dentata interné mossa. Nel noto
gﬁardia-ordito l'azionamento per le aste dentate & deriva
to délla macchina di tessitura in corrispondenza di un adat
to punto.

L'invenzione si e pertanto posta lo scopo di impedire il
danneggiamento oppﬁre 1tinutilizzabilita di lamelle di
guardia—ordito:per efffetto della causa precedentemente descrit
ta. Quando per ognuna delle aste dentate interne mobili

) previsté rispettivamente una molla associaté soltanto a
questa asta dentata. e che coopera rispettivamente con

un organo di accoppiamento e di manovra per disinserire'la
macchina di tessitﬁra, allora la resistenzé dellé molla

pud essere impostéta corrispdndentemente piccolé tenendo

conto delle forze di attrito solo di guesta asta dentata.
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COA il blocco delle ﬁste dentéte interne mobili da pérte

di ﬁna laMellé céduté in consegﬁenza dellé rottﬁra del filo
di ordito, sﬁ qﬁesta égisce qﬁindi éncoré solténto ﬁné for
zé corrispondentemente pi& piccolé, che non porta piu ad un
danneggiémento della lémellé.

Lo scopo dell'inﬁenzione di esclﬁdere dénneggiémenti di la
melle viene raggiﬁnto mediénte éccorgimenti indicati nella
rivendicézione 1.

Come vantaggio non solténto gi ottiene una preservazione
delle lamelle mé, éd esempio, énche la possibilita di imposta
re la mollé individdalmente in maniera diversa che per le
rimanenti aste dentéte, nel caso di una.nuova asté dentata
inserita nel dispositivo in sostituzione di un'asta dentata
danneggiata ed inﬁtilizzébile.

Inoltre, in conseguenzé del fatto che per effetto del bloc
co dell'asta dentata non devono forzatamente arrestarsi
anche tutte le rimanenti aste dentéte, come si verifica per

i guardia-ordito eiettro:mecpanici finora ncti, si ottiene il
véntaggio ulteriore, consistente nel fatto che le aste den
tate non bloccate e non disaccoppiate dal dispositivo di
accoppiamento possono ﬁlteriormente eseguire il loro movimeg.
to ad andirivieni, il che pud essere sfruttato per facilita
re la ricerca delle lamelle cadute, in quanto con l'ausilio
di un motore di azionémento proprio dell'épparecchio si azio

nano di nuovo le aste dentate e conseguentemente si pud

- 5w
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rendere facilmente indiﬁidﬁabile l'asta dentété blocca- ,
ta.
A tale scopo & necessario il particolare dispositivo
dell'apparecchio; infatti i guar‘dia—or-diﬁd elettro-meccanici
finora noti possiedono un azionamento che & ricavato dalla
macchina di teésitﬁra-e che pertantolquando la macchina di
tessitura & érrestéta’non puo essere in esercizio fintanto
che non si & eliminata la rottura del filc di ordito, ed
inoltre i noti guar'dia-'or'dito elettro-meccanici possiedono l:ma le\-ré
di ricerca, azionébile manualmente, per'la ricerca della la
mella caduté mediante modesto movimento delle aste denta-
te appositamenfe disaccoppiati dal dispositivo di azionamen
to. |
Nel disgositivo'secondo lt'invenzione il métore di aZionameB
to prOprio¥dellfépparecchio serve percido per il movimento di
andirivieni pérﬁanente delle aste dentate  come pure per
il movimento di.ricercé, a macchina di-fessituré arrestata,
e che pub essere effettuato mediante breve inserzione del
motore di azionémento proprio dell'apparecchio.
Un ulteriore véntaggiordegli organi di accoppiamento e di
manovra associati individualmente ad ognuno delle aste
déntate, consiste nel fétto che aggiﬁnﬁivamente éll'operézig
ne di manovra per disinserire lé'macchiné-di tessitura si
possono prevedere anche dispositivi indicétori associati’

individualmente ad ognuno delle aste dentate i quali di
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spositiﬁi'otticémente oppﬁre in éltra manieré adeguéta per
mettono.di rendere éssai rapidémente reperibili le éste
dentate bloccéti fré i riménenti‘non bloccati. Qﬁéndo per
ténto asséi répidémente si conosce in dﬁale réngo di 1émelle
¢ caduta una lamellé viene giad sostanziélmente fécilitdta
la ricerca del filo di ordito rotto. |
Un esempio di réalizzézione delltoggetto dell'invenzione
viene illustrato pil dettagliétamente nel seguitc in base
ail disegni. |
In particolare:
La figuré 1, in viété lateréle ed in rappresehtazione sche
matica, mostra 1'estremitd lato-azionamento
del guar‘dié-or’dito elettr'p.?meccanico.
la figura 2 mostra ﬁna vista dalltalto sﬁll'estremité del
gxﬁﬁia4xﬁito secondo lé figuré 1, con lé céssa
Vper gliforgani di accoppiamento e di manovra,
la figﬁré 3 moStré una vista déll‘alto secondo la figura 2
con uné cassa per gli:organi di accoppiémento
e di manovra, rappresentéta in dettéglio con
coperchio chiuso e con coperchio éperto,
lé figura 4 mostra.ﬁﬁa-vista lateréle del coperchio aperto
secondo la figﬁra'3, con 1é réppresentézione in
spéccato,
1a figura 5 mostré una vista 1éteréle del coperchio chiﬁso

secondo la figura 3, in rappresentazione in

-7 -
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spéccéto,

le figure 6 e 7 mostréno ﬁné sezione trésverséle attréverso
la.ééssé per gli orgéni di.éccobpiamento e di
ménbtra secondo,lé lineé I-I in figﬁré 3 nelle
dﬁe.ﬁbsizioni terminéli di moVimento,

la figﬁra 8 mostré ﬁné sezione trésverséle corrispondentemen
te alla figdré 6 ovvero alla figura 7, in cui &

“azionato l'organo di acCopﬁiamento'e di manovra,

- la figura 9 mostra ﬁné éeziéne parziéle attraverso lé céssa
secondo 1la linea JII-II in figura 8.

Nelle figure 1 fino a 3 & réppresentata ltestremita lato-

azionamento del gﬁar'd_ia-or'dito eletﬁfo—meccanico.

Questo possiede sei aste dentate " intern¢ mobili 1, che

sono movibili éd andirivieni ciascﬁno in un'asta denta-

ta esterna fissa 2.Le sei aste déntéte esterne 2,

disposte distanziate parallelamente l'uno accanto all'altra

sono fisséte in uné piéstré 3 di teléio, disposté trasversal

mente ad essi, come risulta dalla figuré 3. In figura 3,

all'interno della circonferenza a trétto‘e punto sulla

faccia superiore della piéstra 3 a teléio,é mostrato un

aettaglio di qﬁestd tipo di fisséggio. Le aste dentate

esterne fisse 2 presenténo ciéscunaruné cévé trasversale

4 in cui:si impegné léteralmente il bordo terminale di uma

asta di sostegno 5. Lé piéstré a teléio 3 ed un ulte

riore piastra a telaio, non rappresentata nel disegno, al

- 8 -
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l'éltré estremitad del gﬁérdié-ordito sono unite fra di loro
per mezzo di due tﬁbi_6_porta-filo costituenti insieme un
telaio stabile.

Nel caso di gl.iar'dié—or-*dito elettro-meccanici le asté dentate esterne
fisse vicino all'estremita possiedono ﬁné rispettivé fessura
longitudinéle 7 ed in corrispondenza delle dﬁe sﬁperfici
lateréli, fra di loro contrépposte, delle éste dentate
interne 1, mobili in maniera oscillénte, sono fissatf
rispettivamente'due spinotti di trascinamento 8 guidati
ciascﬁno in una fessura longitﬁdinéle 7 delle aste dentate
.esterne fisse 2.

Per azionére insieme tﬁtte le aste dentate interne 1, mosse
in maniera oécillante, per ogni asta dentata interna mobile
sﬁgli spinotti di trascinamento 8 previsti a coppie si impe
gna ﬁn rispettivo organo di accoppiamento e di ménovra a,

i quali organi sono fissati tutti sd un asse in comﬁne 10,
Questo asse 10 in comune & sopportéto in una cassa 11, che
si compone di una parte inferiore 12 e‘di ﬁn coperchio 13

in cui & sopportato l'asse 10. Il coperchio 13 della cassa
con l'ausilio di due cerniere 14 é-fisséto sullé.parte
inferiore 12 della cadssa, cosiccheé il coperchio della cassa
pud essere orientato:a saliscendi, éllo scopo di disporre
nelia cassa 11 dvvero di.poter estrarre da qﬁesta le estremi
tad delle aste dentate interne 1 mobili e delle

aste dentate esterne 2 per scopi di montag-
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gio e ¢i smontéggiq. La pérte inferiore 12 della cassa per
l'alloggiémento delle estremité delie asteAdentate e
degli spinotti di tréscinémento presenta sei rientranze 15
.a guisa di camera, le qﬁéli sono aperte verso l'esterno |
rlspettlvamente tramlte una fessura 16 nella parete laterale
della cassa, c051cche attraverso questa fessura 16 le aste
dentate =i estendono alltinterno della cassa.
Ogni orgéno di manovra e di accoppiémento 9 & eseguito a
forma di forcella in corrispondenza della estremitd non
rivolta verso l'asse 10, cosicché esso pud impegnarsi sﬁgli
'splnottl di trasc1namento 8 ed inoltre in corrlspondenza di
questa estremita a forma di forcella presenta anche una fes
sura 17, che si estende perpendicolarmente all'asse 10 dal
l1testremita, cosicché l'orgéno di accoppiamento e di manovra
9 pud impegnarsi sull asta:dentata mobile e sull' asta
dentata esterna fissa, 1 qua11 si estendono in partlcola
re attraverso 1a fessura 17.
Per muovere ad and1r1v1en1 le aste - dentate interng 1
mobili, rispetto alle,aste . dentate esterne 2, fissati
nellalpiastré 3 é teléio, lé cassé 11 inclusi gli organi di
accoppiamenté e di manovra 9 fissati in essa viene mossa
ad andirivieni su due aste di gﬁida 20.nella direzione lon
gitudinale delle aste dentate. L@ due aste di guida 20
sono fissate sulla piastra 3 .a telaio e si estendono ciéscg

na in una boccolé 21, che & dotata ad esempio di corpi a
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;uscinetto a rotolamento ed & disposté in un foro 22, attrg
versante trasﬁersaiménte la céssé 11,_51 di sotto'delle
rientrénze 15 per élloggiére le éste dentate.

T1 dispositivo di ézionamento, proprio dell'apparecchio,

ché serveper muovere ltandirivieni lé céssé 11, si compone
di un motore elettrico 23, fissato sul coperchio 3a della
plastra a teléio‘con ﬁn meccénismo_di trasmissione 24, che
in figura 1 sono rappresentéti solo scheméticamente, mentre
nella figura 2 sono rappresentati con le circonferenze di
base. L'albero di u501ta non rappresehtato del meccanismo

di trasm1551one tramite un eccentrico 25 ed una biella rap
presentata solo schematlcamente in figura 2 ed 1nd1cata con
26, aziona la cassa per il movimento ad andirivieni.

La biella 26 e sopportéta sulla cassa 11 sui due fori 22
alla stessa altezza di qﬁesti. Un disgositivo di azionamento
a motore élettnico & noto per ﬁn gﬁﬁ@ia*n@ito elettrico per
il movimento delle aste'  di contatto. per facilitare lé
ricerca della lamella caduta del gwnﬁla4md1u> Nel caso del
guardia-ordito elettro-meccanico del /genzfl descritto il dispositi
vo di ézionémento a motore elettrico serve tuttévié per muo
vere continuamente 1eggte dentaty interneg, che nel caso
di una rottura del filo di ordito viene interrotto per ef
fetto di una 1émellé cadﬁta del gﬁardﬁbgrdito e per effetto
del consegﬁente blocco delhaéste dentate, laddove contempo

raneamente vengono disinseriti l1tazionamento per le aste
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dentate interne e lé macchina di tessituré; Il dispositivo
di ézionamento che viene qﬁindi di nﬁoﬁo messo in funzione
ﬁer breﬁe tempo serﬁe inoltre,éllé'ficercé della lémellé cg
duta del g@ﬁﬁia4xﬂiuh che é'riconoscibile in qdénto essa

si mﬁove fra le lémelle vicine sospese éi fili di ordito.
Poiché nei gﬁardié-ordito elettro-meccanici~finora noti‘l'azionamento
-per il moﬁimento delle aste - ‘déntate'interne viene preleva
to dalla macchina di tesSitﬁré, a causa della macchiné di.
teséitura érrestéta'per-effetto di una rottﬁra del filo di
ordito, il movimento per la ricerca della lamella caduta
ovvero del filo di ordito rotto pﬁb‘essere eseguito soltanto
- manualmente, laddove in precedenzé va azionato ancora un
giunto per separare il dispositivo di azionamento della még
china dalle asté dentate interne.

La cassa 11, ché hella figura 3 & rappresentata nella metd
superiore con coperchio éperto 13 mentre nella meta inferiore
e réppresentaté con coberchio chiuso, contiene sei organi

di accoppiamento e di manovré 9, dai quali, nel céso di ﬁna
rottura dél filo di.ordito la disinserzione della macchina
di‘tessitura viene disattivaté da qﬁell'orgéno_di acc0ppiémeg
to e di'maﬂoﬁra che muove éd andirivieni l'asté denta-

ta interna bloccato dalla lamella caduta del guargija-ordito.
' Dalla sezione verticale nelle figure 6 fino a 8 & riconosci
bile il fatto=Che l'organo di accoppiamento e di manovra 9

& sostenuto solidale alla rotazione sull‘tasse 10 per mezzo
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-di una camma.di sostegno 30 céricaté da molla, cosicché .
l'estremité é'forcellé dell'orgéno di éccoppiémento e di
manovré 9 ébbréccia e trascina lo spinotto di tréscinémeg
to'8 dell'asta  dentata interna mobile 1. Come risulta dal
la figuré 9 dﬁe‘molle elicoidali 31 di pressione sono dispo
ste ai due lati di una vite di impostazione 32.

Le molle 31 dérﬁh lato spingono contro la camma di sostegno
30 e dall'altro'léto soﬁo appoggiéte contro gli spallémenti
di un manicotto filettato 33, che per mezzo dellé vité di
impostazione 32’in bése al principio di una vite di movimen
tolpub éssere avﬁitéto profondamente nel coperchio 13 oppu
relin direzione inversé. Consegﬁentemente viene vériéta 1la
‘pressione delle molle 31 sulla camma di sostegno 30. La
camma di sostegno 30 spinge in uné tacca trasversale 35 sul
contorno dell'organo di accoppiamento di méné?ra 9 e con
l'ofientamento dellﬁorgéno-di accoppiémento e di ménoﬁré g
in antagonismo all'azione delle molle 31 si porta fuori da
qﬁesta tacca 35, quando l'ésté dentats ‘interny mobile
1 & bloccata. La cassa ‘11 mossa ad éndiri?ieni fra le due
posizioni terminali effettua la corsa L il che & riconoscibi
le dalle figure_6 e 7 reciprocamente sfélsate. In particolare
gli spinotti di trascinamento 8 dell'asta dentata inter
na mobile 1 da una estremitd della fessura longitudinale 7
si muovono nell'asta | dentata esternz fissag 2 fino al

1'altra estremita della fessura. Nella figura 8 & rappresen
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tata la posizione terminale del moﬁiﬁento dellé cassa 11, cor
rispondente allarfigﬁra 6, léddoﬁe tﬁttévié,primé del restrin
gimento di questa poéiziohe terminélefé stata bloccété
l'asta dentata interna mobile 1 ed & stato corrispondente
mente orientéto in fﬁbri l'organo di,éccoppiémento e di mano
vra 9. | '

Con l'orientamento in fuofi dell'organb_di accoppiamento e
di manovra 9 viene azionaté una molla di contatto 36, che &
disposta all'interno del coperchio 13 della cassa e con la
propria estremita & arrestété in un'ulteriore cava trasversa
le 37 sul contorno dell'organo di éccoppiamento e di manovra
9 e con l'orientamento di detto organo di accopplamento e

di manovra 9 viene orientata verso l'alto cosicché la molla
di contatto 36 chiﬁde il circuito elettrico fra due asti-

ne di contatto 38 e 39 che si estendono internamente all'in
terno del coperchio 13 dellé céssé 11 sﬁllé sua intera lun
ghezza. Le spine di contatto 40, 41 disposte sul lato ester
no del coperchio sono collegate con astine di contatto
38 e 39 e-servéno all'éllacciémento di ﬁn ca#o, che fa capo
al sistema di poméndo di azionamento della mééchiné di tes
sitﬁfa, per érreétare lé macchiné di tessituré.

L'orgéno di ACCOppiémento é di manovra 9 pﬁb orientarsi ig
teralmente in.misuré‘tale che gli spinotti di trascinamento
8 dell'asta - dentata interrs mobile 1 e ;festremité a

forcella dell'drgano di éccoppiamento e di manovra 9 si 1i

- 14 -
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berano completémente fra di loro e perténto di ndovo si im
pegnano éﬁtométicémente énche l@ﬁno nell'éltro in céso di
direzione di movimento inﬁerso; Ciod évﬁiene énche qﬁéndo
dopo l'arresto dellé mécchiné di‘tessitﬁré e dopo l'azioné
mento per le aste dentate interne mobili, nel caso di ﬁna
rottura del filo di ordito, successivamente viene nuoﬁa—
mente messo in funzione per breve tempo l'azionamento per
le aste déntate interne mobili, per facilitare la ricercé
del filo di ordiﬁo rotto. In particolére lé lamella del
gﬁardié—ordito,-ché proroé il bloccaggio dell'ésta denta
ta interna, riceve inﬁero alcuni urti per effetto del movi
mento ad andirivieni, ancora pecssibile corrispondentemente
alla gréndezzé dell'interﬁallo fra i denti, delltasta
dentata interna, con contemporaneo oriefitamento ad andiri
vieni dell'orgéno di accoppiamento e di ménovra 9; tﬁttavia
l'enﬁité della sollecitézione delle 1émelle del guardia-ordi
to & modesta, poiche la carica delle due molle 31 delle
complessive sei coppie di molle di questo gﬁardié-ordito &
piccola risﬁetto alla ﬁnica molla prevista nel caso di un
guardia-ordito elettro-meccanico del tipo finora noto.

A differenza dei guardia-ordito del genere finora noto gli
.organi di accoppiamento e di méno#ra sgénciébili indiﬁidﬁa;
mente permettono inoltre che si dispongano dispositivi indi
cétori individﬁali; ad esempio dispositivi indicatori 45

ottici, ézionati elettricamente, per ognuna delle aste
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dentate interne mobili 1 sul coperchio 13 dellé cassa, come
risulta délla'figuré 1, cosicché & possibile riconoscere
immediatamente qﬁéle delle sei aste dentate & stata bloccg
ta da una lémeila del guardié—ordito.
| RIVENDICAZIONTI
1) Guar'dia-or'dito elettro-meccanico con.una pluralita di aste
dentate interne;‘che sono gﬁidate movibili per ranghi di
lamelle paralle%i rispettivémente in un'asta dentata ester-
na fissa e éono ézionéta con movimento 6scillétorio, cérag

terizzato dal fatto éhe ogni asta dentata interna (1)
guidato movibile trémite un rispettivo organo di accoppia
mento e di manovra (9), sganciébile individualmente, & in
accoppiamento motore con una cassa (11-13) contenente tutti
gli organi di accoppiémento e di manovra, e la cassa (11 -13)
guidata in maniera movibile é'éziénatd tramite mezzi di
trasmissione (24-26) per il movimento oscillatorio mediante
un motére di azionamento (23) proprio dell'éppérecchio.

2) Guardia-ordito Secondo lé rivendicézione 1, carétterizzato
dal fatto che ognuno degli orgéni di‘éccoppiémento e di
manovra (9}, sopportétc nellé cassa (11-13) in comune su

un asse (10), e orientabile in éntagonismo all'azione di una
carica elasticé (31), éssociété distintémente.ad ogni

organo di accoppiamento e di manovra (9), nonchg dal fatto
che 1la céricé eléstica,gmpostébile indiﬁiduélmente per ogni

orgénO'di accoﬁpiamento e di manovra (9).

- 16 -



PRO-PAT s.r.l

3) Guardia-ordito secondo la rivendicazione 2, con spinotti di
tféscinémento (8) disposti in corrispondenza delle due sg
perfici laterali di'ognﬁno delle aste dentéte interre
‘(1), gﬁidate movibili,'i quali spinotti sono guidati in
fessure (7) alle estremita ddle aste o dentate‘estern e
fisse (2), cérétterizzato dél fatto che ognﬁno degli organi
di accoppiémento e di ménovra {9) si impegna é force;la rispet
tivamente sugli spinotti di trascinamento (8) dispoéti su
un'asta dentata (1) guidata movibile, nonché dal fatto
che in caso di blocco di un' asta ° dentata (1) l'éssg
ciétOtrgéno di éccOppiémento e di manovra (9) da una posi
zione, definita da uné camma di sostegno (30), caricata

da molla ed arrestata in una tacca (35) sul contorno del
1'orgéno di éccoppiamento e di manovra (9), in conseguenza
del movimento rélativo fra gli spinotti di tréscinamento (8)
e 1a cassa (11-13) ulteriormente in movimento, & orientabi

. le verso direzioni opposte.

4) Guardia-ordito secondo lé rivendicézione 3, caratterizzato
dal fatto che neiiéﬁeéssé (11-135 per cgni organo di ac
coppiamento e di manovra (9) sono disposti elementi di con
tatto (36-39), che cooperanc con questo, sono ézionabili
mediante l'orientémento del;'organo di accoppiamento e di
manovrﬁr(g)‘e.chiudoné in particolére un circuito elettrico
per un eeghéle per l'indicazione e,'oppﬁre il coméndo della

macchina.



5) Guardia-ordito -secondo lé‘rivendicézione 4, cérétterizzéto
dal fatto che gli elementi di contatto (36-39), associati
ad ognuno degli'orgéni-di accoppiément6 e di manovra (9),
sono coilegéti elettricémente con un rispettivo dispositivo
indicatore (45) per 1Eidentificézione déﬁﬂasta dentata

(1) di volta in volta bloccata .

PRO-PAT s.f.i.
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1) Guardia-ordito elettr'o-meccanlco con-una pluralita di. aste .
dentate interne, che sono guldate movibili per ranghi dl
lamelle paralleli rispettivamente in un'asta dentata ester-
na fissa e sono azionata con movimento oscillétorio, CéraE

terizzato dal fatto che ogni asta dentata interna (1)
guidato movibile tramite un rispettivo organo di accoppia
mento e di manovra (9); sganciébile individualmeﬁte, & in
accoppiamento motore con uné cassa {(11-13) contenente tutti
gli organi di accoppiémento e di manovra, e la cassé (11 -13)
guidata in maniera movibile e ézionaté tramité mezzi di
trasmissione (24-26) per il movimento oscillatorio mediante
un motore.di azionamento (23) proprio dell'appérecchio.
2) Guardia-ordito secondo lé rivendicazione.1, carétterizzato
dal fatto che ognuno degli orgéni di éccoppiémento e di
manovra (9), sopportéto nellé cassé (11—13Y.in cbmune su
un asse (10}, e oriéntébile in éntagonismo alltazione di una
cérica elasticé_(31), éssociété distintémente ad ogni
organo di accoppiamento e di manovra (9), nonché dal fatto

e

che 1la carica elastica /impostabile individualmente per ogni

organo ‘di accoppiamento e di manovra (9).

ST



" 3) Guardia-ordito .secondo la rivendicazione 2, con spinotti di
trascinamento i8) disposti in corrispondenza delle due su
perfici léterali di'ognﬁno delle aste dentéte interne
(1), g&idate movibili, irqﬁali spinotti sono gﬁidati in
fessure (7) alle estrémité ddle aste dentang estern e
fisse (2), cérétterizzato dal fatto che ogndno degli organi'
di accoppiémeﬁto e di manovra (9) si impegna a forcella rispet
tivamente sugli spinotti di trascinamento (8) disposti su
un'asta dentéta (1) guidéta movibile, nonché dal fatto
che in caso di blocco di un' asta  dentata (1) l'éssg
ciéto<rgano di ac00ppiémento e di manovra (9) da una posi
zioné, definita da uné camma di sostegno (30), caricata

da molla ed arrestata in una tacca (35) sul contorno del
l'orgéno di éccoppiamento e di manovra (9}, in conseguenza
del movimento rélativo fra gli spinotti di tréscinamento (8)
e la cassa (11-13) ulteriormente in movimento, & orientabil
.le verso direzioni opposte.

4) Guardia-ordito secondo 1& rivendicézione 3, caratterizzato
dal fatto che neiléseéssé (11—13) per ogni organo di ac
coppiamento e di manovra {9) sono disposti elementi di con
tatto (36-39), che cooperano con questo, sono ézionabili
mediahte l'orientamento dell'organo di accoppiamento e di

7 manovré (9) e‘chi&donb in particolére un circﬁito elettrico
per un segﬁéle per lt'indicazione e,‘oppﬁre il coméndo della

macchina.
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5) Guardia-ordito secondo lé riﬁendicézione 4, éérétterizzato
dal fatto che gli elementi di contatto (36-39), associéti
ad ognuno degli orgéni-di a;coppiément§ e di manovra (9},
sono collegéti elettricémenﬁe con ﬁn rispettivo dispositivo
indicatore (45) per ltidentificézidne déﬁﬁasta : dentata

(1) di volta in volta bloccata.
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GUARDIA-ORDITO ELETTRO-MECCANICO

L'invenzione concerne un guardia-ordito elettro-meccanico presentan

te una pluralita di aste dentate interne, le quali sono gui
date movibili, per rénghi di lamelle paralleli vrispettiva
mente 1in untasta dentata esterna fissa e sono azionati in
modo da oscillare.Guardia-ordito elettro-meccanici di tale tipe
servono a disinserire la macchina di tessitura in caso di
rottura del filoc di ordito, il che viene attuato per mezzo
della lamella che appartiene al filo di ordito rotto, cade
fra i denti dell'ésta dentata interné guidata in maniefa
movibile e dell'asta dentaté esterna fissa e conseguentemen
te blocca il movimento'permanente dell'tasta dentata interna
guidata in maniera mo§ibile, per cui dopo il superamento
della carica di una molla viene azionato un interrﬁttore
per disinserire la macchina di tessitura.

Poiché per lo piu non si‘pub disporre in gran numero di
lamelle assoclate éi fili di ordito, in un rango,lﬁngo‘la

macchina di tessitura, e cido per motivi di.ingombro, le la
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melle vengono suddivise in una plurélité di ranghi paralleli
cooperanti con un ﬁgﬁéle nﬁmero di éste'dentate disposte
parallelamente'affiahcate; Ad esempio s& sel aste dentate
sono disposti sei ranghi di lémelle ed ognuné di queste
lamelle nel caso di una rottura del filo di ordito dovra
essere in grado di attuare- l'arresto della macchina di
tessitura.

I guardia-ordito finora noti di questo genere, dotati ad
esempio di sei aste dentate, presentanc soltanto ﬁna molla
associata in comune a tutte e sei le aste dentate e con

la quale & possibile variare la resistenza, che deve essere
superata guando una lamella, cadﬁta in conseguenza della
rottura del filo‘di ordito, bloccé una delle aste dentate
interne mosse ad andirivieni, affinché quindi sotto l'azio
ne‘del dispositivo di azionamento che.continua a funzionare
per il movimehto oscillatorio, un organo di manovra cooperan
te con 1a mollé sia in grado di ézionare un contétto per
disinserire la macchina di tessitura. La resistenza della
molla dovra essere impéstéta ad un valore relativamente gran
de affinéhé la forza di attrito derivante da sei aste non su
peri la cérica della molla, il che altrimenti porterebbe
come conseguenza ad errori di disinserzione della macchina
di tessitura, ed inoltre lé molla, in caso di aste dentate
interne che si mﬁovono éd éndirivieni con difficolta ed

in caso di forte insudiciamento, dovrd essere costruita

e



in maniera piu robusta.

A sua Qolta cid porté came conseguenzé él fétto che le
lamelle del g&ardia—ordito con modesto spessore di materiale,
in céso di bloccaggio dellfasté dentata interna, Qengono
dénneggiate 0 compresse eccessivémente, qﬁando la forza di
azionamento delltasta dentata interna guidaté moVibile e
ancora pieqh?ménte efficace e spinge ie lamelle contro
l'asta dentata esterné fissa, prima che, dopo il supera
mento della carica della mollé per mezzo dell'organo di
manovra in tél caso azionato, venga disinserita lé macchina
di tessitura e duindi venga disinserito 1l dispositivo di
azionamento dell'asta dentata interné mossa. Nel noto
gﬁardia—ordito lfazionamento per le aste dentate ¢ deriva
to dalla macchina di tessitura in corrispondenza di un adat
to punto.

L'invenzione si & pertanto posta lo scopo di impedire il
danneggiamento oppﬁre l'inutilizzabilita di lémelle di
guardia-ordito per effetto della causa precedentemente descrit
ta. Quando per ognuna delle aste dentate interne mobili

& prevista rispettivamente una molla associaté soltanto a
questa asta dentata e che coopera rispettivamente con

un organo di accoppiamaento e di manovra per disinserire.la
macchina di tessitura, allora la resistenzé dellé molla

" pud essere impostata cOrrispﬁndentemente piccolé tenendo

conto delle forze di attrito solc di gquesta asté dentata.

=,
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Con 1l blocco delle éste dentéte interne mobili da pérte

di ﬁna 1amellé céduté in consegﬁenza déllé rottdra del filo
di ordito, sﬁ_qﬁesta égisce qﬁindi éncoré solténto uné for
zé corrispondentemente piu piccolé, che,non porté piu ad un
danneggiémento della‘lémellé.

Lo scopo dell'invenzione di esciﬁdere danneggiémenti di la
melle viene raggiﬁnto mediante éccorgimenti indicati nella
rivendicézione 1.

Come vantaggioc non solténto si otiiene ﬁna preservazione
delle lamelle ma, ad esempio, anche la possibilitd di imposta
re la molla individﬁalmente in maniera diversa che per le
rimanenti aste dentéte, nel caso di una nﬁova ésté dentata
inserita nel dispositivo in sostituzione di un'asta dentata
danneggiata ed inutilizzébile.

Inoltre, in conseguenzé del fatto che per effetto del bloc
co dell'asta dentata non devono forzatamente arrestarsi
anche tutte le rimanenti aste dentéte, come si verifica per

i guar‘dié-or’dito elettro=meccanici finora ncti, si ottiene il
vantaggio ulteriore, consistente nel fatto che le aste den
tate non bloccate e non disaccoppiate dal dispositivo di
accoppiamento possono ﬁlteriormente eseguire il loro movimeﬂr
to ad andiriViéni, il che pub essere sfruttatce per facilitg
re la ricerca déllé lamelle cadute, in quanto con 1'éﬁsilio
di un motore di azionémento proprio dell'épparecchio si azio

nano di nuovo le aste dentate e conseguentemente si pud
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rendere facilmente individuabile 1'asta dentata blocca-
ta.

A tale scopo & necesséri§ il particolare dispesitivo
dell'apparecchio; infatti i guar'dia-or-diiﬁor eletfro-meccanici
finora noti prsiedono un azionémento che & ricéﬁéto dalla
macchina di tessiturare che pertantolquando la macchina di
tessitura & érrestéta’non pud essere in esercizio fintanto
che non si €& eliminata la rottura dellfilo di ordito, ed
ijﬁaltre i noti guahdiaéordito eléttro-meccanici possiedono ﬁné leVa
di ricerca, azionébile manualmente, per'la ricerca della la
mella caduta mediante modesto movimento delle aste denta-
te appoéitamenﬁe disaccoppiati dal dispositivo di azionamen
to. |

Nel dispositivo'secondo l'invenzione il métore di azionamen
to proprio1dellfépparecchio serve percid per il movimento di
andirivieni permanente delle éste dentate come pure per
il movimento dilricercé, a macchina di‘tessituré arrestata,
e che pﬁb essere effettuato mediante breve inserzione del
motore di azionémento proprio dell'apparecchio.

Un ulteriore véntaggio degli organi di accoppiamento e di
manovra associati individualmente ad ognuno delle aste
dentat e, consiste nel fétto che aggiﬁntivamente éll'operézig
ne di manovra per disinserire lé macchiné di tessitura si
possonO'prevédere anché diSpositivi indicétori associati

individualmente ad ognuno delle aste dentate i quali di
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- spositivi otticamente oppure in altra maniera adeguata per

mettono di rendere assail rapidamente reperibili le aste

dentate bloccati fré i riménenti non bloccati. Qﬁéndo per

tanto assai rapidamente si conosce in quale rango di lamelle

& caduta una lamella viene gia sostanzialmente facilitata

la’

Un

ricerca del filo di ordito rotto.

‘esempio di'realizzézione dell'oggetto dell'invenzione

viene illustrato pill dettagliatamente nel seguito in base

ai
In

La

la

la

la

1a

disegni.
particolare:
figura 1, in vista laterale ed in rappresentazione sche

matica, mostra l'estrémité'léto—azionamento
del guardié—ordihaelettrp#meccanicol

figura 2 mostra una vista dali'alto sﬁll'estremité del
guardia~ordito secondo la figﬁré 1, con lé céssa
per gli organi di accoppiamento e di manovra,

figuré 3 mostré ﬁna vista déll'alto secondo la figura 2
con uné cassa per gli organi di accoppiémento_
e di manovra, rappresentéta in dettéglio con
coperchio chiuso e con coperchio éperto,

figura 4 mostra‘ﬁﬁa-vista lateréle del coperchio aperto
secondo la figura 3, con lé réppresentézione in
épéccato,

figﬁra 5 mostré una vista lateréle del coperchio chiﬁso

secondo la figura 3, in rappresentazione in

o
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spéccéto, .
le figure 6 e 7 mostréno ﬁna sezione trésverséle attréverso
lazééssé per gli orgéni di éccoppiémento e di
ménpﬁra secondo,lé linea I-I in figﬁré 3 nelle
due bbsizioni terminéli di movimento,
la figdra 8 mostra una sezione trasversale corrispondentemen
| te alla figﬁré 6 ovvero allé figura 7, in cui &
azionato 1'organ§ di accoppiamento e di manovra,
la figufa 9 mostra ﬁné Seziéne parziéle attraverso 1é céssa
secondo la linea II-II in figura 8.
Nelle figure 1 fino a 3 & réppresentata l'estremita lato-
azionamento del gLiér*dia-or'dito eletﬁfo-meccanico.
Questo possiede sei aste dentate " interne mobili 1, che
sono movibili ad andirivieni ciascuno in un'asta denta-
ta esterna fissa 2.Le sei aste . dentate esterne 2,
disposte disténziéte péréllelamente 1'uno accanto all'éltra,
sono fisséte in ﬁné piéstré 3 di teléio, disposté trasversal
mente éd essi, come risﬁita déllé figuré 3. In figura 3,
all'interno dellé circonferenza é trétto e punto sulla
faccia superiore della piéstba 3 a teléio,é mostrato un
dettaglio di qﬁestd tipo di fisséggio. Le aste dentate
v o
esterne fisse 2 presenténo ciéscuna-uné cava trasversale
4 in cui;si impegné léteralmente il bordo terminale di um
asta . di sostegno 5. La piésﬁré a telaio 3 ed un ulte

riore piastra a telaio, non rappresentata nel disegno, al

D
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1'altra estremitd del guardia-ordito sono unite fra di loro
per mezzo di dﬁé_tﬁbi 6 porta-filo costitﬁenti insieme un
teléio stébile.

Nel caso di gﬁar'dié-ordito elettro-meccanici le asté dentate esterne
fisse.vicino all'estremita possiedono ﬁna rispettivé fessﬁra
longitudinéle 7 ed in corrispondenza delle dﬁe sdperfici
laterali, fra di loro contrapposte, delle éste dentate
interne 1, mobili in méniera oscillénte, sono fissat#
rispettivamente due spinotti di trascinamento 8 guidati
ciascuno in uﬁa fessura loﬁgitﬁdinéle 7 delle aste dentate
esterne fisée 2. |

Per azionére insieme tutte le aste dentate interne 1, mosse
in maniera oscillante, per ogni asta dentéta interna mobile
Sﬁgli spinotti di ﬁrascinamento 8 previsti é coppie si impe
gna un rispettivo organo di éccoppiamento e di ménovra 9,

i quali organi sono fissati tutti sﬁ un asse in comune 10.
Questo ésse 10 in comune & sopportéto in una cassa 11, che
si compone di ﬁna parte inferiore 12 e di Qn coperchio 13

ih cui & sopportato ltasse 10. Il coperchioc 13 della cassa
con l'ausilio di due cerniere 14 & fissato sullérpérte
inferiore 12 della cassa, cosicché il coperchio della cassa
puo essere orientatOié saliscendi, éllo scopo di disporre
ﬁella cassa 11 ovvero di.poter estrarre da qﬁesta le estremi
ta delle aste dentate interne 1 mobili e delle

aste dentate esterne 2 per scopl di montag-
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gio e di smontéggio. La pérte inferiore 12 della cassé per
l'alloggiémento delle estremita delle aste‘dentate-e
degli spinotti di tréscinémento presenta sei rientranze 15
'é guisa di cémefé, le qﬁéli sono aperte verso l'esterno |
rlspettlvamente tramite una fessura 16 nella parete laterale
della cassa, cosicchd attraverso questa fessura 16 1e aste
dentate si estendono all'interno della cassa.
Ogni organo'di manovra e di accoppiémento 9 & eseguito a
forma di.forcella in corrispondenza dellé estremita non
rivolta verso ltasse 10, cosicché esso pud impegnarsi sﬁgli
' splnottl di trasc1namento 8 ed inoltre in corrispondenza di
questa estremlta a forma di forcella presenta anche una fes
sura 17, che si estende perpendicolarmente all'asse 10 dal
l'estremita, coéicché l'orgéno di accoppiamento e di manovra
9 pud impegnarsi sull'asta dentata mobile e sull' asta
dentata esterna fissa, i quall si -estendono in partlcola
re attraverso lé fessﬁré 17.
Per muovere ad éndifiﬁieni le aste - dentate interne 1
mobili, rispetto élle aste - dentéte esterne 2, fissati
nella piastra 3 a teléio, la cassé 11 inclusi gli organi di
accoppiamento e di manovra 9 fissati in essa viene mossa
ad andirivieni su due aste di gﬁida 20'nella direzione len
pitudinale delle aste dentate. Le due aste di guida 20
sono fissate sulla piastra 3 a telalo e si estendono c1ascu

na in una boccola_21; che & dotata ad esempio di corpi a

GG
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cuscinetto a rotolamento ed & dlsposta in un foro 22, attrg
versante trasversalmente la cassa 11, al di sotto delle
rientrénze 15 per élloggiére le aste dentate.

I1 dispositivo di ézionamento, proprio dell'tapparecchio,

che serveper muovere l1tandirivieni 15 céssé 11, si compone
di un motore elettrico 23, fissato sul coperchio 3a della
piastra a teléio‘con un meccénismo,di trésmissione 24, che
in figura 1 sono réppresentéti solo schematicamente, mentre
nella figura 2 sono rappresentati con le circonferenze di
base. L'albero dl usc1ta non rappresentato del meccanismo

di trasm1551one tramite un eccentrico 25 ed una biella rap
presentata solo. schematlcamente in figura 2 ed indicata con
26, aziona 1la cassa per il movimento ad andirivieni.

La biella 26 & sopportéta sulla cassa 11 sui due fori 22
alla stessa altezza di qﬁesti. Un dispositiﬁo di azionamento
a motore élettnico & noto per un Qxﬁﬁia4nﬂiu) elettrico per
i1 movimento delle aste . di contatto:per facilitare 1a
rlcerca della lamella caduta del gmnﬁla4xﬂlu) Nel céso del
guardia-ordito elettro-meccanlco del /genzﬁel descritto il dispositi
vo di azionamento a motore elettrico serve tuttav1a per muo
vere continuamente le aste - dentate interng, che nel caso
di una rottura del filo di ordito viene interrotto per ef

" fetto di una 1amella caduta del guanha,omhjo e per effetto
del conseguente blocco delle aste dentate , laddove contempg

raneamente vengono disinseriti 1tazionamento per le aste

I
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dentate inﬁerne e la macchina di tessitura. Il dispositivo
di ézionamento che viene qﬁindi di nﬁo&o messo in funzione.
per bre&e tempo serﬁe inoltre éllé'ficercé della lémellé cé
duta del g@ﬁﬂia4xdiuh che & riconoscibile in qﬁénto essa

si mﬁove fra le lémelle vicine sospese éi fili di ordito.
Poiche nei guapdié-ordito elettro-meccanici finora noti:l'azionamento
per il moﬁimento delle aste  Adéntate interne viene preleva
to dalla macchina di teséitﬁré, a causa della macchina di.
tessitura arrestata per effetto di una rottura del filo di
ordito, il moyimento per lé ricerca della lamella caduta
ovvero del filo di ordito rotto pﬁb essere eseguito soltanto
~manualmente, laddove in precedenza va azionéto éncora uh
giunto per separare il dispositivo di azionamento della még
china dalle asté dentate interne.

La cassa 11, ché nella figura 3 & rappresentata nella'meté
superidre con coperchio éperto 13 mentre nella meta inferiore
é réppresentaté con coperchio chiuso, contiene sei organi

di accoppiamento e di manovré 9, dai quali, nel céso di una
rottura del fiio'di ordito la disinserzione della macchina
di tessitura viene disattivaté da qﬁell'orgéno_di accoppiémeg
to e di maﬂovra che muove éd andirivieni 1'asté denta-

ta interna bloccato déllé 1éme11a caduta del guanﬁg_ordito.
Dalla sezione verticale nelle figure 6 fino a 8 & riconosci
bile il fatto che l'organo di éccoppiamento e di manovra 9 |

% sostenuto solidale alla rotazione sull'asse 10 per mezzo

I T

O



-42-

-di una caﬁma‘di sostegno 30 céricaté da molla, cosicché
1'estremité a forcellé dell'orgéno di éccoppiémento e di
manovré 9 ébbréccia e tréscina 10'spin6tto di tréscinémeg
to 8 dell'asta dentéta interna mobile 1. Come risﬁlté dal
- 1a figuré 9 dﬁe molle elicoidali 31 di pressione sono dispo
ste ai due 1éti di.una‘iite di impostazione 32.

Le molle 31 dé‘ﬁn léto spingono contro lé-camma di sostegno
30 e dall'altro'lato soﬁo appoggiéte contro gli spallamenti
di un manicotto filettato 33, che per mezzo dellé vite di
impostazione 32!in base al principio di una vite di movimen
tb,pgb essere av?itéto profondamente nel coperchio 13 oppu
re in direzione inversé. Consegﬁentemente viene vériéta la
pressione delle molle 31 sulla camma di sostegno 30. La
camma di sostegno 30 spinge in uné tacca trasversale 35 sul
contorno dell'organd di accoppiamento di ménéﬁra 9 e con
l'orientamento delliorgéno di accoppiémento e di ménoﬁré 9
in antagonismo all'azione delle molle 31 si porta fuori da
'qdesta tacca 35, quéndo l'ésté dentaty interny mobile
1 & bloccata. La cassa 11 mossa ad andirivieni fra le due
posizioni terminali effettua. la corsa L il che & riconoscibi
le dalle figure 6 e 7 reciprocamente sfélsate. In particeolare
gli spinotti di trascinamento 8 dell'asta  dentata inter
na mobile‘1 da una estremita della fessﬁré_longitﬁdinéle 7
si muovono nelltasta | dentata esterng fissa 2 fino al

1'altra estremitd della fessura. Nella figura 8 & rappresen
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tata la posizione.términale del moﬁiﬁento della cassa 11, cor
rispondente alla figﬁra 6, léddoﬁe tﬁttévié,primé del restrin
gimento di questa posizioﬁe terminélelé stéta bloccété

l'asta dentata interna mobile 1 ed & stato corrispondente
mente orientato in fuori 1'organo di accoppiamento e di mano
vra 9;

Con l'orieﬁtamento in fuori dell'orgénb di accoppiamento e

di manovra 9 viene azionété una molla di contatto 36, che &
disposta all'interno del coperchio 13 della cassa e con la
propria estremita & arrestata in un'ulteriore cava trasversa
le 37 sul contorno dell'organo di éccoppiamento e di manovra
9 e con l'orientamento di detto organo di accoppiamento e

di manovra 9 viene orientata verso 1l'alto cosicche la molla
di contatto 36 chiﬁde il circuito elettrico fra due asti.

ne di contatto 38 e 39 che si estendono internamente all'in
terno del coperchio 13 della cassa 17 sulla sua intéra lun
ghezza. Le spine di contatto 40, 41 disposte sﬁl iéto ester
no del coperchio sono collegate con astine di contatto
38 e 39 e servono all'éllacciamento di ﬁn caﬁo, che fa capo
al sistema di comando di azionamento della macchina di tes
'sitﬁra, per arrestare lé macchiné di tessitdra.

L‘orgéno di #cCoppiémento é di-méno&ré 9 pud orientarsi ig
teralmente in.misuré tale che gli spinotti di trascinémento

8 dell'asté dentata interrs mobile 1 e l'estremita a

forcella delltorgano di éccoppiamento e di manovra 9 si 13
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beréno completémente fré di loro e perténto di nﬁovo si im
pegnano éﬁtométicémente énche liﬁno nell'éltro in céso di
direzione di movimento inverso. Cid éV&iene.énche qﬁéndo
dopo 1'arresto della macchina di tessitura e dopo 1'azion§
mento per le éste dentate interne mobili, nel caso di ﬁna
rottura del filo di ordito, successivamente viene nuoﬁé—
mente messc in funzione per breve tempo l'azionamento per
le aste dentate interne mobili, per facilitare la ricerca
del filo di ordito rotto. In particolare lé lamella del
‘gﬁardia-ordito, che proﬁoca il bloccaggio delltasta denta
ta interna, riceve invero alcuni urti per effetto del movi
mento ad andirivieni, ancora possibile corrispondentemente
alla grandezza dell'intervallo fra i denti, dell'asta
dentata interna, con contemporaneo oriehtamento ad andiri
vieni dell‘orgéno di accoppiamento e di manovra 9; tﬁttavia
ltentita della sollecitazione delle lamelle del guardia-ordi
to & modesta, poiché Ié carica delle due molle 31 delle
complessive sei coppie di molle di questo guardia-ordito e
piccola rispetto alla unica molla prevista nel caso di un
guardia-ordito elettro-meccanico del tipo f‘inor’a noto.
A'differenza dei guardia-ordito del genere finora noto gli
organi di accoppiamentb e di manoﬁra sgénciébili indiﬁidﬁai
mente permettono inoltre che si dispongano dispositivi indi
" catori individuali, ad esempio dispositivi indicatori 45

ottici, azionati elettricamente, per ognuna delle aste
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dentate interne mobili 1 sul coperchioc 13 della cassa, come
risulta dallalfigura 1, cosicché e possibile riconoscere
' immediatamente quale delle sei aste dentate & stata blocca

ta da una lamella del_guardia;ordito.
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