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(54) Zatizeni pro .pohon vietena obrabéciho stroje

Vynélez se tykd zafizeni pro pohon vieten
.obrabé&cich strojii stfedni velikosti, zejména jedno-
vietenovych soustruZnickych revolverovych auto-
matui.

Mechanismy pro pohon vieten jednovieteno-
vych soustruznickych automati, umisténé v pfevo-
dovych skiinich téchto stroji, provadi pohon
obvykle pres dvé spojky na vietenu od ndhonovych
kol, jimiZ byvaji napf. ozubena ¢&i fetézova kola. Tti
predlohové hiidele v pfevodové skiini se spojkami
a mezikoly umoZiuji u takovych mechanismi
reversaci a zménu rychlosti otd¢eni vietena v pra-
covnim cyklu. Vyménna kola, jimiZ jsou pfedioho-
vé hiidele kinematicky spojeny, poskytuji moZnost
sefidit obrabéci stroj s ohledem na provddénou
operaci podle potfeby na vySsi i niZsi otdCkové
stupné, piipadné zaroveil pomoci nastavenych
spojek na opaény & stejny smysl otd¢eni. Nedostat-
kem vsak je maly poéet variant co do ota¢kovych
stupiitit a smyslu otifeni. Zndmé mechanismy
tohoto druhu poskytuji volbu &tyf otackovych
stuptil, budto dvou pro pravy a dvou pro levy smysl
otadeni nebo &tyf pro pravy & étyi pro levy smysl
otaceni. Pokud existuji pohonnd ustroji pro vice
neZz C&tyfi otackové stupné, maji vice nezli tfi
ptedlohové hfidele a jsou nevyhodné pro velkou
sloZitost. Stdvajici pohonné systémy se Ctyimi
ota¢kovymi stupni nestai pro moderni vyrobu
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slozitych souddsti na hotovo za pouZiti tvrdokovo-
vych nastroji a na druhé strané pfi obrabéni
pomoci vystruZnikl a zavitniké, coz vyZaduje pro
pracovni cyklus jak velmi rychlé, tak pomalé
otacky. .

Vynélez zdokonaluje stavajici pohonnd tstroji
jednovietenovych soustruZnickych automati tak,
%e s prvnim pfedlohovym hiidelem je pevné spojen
pfevodovy prostfedek, napf. ozubené kolo, kine-
maticky spojené soustavou voln¢ otoénych kol na

‘tretim pfedlohovém hfideli a piipadné dal§im

pomocném hiideli s volné otoénym kolem na
druhém pfedlohovém h¥ideli, jeZ je pevné spojeno
s polovinou spojky, zapojitelné do druhé poloviny
spojky, pevné spojené s druhym dutym hiidelem,
kinematicky spojenym, stejné jako tfeti duty hfi-
del, s prvnim dutym hiidelem pomoci pfesuviého
kola, neoto¢n& upraveného na prvnim dutém
hiideli, s nimZ je rovnéZ pevné spojeno ndhonové
kolo jedné ze dvou spojek vietena.

Zafizeni podle vyndlezu poskytuje moZnost vol-
by Sesti otdckovych stupiidl s riznymi kombinacemi
smyslu otdleni. Pfitom dva nejniZs§i otd¢kové
stupné jsou konstantni, neproménné a dalsi ctyfi
vy$3i stupné otadek jsou proménné, takZe je moZno
je sefidit pro kazdy pracovni cyklus nastavenim
vyménnych kol. Vysledkem je $irsi rozsah moZnos-

T

ti zvolit nejvhodnéjsi fezné podminky pro kaZzdou
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operaci a tim dosdhnout zkraceni vyrobnich ¢ast,

vyS3i jakost obrobenych ploch a zvy$eni produkti-
vity.

Piiklad provedeni vyndlezu je zndzornén na
pfiloZeném vyndlezu, kde obr. 1, 2, 3 a 4 piedsta-
vuji schematicky pohonny mechanismus ve &tyfech
variantdch nastaveni vyménnych kol a pfesuvného
kola a z toho vyplyvajicich &tyf kombinaci smyslu
otaceni pro Sest otd¢kovych stuptid.

Zafizeni pro pohon vietena obribéciho stroje je
tvofeno pfedevsim tfemi pfedlohovymi h¥ideli 1, 2,
3, jejichZ osy jsou sestaveny do rovnostranného
trojihelniku, coZ neni znizorn&no. Vidy dva
z té€chto piedlohovych hfideld 1, 2, 3 jsou mezi
sebou pohybové spojeny vyménnymi ozubenymi
koly A, B, C, D. Na pfedlohovych htidelich 1, 2,
3 jsou volné otoéné upraveny tfi duté hiidele 6, 7,
8, na nichZ jsou naklinovana ddle uvedend ozubena
kola a spojky. Na hfideli 6 je to pfesuvné kolo K,
zabirajici do kola J na h¥ideli 8 podleobr. 1a2 ado
kola Y na htideli 7 podle obr. 3 a 4. Takt je
pohybové spojen hfidel 6 s hiidelem 7 a 8. Hiidele
7 a 8 jsou mezi sebou pohybové spojeny ozubeny-
mi koly U a V. Zbyvajici ozuben4 kola E na hiideli
8 a L na hfideli 6 jsou kola pro ndhon spojek Z1
a Z3, umisténych na vietenu 4, a to pfes ozuben4
kola F a M, voiné otodni na vietenu 4. Na
pfedlohovém hfideli 2 a dutém hiideli 7 je uprave-
na spojka Z4, na pfedlohovém hfideli 3 a dutém
htideli 8 je to spojka Z2. Kromé& ozubeného kola
A, kterym' je pohyb od neznidzornéného motoru
a kola X pfendsen na kolo B, je na pfedlohovém
hfideli 1 naklinovano ozubené kolo N. To zabir4 do
kola O, volné otoéného na pfedlohovém h¥ideli 3,
jez pfendsi pohyb prostfednictvim kola P na kolo
S (obr. 1 a 3), volné oto¢né na pfedlohovém h¥ideli
2 nebo prostfednictvim kola P pfes mezikolo R na
kolo S (obr. 2 a 4). mezikolo R je volné otoéng
umisténo na pomocném hfideli 5. Kolo S je pevné
spojeno s polovinou spojky Z5, jeZ je zapojitelna
do druhé poloviny, pevné spojené s druhym dutym
htidelem 7. .

Dvé varianty nastaveni vyménnych kol A, B, C,
D, dvé polohy piesuvného kola K a ddle moZnost
vloZit mezi kolo P a S mezikolo R, viz obr. 2 a 4,
ddvaji pfedpoklad pro sefizeni &ty¥ variant kombi-
naci smyslu ot4éeni pro Sest otd¢kovych stupiid nl
aZ m6, jejichz velikost je zndzornéna délkami
pfimek, zakonéenych Sipkami. Prvni &ty¥i vyssi

otdCkové stupné nl aZ nd jsou proménné, tj. daji se
zvySovat & sniZovat pomoci viménnych kol A, B,
C, D. NejniZii dva otatkové stupné n5 a né jsou
konstantni. Zist4vaji stdle stejné, bez ohledu na
zménu otdckovych stupni nl aZ nd. Je to zplsobe-
no tim, Ze ndhon otdckovych stupiii m5 a n6 je
nezavisly na nahonu oti¢kovych stupiiii nl aZ n4.
Otéackovy stupeii n§ a n6 je nezévisly na ndhonu
otdCkovych stupiid nl aZ nd. Otatkovy stupeii nS
a n6é pfedpoklddd zapnuti spojky Z5 a Z1 pro
stupefi n§ nebo Z5 a Z3 pro stupefi n6. Pohybovy
tok probihd u varianty dle obr. 1 od kola X pfes
kola a spojky N, O, P, S, Z5, U, V, K, F, Z1 pro
stupeii nS nebo pfes N, O, P, S, Z5, U, V, J, K, L,
M, Z3 pro stuperi n6.

Otackovy stupeti nl piedpoklad4 zapojeni spo-
jek Z2 a Z1, n2 zapojeni spojek Z2 a Z3, n3
zapojeni spojek Z4 a Z1, nd zapojeni spojek Z4
a Z3. Pohybovy tok probihd tedy pro variantu dle
obr. 1 pro otdckové stupné nl aZ n4 takto:
nl—-X,A,B,Z2,E,F, Z1
n2—X,A,B,7Z2,E,F, Z3
n3—-X,A,B,C,D,Z4,U, V, E, F, Z1
nd—-X,A,B,CD,Z4,U,V,),K,L,M, Z3
Smysl ot4deni u stupiiti varianty dle obr. 1 je
stfidavé levy a pravy, pfitemZ nejvysii stupeii je
levy.

U varianty dle obr. 2 je smysl otd¢eni rovné&?
sttidavy, aviak nejvy$§i stupeil je pravy. Toho je
dosaZeno oproti variant& dle obr. 1 u stupiitinl a?
n4 piehozenim vyménnych kol B a C z tfetiho
predlohového htidele 3 na druhy p¥edlohovy hiidel
2 a vyménného kola D z pfedlohového hfidele 2 na
pfedlohovy hfidel 3, v disledku éehoZ se predloho-
vé hiidele 2a 3 otdéeji v opaéném smyslu. U stuptit
nS a n6 je toho dosaZeno vloZenim mezikola R na
pomocném hiideli 5, &mZ se ot4&i spojka Z5
v opatném smyslu.

U varianty dle obr. 3 m4 viech Sest otd¢kovych
stupiiti levy smysl. Sefizeni vyménnych kol A, B, C,
D a kol P, § je tu stejné jako u varianty dle obr. 1,
zména spocivd pouze v poloze pfesuvného kola K,
jeZ je pfesunuto tak, Ze zabird do kola Y na dutém
h¥ideli 7.

U varianty dle obr. 4 m4 viech Sest otackovych
stupiifi pravy smysl. Sefizeni viménnych kol A, B,
C, D a kol P, R, S je tu stejné jako u varianty dle
obr. 2, zména je opét pouze v poloze pfesuvného
kola K, jeZ zabira do kola Y.

PREDMET VYNALEZU

Zaftizeni pro pohon vietena obrdbéciho stroje,
zejména soustruznického automatu, pfes dvé& spoj-
ky vietena, sestdvajici ze t¥i pfedlohovych h¥ideld,
z nichZ vZdy dva jsou mezi sebou kinematicky
spojeny, napf. ozubenymi koly, na kterych jsou
volné oto¢né€ upraveny tfi duté hfidele, pevné
spojené s ozubenymi koly, z nichZ dv&, umisténa po
jednom na dvou dutych h¥idelich, slouZi k pohonu
dvou spojek vietena a ostatni ke kinematickému
propojent tfi dutych hiideld, a dvou spojek, upra-

venych na druhém a tfetim pfedlohovém htideli,
jejichZ jedna polovina je vidy pevné& spojena
s pfedlohovym a druhd s dutym htidelem, vyznate-
né tim, Ze s prvnim pfedlohovym hfidelem (1) je
pevné spojen pfevodovy prostfedek, napt. ozube-
né kolo (N), kinematicky spojené soustavou volné
otoénych kol (O, P, R) na tfetim predlohovém
hfideli (3) a pfipadné dal$im pomocném htideli &)
s voln€ otoénym kolem (S) na druhém predloho-
vém hfideli (2), jeZ je pevné spojeno s polovinou
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spojky (Z5), zapojitelné do druhé poloviny spojky ného kola (K), neotoéné upravené¢ho na prvnim
(Z5), pevné spojené s druhym dutym hiidelem (7), dutém h¥ideli (6), s nimZ je rovnéZ pevné spojeno
kinematicky spojenym, stejné jako tfeti duty hiidel nahonové kolo (L) jedné ze dvou spojek (Z1, Z3)

(8), s prvnim dutym hiidelem (6) pomoci pfesuv- vietena (4).

4 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 4
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