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Wynalazek, niniejszy dotyczy wag,
w szczegolnosci takich, w ktérych wynik
wazenia jest utrwalany za pomoca urza-
dzenia drukujacego.

W wagach z obracajacymi si¢ wska-
z6wkami, jakie najczesciej sa dotychczas
W uzyciu, sa stosowane urzadzenia druku-
jace, w ktérych beben lub tarcza, wykonu-
jac ruchy obrotowe, otrzymuje naped od

walka wskazowki i posiada na sobie wypu-_

kle kreski podzialowe z liczbami.
dym wazeniu na tych wagach do podziatki
na tarczy lub bebnie przyciska sie pasek
papieru lub przedmiot podobny, na ktérym

utrwala sie¢ wynik wazenia, lecz przy tym

razem z odpowiednim znakiem, np. strzatka,
wskazujaca wynik wazenia, zostaja utrwa-

Po kaz-"

lone rowniez i wszystkie cyfry sasiednie,
ktére utrudniaja prawidlowe odczytywa-
nie wyniku wazenia.

Sa rowniez znane urzad.zema drukuja-

-ce jedynie liczbe, odpowiadajaca wyniko-

wi wazenia. W urzadzeniach tych stosuje
si¢ zasade¢ opézniania ruchu narzadéw
urzadzenia drukujacego, skladajacego sie
glownie z két, zaopatrzonych w czcionki,
wzgledem ruchu wskazowki wagi. Urza-
dzenia te sa skomplikowane i stosunkowo
kosztowne, poza tym wymagaja dlugiego
okresu czasu do wydrukowania wyniku wa-
zenia, wskutek czego maksymalna liczba
wazenn w ciagu okreslonej jednostki czasu,
np. jednej godziny, jest niewielka.
Urzadzenia * drukujace, w ktérych na



" tarczy lub na obwodzie bebna umieszczo-

ne sa promteniowo wystepy, wciecia lub

tez cylindryczne ciata, podzielone wedlug
jednostek ciezaru, rowniez wymagaja dhiu-
giego okresu czasu do wydrukowania wy-
niltu wazenia wskutek znacznego cigzaru
bebna lub tarczy. Poza tym narzady, usta-
lajace wyniki wazenia, wywoluja w tych
urzadzeniach jednostronny nacisk, powo-
dujacy zuzycie tozysk, a tym samym i nie-
dokladnosé wazenia. ‘
Urzadzenie wedlug wynalazku jest
wolne od wyszczegolnionych wyzej wad

znanych urzadzer. Gléwna jego cecha
znamiienna polega na tym, ze tarcza
wskaznikiowa, obracajaca si¢ zgodnie z

walkiem wskazowkt, jest zaopatrzona w
. otwory o brzegach, uksztaltowanych schod-
kowato, z ktérymi stykaja sie¢ poruszane
réwnolegle do osi tarczy schodkowato scie-
te narzady, ktére w dalszym ciagu opisu
" zwane sa czujnikami i ktére ustalaja wy-
nik wazenia, oddzialywujac przez swoij
ruch, powodujacy stykanie si¢ ich z otwo-
rami schodkowatymi, na kola czcionkowe,
przy czym rownoczesnie z tymi narzadami,
ustalajgcymi wynik wazenia, doprowadza-
ne s3 do zetkniecia z tarcza narzady po'd‘-
trzymujace, poruszajace si¢ przy tym w
kierunku przeciwnym  kierunkowi ruchu
narzadéw czujnikiowych.

" Dalsza cecha znamienna wynalazku po-
lega na tym, ze otwory tarczy sa zaopa-
trzone zaréwno na swym brzegu wewnetrz-
nym, jak i zewnetrznym w stopnie schod-
kowate wzglednie w schodki, dzieki czemu
dwa czujniki mioga wspolpracowaé z je-
dnym i tym samym otworem schodkowa-
tym tarczy.

Wedtug jeszcze dalszej cechy znamien-
nej wynalazku tarcza, obracajaca si¢ zgo-
dnie z waltkiem wskazéwki wagi, jest za-
opatrzona w rowki lub zlobki, stuzace do
unieruchomfania tarczy za pomoca blasz-
“kowatych “ palcow,  poruszajacych-sie w

kierunku ruchu narzadow cmu]mkowych
ustalajacych wynik wazenia.

W koticu tez w ramy wynalazku wcho-
dzi pewne szczegbélne polaczenie czujni-
kéw z kotami czcionkowymi, a takze takie
wykonanie umnzadzenia do odlaczania i
przylaczania odwaznikéw dodatkowych, ze
w przypadku stosowania takich odwazni-
kéw dodatkowych kola czcionkowe dozna-
ja odpowiedniego przestawienia do przo-
du, umozliwiajac wydrukowanie whasciwe-
go wyniku wazenia niezaleznie od potoze-
nia czujnikow.

Na rysunkach przedstawiony jest przy-
ktad wykonania umzqdzenﬂa W\edlug wyna-
lazku.

Fig. 1 przedstawia widok boczny urza-
dzenia drukujacego wedlug wynalazku w-
zastosowaniu do wagi, zaznaczonej na ry-
sunku schematycznie, fig. 2 — widok z g6-
ry tego urzadzenia, fig. 3 — widok z gory
na jeden z czujnikéow, fig. 4 — tarcze
z otwiorami schodkowatymi dla czujnikéw,
nastawiajacych kolta drukujace, fig. 5 —
spos6b wykonania rowkéw na tarczy, w ce-
lu jej unieruchamiania, fig. 6 — narzad
unieruchamiajacy tarcze, fig. 7 — pionowy
przekr6j podtuzny przez urzadzenie do
stosowania odwaznikéw dodatkowych, w
danym przypadku dwu takich odwaznikéw,
fig. 8 — widok z géry na to urzadzenie.

Tarcza 4, zaopatrzona w schodki na
swym obwodzie 7, posiada otwory 5, 6
z brzegami, wycietymi réwniez schodkowa-
to, oraz zlobki lub rowki 16, stuzace do
unieruchamiania tarczy, przy czym liczba
tych zlobkéw wzglednie rowkéw odpowia-
da liczbie podzialowej tarczy. Zlobki
wizglednie rowkii 16 moga byé wykonane za
pomoca frezu 17, jak to zaznaczono na
fig. 5. Kat ostrza frezu musi by¢ dostpso-
wany do podzialu tarczy 4.

W plaszczyznie, przechodzacej przez
$rodek tarczy 4, umieszczone sa réwnole-
gle do osi obrotu tarczy naprzeciwkio wy-
cietych schodkowato otworéw 5, 6 oraz



schodkéw na obwodzie 7 tamzy 4 czujni-

ki 12, 12', 12", poruszane za pomocy spre-
zyn ciagnacych 13 ku wycietym schodko-
wato otworom wzglednie schodkom na ob-
wodzie tarczy 4, poki, zaleznie od potoze-
‘nia tej tarczy, schodki, umieszczonme na
przednich koricach czujnikéw 12, 12', 12"
(fig. 3), nie zetkna sie ze schiodkami 7 na
obwodzie tarczy wzglednie ze schodkami
8, 9 otworow 5, 6 tarczy. Jak wida¢ z fig. 4,
otwory 5, 6 zaopatrzone s3 zaréwno na
swym brzegu wewnetrznym, jak i ze-
wnetrznym w schodkowate stopnie, dzieki
czemu dwa czujniki moga pracowaé z je-
dnym i tym samym otworem. Tylne koni-
ce wskazanych czujnikéw sa polaczone
z ze¢batkami 19, zazebiajacymi si¢ =z kotami
zgbatymi 20, polaczonymi z kotami czcion-
kowymi 29 tak, iz kola czcionkowe sg na-
stawilane zaleznie od wielkosci ruchu do
przodu czujnikéw. Na drodze ruchu czuj-
nikéw znajduje sie nasadka oporowa 39,
ktora pokonujac opér sprezyn 13 utrzy-
muje czujniki w poloZeniu tylnym (fig. 1},
gdy waga jest zré6wnowazona. Nasadka
ta jest umocowana na zebatce 40, ktéra
mozna wprawiaé w ruch za pomoca korby
recznej 11 i kota ze¢batego 41, osadzonych
na wspdlnym. wale, posiadajacym wystep
rozrzadczy 42, do ktérego przylega za po-
moca, krazka 43 ramie 44 dzwigni dwura-
miennej 22, ktérej drugie ramie 45 posiada
plytke do drukowania 46, przyciskana do
" kot czcionkowych 29, ilekroé¢ dzwignia 22
wychyli si¢ pod dzialaniem wystepu roz-
rzadczego 42.

W kierunku ruchu cm]mkow 12, 12,
12” przesuwa si¢ tez podczas obrotu kor-
by recznej 11 narzad unieruchamiajacy 15
i wchodzi, jak to zaznaczono na fig. 6, w
jeden z rowkéw 16, unieruchamiajac tar-
cz¢ w polozZeniu odpowiadajacym wazeniu
tak, iz ruch tarczy podczas ustalania wyni-
kow wazenia jest uniemozliwiony. Narza-
dy unieruchamiajace 715 sa wykonane w po-

staci plaskownikow (fig. 6) i sa na przed-
nim kioricu dopasowane do rowkow 16.

Podczas obrotu korby recznej 11 z po-
Tozenia, przedstawionego ma fig. 1, w dot
poruszany jest za pomoca nie przedsta-
wionej na rysunku przekladni posredniej
narzad podtrzymujacy wazglednie oporo-
wy 14, ktory wchodzi w styczno$é z tylna
strona tarczy 4 za pomoca krazkow 14’ w
miejscu najblizszym wzgledem czujnikéw
12, 12’, 12” po unieruchomileniu tej tarczy.
Zastosowane sg tez narzady sluzace do te-
go, aby narzad oporowy 14 wchodzil w
dziatanie dopiero z chwila, gdy marzad
unieruchamiajacy 15 unieruchomit juz tar-
cze 4.

Dziatanie tego urzadzenia jest naste-
pujace.

Gdy podczas wazenia wskazéowka wagi
wykiona pewné wychylenie i jednoczesnie
z tym tarcza 4 obréci sie o pewien kat,
woéwczas obraca sie korbe reczma 71, po-
czynajac od pofozZenia uwidocznionego na
fig. 1, w dét, poki nie zajmie ona poloze-
nia, zaznaczonego na fig. 1 linia kreskowa-
no-punktowana. Ten obrét korby powodu-
je ruch do przodu zebatki 40, wskutek cze-
go narzad unieruchamiajacy 15 wchodzi
w jeden z rowkéw 16 i unieruchamia tar-
cz¢ 4. Jednoczesnie narzad oporowy 14
zostaje przesuniety za pomoca nie. przed-
stawionej na rysunku przekladni posred-
niej ku tylnej stromie tarczy 4 § wchodzi
w zetknigcie z nia p6Zniej niz narzad unie-
ruchamiajacy 15. Wskutek ruchu zebat-
ki 40 do przodu nasadka 39 usuwa sie z
drogi czujnikéw, 12, 12', 12”, tak Ze spre-
zyny 13 moga wciagaé te czujniki do otwo-
réw schodkowatych 5, 6, pokii schodki czuj-
nikéw nie zZostana =zatrzymane przez
schodki otworéw schodkowatych 5, -6
i schodki na obwodzie tarczy 4. Odpowie-

‘dnio do okreslonej w ten sposéb wielkosci

ruchu czujnikéw przesuwaja sie tez do
przodu sprzezone z nimi zebatki 19, tak iz
kota zebate 20 oraz kola czcionkowe 29 zo-



staja o pewien kat obrécone. Przy skiero-
wanym w dot polozeniu korby recznej 11
wystep 42 wychyla dZwignie 22 w ten spo-
séb, - ze plyta 46 do drukowania zostaje
‘przycisnieta do kol czcionkowych, w celu
uskutecznienia wydrukowania wyniku wa-
Zenia, : |
Nastepnie korbe reczna 11 wprowadza
si¢ z powrotem w polozenie poczatkowe
wedlug fig. 1, wskutek czego wszystkie
czesci wracajag w swe poloZenie pierwotne.

Na skutek szczegolnego wykonania na-
rzadéw unieruchamiajacych i narzadu opo-
rowego, tarcza 4 i lozyska walu wskazow-
ki nie doznaja zadnych wiekszych obcia-
zen, wplywajacych szkodliwie na doktad-
no§¢ wazenia, co umozliwia wykonanie
cienkiej tarczy z materialu lekkiego, po-
niewaz przy tym tarcza posiada otwory
schodkowate i rowki 16, przeto jest ona
bardzo lekka. Wskutek powyzszej budo-
wy tarczy 4, jak réwniez tego, ze ustalanie
wynikéw wazenia trwa bardzo predko,
okres czasu, niezbedny do wykonania je-
dnego wazenia, jest krotki.

Jezeli waga jest wyposazona w odwaz-
niki dodatkowe w celu zmiany zakresu wa-
Zenia, to stosuje sie¢ unzadzenie dodatkowe
do nastawiania kot czcionkowych stoso-
wnie do uzytych odwaznikéw. W urzadze-
niu tym czujnik 12°, wskazujacy setki, nie
jest sprzezony bezposrednio z zebatka 25,
lecz zgbatka ta, zazebiajgca si¢ z kolem
zebatym 20, jest umieszczona obok czujni-
ka 12" (fig. 8). Zgbatka 25 jest zaopatrzo-
na na przednim swym koricu, znajdujacym
si¢ poza tarcza 4, w skierowana w dét na-
sadke 25’, do ktorej przylega dZwignia ka-

towa 24, zaopatrzona w krazek 27, przy.

czym drugi komiec tej dZwigni jest pola-
czony pretem 23 z nie przedstawionym na
rysunku narzadem do przelaczania odwaz-
nikéw dodatkowych. Na fig. 7 przedsta-
wione jest polozenie urzadzenia dodatko-
wego w przypadku uzycia dwu odwazni-
kow dodatkowych, przy czym przy uzyciu

jednego odwaznika dodatkowego krazek 27
znajduje si¢ w potozeniu /I, a przy uzyciu
wagi bez odwaznikéw dodatkowych kra-
zek zajmuje polozenie III. Sprezyna 26,
napieta pomiedzy zebatka 25 a Scianka 33
ostony wagi, przyciska stale nasadke 25
zegbatki 25 do krazka 27. Zaleznie wiec od
tego, czy uzyte zostaly odwazniki dodat-
kowe i w jakiej liczbie, zebatka 25 obraca
odpowiednio do przodu przynalezne do
niej kolo czcionkowe niezaleznie od tego,
czy wazenie odbywa sig, czy tez nie. W ten
sposob do ciezaru odwaznikéw dodatko-
wych, ktére spowodowaly wspomniany
obrét kola czcionkowego, przy wazeniu do-
daje si¢ cigzar ustalony przez czujnik 12’
tak ze ostatecznie zostaje wydrukowany
sumaryczny wynik waZenia.

Na zebatce 25 osadzona jest obrotowo
na czopie 30 dzwignia dwuramienna 31, za-
opatrzona na tylnym koricu w trzy wyste-
py 36, 36' i 36". Przedni koniec tej dzwi-
gni jest zaopatrzony w dwa wystepy 32, 32"
skierowane .w dél. Sprezyna 38, umoco-
wana na zebatce 25, naciska na przedni
koniec dZwigni 31 w dét. Na drodze ruchu
wystepow 32, 32° znajduje sie zapadka 33,
przymocowana do $cianki 35 ostony i po-
zostajaca pod dzialaniem sprezyny 34, na
drodze za$ ruchu wystepow 36, 36" i 36"
znajduje sie zabierak 37, przymocowany do
czujnika 12’

Podczas wazenia wzglednie obracania
nie przedstawionej na rysunku korby recz-
nej 11 nasadka oporowa 39 przesuwa sig
do przodu i zwalnia czujnik 12°, tak ze
sprezyna 13 pociaga go do przodu i wpro-
wadza w otwdér schodkowaty 5 tarczy 4,
poki schodki tego czujnika i otworu schod-
kowatego nie zetkna si¢ ze soba. Podczas
ruchu do przodu zabierak 37 opiera sig
o wystep 36 na dzwigni 31 i porusza zebat-
ke 25 réwniez do przodu.

W przypadku uzycia jednego odwaz-
nika dodatkowego, to znaczy, gdy kra-

' zek 27 znajduje si¢ w polozeniu II, spre-



: 2ma 26 pociaga do tylu zebatke 25, przy
czym wystep 32 uderza o zapadke 33 i pod-
nosi dzieki $cietej ukoénie swej powienzch-
ni przedni koniec dZwigni 31, tak iz nasad-
ka 36 na tylnym koricu dZwigni 31/ moze
przej$é pod zabierakiem 37. Sprezyna 38
sprowadzi nastepnie wszystkie czesci do
ich potozenia normalnego, przy czym pod-
‘czas wazenia czujnik 72’ zahacza wraz ze
swym zabierakiem 37 o wystep 36". Wsku-
tek powrotnego przesuniecia zebatki 25
‘réwniez i koto cacionkowe 29 zostaje odpo-
wiednio przekrecone wstecz. Ten sam
‘proces odbywa si¢, gdy oba odwazniki do-
‘datkowe sa odlaczone, krazek 27 znajdu-
je sie w polozZeniu II1, a zebatka 25 zostaje
zupelnie cofnieta. W przypadku ponow-
nego dodawania odwaznikéw dodatkowych
zebatka 25 zacznie sie¢ znowu poruszaé¢ do
przodu, wystepy 36’ wzglednie 36 zesliz-
guja sie¢ z ukdénej powierzchni zabiera-
ka 37 i naciskaja w dét tylny koniec dzwi-
gni 31, podczas gdy wystepy 32, 32’ s3
‘podnoszone ponad zapadke 33 lub tez od-
chylaja ja w bok.

W ten sposob otrzymu1e si¢ niezawod-
ne nastawianie kél czcionkowych odpowie-
dnio do liczby uzytych odwaznikéw dodat-

kowych, przy czym nacisk, wywierany na "

‘tarcze 4 podczas waZenia z uzyciem od-
waznikéw dodatkowych, jest taki sam, jak
i przy wazeniu bez odwaznikéw dodatko-
. WYOh, .

Zastrzezenia patentowe.

1. Urzadzenie drukujace do wag, zna-
‘mienne tym, ze tarcza wskazZnikowa (4),
obracajgca sie zgodnie z watkiem wska-
zowki wagi, posiada otwory posiadajace
schodkii (5), z ktorymi stykaja sie schod-
kowato scigte czujniki (12, 12°, 12”), poru-
.szajace sie réwnolegle do osi tej tarczy,
ustalajace wyniki wazenia oraz uruchamia-
jace kota czcionkowe (20), przy czym je-
-dnoczesénie z czujnikami wzglednie narza-

dami, ustalajacymi wyniki “wazenia, ‘jest
doprowadzany do zetkni¢cia z ' tarcza
wskaznikowa narzad podtrzymujacy w{zgle-
dnie oporowy (14), poruszajacy si¢ przy
tym w kilerunku przemrwnym khlerrumkum
ruchu czujnikéw.

2. Urzadzenie drukujace wedtug
zastrz. 1, znamienne tym, ze otwory (5) w
tarczy wskazZnikowej sq -zaopatrzone za-
r6wno na swym brzegu wewnetrznym, jak
i brzegu zewnetrznym w schodkowate sto-
pnie, tak iz dwa czujniki moga wspélpra-
cowaé z jednym i tym samym otworem tej
tarczy.

3. Urzadzenie drukujace wedlug zastrz.
1 i 2, znamienne tym, Ze tarcza wskazZni-
kowa, obracajaca sie zgodnie z watkiem
wskazowki, jest zaopatrzona w zlobki lub
rowki, stuzace do unieruchomienia tej tar-
czy za pomoca narzadéw unieruchamiaja-
cych (15), wykonanych w postaci plasko-
wnikéw wzglednie blaszek i poruszajacych
si¢ w kierunku ruchu czujnikéw ustalaja-
cych wyniki wazenia.

4, Urzqdlzeme dJrukJu]ape vwedh.ng zastrz.
1 — 3, znamienne tym, Ze posiada narzad
oporowy, doprowadzany po stronie tylnej
tarczy wskaznikowej do zetkniecia z ta
tarcza, mozliwie bliskio czujnikéw natych-
miast po unieruchomieniu tarczy wskazni-
kowej przez narzad unieruchamiajacy.

5. Urzadzenie drukujace wedlug
zastrz. 1, dostosowane do przypadku uzy-
cia odwaznikéw dodatkowych, znamienne
tym, Ze czujnik, w ktorego zasiegu znaj-’
duja sie dolaczane lub odlagczane odwazni-
ki dodatkowe, jest polaczony luzno z ze¢-
batka nastawcza (25) .odpowiedniego kola
czcionkowego, tak iz ruch czujnika w kie-
runku tarczy wywoluje odpowiednie prze-
suniecie tej zebatki, a przeto i odpowiedni
obrot kota czcionkowego, przy czym je-
dnak zebatka i kollo czcionkowe moga byé
wprawione w ruch przez mechanizm, roz-
rzadzajacy odwaznikami dodatkowymi bez
uruchamiania czujnika.



6. Urzadzenie drukujace wedlug zastrz.
1 i 5, znamienne tym, ze zg¢batka jest za-
opatrzona w pewna liczbe wystepow (36,
36°, 36”), umieszczonych na drodze ruchu
zabieraka (37), osadzonego na odpowiada-
jacym jej czujniku, ktére to wystepy roz-
mieszczone sa w odleglosciach, uzaleznio-
nych od wielkosci odwaznikéw dodatko-
wych, przy czym przy odlaczaniu i dola-
czaniu odwaznikéw dodatkowych m11a11a
sie¢ one z zabierakiiem.

7. Urzadzenie drukujace wedhmg zastrz.
1, 5 i 6, znamienne tym, ze wystepy osa-

dzone s3 na wychylnej czesci (31) zebatki,
ktéra wskutek podluznego ruchu zebatki,
wywolanego przez dolaczanie lub odlacza-
nie odwaznikéw dodatkowych, zostaje
przechylona samoczynnie, np. za pomoca
kciukéw rozrzadczych oraz obcigzonej
sprezyna zapadki, przez co umozliwiajg
wystepom ominigcie zabieraka.

Bizerba Waagenfabrik
Wilhelm Kraut Komm.-Ges.
Zastepca: M. Skrzypkowski
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