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(54)实用新型名称

一种遥控电动全转运车

(57)摘要

本实用新型公开了一种遥控电动全转运车，

其特征在于：包括遥控式全向移动底盘、升降平

台、电气系统，在全向移动底盘的车架上设有容

纳升降平台及综控箱的容纳空间，所述升降平台

通过螺旋电动升降机构进行驱动，所述螺旋电动

升降机构及全向移动底盘通过电气系统控制。本

实用新型全向转运车具备直行、斜行、横移、原地

转动等全向移动行走能力，其作业半径小，方便

有限空间范围内作业；全向转运车具有转运和升

降两种功能，既可以作为一种升降作业平台，同

时平台具备载物的姿态调整功能，另外当平台落

下与车体底盘上表面平齐时，也可以作为一种货

物运输车辆使用。
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1.一种遥控电动全转运车，其特征在于：包括遥控式全向移动底盘、升降平台、电气系

统，在全向移动底盘的车架上设有容纳升降平台及综控箱的容纳空间，所述升降平台通过

螺旋电动升降机构进行驱动，所述螺旋电动升降机构及全向移动底盘通过电气系统控制。

2.根据权利要求1所述的遥控电动全转运车，其特征在于：在升降平台上还配置有托盘

调姿机构。

3.根据权利要求1或2所述的遥控电动全转运车，其特征在于：升降平台包括下底座和

上底座，所述下底座固定在车架容纳空间内，所述下底座通过叉架与上底座相连，所述上底

座与螺旋电动升降机构相连，通过螺旋电动升降机构驱动上底座相对下底座的升降。

4.根据权利要求2所述的遥控电动全转运车，其特征在于：所述托盘调姿机构包括左右

螺旋升降机、伺服电动推杆、托盘、底座，其中底座安装固定在上底座上，托盘相对底座滑动

连接，在托盘的一侧的两端对称铰接有两个左右螺旋升降机，伺服电动推杆一端固定在升

降平台上，另一端与托盘相连。

5.据权利要求1或2所述的遥控电动全转运车，其特征在于：所述全向移动底盘配置有

麦克纳姆轮。
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一种遥控电动全转运车

技术领域

[0001] 本实用新型涉及全向移动举升平台，具体涉及一种遥控电动全向转运车，属于船

舶、航空及工业设备技术领域。

背景技术

[0002] 在船舶、航空及工业库房使用中，进行货物转运、设备安装、挂载、舱段对接等使用

中，通常需要在狭小空间范围内进行作业，往往受作业空间、周围环境和保障功能等限制。

常规轮式车辆有转弯半径需求、移动占用空间大；燃油车辆在库房等封闭空间内作业有尾

气污染、噪音大。目前市面上出现的有关转运车、叉车等通常轮式车比较多，或者功能比较

单一，难以同时具备全向移动、电动遥控、转运举升调姿一体化作业功能。

实用新型内容

[0003] 本实用新型所要解决的技术问题在于针对上述现有技术存在的不足提供一种操

作方便、运行可靠的遥控电动全转运车。

[0004] 本实用新型所采用的技术方案为：一种遥控电动全转运车，其特征在于：包括全向

移动底盘、升降平台、综控箱，在全向移动底盘的车架上设有容纳升降平台及综控箱的容纳

空间，所述升降平台通过螺旋电动升降机构进行驱动，所述螺旋电动升降机构及全向移动

底盘通过综控箱控制。

[0005] 按上述技术方案，在升降平台上还配置有托盘调姿机构。

[0006] 按上述技术方案，升降平台包括下底座和上底座，所述下底座固定在车架容纳空

间内，所述下底座通过叉架与上底座相连，所述上底座与螺旋电动升降机构相连，通过螺旋

电动升降机构驱动上底座相对下底座的升降。

[0007] 按上述技术方案，在上底座上设有容纳托盘调姿机构的凹槽。

[0008] 按上述技术方案，所述托盘调姿机构包括与左右螺旋升降机、伺服电动推杆、托

盘、底座，其中底座安装固定在上底座上，托盘相对底座滑动连接，在托盘的一侧的两端对

称铰接有两个左右螺旋升降机，伺服电动推杆一端固定在升降平台上，另一端与托盘相连。

[0009] 所述全向移动底盘配置有麦克纳姆轮。

[0010] 本实用新型所取得的有益效果为：

[0011] 本实用新型全向转运车具备直行、斜行、横移、原地转动等全向移动行走能力，其

作业半径小，方便有限空间范围内作业；全向转运车具有转运和升降两种功能，既可以作为

一种升降作业平台，同时平台具备载物的姿态调整功能，另外当平台落下与车体底盘上表

面平齐时，也可以作为一种货物运输车辆使用；还设有托盘调姿机构用于实现托盘的调整

功能，适应性强。

附图说明

[0012] 图1为本实用新型遥控电动全向转运车立体图。
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[0013] 图2为本实用新型遥控电动全向转运车正视图。

[0014] 图3为本实用新型遥控电动全向转运车俯视图。

[0015] 图4为本实用新型遥控电动全向转运车侧视图。

[0016] 图5全向移动底盘剖视图。

[0017] 图6升降平台正视图。

[0018] 图7升降平台俯视图。

[0019] 图8升降平台侧向剖视图。

[0020] 图9为托盘调姿机构的侧视图。

[0021] 图10为托盘调姿机构的仰视图。

具体实施方式

[0022] 下面结合附图对本实用新型作进一步说明。

[0023] 如图1-4所示，本实施例提供了一种遥控电动全转运车，包括全向移动底盘1、升降

平台2、综控箱3、急停按钮4、声光报警器5以及接收天线6。在车架1-1上设有容纳升降平台2

及综控箱的容纳空间，所述升降平台2通过螺旋电动升降机构进行驱动，所述螺旋电动升降

机构及全向移动底盘通过综控箱3控制。

[0024] 如图5所示，全向移动底盘由车架1-1、麦克纳姆轮1-2、悬挂模块1-3、驱动轴系等

组成。底盘车架采用高强度钢一体焊接式车架，承载整车载荷；麦克纳姆轮采用铝合金支撑

轮毂和高强度聚氨酯滚子组成；悬挂模块采用液压独立悬挂形式，保证车辆行走稳定好；驱

动轴系采用伺服驱动电机1-4和高精度减速机1-5，通过Can总线实现电机的高精度控制，保

证四个驱动轴系的同步，防止轮组之间堵转，实现伺服电机转速的高效传递。本实用新型中

所用的全向移动底盘采用现有的公知技术。

[0025] 本实施例中，如图6所示，升降平台2包括下底座2-2和上底座2-1，所述下底座2-2

固定在车架容纳空间内，所述下底座2-2通过叉架2-4与上底座2-1相连，所述上底座2-1与

螺旋电动升降机构2-3相连，通过螺旋电动升降机构2-3驱动上底座2-1相对下底座的升降。

其中上底座2-1下降后与车架的表面齐平，也可以作为一种货物运输车辆使用。

[0026] 如图7-10所示，在升降平台2上还配置有托盘调姿机构2-5。如图9-10所示，所述托

盘调姿机构2-5包括与左右螺旋升降机2-5-1、伺服电动推杆2-5-2、托盘2-5-3、底座2-5-4。

其中底座2-5-4安装固定在升降平台2上，托盘2-5-3相对底座2-5-4滑动连接，即托盘2-5-3

安设在底座2-5-4的滑槽中，在托盘2-5-3的一侧的两端对称铰接有两个左右螺旋升降机2-

5-1，左右螺旋升降机2-5-1从滑槽中穿出与托盘2-5-3铰接，这样可以实现托盘相对底座的

翻滚(两个左右螺旋升降机2-5-1升降方向相反，如图6所示，左右螺旋升降机2-5-1的升缩

杆通过抵接叉架上的平板反作用力使托盘动作)和俯仰(两个左右螺旋升降机2-5-1升降方

向相同)，伺服电动推杆2-5-2一端固定在上底座上，另一端与托盘(另一侧)相连，电动推杆

运动实现托盘2-5-3在底座2-5-4上面滑动。当左右螺旋升降机2-5-1同时升降可以实现俯

仰调节，相反方向升降实现托盘翻滚动作、通过伺服电动推杆2-5-2动作实现纵向调节。另

外升降平台2本身升降作业实现升降机，全省向移动底盘1可以实现底面横移、纵移、旋转、

斜向等运动动作。

[0027] 电气总成主要包含动力电池、综控系统、遥控系统和控制软件系统组成。动力电池
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选用高性能大容量磷酸铁锂电池供电；遥控系统用由手持发射器和车载接收器组成，用于

手动遥控整车的底盘行驶控制；控制软件完成模拟挂弹车全方位运载器行驶控制、液压机

构控制、通讯控制、信息采集与显示功能；控制系统采用高速CAN总线控制架构，通过

CANOPEN协议实现对各驱动轴系电机的控制及状态的实时监控。电气系统采用强弱电分离，

各模块集中装箱的方式。此技术都为现有技术，在此不赘述。
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图1

图2
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图3

图4
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图5

图6
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图7

图8

图9
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图10
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