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一种大型混凝土块体陆上顶升和平移设施

(57)摘要

本实用新型体系涉及建筑施工领域，具体为

一种大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，包括

顶升系统、行走系统和轨道系统；顶升系统包括

顶升器及顶头板，顶头板放置于顶升器上；行走

系统包括两组平移组件及连接组件，连接组件连

接于两组平移组件之间，平移组件包括压盖、多

个平移轮组及牵引板，多个所平移轮组两两对称

固定于压盖底面两侧，牵引板固定于压盖底部；

轨道系统包括钢轨和与所述钢轨连接的支撑钢

板，钢轨位于所述平移轮组下，支撑钢板分布于

所述钢轨两侧。本实用新型结构简单，操作方便，

适用于不同地形条件，能将混凝土块存放至任意

位置。能节省大量人工成本与时间成本，且适用

范围广，调整空间大，经济效益高。
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1.一种大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：包括顶升系统、行走系统和

轨道系统；

所述顶升系统包括顶升器及顶头板，所述顶头板放置于所述顶升器上；

所述行走系统包括两组平移组件及连接组件，所述连接组件连接于两组所述平移组件

之间，所述平移组件包括压盖、多个平移轮组及牵引板，多个所述平移轮组两两对称固定于

所述压盖底面两侧，所述牵引板固定于所述压盖底部；

所述轨道系统包括钢轨和与所述钢轨连接的支撑钢板，所述钢轨位于所述平移轮组

下，所述支撑钢板分布于所述钢轨两侧。

2.根据权利要求1所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述顶升

器包括千斤顶和油泵，所述油泵与所述千斤顶连接，用于控制千斤顶起顶和回油。

3.根据权利要求2所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述千斤

顶为150吨千斤顶。

4.根据权利要求1所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述平移

轮组包括支架、限位板、轮套、轮轴及行走轮，所述支架焊接固定于所述压盖底面，所述限位

板焊接固定于所述压盖底面，且与所述支架的内侧面贴靠，所述轮套设置于所述支架与所

述行走轮之间，且与所述行走轮焊接固定，所述行走轮通过轮轴与所述支架铰接。

5.根据权利要求4所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述平移

轮组有6个，6个所述平移轮组两两对称固定于所述压盖底面两侧。

6.根据权利要求1所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述钢轨

通过压板、螺母及螺杆与所述支撑钢板连接。

7.根据权利要求6所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述支撑

钢板采用3cm厚钢板。

8.根据权利要求1所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述牵引

板位于所述压盖外的端部上开设有牵引孔。

9.根据权利要求1所述的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，其特征在于：所述钢轨

包括横向钢轨和纵向钢轨，所述横向钢轨和所述纵向钢轨的交叉部位设置有转换钢轨。
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一种大型混凝土块体陆上顶升和平移设施

技术领域

[0001] 本实用新型体系涉及建筑施工领域，具体为一种大型混凝土块体陆上顶升和平移

设施。

背景技术

[0002] 传统大型混凝土块体陆上顶升和移运需利用吊车、气囊、叉车等机械配合作业，施

工机械多、步骤繁琐且安全风险大，无形中增加了很多的工作量，大大降低了工作效率。

实用新型内容

[0003] 为解决混凝土块在陆上顶升和平移费事费力且风险大的问题，本实用新型的目的

是提供一种安全可靠，操作简便，工作环境适应力强，能大大提高施工效率的大型混凝土块

体陆上顶升和平移设施。

[0004] 本实用新型体为实现上述目的所采用的技术方案是：一种大型混凝土块体陆上顶

升和平移设施，包括顶升系统、行走系统和轨道系统；

[0005] 所述顶升系统包括顶升器及顶头板，所述顶头板放置于所述顶升器上；

[0006] 所述行走系统包括两组平移组件及连接组件，所述连接组件连接于两组所述平移

组件之间，所述平移组件包括压盖、多个平移轮组及牵引板，多个所述平移轮组两两对称固

定于所述压盖底面两侧，所述牵引板固定于所述压盖底部；

[0007] 所述轨道系统包括钢轨和与所述钢轨连接的支撑钢板，所述钢轨位于所述平移轮

组下，所述支撑钢板分布于所述钢轨两侧。

[0008] 进一步地，所述顶升器包括千斤顶和油泵，所述油泵与所述千斤顶连接，用于控制

千斤顶起顶和回油。

[0009] 进一步地，所述千斤顶为150吨千斤顶。

[0010] 进一步地，所述平移轮组包括支架、限位板、轮套、轮轴及行走轮，所述支架焊接固

定于所述压盖底面，所述限位板焊接固定于所述压盖底面，且与所述支架的内侧面贴靠，所

述轮套设置于所述支架与所述行走轮之间，且与所述行走轮焊接固定，所述行走轮通过轮

轴与所述支架铰接。

[0011] 进一步地，所述平移轮组有6个，6个所述平移轮组两两对称固定于所述压盖底面

两侧。

[0012] 进一步地，所述钢轨通过压板、螺母及螺杆与所述支撑钢板连接。

[0013] 进一步地，所述支撑钢板采用3cm厚钢板。

[0014] 进一步地，所述牵引板位于所述盖板外的端部上开设有牵引孔。

[0015] 进一步地，所述钢轨包括横向钢轨和纵向钢轨，所述横向钢轨和所述纵向钢轨的

交叉部位设置有转换钢轨。

[0016] 实施本实用新型具有的有益效果为：本实用新型结构简单，操作方便。顶升系统可

根据不同尺寸重量的混凝土块调整千斤顶及油泵型号，修改顶坑尺寸；行走系统牢固可靠，
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承载能力大；轨道系统灵活且牢固，能适用于不同地形条件，能将混凝土块存放至任意位

置。能节省大量人工成本与时间成本，且适用范围广，调整空间大，经济效益高。

附图说明

[0017] 图1为顶升系统示意图；

[0018] 图2为图1的1-1剖面图；

[0019] 图3为行走系统的结构示意图；

[0020] 图4为图3的侧面结构示意图；

[0021] 图5为轨道系统的结构示意图；

[0022] 图6为本实用新型的使用状态图;

[0023] 图7为转换轨道示意图。

[0024] 图中：A-顶升器，B-顶坑，C-预制台座，D-顶头板，1-压盖，2-支架，3-限位板，4-行

走轮，5-轮轴，6-轮套，7-连接杆，8-牵引板，9-轨道，10-支撑钢板。

具体实施方式

[0025] 下面结合附图对本实用新型进一步说明，但本实用新型不局限于具体实施例。

实施例

[0026] 本实施例的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施，包括顶升系统、行走系统和轨

道系统，顶升系统负责起顶混凝土块，行走系统负责连接混凝土块与轨道系统，并提供行走

条件，轨道系统负责导向混凝土构件行走位置。

[0027] 如图1、2所示的顶升系统包括顶升器、顶坑等，顶头板放置于顶升器上；如图3、4所

示的行走系统包括两组平移组件及连接组件，连接组件连接于两组平移组件之间，平移组

件包括压盖1、多个平移轮组及牵引板8，多个所平移轮组两两对称固定于压盖1底面两侧，

牵引板8固定于压盖底部，且其一端部位于盖板1外，该端部上开设有牵引孔；图5和图7所示

的轨道系统包括钢轨9和与钢轨连接的支撑钢板10及一套转换轨道，钢轨位于平移轮组下，

支撑钢板分布于钢轨两侧。

[0028] 顶升系统包括顶升器A及顶头板D，顶头板D放置于顶升器A上，顶升器包括150吨千

斤顶和油泵，油泵与所述千斤顶连接，用于控制千斤顶起顶和回油。

[0029] 行走系统包括两组平移组件及连接杆7，连接杆7连接于两组平移组件之间。平移

组件包括压盖1、6个平移轮组及牵引板8，压盖1用于承载混凝土块，平移轮组有6个，6个平

移轮组两两对称固定于压盖1底面两侧。牵引板8固定于压盖1底部，且其一端部位于盖板1

外，该端部上开设有牵引孔。

[0030] 具体地，平移轮组包括支架2、限位板3、轮套6、轮轴5及行走轮4，支架2焊接固定于

压盖1底面，限位板3焊接固定于压盖1底面，且与支架2的内侧面贴靠，轮套6位于支架2与行

走轮4之间，且与行走轮4焊接固定，行走轮4通过轮轴5与支架铰接1。

[0031] 轨道系统包括钢轨9和与钢轨9连接的支撑钢板10，钢轨9位于所述平移轮组下，支

撑钢板10分布于钢轨9两侧。钢轨9通过压板、螺母及螺杆与所述支撑钢板10连接。支撑钢板

采用3cm厚钢板，可用于压实度较低，略带有一定坡度等条件较差的地形。钢轨9包括横向钢
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轨和纵向钢轨，横向钢轨和所述纵向钢轨的交叉部位设置有转换钢轨，如如7所示。转换钢

轨作为轨道系统在纵移、横移转换时的衔接轨道。

[0032] 本实施例的大型混凝土块体陆上顶升和平移设施使用说明：顶坑B分布于混凝土

块体底部，当混凝土块体预制完成后，将4个千斤顶放置到顶坑，推入混凝土块下方，使用两

套高压油泵控制起顶，本工程混凝土构件约260吨，配置两套共8个150吨千斤顶，预制台座C

和落顶处各一套，实际操作时，可根据混凝土块的重量的不同配置千斤顶。千斤顶顶起顶头

板起顶块体，根据本工程千斤顶行程为18cm，则起顶18cm后，在混凝土块下方临近顶坑处放

置15cm垫墩垫起混凝土块，千斤顶回油落顶。然后在千斤顶上方加设2cm厚钢板，使千斤顶

再次起顶时能马上顶起混凝土块体，不浪费起顶行程，经过四次起顶后，混凝土块垫起高度

达到60cm，混凝土块起顶完毕。

[0033] 起顶完毕后，在胸墙下方穿入两条移运轨道，轨道间平行且应与移运方向一致，调

整轨道完毕后在轨道上落入移运小车，调整小车位置到达混凝土块正下方后，操作千斤顶

落顶至小车上，通过铲车推拽混凝土块进行移动。如需进行纵横移转换，在转换位置按放好

转换轨道，通过调整活转换轨调整纵横方向进行纵横转换。

[0034] 本实用新型结构简单，操作方便。顶升系统可根据不同尺寸重量的混凝土块调整

千斤顶及油泵型号，修改顶坑尺寸；行走系统牢固可靠，承载能力大；轨道系统灵活且牢固，

能适用于不同地形条件，能将混凝土块存放至任意位置。能节省大量人工成本与时间成本，

且适用范围广，调整空间大，经济效益高。
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