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用于作业车辆的履带组件包括环形履带和

驱动轮，该驱动轮限定内侧、外侧和在其间延伸

的中央平面。该驱动轮包括在外壁和内壁之间延

伸的隔板。该隔板限定基本上与外侧区隔离的内

侧区以减小达到作业车辆的碎片或其它材料的

量，在该内侧区附近可以布置履带组件。
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1.一种用于作业车辆的具有底架的履带组件，所述履带组件包括：

环形履带，所述环形履带包括多个纵向间隔的驱动突缘；和

驱动轮，所述驱动轮以可旋转的方式安装到所述底架，并且包括内侧、外侧、和在所述

内侧和外侧之间延伸的中央平面，所述驱动轮包括：

径向外壁，所述径向外壁限定用来机械地接合所述环形履带的多个周向间隔开的构

件，所述构件包括

多个隔板，所述多个隔板至少部分地从所述外壁形成，由每个隔板形成的开口穿过每

个隔板从所述外壁仅仅延伸到所述外侧，

其中当所述环形履带的驱动突缘延伸穿过开口时，传送穿过开口的碎片被朝向所述外

侧推压，使得碎片定位成运动远离所述履带组件，从而导致较少的碎片到达所述作业车辆

的底架。

2.根据权利要求1所述的履带组件，其中，所述隔板在由所述径向外壁限定的开口的内

侧上会合所述径向外壁。

3.根据权利要求1所述的履带组件，其中，所述驱动轮还包括多个辐条，所述多个辐条

从所述驱动轮的内壁延伸到所述径向外壁。

4.根据权利要求1所述的履带组件，其中，所述隔板相对于所述中央平面限定大于15度

的角度。

5.根据权利要求1所述的履带组件，还包括多个空转轮，所述多个空转轮以可旋转的方

式安装到所述底架上，并且其中所述驱动轮在所述多个空转轮上方至少部分地居中设置。

6.根据权利要求1所述的履带组件，其中刮板在所述驱动轮的外侧附近被安装到所述

底架，所述刮板被构造用来从所述驱动轮的外侧移除一部分碎片。

7.一种作业车辆，所述作业车辆包括：

发动机；

传动装置，所述传动装置与所述发动机机械连通；

作业车辆的底架，所述作业车辆的底架支撑所述发动机和传动装置；和

履带组件，所述履带组件具有底架，由所述作业车辆的底架支撑并且与所述发动机和

传动装置机械连通，所述履带组件包括：

环形履带，所述环形履带包括多个纵向间隔的驱动突缘；和驱动轮，所述驱动轮以可旋

转的方式安装到所述底架，并且包括内侧、外侧、和在所述内侧和外侧之间延伸的中央平

面，所述驱动轮包括：

径向外壁，所述径向外壁限定用来机械地接合所述环形履带的多个周向间隔开的构

件，所述构件包括

多个隔板，所述多个隔板至少部分地从所述外壁形成，由每个隔板形成的开口穿过每

个隔板从所述外壁仅仅延伸到所述外侧，

其中当所述环形履带的驱动突缘延伸穿过开口时，传送穿过开口的碎片被朝向所述外

侧推压，使得碎片定位成运动远离所述履带组件，从而导致较少的碎片到达所述作业车辆

的底架。

8.根据权利要求7所述的作业车辆，其中，所述隔板在由所述径向外壁限定的开口的内

侧上会合所述径向外壁。
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9.根据权利要求7所述的作业车辆，还包括多个空转轮，所述多个空转轮以可旋转的方

式安装到所述底架上，并且其中所述驱动轮在所述多个空转轮上方至少部分地居中设置。

10.根据权利要求7所述的作业车辆，其中，所述驱动轮还包括多个辐条，所述多个辐条

从所述驱动轮的内壁延伸到所述径向外壁。

11.根据权利要求9所述的作业车辆，其中，刮板在所述驱动轮的外侧附近被安装到所

述底架，所述刮板被构造用来从所述驱动轮移除一部分碎片。

12.根据权利要求7所述的作业车辆，其中，所述隔板相对于所述中央平面限定大于15

度的角度。
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用于作业车辆的履带组件的驱动轮

技术领域

[0001] 本发明总体上涉及用于履带组件的驱动轮，或者更具体地涉及用于作业车辆的履

带组件的驱动轮。

背景技术

[0002] 诸如拖拉机的越野作业车辆已经被开发用于许多目的并且通常在很多种地形上

使用。例如，某些作业车辆必须能够穿越或穿过泥土、泥浆、雪、冰、水和/或各种其它地形。

为了增加作业车辆穿过这种地形的能力，某些作业车辆包括两个或更多个履带组件以驱动

且/或操纵作业车辆。包括两个或更多个履带组件可以增加作业车辆接合各种地形的能力

而不损失牵引力，并且因此可以提高作业车辆通过这种迟缓的或打滑的地形的性能。

[0003] 该履带组件通常包括机械地接合环形履带的驱动轮和多个空转轮。该空转轮支撑

履带组件并且在环形履带上保持希望的量的张力。旋转力从作业车辆的发动机通过传动装

置、驱动轴和轮轴传递到驱动轮。轮轴和驱动轮随后被附接使得驱动轮接收传递的旋转力

并且接合作业车辆的环形履带。驱动轮通常包括：内壁，该内壁通过毂组件附接到该轮轴；

外壁；和从内壁延伸到外壁的径向延伸的辐条。另外，该外壁限定用来接合环形履带的一个

或更多个构件。

[0004] 然而，这种构造存在某些问题。例如，来自地面的碎片(诸如泥浆、泥土、雪、冰或其

组合)可能从环形履带被带到驱动轮，并且从那里可能例如通过驱动轮的辐条行进到作业

车辆的底架。一旦碎片在作业车辆的底架上，作业车辆的所有者或操作者可能难以清洁或

另外移除该碎片。

[0005] 因此，其驱动轮被构造用来帮助减小在车辆的操作期间积聚在作业车辆的底架上

的碎片的量的作业车辆的履带组件将是有用的。

发明内容

[0006] 本发明的方面和优点在下面在以下描述中被阐明，或者根据该描述可能是显然

的，或者可以通过本发明的实践被学到。

[0007] 在一个示例性实施例中，提供一种用于作业车辆的履带组件，该履带组件包括环

形履带和驱动轮，该驱动轮限定内侧、外侧和在其间延伸的中央平面。该驱动轮包括：径向

外壁，该径向外壁限定用来机械地接合环形履带的多个周向间隔开的构件；以及径向内壁；

和隔板，该隔板从驱动轮的内壁延伸到外壁。该隔板在中央平面会合内壁并且在中央平面

的内侧上会合外壁使得该隔板限定基本上与外侧区隔离的内侧区。

[0008] 在另一示例性实施例中，提供一种作业车辆，该作业车辆包括发动机，与发动机机

械连通的传动装置，与传动装置机械连通的轮轴，和履带组件。该履带组件与发动机和传动

装置机械连通并且包括环形履带和驱动轮，该驱动轮限定内侧、外侧和在其间延伸的中央

平面。该驱动轮包括：径向外壁，该径向外壁限定用来机械地接合环形履带的多个周向间隔

开的构件；以及径向内壁；和隔板，该隔板从驱动轮的内壁延伸到外壁。该隔板在中央平面
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会合内壁并且在中央平面的内侧上会合外壁使得该隔板限定基本上与外侧区隔离的内侧

区。

[0009] 在又一示例性实施例中，提供一种用于作业车辆的履带组件，该履带组件包括环

形履带和驱动轮，该环形履带限定多个纵向间隔的驱动突缘。该驱动轮限定内侧和外侧并

且包括：径向外壁，该径向外壁限定多个周向间隔开的开口，该开口用来机械地接合环形履

带上的驱动突缘；以及径向内壁；和从内壁延伸到外壁的隔板。该隔板在该开口的内侧上会

合驱动轮的外壁使得该隔板限定基本上与外侧区隔离的内侧区。

[0010] 参考以下描述和所附权利要求将更好地理解本公开的这些和其它特征、方面和优

点。被并入并且构成本说明书的一部分的附图示出本公开的实施例，并且与该描述一起用

于说明本公开的原理。

附图说明

[0011] 本发明的完全的且授权的公开(包括对于本领域技术人员来说的本发明的最佳实

施方式)在包括对附图的参考的本说明书的剩余部分中更具体地被阐明，其中：

[0012] 图1提供根据本公开的各方面的作业车辆的一个实施例的透视图；

[0013] 图2提供根据本公开的各方面的履带组件的一个实施例的透视图；

[0014] 图3提供根据本公开的各方面的示例性驱动轮的透视剖视图；

[0015] 图4提供图3的示例性驱动轮的前视剖视图；

[0016] 图5提供图3的示例性驱动轮的外侧视图；并且

[0017] 图6提供图3的示例性驱动轮的内侧视图。

具体实施方式

[0018] 现在将详细参考本发明的实施例，其一个或更多个例子在附图中被示出。通过说

明本发明而不是限制本发明的方式提供每一个例子。实际上，对于本领域技术人员来说将

显然的是，在本发明中可以作出各种修改和改变而不偏离本发明的范围或精神。例如，被示

出或描述为一个实施例的一部分的特征可以与另一实施例一起使用以获得又一实施例。因

此，本发明意图涵盖这种修改和改变作为落在所附权利要求和它们的等同物的范围内。

[0019] 通常，本主题涉及用于作业车辆的履带组件，该履带组件包括环形履带和驱动轮，

该驱动轮限定内侧、外侧和在其间延伸的中央平面。驱动轮包括在外壁和径向内壁之间延

伸的隔板。该隔板限定基本上与外侧区隔离的内侧区以减小达到作业车辆的碎片或其它材

料的量。

[0020] 现在参考附图，其中贯穿该图，相同的附图标记指示相同的元件，图1提供作业车

辆10的一个实施例的透视图。如示出的，作业车辆10被构造为农用拖拉机。然而，在其它实

施例中，作业车辆10可以构造为该技术领域中已知的任何其它合适作业车辆，包括用于农

业和施工应用、运输、体育运动和/或类似应用的那些作业车辆。

[0021] 如图1中所示，作业车辆10包括一对后履带组件12、一对前履带组件14、和底架16，

该底架联接到履带组件12、14并且由履带组件12、14支撑。如通常理解的，作业车辆10也可

以包括传动系统，该传动系统包括发动机、传动装置、驱动轴、和一个或更多个轮轴(未示

出)，该一个或更多个轮轴由底架16支撑并且与前履带组件12和/或后履带组件14的一个或
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更多个机械连通。另外，封闭的操作室18由底架16的一部分支撑并且可以容纳各种控制装

置(未示出)，该各种控制装置用来允许操作者控制作业车辆10的操作。

[0022] 然而，应当理解，上面描述的并且在图1中示出的作业车辆10的构造仅被提供用于

将本主题置于示例性使用领域中。因此，应当显然的是，本主题可以容易地可适应任何方式

的作业车辆构造。例如，在替代实施例中，作业车辆10可以包括轮胎而不是前或后履带组件

14、12，可以包括打开的操作室18，并且可以被构造成可操作地联接到任何合适类型的作业

工具，诸如拖车、喷杆、粪罐、饲料粉碎机、犁和/或类似物。

[0023] 现在参考图2，提供示例性前履带组件14的透视图。被描述的履带组件14通常包括

履带26、用来机械地接合履带26的驱动轮32、和多个空转轮22。驱动轮32限定外侧52和内侧

50(见图2-4)，并且可以与作业车辆10的传动系统机械连通。

[0024] 如这里使用的，“内侧”和“外侧”是关系术语，该关系术语用于描述相对于作业车

辆10(图1)的部件或组件的区域。更具体地，内侧指的是更靠近作业车辆10的本体或底架16

的部件或组件的区域，而外侧指的是更远离作业车辆10的本体或底架的区域。例如，回头参

考图1，履带组件12、14的外侧被更突出地描绘。

[0025] 驱动轮32和空转轮22被连接到履带组件14的底架24以为履带组件14提供希望的

形状。空转轮22也可以在履带26中提供希望的量的张力。履带26被描绘为环形履带，该环形

履带包括被限定在外表面上的胎面图案28。如这里使用的“环形履带”指的是没有与第二端

部分开的第一端部的任何履带。在某些实施例中，诸如在图2的实施例中，可以不存在环形

履带的可辨别的开始或结束，而在其它实施例中，环形履带可以由一个或更多个段的履带

组成，该一个或更多个段的履带在第一端部和第二端部附接或另外连接以形成环。另外，环

形履带26可以由任何合适的材料组成并且可以限定任何合适的胎面图案。例如，在某些实

施例中，环形履带26可以由链接在一起的模块化钢板组成，或者替代地可以由橡胶材料或

钢加强的橡胶材料组成。

[0026] 履带26另外包括从履带26的内表面径向向内延伸的多个纵向间隔的驱动突缘30。

驱动突缘30相对于履带26的内侧和外侧居中地布置在履带26的内表面上，并且如下面将讨

论的，被驱动轮32机械地接合以便绕驱动轮32和空转轮22旋转履带26。驱动突缘30可以与

履带26成一体地形成或者替代地可以以任何合适方式附接到履带26。

[0027] 然而，应当理解，包括空转轮22和履带26的构造的图2的履带组件14仅通过例子的

方式被提供。在其它示例性实施例中，履带组件14可以包括任何合适数量的或构造的空转

轮22。另外地或替代地，本公开的其它实施例可以包括各种其它履带26构造。例如，在其它

示例性实施例中，履带26可以限定各种其它胎面图案28，并且可以限定各种其它形状、尺寸

和/或位置的驱动突缘30。

[0028] 仍然参考图2，示例性履带组件14另外包括刮板60，该刮板附接到履带组件14的底

架24。刮板60安装成邻近驱动轮32的外侧52并且包括前边缘62，该前边缘在形状上对应于

驱动轮32的外侧52的宽度。更具体地，图2中描绘的示例性刮板60包括一对翼64，该一对翼

在刮板60的两端向外张开。这种构造允许跨越驱动轮32的宽度在刮板60的前边缘62和驱动

轮32的外侧52之间的基本上均匀的间隙。刮板60可以从驱动轮32的外侧52移除一部分碎

片。然而，应当理解，在本公开的其它实施例中，履带组件14可以不包括刮板60，或者替代地

可以包括任何其它构造和/或数量的刮板以便从驱动轮32的外侧移除碎片。
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[0029] 现在参考图3和4，分别提供根据本公开的各方面的驱动轮32的相应的剖视图和前

视剖视图。如描绘的，示例性驱动轮32限定内侧50、外侧52、和在其间延伸的中央平面C(图

4)。对于示出的实施例，中央平面C布置在驱动轮32的内侧边缘51和外侧边缘53之间的中途

并且是内侧50和外侧52的会合点。然而，在其它示例性实施例中，中央平面C可以替代地被

限定在驱动轮32的内侧和外侧边缘51、53之间的任何其它合适部位。

[0030] 驱动轮32还包括径向外壁34和径向内壁40。外壁32限定用来机械地接合履带26的

多个周向间隔开的构件(图2)。更具体地，对于图3和4中描绘的实施例，该构件对应于多个

周向间隔开的开口36，该多个周向间隔开的开口36被构造用来接收由履带26限定的驱动突

缘30(图2)。开口36由外壁34限定，该外壁包括周边壁35，该周边壁包围每一个开口36并且

向着内壁40径向向内延伸。

[0031] 仍然参考图3和图4，内壁40限定多个周向间隔开的附接点42，该附接点用来将驱

动轮32附接到作业车辆10的毂44(见图1)。此外，驱动轮32包括多个辐条38，该多个辐条从

外壁34延伸到内壁40。辐条38为驱动轮32提供结构支撑，并且对于图3和4的实施例，是基本

上三角形形状的-在它们从内壁40向着外壁34的边缘51、53延伸时向外倾斜。

[0032] 然而，应当理解，在其它示例性实施例中，辐条38可以具有用来为驱动轮32提供结

构支撑的任何其它形状，并且外壁34可以限定用来机械地接合履带26的任何其它合适构

件。例如，在其它示例性实施例中，外壁34可以不限定壁35，并且可以替代地限定用来接收

和支撑例如履带26的驱动突缘30的任何其它合适形状(见图2)。此外，在其它示例性实施例

中，开口36可以相对于中央平面C偏移以便对应于履带26上的驱动突缘30的替代位置。

[0033] 图3和图4的驱动轮32还包括隔板46，该隔板从驱动轮32的内壁40延伸到外壁34。

图3和图4的示例性隔板46在中央平面C会合内壁40并且在中央平面C的内侧50上会合外壁

34。对于描绘的实施例，隔板46是内壁40和外壁34之间的连续的壁，该连续的壁限定相对于

中央平面C的大于零的角度θP(图4)。更具体地，对于示出的示例性实施例，相对于中央平面

C的隔板46的角度θP近似为45度。然而，在其它示例性实施例中，隔板46的角度θP可以替代地

为大约15度或更大，大约30度或更大，或者大约60度或更大。替代地，在其它示例性实施例

中，隔板46的角度θP可以小于大约15度。

[0034] 另外，也如描绘的，隔板46在外壁34限定的开口36的内侧50上会合外壁34。更具体

地，对于图3和4中描绘的实施例，隔板46在外壁34限定的开口36的内侧50上会合包围开口

36的周边壁35。

[0035] 对于图3和图4的实施例，隔板46基本上沿直线从内壁40延伸到外壁34并且制成与

内壁40和外壁34成一体。例如，整个驱动轮32可以被铸造为单个单元。另外，示例性隔板46

近似与内壁40和外壁34一样厚。然而，在其它示例性实施例中，隔板46可以改为以弯曲的或

阶梯状的方式从内壁40延伸到外壁34，可以由以任何合适方式(诸如通过焊接或通过螺栓

连接)附接到驱动轮32的一个或更多个段组成，并且另外地或替代地，可以比内壁40和/或

外壁34薄或厚。

[0036] 也参考图5和6，分别提供图3的驱动轮32的外侧52视图和内侧50视图。如示出的，

隔板46基本上将驱动轮32的内侧50与驱动轮32的外侧52隔离。因此，隔板46在内壁40和外

壁34之间限定内侧区54(图6)，该内侧区基本上与外侧区56(图5)分离且隔离。更具体地，内

侧区54可以被限定为沿轴向方向在内侧边缘51和隔板46之间并且沿径向方向在径向内壁
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40和径向外壁34之间的区域。类似地，外侧区56可以被限定为沿轴向方向在外侧边缘53和

隔板46之间并且沿径向方向在径向内壁40和径向外壁34之间的区域。对于图中描绘的实施

例，内侧区54使用连续的隔板46与外侧区56完全隔离。然而，在其它示例性实施例中，内侧

区54可以不与外侧区56完全隔离并且隔板46可以包括一个或更多个开口。

[0037] 具有这种构造的驱动轮32可以最小化在作业车辆10(图1)的操作期间附着到作业

车辆10的底架16的碎片(诸如泥浆、污垢、雪、冰、水、废物或其组合)的量。在操作期间，碎片

附着到履带26，行进到驱动轮32，并且当驱动轮32通过接收多个驱动突缘30机械地接合履

带26时被迫通过驱动轮32中的多个开口36。然而，通过包括在内壁40和外壁34之间延伸的

隔板46，该隔板46在开口36的内侧50上会合外壁34，可以迫使碎片到驱动轮32和履带组件

14的外侧52(并且在驱动轮32的内侧50附近不通过辐条38到底架16)。另外，在某些示例性

实施例(诸如图2的实施例)中，履带组件14的底架24可以包括刮板60，该刮板用来最小化附

着到驱动轮32的外侧52的碎片的量。因此，通过这种构造，较少的碎片可能达到作业车辆10

的底架16，需要较少从作业车辆10(图1)的底架16的碎片的清洁或移除。

[0038] 应当理解，虽然参考前履带组件14概括地描述了本公开，但在其它示例性实施例

中，后履带组件12的一个或两个可以另外地或替代地包括上述特征的一个或更多个。

[0039] 这个书面描述使用例子来公开本发明(包括最佳模式)，并且也使得本领域技术人

员能够实施本发明(包括制造和使用任何装置或系统和执行任何包括的方法)。本发明的可

取得专利的范围由权利要求限定，并且可以包括本领域技术人员想到的其它例子。这种其

它例子意图在权利要求的范围内，如果它们包括与权利要求的字面语言相同的结构元件，

或者如果它们包括与权利要求的字面语言没有实质差别的等同结构元件。

说　明　书 5/5 页

8

CN 105398501 B

8



图1
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图2
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图3
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图4
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图5

图6

说　明　书　附　图 5/5 页

13

CN 105398501 B

13


	BIB
	BIB00001

	CLA
	CLA00002
	CLA00003

	DES
	DES00004
	DES00005
	DES00006
	DES00007
	DES00008

	DRA
	DRA00009
	DRA00010
	DRA00011
	DRA00012
	DRA00013


