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(57) Die Erfindung betrifit eine automatische
Schlief3vorrichtung, insbesondere fir Md&belschubla-
den, wobei an jeder Seite der Schublade mindestens
eine an der Schublade befestigte Schubladenschiene
(2) und eine an einem Md&belkorpus befestigte Korpus-
schiene (4) und bei Vollauszugsystemen auch eine Mit-
telschiene (3) vorgesehen sind, und die SchlieRBvorrich-
tung eine an einer der Schienen (2,3,4) gelagerte Ein-
zugsautomatik (5) mit Koppelvorrichtung (23) aufweist
und einen damit zusammenwirkenden, an einer der an-
deren Schienen (2,3,4) mittelbar oder unmittelbar ange-
brachten Mithehmerzapfen (6) aufweist, der durch eine
Einzugsfeder (8) der Einzugsautomatik (5) mindestens
wahrend einer Teilstrecke beim Einziehen der Schubla-
de in den Mdébelkorpus mit eingezogen wird, und wobei
der Betriebszustand der Einzugsautomatik (5) durch
Eintritt des Mitnehmerzapfens (6) in die Einzugsauto-
matik (5) gestartet wird und bei Austritt beendet wird,
wobei die Koppelvorrichtung (23) mindestens zwei Ha-
ken (10,10',17,18) aufweist, von denen mindestens ein
erster Haken (10,10',17,18) relativ zu mindestens ei-
nem zweiten Haken (10,10',17,18) bewegbar ist und
mindestens ein Haken (10,10',17,18) unmittelbar, oder

Schliessvorrichtung, insbesondere fiir M6belschubladen

mittelbar Gber einen StéRel (9), starr oder gelenkig mit
der Einzugsfeder (8) verbunden ist und im Ruhezustand
der Einzugsautomtik (5) sich die Haken Uber Rastfla-
chen (11,28) an einem Gehause (7) der Einzugsauto-
matik (5) rastend abstiitzen und der Betriebszustand
durch Auftreffen des Mithehmerzapfens (6) auf minde-
stens ein Teil der Koppelvorrichtung (23) gestartet wird
und dadurch die Haken (10,10',17,18) aufRer Eingriff mit
dem Gehause (7) gelangen, durch ihre Relativbewe-
gung den Mitnehmerzapfen (6) formschliissig umgrei-
fen oder mit Spiel einsperren, und unter der Kraft der
Einzugsfeder (8) zusammen mit dem Mitnehmerzapfen
(6) in den Innenraum des Gehauses (7) eingezogen
werden zur Verhinderung des Ldsens der Verbindung
zwischen Haken (10,10', 17,18) und Mitnehmerzapfen
(6) und wobei nachfolgend unter der Kraft der Einzugs-
feder (8) alle Schienen in den Mébelkorpus eingezogen
werden. Das Einziehen und Ausziehen der Schublade
geschieht durch die erfindungsgeméfRe SchlieRvorrich-
tung Gibergangslos und mit etwa kontinuierlichem Bewe-
gungsablauf und Fehlausldsungen werden verhindert.
Zudem wird eine kompakte, kostengiinstige und leicht
zu montierende Konstruktion vorgeschlagen.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Schliel3vorrichtung,
insbesondere fir Mébelschubladen nach dem Oberbe-
griff der unabhangigen Anspriiche 1, 2, 13, 14.

[0002] Derartige SchlieBvorrichtungen fiir Md&bel-
schubladen sind bereits zahlreich aus dem Stand der
Technik bekannt, welche ein gleichmaRiges und/oder
vollstdndiges SchlieRen der Schublade ermdglichen.
[0003] Aus der EP 0 391 221 B1 ist eine Schlielvor-
richtung fir Schubladen bekannt, wobei die Schliel3vor-
richtung ein korpusseitig gelagertes, von einer Feder
belastetes Kippelement und einen schubladenseitig be-
festigten Mitnehmerzapfen aufweist. Beim Ausziehen
der Schublade ist das Kippelement, das mit dem Mit-
nehmerzapfen in Eingriff steht, in einer Fihrungsbahn
geflhrt. Die Flihrungsbahn weist einen geraden hinte-
ren Abschnitt und einen gebogenen vorderen Abschnitt
auf, der das Kippelement in eine gekippte Lage (Arre-
tierstellung) fihrt und den Mitnehmerzapfen freigibt.
Beim Wiedereinschieben der Schublade wird das Kipp-
element vom Mitnehmerzapfen aus seiner Arretierstel-
lung zurtickgekippt und daraufhin von der Feder zusam-
men mit dem Mitnehmerzapfen entlang der Fihrungs-
bahn nach hinten eingezogen.

[0004] Der Nachteil bei der in der EP 0 391 221 B1
gezeigten SchlieRvorrichtung fiir Schubladen ist, dass
die Schublade beim SchlieRvorgang und/oder Off-
nungsvorgang zum Ein- und Auskuppeln des Kippele-
mentes leicht abgebremst wird, was den Bewegungs-
ablauf stort. Weiterer Nachteil ist, dass ein unbeabsich-
tigtes Losen des Kippelementes durch Beriihrung oder
Verschlei der Kulissen moglich ist. Weiterer Nachteil
ist, dass zur sicheren Funktion das Kippelement eine
groRe Bauweise aufweist, die einen kompakten Einbau
in Fihrungssysteme verhindert.

[0005] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindungistes,
eine Schlielvorrichtung, insbesondere fiir Mébelschub-
laden der zuvor beschriebenen Art so zu gestalten und
weiterzubilden, dass das Einziehen und/oder das Aus-
ziehen der Schublade im Mobelkorpus Ubergangslos
und mit etwa kontinuierlichem Bewegungsablauf ge-
schieht und Fehlauslésungen verhindert werden. Eine
weitere Aufgabe ist es, eine SchlieRvorrichtung, insbe-
sondere fur Mdbelschubladen als kompakte, kosten-
glinstige und leicht zu montierende Konstruktion auszu-
fUhren.

[0006] Diese Aufgabe wird mit einer Schlielvorrich-
tung, insbesondere fir Mdbelschubladen mit den Merk-
malen der unabhangigen Anspriiche 1, 2, 13, 14 gel6st.
[0007] Wesentliches Merkmal hierbei ist, dass die
Koppelvorrichtung der Einzugsautomatik mindestens
zwei relativ zueinander radial/quer und/oder axial zur
Einzugsrichtung der Schublade bewegliche Elemente
(insbesondere Haken) aufweist, oder aber ein relativ
zum Gehause der Einzugsautomatik radial/quer und/
oder axial zur Einzugsrichtung der Schublade bewegli-
ches Element aufweist, wobei mindestens eines mit
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dem StoéRel und/oder der Feder der Einzugsautomatik
starr oder gelenkig verbunden ist und dass diese Ele-
mente den Mitnehmerzapfen umgreifen bzw. einsper-
ren, um das Einziehen und/oder das Ausziehen der
Schublade zu ermdglichen.

[0008] Vorteil hierbei ist, dass bei der erfindungsge-
maRen Koppelvorrichtung der Mitnehmerzapfen wah-
rend seiner Umgreifung und/oder Befreiung sich immer
in der Einzieh- und/oder Ausziehrichtung der Schublade
bewegt, ohne wesentliche Kippmomente aufbringen zu
miissen und somit beim Schlie- und/oder Offnungsvor-
gang nur sehr geringe Widerstande Uberwinden muss.
[0009] Wenn die Einzugsautomatik im offenen Zu-
stand ist, liegen die beweglichen Elemente (Haken wer-
den als bewegliche Elemente bevorzugt) der Koppel-
vorrichtung auf einer stirnseitigen oder mantelinnensei-
tigen Kante oder seitlichen Mantel6ffnung des Gehau-
ses der Einzugsautomatik rastend auf und der Abstand
zwischen den Haken genugt, dass der Mithehmerzap-
fen dazwischen fahren kann, wenn die Schublade ge-
schlossen wird.

[0010] Wenn die Koppelvorrichtung nicht absichtlich
geschlossen wird, kann sie nicht irrtiimlich in die Ein-
zugsautomatik eingezogen werden, weil ein Anschlag
der Haken oder ein zuséatzliches Element die Haken im
offenen Zustand halt.

[0011] Weiter wird der Mithehmerzapfen entweder ei-
nen Anschlag eines Hakens oder ein vergleichbares
Element der Koppelvorrichtung beaufschlagen und da-
mit das Schlieflen der Haken mit Einsperren des Mit-
nehmerzapfens ermdéglichen. Dadurch wird die Koppel-
vorrichtung von der Feder ins Gehduse der Einszugs-
automatik eingezogen (wenn eine Zugfeder vorhanden
ist) bzw. gedriickt (wenn eine Druckfeder vorhanden ist)
und die Schublade komplett geschlossen.

[0012] SinngemaR verlduft das Offnen der Schubla-
de: der eingesperrte Mithnehmerzapfen zieht die Koppel-
vorrichtung aus dem Gehause aus und die Feder wird
vorgespannt. An der Stelle, an der zumindest ein Haken
der Koppelvorrichtung aus dem Gehause ragt oder in
der Offnung des Gehauses einrastet, kdnnen sich die
Haken seitlich bzw. radial/quer zur Langserstreckung
des Gehauses und/oder langs bzw. axial zur Langser-
streckung des Gehauses von einander entfernen (ent-
weder durch einen Anschlag eines Hakens oder durch
ein vergleichbares Element). Schlief3lich rasten beide
Haken auf einer Kante oder Offnung des Gehauses der
Einzugsautomatik ein. Der Mitnehmerzapfen verlasst
die Koppelvorrichtung der Einzugsautomatik und die
Schublade wird weiter geoffnet. '

[0013] Die Einzugsautomatik kann sowohl auf der
Korpusschiene, Mittelschiene als auch auf der Schub-
ladenschiene gelagert werden und der Mithehmerzap-
fen unmittelbar oder mittelbar auf einer der anderen
Schienen angebracht sein. In einer anderen Ausfiih-
rungsform kann der Mitnehmerzapfen auf einer Fih-
rungsbahn gefiihrt bewegt werden, so dass der Mitneh-
merzapfen in der Hochachse und/oder Langsachse
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und/oder Querachse der Schienen zwangsgefihrt wird.
Dies bringt den Vorteil, dass eine gleichméaRigere Be-
wegung erfolgt.

[0014] Vorzugsweise ist die Feder in der Einzugsau-
tomatik eine Druckfeder. In diesem Fall ist ein StoRel als
Fihrungselement fir die Feder in der Einzugsautomatik
vorgesehen. In einer anderen Ausflihrungsform ist die
Feder in der Einzugsautomatik eine Zugfeder.

[0015] Gemal einer weiteren Ausgestaltung der Er-
findung weist die Koppelvorrichtung eine Sicherheits-
funktion auf, wobei der Mithehmerzapfen die in der Ein-
zugsautomatik irrtimlich eingezogene Koppelvorrich-
tung zuriickholen kann.

[0016] Im folgenden wird die Erfindung anhand meh-
reren Ausfiihrungsformen naher beschrieben, die je-
doch nur beispielhaft, nicht aber einschrankend aufzu-
fassen sein sollen.

[0017] Es zeigen:

Fig. 1: eine Seitenansicht einer geschlosse-
nen Schubladenfihrung mit der er-
findungsgeméaRen  SchlieRvorrich-
tung;

eine Ansicht eines ersten Beispieles
der erfindungsgemafRen Schliel3vor-
richtung im offenen Zustand;

eine Ansicht des ersten Beispieles
der erfindungsgemafen SchlieRvor-
richtung beim SchlieRvorgang;

eine Ansicht des ersten Beispieles
der erfindungsgemafRen Schliel3vor-
richtung im geschlossenen Zustand;
eine Ansicht des zweiten Beispieles
der erfindungsgemafen SchlieRvor-
richtung im offenen Zustand;

eine Ansicht des zweiten Beispieles
der erfindungsgemafRen Schliel3vor-
richtung im geschlossenen Zustand;
eine Ansicht eines dritten Beispieles
der erfindungsgemafen SchlieRvor-
richtung im offenen Zustand;

eine Ansicht des dritten Beispieles
der erfindungsgemafRen SchlielRvor-
richtung im geschlossenen Zustand;
eine Ansicht eines vierten Beispieles
der erfindungsgemafien SchlieRvor-
richtung;

Detailansichten der Koppelvorrich-
tung des ersten Beispieles der erfin-
dungsgemaflen SchlieBvorrichtung
in verschiedenen Positionen vom of-
fenen Zustand bis zum geschlosse-
nen Zustand und wieder bis zum of-
fenen Zustand;

Detailansichten der Koppelvorrich-
tung des zweiten Beispieles der er-
findungsgeméaRen  SchlieRvorrich-
tung in verschiedenen Positionen

Fig. 2:

Fig.3:

Fig.4:

Fig. 5:

Fig. 6:

Fig. 7:

Fig.8:

Fig. 9

Fig. 10 bis 21:

Fig. 22 bis 33:
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vom offenen Zustand bis zum ge-
schlossenen Zustand und wieder bis
zum offenen Zustand;
Detailansichten der Koppelvorrich-
tung des dritten Beispieles der erfin-
dungsgemafRen SchlieRvorrichtung
in verschiedenen Positionen vom of-
fenen Zustand bis zum geschlosse-
nen Zustand und wieder bis zum of-
fenen Zustand;

Detailansichten der Koppelvorrich-
tung des vierten Beispieles der erfin-
dungsgeméaRen SchlielRvorrichtung
in verschiedenen Positionen vom of-
fenen Zustand bis zum geschlosse-
nen Zustand und wieder bis zum of-
fenen Zustand;

Detailansichten der Koppelvorrich-
tung des ersten Beispieles der erfin-
dungsgeméaRen SchlieRvorrichtung,
wobei das Prinzip der Sicherheits-
funktion gezeigt wird.

Fig. 34 bis 48 :

Fig. 49 bis 57 :

Fig. 58 bis 62 :

[0018] In den Fig. 2 bis 9, in denen die Einzugsauto-
matik 5 vollstéandig gezeichnetist (), sieht man die offene
und geschlossene Position der Koppelvorrichtung 23,
sowie die Wirkung der Feder 8, die hier immer eine
Druckfeder ist. Die Feder 8 liegt zwischen dem Ende
des Stolels 9 und der Arretierung 14. Die Feder 8 ist
gespannt, wenn die Schublade und die Einzugsautoma-
tik 5 offen sind. Die Feder 8 ist spannungslos, wenn die
Schublade und die Einzugsautomatik 5 geschlossen
sind. Die Arretierung 14 fiihrt auch den StéRel 9.

[0019] Ein erstes Beispiel ist in den Fig. 2 bis 4 und
Fig. 10 bis 21 dargestellt, die eine symmetrische Lésung
zeigen. Die Haken 10 und 10' sind vorzugsweise aus
Kunststoff gebildet, da sie sich fir die Sicherheitsfunk-
tion deformieren kdénnen (siehe "Sicherheitsfunktion").
Der Keil 12 mit der spannungslosen Druckfeder 13 halt
die Haken 10 und 10' offen auf der stirnseitigen Rast-
kante 11 des Gehauses 7 der Einzugsautomatik 5. Die
Haken 10 sind mit dem StoRel 9 starr verbunden.

Beim Einschieben der Schublade in den Mdbelkorpus
beaufschlagt der Mithehmerzapfen 6 den Keil 12, kom-
primiert die Druckfeder 13 entgegen der Federkraft und
bringt somit die ganze Koppelvorrichtung 23 in Bewe-
gung. Wenn die Haken 10 offen sind, hat der Mitneh-
merzapfen 6 genug Platz dazwischen zu fahren, wenn
die Schublade geschlossen wird. Wenn der Mitnehmer-
zapfen 6 den Keil 12 beaufschlagt (Fig. 11), driickt er
den Keil 12 nach axial innen d.h. unten in Fig. 12, bis
der Keil 12 auf die Verbindung zwischen Haken 10/ St6-
3el 9 trifft, wobei die Druckfeder 13 und der Fihrungs-
bolzen des Keiles 12 Platz in einer Ausnehmung der
Verbindung haben (Fig. 13). Dann fangen die Haken 10
an, sich radial/quer aufeinander zuzubewegen, d.h. zu
schlieRen. weil der Keil 12 die Haken 10 nicht mehr blok-
kiert (Fig. 14). Die Haken 10 kénnen somit ins Innere
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des Gehdauses 7 der Einzugsautomatik 5 rutschen (Fig.
15), ohne dass der stetige, ununterbrochene Bewe-
gungsablauf des Mitnehmerzapfens 6 beim Schlievor-
gang der Schublade gestort wird. Im geschlossenen Zu-
stand der Schublade (Fig. 16) liegt die Verbindung zwi-
schen Haken 10/ StéRel 9 auf der Arretierung 14 auf.
Die Feder 8 ist spannungslos. Der Mithehmerzapfen 6
ist zwischen dem Keil 12 und den Haken 10 und 10' ein-
gesperrt.

[0020] Beim Offnungsvorgang schiebt sich der Mit-
nehmerzapfen 6 zuerst vom Keil 12 zu den Haken 10
und die Druckfeder 13 entspannt sich etwas (Fig. 17).
Der Mithehmerzapfen 6 zieht die ganze Koppelvorrich-
tung 23 nach axial auen, d.h. nach oben in den Fig. 18
und 19. Sobald die Haken 10 die stirnseitige Rastkante
11 erreichen, 6ffnen sie sich nach radial aufen, d.h.
nach links und rechts in Fig. 19, der Mithehmerzapfen
6 ist befreit und lauft axial zwischen den Haken 10, 10’
hindurch aus dem Gehause 7, wobei die Druckfeder 13
sich entspannt und den Keil 12 auf die Haken 10, 10'
druckt, damit sie offen bleiben kénnen (Fig. 20). Die Ein-
zugsautomatik 5 erreicht wieder ihre offene Position
nach Fig. 21.

[0021] Ein zweites Beispiel ist in den Fig. 5 und 6 und
Fig. 22 bis 33 dargestellt, die auch eine symmetrische
Lésung zeigen. Die Platte 15 steuert diesmal die Haken
10 und 10' Uber die Bolzen 22 der Haken 10, die in die
Langldcher 21 der Platte 15 eingreifen. Die Platte 15 ist
mit dem Keil 16 starr verbunden. Der Keil 16 ist auch
starr mit dem Sto6Rel 9 verbunden.

Beim Einschieben der Schublade in den Mébelkorpus
beaufschlagt der Mitnehmerzapfen 6 den Keil 16 und
bringt die ganze Koppelvorrichtung 23 in Bewegung.
Im offenen Zustand (Fig. 22 und 23) liegen die Bolzen
22 im unteren Bereich der Langlocher 21 an und halten
die Haken 10 offen auf der stirnseitigen Rastkante 11.
Beim SchlieRvorgang hat zuerst der Mithehmerzapfen
6 genug Platz, um zwischen die Haken 10, 10' einzu-
fahren bis er den Keil 16 beaufschlagt (Fig. 24). Dann
fahrt der Mitnehmerzapfen 6 weiter nach axial innen
(nach unten in Fig. 24, 25) und die Bolzen 22 werden
auf die AuRenseite der schragen Langlécher 21 gescho-
ben, so dass sich die Haken 10 somit langsam aufein-
ander zu bewegen und sich schlielen (Fig. 25). Wenn
die Haken 10, 10' geschlossen sind, liegen die Bolzen
22 im oberen Bereich der Langlécher 21 an (Fig. 26).
Dann kann die ganze Koppelvorrichtung 23 ins Gehau-
se 7 der Einzugsautomatik 5 eingezogen werden (Fig.
27). Im geschlossenen Zustand liegt die Platte 15 auf
der Arretierung 14 an und die Feder 8 ist spannungslos
(Fig. 28).

Beim Offnungsvorgang fahrt der Mitnehmerzapfen 6 zu-
erst vom Keil 16 bis zu den Haken 10 (Fig. 29) und zieht
die ganze Koppelvorrichtung 23 aus dem Gehause 7 mit
(Fig. 30). Wenn die Haken 10 die stirnseitige Rastkante
11 des Gehéduses 7 erreichen, kénnen sie sich langsam
offnen, weil die Bolzen 22 auf die Innenseite der schra-
gen Langloécher 21 geschoben werden kénnen (Fig. 31).
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Wenn die Haken 10 offen sind, hat der Mithehmerzapfen
6 genug Platz zwischen diesen axial hindurch zu fahren
(nach oben in Fig. 32). Die Einzugsautomatik 5 erreicht
dann wieder ihre offene Position (Fig. 33).

[0022] Ein drittes Beispiel ist in den Fig. 7 und 8 und
Fig. 34 bis 48 dargestellt, die eine asymmetrische L6-
sung zeigen. Der Haken 17 ist starr mit dem St6Rel 9
verbunden und der Haken 18 ist frei. Im offenen Zustand
liegt der Haken 17 auf der stirnseitigen Rastkante 11 des
Gehauses 7 auf und der Haken 18 halt den Haken 17
in seiner Position, weil beide Haken eine gegenseitige
schrage Kontaktflache 27 aufweisen, wobei der An-
schlag 24 auf die Kante 26 driickt und der Haken 18 auf
der Kante 28 rastend aufliegt (Fig. 34). Beim
SchlielRvorgang, fahrt zuerst der Mitnehmerzapfen 6 bis
zum Anschlag 24 des Hakens 18 (Fig. 35). Wenn der
Mitnehmerzapfen 6 weiter in das Gehause 7 einfahrt,
kippt der Haken 18 nach radial innen, weil der Anschlag
24 nicht mehr auf die Kante 26 druickt (Fig. 36). Der Mit-
nehmerzapfen 6 fahrt dann weiter zusammen mit dem
Haken 18 bis zum axialen Anschlag des Hakens 17 in
das Gehause 7 ein, auf dem dann der Anschlag 24 des
Hakens 18 aufliegt. Da die Kontaktflache 27 schrag ist,
kann sich der Haken 18 vom Haken 17 leicht entfernen,
wobei er aber weiterhin in einer Nut gefiihrt ist (Fig. 37).
Da sich eine kleine Spalte zwischen den Kontaktflachen
27 der Haken 17, 18 ergibt, kann der Haken 17 von der
Rastkante 11 radial nach innen in das Innere des Ge-
hauses 7 hinunterrutschen. In diesem Fall schlief3en
sich die zwei Haken 17, 18 und sperren den Mitnehmer-
zapfen 6 zwischen sich ein (Fig. 38) und kénnen dann
weiter zusammen mit dem Mitnehmerzapfen 6 ins Ge-
hause 7 der Einzugsautomatik 5 eingezogen werden
(Fig. 39). Im geschlossenen Zustand liegt dann der Ha-
ken 18 auf der Arretierung 14 im Gehéause 7 auf (Fig.
40). Die Feder 8 ist spannungslos. Beim Offnungsvor-
gang fahrt zuerst der Mithehmerzapfen 6 axial vom An-
schlag 24 des Hakens 18 nach aulen weg bis er am
Haken 17 anschlagt (Bewegung des Hakens 18 nach
oben in Fig. 41), und zieht die ganze Koppelvorrichtung
23 axial aus dem Gehause 7 der Einzugsautomatik 5
(nach oben in Fig. 42). Wenn die Haken 17 und 18 die
Rastkanten 11 und 28 der Stirnseite des Gehauses 7
erreichen (Fig. 43), dann schiebt der Mitnehmerzapfen
6 den Haken 17 weiter axial nach auf3en, damit er auf
die Kante 26 weiterfahren kann und es bildet sich wieder
eine kleine Spalte zwischen den Kontaktflachen 27 (Fig.
44). Der Mitnehmerzapfen 6 fahrt weiter bis zum nach-
sten Anschlag des Hakens 18 (Fig. 45) und schiebt al-
lein den Haken 18 weiter nach axial auen (oben in Fig.
46), wobei sich die Kontaktflachen 27 zwischen den bei-
den Haken 17, 18 wieder aufeinander legen, sich also
die kleine Spalte dazwischen wieder schlie3t (Fig. 46).
Dann kippt der Haken 18 nach radial auf3en (nach links
in Fig. 46), damit allein der Mithnehmerzapfen 6 entlang
der Kante 25 weiter nach axial auRRen fahren kann (nach
oben in Fig. 47). Zum Schluss wird der offene Zustand
wieder erreicht (Fig. 48).
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[0023] Ein viertes Beispiel istin den Fig. 9 und Fig. 49
bis 57 dargestellt, die auch eine asymmetrische Lésung
zeigen. Der Haken 17 ist mit dem St6Rel 9 mittels der
gelenkigen Verbindung 20 beweglich verbunden, so
dass sich bei axialer Bewegung des StéRels 9, der Ha-
ken 17 relativ zum StéRel 9 radial oder quer zur Lang-
serstreckung des Gehauses 7 verschieben/verkippen
kann, aber eine nahezu starre Kraftlibertragung des
StoRels 9 auf den Haken 17 in axialer Richtung (Schub
oder Zug) maoglich ist. Das Verbindungselement 20 ist
zwar gelenkig am Haken 17 und am StéRel 9 ange-
bracht, aber ansich ein starres Element und kann daher
in Zusammenwirkung mit der Innenwand des Gehduses
7 axiale Zug- oder Schubkréafte nahezu starr vom StoRel
9 auf den Haken 17 Uibertragen, so dass sich der Haken
axial verschiebt und radial/quer verschiebt/verkippt und
an die Innenwand des Gehauses 7 anlegt. Der Haken
18 ist hingegen frei und nicht mit dem St6Rel 9 oder dem
Gehéause 7 fest oder gelenkig verbunden. Im offenen
Zustand (Fig. 49) liegt der Haken 17 mit seinem Kopf
auf der stirnseitigen Rastkante 11 des Gehauses 7 auf
und die axial weiter innen liegende Kante 31 des Ha-
kens 17 liegt auf der Innenwand des Gehauses 7 auf.
Der Haken 18 liegt mit seinem Rastkopf auf der stirn-
seitigen Rastkante 28 auf und mit einer weiteren axial
inneren Rastkante 19 an einem Vorsprung auf der In-
nenseite des Gehduses 7 auf. Die stirnseitige Rastkante
11 fur den Haken 17, der gelenkig mit dem StoRel 9 ver-
bunden ist, ist hierbei axial weiter innen liegend, als die
stirnseitige Rastkante 28 fir den frei beweglichen Ha-
ken 18. Die weitere Rastkante 19 des Hakens 18 liegt
etwa auf gleicher axialer Tiefe im Gehause 7, wie die
Rastkante 11 des Hakens 17. Mittels des radial nach
innen ragenden Anschlages 29 des Hakens 18, der sich
am axialen Schaft des Hakens 17 abstiitzt, halten sich
beide Haken 17 und 18 fix in der offenen Position (Fig.
49). Beim SchlieRvorgang fahrt der Mithehmerzapfen 6
axial nachinnen entlang der radialen Innenseite des Ha-
kens 18 (Fig. 50) bis zum Anschlag 29, wobei der Haken
18 bei weiterer axialer Bewegung in das Gehause 7 hin-
ein nach radial innen kippt (Fig. 51). Wenn der Mitneh-
merzapfen 6 axial weiterfahrt, kippt auch der Haken 17
nach radial innen, und die Kante 32 des Hakens 17, die
im Winkel zu dessen Kante 31 angeordnet ist, legt sich
auf die Innenseite des Gehauses 7 an und der Mitneh-
merzapfen 6 wird dadurch zwischen die Haken 17, 18
eingesperrt (Fig. 52). Der Mitnehmerzapfen 6 schiebt
dann die Koppelvorrichtung 23 weiter ins Gehause 7
ein, wobei die Haken 17 und 18 sich weiter nach radial
innen verkippen bis sie ihre endgultige SchlieRposition
erreichen. Der Anschlag 29 des Hakens 18 liegt dann
auf der Kante 33 des Hakens 17 auf, der Mitnehmerzap-
fen 6 liegt aber nicht auf dem Anschlag 29 auf, weil er
in einer héherer Position eingesperrt ist (Fig. 53).

Beim Offnungsvorgang zieht der vom Anschlag 30 des
Hakens 17 gehaltene Mitnehmerzapfen 6 die ganze
Koppelvorrichtung 23 aus dem Gehause 7 (Fig. 54) bis
der kopfseitige radial duBere Anschlag 30 des Hakens
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17 die Rastkante 11 der Stirnseite des Gehauses 7 er-
reicht und der Haken 17 nach radial auRen verkippt und
sich auf der Rastkante 11 anlegt. Gleichzeitig kippt der
Haken 18 nach radial innen, um den Haken 17 zu blok-
kieren, so dass dieser nicht weiter axial aus dem Ge-
hause 7 gezogen werden kann (Fig. 55). Somit kann
sich der Mitnehmerzapfen 6 vom Anschlag 30 des Ha-
kens 17 befreien und fahrt weiter bis zur Kante 34 des
Hakens 18 (Fig. 56). Der Mitnehmerzapfen 6 zieht den
Haken 18 axial nach auRen mit, bis der Haken 18 die
Rastkante 28 erreicht und dort radial umkippen und ein-
rasten kann durch stirnseitige Anlage auf der Rastkante
28, und somit der Mithehmerzapfen 6 befreit wird (Fig.
57). Somit ist der offene Zustand wieder erreicht.
[0024] Inden Fig. 49 bis 57, sieht man ubrigens nicht,
wann die Feder 8 gespannt oder spannungslos ist, da
die Feder 8 aus Griinden der Vereinfachung immer mit
der gleichen Steigung gezeichnet wurde.

[0025] Eine Sicherheitsfunktion ist in den Fig. 58 bis
62 dargestellt Wenn die Koppelvorrichtung im Gehause
7 der Einzugsautomatik 5 irrtiimlich ohne Mitnehmer-
zapfen 6 eingezogen wurde, ist der Mithehmerzapfen 6
nicht mehr von den Haken 10 umgegriffen und die
SchlieBvorrichtung wiirde nicht mehr funktionieren.
Die Haken 10 weisen eine Federfunktion auf (vorzugs-
weise aus Kunststoff), aber nur die Hakenspitze 36 und
das Hakenhinterteil 37, nicht aber der untere Teil des
Hakenkopfes 38, da sich andernfalls sonst beim Off-
nungsvorgang der Mitnehmerzapfen 6 selbst befreien
kénnte, genau so, wie er bei der Riickholaktion einge-
sperrt wird.

In der Fig. 58 ist die Koppelvorrichtung 23 ohne Mitneh-
merzapfen 6 im Gehduse 7 der Einzugsautomatik 5 ein-
gezogen. Beim SchlieRvorgang fahrt der freie Mitneh-
merzapfen 6 ins Gehause 7 (Fig. 59) bis er auf die radial
innen liegenden Hakenkodpfe 38 trifft. Dadurch defor-
mieren sich die radial aulen liegenden Hakenspitzen
36, die Hakenhinterteile 37 und die Flache dazwischen ,
wobei die Hakenspitze 36 sich nach oben verschiebt,
ebenso das Hakenhinterteil 37 nach auf3en im Loch 35
des Gehauses 7, damit der Mithehmerzapfen 6 weiter
fahren kann (Fig. 60). Wenn beide Hakenkdpfe 38 das
Loch 39 des Mitnehmerzapfens 6 erreichen, kehren die
Haken 10 in ihre vorherige undeformierte geschlossene
Position (Fig. 61) zurlick. Dann kann die Schublade wie-
der gedffnet werden und die Koppelvorrichtung 23 wird
zurlickgeholt (Fig. 62).

[0026] Die Haken 10, 10" 17, 18 der Koppelvorrich-
tung 23 liegen auf Rastkanten11, 28, die in allen Figuren
1-62 immer am Ende des Geh&uses 7 der Einzugsau-
tomatik 5 angeordnet sind. Man kdnnte sich vorstellen,
dass das Gehdause 7 langer gebaut ware, und die Rast-
kanten 11, 28 waren in (nicht dargestellten) seitlichen
Durchbriichen im Gehause 7 eingebracht. In diesem
Fall ware die Koppelvorrichtung 23 noch weniger greif-
bar und ein irrtimlicher Einzug der Koppelvorrichtung
ins Gehause ware noch weniger wahrscheinlich und da-
mit die Sicherheitsfunktion nicht notwendig.
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Zeichnungslegende

[0027]

1. Schubladenfliihrung
2. Schubladenschiene
3. Mittelschiene

4. Korpusschiene

5. Einzugsautomatik
6. Mitnehmerzapfen
7. Gehause

8. Feder

9. StoRel

10. Haken — 10 und 10'
11. Rastkante

12.  Keil

13.  Druckfeder

14.  Arretierung

15.  Platte

16. Keil

17. Haken

18. Haken

19. Rastkante

20.  Verbindungsmittel
21. Langloch — 21 und 21'
22. Bolzen — 22 und 22'
23.  Koppelvorrichtung
24.  Anschlag

25.  Kante

26. Kante

27.  Kontaktflache

28. Rastkante

29. Anschlag

30. Anschlag

31. Kante

32. Kante

33. Kante

34. Anschlag

35. Loch — 35 und 35'
36. Hakenspitze

37. Hakenhinterteil

38. Hakenkopf

39. Loch
Patentanspriiche

1. SchlieRBvorrichtung , insbesondere fiir Mébelschub-

laden, wobei an jeder Seite der Schublade minde-
stens eine an der Schublade befestigte Schubla-
denschiene (2) und eine an einem Mdbelkorpus be-
festigte Korpusschiene (4) und bei Vollauszugsy-
stemen auch eine Mittelschiene (3) vorgesehen
sind und die SchlieRvorrichtung eine an einer der
Schienen (2 oder 3 oder 4) gelagerte Einzugsauto-
matik (5) aufweist und einen damit zusammenwir-
kenden, an einer der anderen Schienen (2 oder 3
oder 4) mittelbar oder unmittelbar angebrachten
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Mitnehmerzapfen (6) aufweist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass eine Koppelvorrichtung (23) der
Einzugsautomatik (5) mindestens zwei Elemente
(10, 10; 17, 18) aufweist, von denen mindestens
ein erstes Element (10, 10'; 17, 18) relativ zu min-
destens einem zweiten Element (10, 10'; 17, 18) be-
wegbar ist und mindestens ein Element (10, 10"; 17,
18) mit einem StoRel (9) und/oder einer Einzugsfe-
der (8) der Einzugsautomatik (5) starr oder gelenkig
verbunden ist und diese Elemente (10, 10"; 17, 18)
den Mitnehmerzapfen (6) umgreifen oder einsper-
ren, wahrend mindestens einer Teilstrecke beim
Einziehen und/oder Ausziehen der Schublade in/
aus dem Mobelkorpus.

SchlieBvorrichtung , insbesondere fir Mébelschub-
laden, wobei an jeder Seite der Schublade minde-
stens eine an der Schublade befestigte Schubla-
denschiene (2) und eine an einem Mébelkorpus be-
festigte Korpusschiene (4) und bei Vollauszugsy-
stemen auch eine Mittelschiene (3) vorgesehen
sind und die SchlieRvorrichtung eine an einer der
Schienen (2 oder 3 oder 4) gelagerte Einzugsauto-
matik (5) aufweist und einen damit zusammenwir-
kenden, an einer der anderen Schienen (2 oder 3
oder 4) mittelbar oder unmittelbar angebrachten
Mitnehmerzapfen (6) aufweist, dadurch gekenn-
zeichnet, dass mindestens ein erstes bewegliches
Element (10, 10'; 17, 18) einer Koppelvorrichtung
(23) der Einzugsautomatik (5) zur Aufrechterhal-
tung der Vorspannung einer Feder (8) der Einzugs-
automatik (5) bei ausgezogener Schublade dient
und mindestens ein weiteres davon unabhangiges
Element (10, 10"; 17, 18) durch Verschiebebewe-
gung relativ zum ersten Element (10, 10'; 17, 18) in
eine Stellung gebracht wird, die eine unabsichtliche
Bewegung des ersten Elementes (10, 10%; 17, 18)
blockiert oder verhindert.

SchlieBvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass die Koppelvorrich-
tung (23) der Einzugsautomatik (5) direkt von der
Feder (8) der Einzugsautomatik (5) gesteuert wird.

SchlieRvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass zumindest das zwei-
te Element (10, 10'; 17, 18) der Koppelvorrichtung
(5) von einer zusatzlichen Feder (13) gesteuert
wird.

SchlieBvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
4, dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein
erstes der Elemente (10, 10'; 17, 18) der Koppel-
vorrichtung (5) auf mindestens ein damit zusam-
menwirkendes zweites Element (10, 10'; 17, 18) zu-
bewegbar ist und sich diese Elemente (10, 10'; 17,
18) schlieBen, wenn sie den Mithehmerzapfen (6)
umgreifen und somit vom StdRel (9) und/oder der
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Feder (8) in die Einzugsautomatik (5) wahrend des
Schlievorgangs eingezogen werden.

SchlieBvorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis
5, dadurch gekennzeichnet, dass die Elemente
(10, 10%; 17, 18) mit dem StoRel (9) und/oder der
Feder (8) aus der Einzugsautomatik (5) vom einge-
sperrten Mitnehmerzapfen (6) herausgezogen wer-
den kénnen und sich voneinander weg bewegen
und somit 6ffnen und somit der Mitnehmerzapfen
(6) wahrend des Offnungsvorgangs frei gegeben
wird.

Schlievorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass sich die beweg-
lichen Elemente (10, 10" 17, 18) Uber Kulissen an
deren Kanten verschlieRen und/oder voneinander
offnen.

Schlief3vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
6, dadurch gekennzeichnet, dass sich die beweg-
lichen Elemente (10, 10" 17, 18) Uber Kulissen an
deren Durchbriichen (21, 21') verschlieen und/
oder von einander 6ffnen.

Schlief3vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
8, dadurch gekennzeichnet, dass die Feder (8) in
der Einzugsautomatik (5) eine Zugfeder oder eine
Druckfeder ist.

SchlieBvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
9 dadurch gekennzeichnet, dass der StéRel (9)
als Fuhrungselement fir die Feder (8) in der Ein-
zugsautomatik (5) vorgesehen ist.

SchlieBvorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis
10 dadurch gekennzeichnet, dass eine Sicher-
heitsfunktion vorgesehen ist, wobei der Mitnehmer-
zapfen (6) die in der Einzugsautomatik (5) irrtimlich
eingezogene Koppelvorrichtung (23) zuriickholen
kann.

SchlieBvorrichtung nach Anspruch 11, dadurch ge-
kennzeichnet, dass als Sicherheitsfunktion min-
destens ein Haken (10, 10" teilelastisch federnd
ausgebildet ist und der Mithehmerzapfen (6) eine
Langsrinne und/oder ein Loch (39) in seiner Mitte
in Querrichtung aufweist, in welche/s bei Einfahren
des Mitnehmerzapfens (6) zwischen die Haken (10,
10'") deren Hakenképfe (38) radial federnd eingreift.

Automatische SchlieRvorrichtung, insbesondere
fir Mdébelschubladen, wobei an jeder Seite der
Schublade mindestens eine an der Schublade be-
festigte Schubladenschiene (2) und eine an einem
Mobelkorpus befestigte Korpusschiene (4) und bei
Vollauszugsystemen auch eine Mittelschiene (3)
vorgesehen sind, und die Schlievorrichtung eine
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an einer der Schienen (2 oder 3 oder 4) gelagerte
Einzugsautomatik (5) mit Koppelvorrichtung (23)
aufweist und einen damit zusammenwirkenden, an
einer der anderen Schienen (2 oder 3 oder 4) mit-
telbar oder unmittelbar angebrachten Mitnehmer-
zapfen (6) aufweist, der durch eine Einzugsfeder (8)
der Einzugsautomatik (5) mindestens wahrend ei-
ner Teilstrecke beim Einziehen der Schublade in
den Mébelkorpus mit eingezogen wird, und wobei
der Betriebszustand der Einzugsautomatik (5)
durch Eintritt des Mitnehmerzapfens (6) in die Ein-
zugsautomatik (5) gestartet wird und bei Austritt be-
endet wird, dadurch gekennzeichnet, dass die
Koppelvorrichtung (23) mindestens zwei Haken
(10, 10"; 17, 18) aufweist, von denen mindestens
ein erster Haken (10, 10'; 17, 18) relativ zu minde-
stens einem zweiten Haken (10, 10'; 17, 18) beweg-
bar ist und mindestens ein Haken (10, 10'; 17, 18)
unmittelbar, oder mittelbar Uber einen StéRel (9),
starr oder gelenkig mit der Einzugsfeder (8) verbun-
den ist und im Ruhezustand der Einzugsautomatik
(5) sich die Haken (10, 10'; 17, 18) Gber Rastflachen
(11, 28) an einem Gehause (7) der Einzugsautoma-
tik (5) rastend abstutzen und der Betriebszustand
durch Auftreffen des Mitnehmerzapfens (6) auf min-
destens ein Teil der Koppelvorrichtung (23) gestar-
tet wird und dadurch die Haken (10, 10'; 17, 18) au-
Rer Eingriff mit dem Gehause (7) gelangen, durch
ihre Relativbewegung den Mitnehmerzapfen (6)
formschlissig umgreifen oder mit Spiel einsperren,
und unter der Kraft der Einzugsfeder (8) zusammen
mit dem Mitnehmerzapfen (6) in den Innenraum des
Gehauses (7) eingezogen werden zur Verhinde-
rung des Ldésens der Verbindung zwischen Haken
(10, 10; 17, 18) und Mitnehmerzapfen (6), und wo-
bei nachfolgend unter der Kraft der Einzugsfeder
(8) alle Schienen in den Mébelkorpus eingezogen
werden.

Automatische SchlieRBvorrichtung, insbesondere
fur Mobelschubladen, wobei an jeder Seite der
Schublade mindestens eine an der Schublade be-
festigte Schubladenschiene (2) und eine an einem
Mobelkorpus befestigte Korpusschiene (4) und bei
Vollauszugsystemen auch eine Mittelschiene (3)
vorgesehen sind, und die SchlieRvorrichtung eine
an einer der Schienen (2 oder 3 oder 4) gelagerte
Einzugsautomatik (5) mit Koppelvorrichtung (23)
aufweist und einen damit zusammenwirkenden, an
einer der anderen Schienen (2 oder 3 oder 4) mit-
telbar oder unmittelbar angebrachten Mitnehmer-
zapfen (6) aufweist, der durch eine Einzugsfeder (8)
der Einzugsautomatik (5) mindestens wahrend ei-
ner Teilstrecke beim Einziehen der Schublade in
den Mdbelkorpus mit eingezogen wird, und wobei
der Betriebszustand der Einzugsautomatik (5)
durch Eintritt des Mithehmerzapfens (6) in die Ein-
zugsautomatik (5) gestartet wird und bei Austritt be-
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endet wird, dadurch gekennzeichnet, dass die
Koppelvorrichtung (23) einen Haken (10, 10" 17,
18) aufweist, der relativ zu einem Gehause (7) der
Einzugsautomatik (5) bewegbar ist und der unmit-
telbar, oder mittelbar lber einen StoRel (9), starr
oder gelenkig mit der Einzugsfeder (8) verbunden
ist und im Ruhezustand der Einzugsautomatik (5)
sich der Haken (10, 10'; 17, 18) Uber Rastflachen
(11, 28) an dem Gehause (7) der Einzugsautomatik
(5) rastend abstiitzt und der Betriebszustand durch
Auftreffen des Mitnehmerzapfens (6) auf minde-
stens ein Teil der Koppelvorrichtung (23) gestartet
wird und dadurch der Haken (10, 10'; 17, 18) aulRer
Eingriff mit dem Gehause (7) gelangt, und durch
seine Relativbewegung den Mitnehmerzapfen (6)
formschlissig umgreift oder mit Spiel einsperrt, und
unter der Kraft der Einzugsfeder (8) zusammen mit
dem Mitnehmerzapfen (6) in den Innenraum des
Gehéuses (7) eingezogen wird zur Verhinderung
des Losens der Verbindung zwischen Haken (10,
10'; 17, 18) und Mitnehmerzapfen (6) und wobei
nachfolgend unter der Kraft der Einzugsfeder (8) al-
le Schienen in den Mdébelkorpus eingezogen wer-
den.

Automatische SchlieRvorrichtung nach Anspruch 1
bis 14, dadurch gekennzeichnet, dass die Rela-
tivbewegung der Haken (10, 10'; 17, 18) zueinander
bzw. zum Gehause (7) durch eine Verschwenkung
und/oder Verkippung und/oder Verschiebung in ra-
dialer Richtung oder Querrichtung und/oder im Win-
kel zur Langserstreckung des Gehauses (7) oder
zur Einzugsbewegung der Schublade erfolgt.

Automatische Schliel3vorrichtung nach einem der
Anspriche 1 bis 15, dadurch gekennzeichnet,
dass die Relativbewegung der Haken (10, 10'; 17,
18) durch eine Verschiebung in axialer Richtung zur
Langserstreckung des Gehauses (7) oder zur Ein-
zugsbewegung der Schublade erfolgt und eine Ver-
schiebung des Mitnehmerzapfens (6) zusatzlich in
radialer Richtung oder Querrichtung und/oder im
Winkel zur Langserstreckung des Gehauses (7)
oder zur Einzugsbewegung der Schublade méglich
ist.

Automatische Schliel3vorrichtung nach einem der
Anspriche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet,
dass das Geh&ause (7) rohrférmig ausgebildet ist.

Automatische SchlieRBvorrichtung nach Anspruch
17, dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause
(7) im Querschnitt kreisformig, quadratisch, drei-
eckférmig oder polygon mit etwa gleichen Kanten-
ldngen ausgebildet ist.

Automatische SchlielRvorrichtung nach einem der
Anspriiche 13 bis 18, dadurch gekennzeichnet,
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20.

14

dass der Betriebszustand durch Auftreffen des Mit-
nehmerzapfens (6) auf mindestens einen der Ha-
ken (10, 10'; 17, 18) oder die Feder (8) oder den
StoRel (9) oder die Verbindung zwischen Haken
(10, 10; 17, 18) und Feder (8) oder StéRel (9) ge-
startet wird.

Automatische SchlieRvorrichtung nach einem der
Anspriche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet,
dass beim Offnungsvorgang der Schublade eine
analog umgekehrte Trennung zwischen Kopp-
lungsvorrichtung (23) und Mithehmerzapfen (6) er-
folgt und dabei eine Vorspannung der Einzugsfeder
(8) fur den nachsten SchlieRvorgang erfolgt.
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Y : von besonderer Bedeutung in Verbindung mit einer D :in der Anmeldung angefthrtes Dokument
anderen Verdffentlichung derselben Kategorie L : aus anderen Griinden angefhrtes Dokument
A:technologischer Hintergrund e bbbt
Q: nichtschriftliche Offenbarung & : Mitglied der gleichen Patentfamilie, libereinstimmendes
P : Zwischenliteratur Dokument
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EPO FORM P0461

EP 1 502 520 A1

ANHANG ZUM EUROPAISCHEN RECHERCHENBERICHT
UBER DIE EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG NR.

EP 03 01 7409

In diesem Anhang sind die Mitglieder der Patentfamilien der im obengenannten europaischen Recherchenbericht angefihrten

Patentdokumente angegeben.

Die Angaben uber die Familienmitglieder entsprechen dem Stand der Datei des Europaischen Patentamts am

Diese Angaben dienen nur zur Unterrichtung und erfolgen ohne Gewahr.

14-01-2004
Im Recherchenbericht Datum der Mitglied(er) der Datum der
angeflhrtes Patentdokument Ver&ffentlichung Patentfamilie Verdffentlichung
AT 398521 B 27-12-1994 AT 163591 A 15-05-1994
DE 20218067 u 30-01-2003 DE 20218067 U1 30-01-2003
US 6340078 Bl 22-01-2002 DE 19835466 Al 10-02-2000
AT 3620 U1 26-06-2000
DE 4124512 A 06-02-1992 AT 401334 B 26-08-1996
AT 160790 A 15-02-1992
CA 2048153 Al 01-02-1992
DE 4124512 Al 06-02-1992
ES 2046084 A2 16-01-1994
IT 1253342 B 25-07-1995
JP 3041731 B2 15-05-2000
JP 6339414 A 13-12-1994
us 5207781 A 04-05-1993
EP 0391221 B 10-10-1996 AT 393948 B 16-01-1992
AT 76689 A 15-07-1991
AT 127667 T 15-09-1995
CA 2013633 Al 03-10-1996
DE 9007385 U1 23-05-1991
DE 59009643 D1 19-10-1995
EP 0391221 Al 16-10-1990
ES 2076982 T3 16-11-1995
JP 1815723 C 18-01-1994
JP 2286102 A 26-11-1990
JpP 5023763 B 05-04-1993
us 5207781 A 04-05-1993

Far nahere Einzelheiten zu diesem Anhang : siehe Amtsblatt des Europaischen Patentamts, Nr.12/82
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