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DESCRIPCION
Método para actualizar software mediante confirmacién de informacién de versién de hardware
Sector de la técnica

La presente invencion se refiere a un método de confirmacién de una versién de hardware para actualizacién de
software cuando se realiza una actualizacién de software de un BMS. La presente invencién se refiere a un
dispositivo y un método para aumentar la utilizacién de los canales de los microcontroladores al tiempo que se
identifican con precisién las versiones de hardware.

Estado de la técnica

La versién de hardware varia en funcién de los dispositivos de aplicacién y los circuitos que constituyen el sistema
de gestién de baterias (BMS). Para compensar los problemas o pérdidas que se produjeron en la versién anterior, la
versién de hardware se actualiza a medida que se fabrica un nuevo BMS complementando la fabricacién de la placa
de circuito impreso y los dispositivos de aplicacién del BMS. Esto también puede denominarse actualizaciéon del
hardware.

La actualizacion de la versidn de software procede segun la actualizacién del disefio del controlador digital para el
funcionamiento del circuito de control y proteccién de cada aplicacién del BMS. Esto también puede denominarse
actualizacidn del software.

Existe una version de hardware a la que puede aplicarse una versién de software, y existe una versién de hardware
que puede aplicarse incluso al actualizar el software. Por tanto, al actualizar el software, debe comprobarse la
versidn del hardware.

La literatura anterior de la patente coreana n. ° 10-0624723 (8 de septiembre de 2006) es una técnica anterior de la
presente invencién, y almacena la versién del hardware en el codigo del cargador de arranque, y cuando se
comprueba la versién del hardware, se comprueba a través del cddigo del cargador de arranque.

Por tanto, si se desea comprobar la versiéon del hardware al actualizar el software, accediendo al cédigo del cargador
de arranque y comparandolos, se comprueba el hardware y, tras ello, se procedera a la actualizacién del software.

En este caso, como la versién del hardware se introduce directamente y se almacena en el cédigo del cargador de
arranque, pueden producirse errores y accidentes debido a entradas incorrectas.

(Documento de patente 1) Registro de patentes coreano 10-0624723 (2006.09.08.).

El documento KR 2013 0045508 A se refiere a un método de instalacién de software para instalar informacién de
versién de un dispositivo de gestién de baterias e instalar el software correspondiente almacenando la informacion
de version en el dispositivo integrado.

Objeto de la invencién
Problema técnico

Para resolver los problemas anteriores, la presente invencién proporciona un dispositivo y un método para actualizar
el software de un sistema de gestién de baterias (BMS) utilizando informacién de versién de hardware almacenada
en un dispositivo de identificacién de informacién de versién de hardware independiente, de forma que no se
produzca un error durante la identificacién de versiones del hardware.

Solucién técnica

Para lograr el objeto anterior, la presente invencién proporciona un dispositivo de gestién de baterias segun la
reivindicacion 1.

Ademds, el microcontrolador estd configurado para incluir un terminal de control para emitir una orden de control de
encendido/apagado a los conmutadores primero y segundo, en el que el terminal de control emite una sefial de
control para encender el primer conmutador y apagar el segundo conmutador en un modo normal o en un modo de
funcionamiento de aplicacién.

Ademés, cuando se recibe el software de actualizacidén, el microcontrolador compara una lista de versiones de
hardware compatibles incluida en el software de actualizacién con la informacién de versién de hardware recibida de
la unidad de identificacién de versiones de hardware, y controla el encendido/apagado de los conmutadores primero
y segundo segun un resultado de comparacion.
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Segun la reivindicacién 4, se proporciona un método de control de un dispositivo de gestién de baterias segin un
segundo aspecto de la presente invencién.

Efectos ventajosos

En la presente invencién, mediante el uso de un dispositivo de identificacién de informacidén de versién de hardware
independiente que almacena informacién de version de hardware, es posible evitar errores debidos a la introduccién
de una versién de hardware incorrecta durante la actualizacién del software.

Ademés, estableciendo un canal de aplicacién predeterminado como canal designado y conectando el elemento de
aplicacion y el elemento que tiene informacién de versién de hardware a un canal designado, se proporcionan un
método y un dispositivo que eliminan la necesidad de comprobar la versién a través del cdédigo de arranque durante
la actualizacién del software y no requieren una gestién de version de hardware independiente al realizar el modo de
actualizacion de software y el modo de aplicacién a través de un canal.

Descripcion de las figuras
La FIG. 1 muestra una placa 100 de BMS segln un ejemplo util para la comprensién de la presente invencion.
La FIG. 2 muestra una placa 200 de BMS segUln una realizacion de la presente invencién.

La FIG. 3 es una vista que muestra una lista de versiones de hardware compatibles con la actualizacién del
software.

La FIG. 4 es un diagrama de flujo de una actualizacién de software de la presente invencién.
Descripcion detallada de la invencién

En lo sucesivo, se describirdn en detalle las realizaciones de la presente invencién con referencia a los dibujos
adjuntos, de modo que los expertos en la técnica puedan aplicar facilmente la presente invencidén. Sin embargo, la
presente invencién puede implementarse de diversas formas y no se limita a las realizaciones descritas en el
presente documento. En los dibujos se omiten partes irrelevantes para la descripcién con el fin de describir con
claridad la presente invencién, y los nimeros de referencia similares se refieren a elementos similares en toda la
memoria descriptiva.

1. Técnica anterior

A continuacién se describird en detalle la actualizacién de versién de hardware, por ejemplo, en un sistema BMS. El
sistema BMS consta de una serie de elementos que constituyen un dispositivo de medicién de temperatura, un
microcontrolador, un circuito de proteccién y un convertidor de potencia, y estos elementos constituyen el circuito. En
este momento, la pérdida del sistema BMS aumenta o la estabilidad se determina en funcién de la mejora del
rendimiento de cada elemento o de la configuracién del circuito. Para mejorar este problema, a medida que se
modifican algunos elementos y circuitos del sistema, se cambia el hardware, lo que se denomina actualizacién de
versién de hardware.

La mejora de la forma en que los conmutadores controlan y codifican el funcionamiento de un sistema de hardware
se denomina actualizacién de software.

Por esta razén, convencionalmente, para la actualizacién del software, la propia versién del hardware se almacena
en el codigo de arranque (cédigo es un término genérico para el lenguaje de programacién que hace funcionar el
microcontrolador) y se almacena en la memoria flash del microcontrolador. En este momento, dado que la version de
hardware se introduce y gestiona directamente en el cédigo de arranque, es posible que el sistema de hardware no
funcione correctamente debido a un error en la versién, lo que puede provocar un accidente. Ademas, al estar
almacenada en la memoria del microcontrolador, existe el problema de que es dificil comprobarla de vez en cuando.

2. Dispositivo para comprobar la versién del hardware de la presente invencién

La FIG. 1 muestra un ejemplo util para la comprensién de la presente invencién en el que la informacién de versioén
de hardware del BMS se registra en el hardware mejorando el problema descrito anteriormente, y luego se
proporciona directamente a través del canal del microcontrolador cuando se actualiza el software.

Una unidad 130 de identificacién de versiones de hardware estad configurada para proporcionar la informacién de
version de hardware del BMS desde la unidad 130 de identificacién de versiones de hardware cuando se actualiza el
software, y comparar la informacién de versién de hardware recibida con la lista de versiones de hardware
compatibles incluidas en el software para la actualizacién con el fin de determinar si debe procederse con la
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actualizacién del software. Es decir, la lista de versiones de hardware es una lista de versiones de hardware para las
que debe procesarse el software.

El procedimiento de actualizacién del software sigue el mismo procedimiento que en la segunda realizacién que se
describird mas adelante.

Por otro lado, el microcontrolador tiene un ndmero limitado de canales, y a medida que se actualiza la versién de
hardware del BMS, se necesitan mas canales del microcontrolador. El método analégico de introducir directamente
la versién de hardware a través del microcontrolador utiliza el canal del microcontrolador solo en el modo de
actualizacion del software (o modo de arranque), por lo que existe el problema de que la utilizacién del canal es baja.

Para superar el problema de utilizacién del canal, la realizacién de la presente invencion tiene una configuracién de
circuito como se muestra en la FIG. 2.

La realizacién de la FIG. 2 se refiere a un método para aumentar la utilizacién del canal mientras se recibe
informacién de versién de hardware a través de un canal de un microcontrolador.

Se trata de una invencién que permite tanto la identificacion de la versién de hardware en el modo de arranque como
la ejecucién de la aplicacién en el modo de aplicacién mediante el montaje de dos conmutadores 140 y 150 que
funcionan de forma complementaria con un canal del microcontrolador y que controlan el funcionamiento en funcién
de cada modo.

Segun la presente invencién, el dispositivo de gestién de baterias incluye un primer conmutador para la entrada y
salida de informacién segln las operaciones de un microcontrolador, una unidad de ejecucién de aplicacién, una
unidad de identificacién de versiones de hardware, y un segundo conmutador para el funcionamiento de la unidad de
identificacion de versiones de hardware.

2.1. Microcontrolador (MCU) 110

Un microcontrolador (MCU) 110 es un dispositivo de procesamiento aritmético ultrapequefio y es un dispositivo que
recibe y almacena datos como la corriente de la bateria, el voltaje, la temperatura, etc. detectados por mulltiples
sensores que comprueban el SOC de la bateria en el BMS y permite el funcionamiento de un circuito de proteccién y
el control de encendido/apagado de la bateria.

En consecuencia, para mejorar la funcién de control del BMS, se actualiza el software del microcontrolador 110.

Ademés, el microcontrolador 110 sirve para controlar un modo de arranque y un modo de aplicacién para la
actualizacién del software del BMS. (EI modo de aplicacién es un modo en el que funcionan generalmente las
aplicaciones necesarias para el BMS).

Se trata de un dispositivo que ordena el funcionamiento de un elemento de aplicacién a través del canal 111
designado o transmite una sefial de control al terminal 170 de control.

Ademds, el microcontrolador recibe el software para la actualizacién cuando se actualiza la versién del software. El
software para la actualizacién incluye una lista de versiones de hardware compatibles (también denominada lista de
versiones de hardware compatibles). La FIG. 3 muestra una lista 300 de versiones de hardware compatibles recibida
por el microcontrolador en la presente invencién.

Tras recibir la informacion de versién de hardware introducida a través de la unidad 130 de identificaciéon de
versiones de hardware que se describira mas adelante desde el microcontrolador a través del canal 111 designado,
la informacién de versién de hardware recibida se compara con la lista 300 de versiones de hardware. La unidad 130
de identificacién de versiones de hardware almacena la informacién de versiéon de hardware de un BMS que incluye
un microcontrolador que debe actualizarse mediante software, y emite la informacién de versién de hardware al
microcontrolador segln una operacién de encendido de un segundo conmutador que se describird mas adelante.

En consecuencia, si la version de hardware introducida a través de la unidad 130 de identificacién de versiones de
hardware no existe en la lista 300 de versiones de hardware, no se procede a la actualizacién del software.

Por el contrario, si la versién de hardware introducida a través de la unidad 130 de identificacion de versiones de
hardware existe en la lista 300 de versiones de hardware, se procede a la actualizacién del software.

Un dispositivo que realiza este proceso es el microcontrolador 110.
2.2. Unidad de ejecucién de aplicacién 120

La unidad de ejecucion de aplicacién es un dispositivo que estéd conectado al microcontrolador (MCU) 110 y que
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opera el elemento de aplicacién. La unidad 120 de ejecucién de aplicaciéon es un dispositivo que funciona en el modo
de aplicacién (o modo normal), y es un dispositivo que se detiene cuando se introduce una orden de actualizacién
del software y vuelve a funcionar cuando se completa la actualizacién del software. La unidad 120 de ejecucién de
aplicacién esta conectada al primer conmutador 140 para introducir informacion o emitir una operacién al
microcontrolador a través del canal 111 designado.

2.3. Primer conmutador 140

Se trata de un conmutador para conectar el canal designado de la unidad de ejecucién de aplicacién y el
microcontrolador, y es un dispositivo que permite conectar la unidad 120 de ejecucién de aplicacién y el
microcontrolador 110 en un modo de aplicacién (o modo normal) en el que la actualizacién del software se completa
0 no se realiza.

2.4. Unidad de identificacion de versiones de hardware 130

La unidad 130 de identificacién de versiones de hardware es un dispositivo que proporciona datos sobre la version
de hardware al microcontrolador 110. La unidad 130 de identificacion de versiones de hardware almacena
informacién de hardware del BMS y esta conectada a un segundo conmutador 150 que se describira mas adelante,
y cuando se introduce la orden de actualizacién del software, el segundo conmutador 150 se enciende y se
proporciona informacién de versién de hardware del BMS al microcontrolador 110. La diferencia en la primera
realizacion es que la unidad 130 de identificacién de versiones de hardware emite directamente la informacién de
versién de hardware al microcontrolador a través de un canal independiente, como se muestra en la FIG. 1.

La unidad 130 de identificacién de versiones de hardware puede introducir en el microcontrolador 110 una
combinaciéon de sefiales altas o bajas codificadas segln la informacién de versién de hardware, o introducir
informacién de versién de hardware en el microcontrolador 110 cambiando el valor de corriente aplicado al
microcontrolador 110.

La salida de la unidad 130 de identificacion de versiones de hardware esta conectada a un canal del
microcontrolador y emite la versién del BMS al microcontrolador, y puesto que en la primera realizacién esta
configurada para ocupar un canal independiente y la identificacibn de versiones solo se utiliza para las
actualizaciones del software, en la segunda realizacién, en términos de utilizacién de recursos del canal, el circuito
esta configurado de tal manera que se comparte el canal del microcontrolador ocupado por otras aplicaciones.

2.5. Segundo conmutador 150

Es un conmutador que funciona cuando se aplica externa o internamente una orden de actualizacién del software
del BMS. Conecta eléctricamente el canal 111 designado del microcontrolador y la unidad 130 de identificacién de
versiones de hardware, y permite que la informacién de versiones de hardware aplicada desde la unidad 130 de
identificacion de versiones de hardware se introduzca en el microcontrolador 110 solo durante la actualizacion del
software. El primer conmutador 140 y el segundo conmutador 150 funcionan de forma complementaria entre si, y
cuando el segundo conmutador 150 se enciende, el primer conmutador 140 se apaga.

Un extremo del segundo conmutador 150 estd conectado a la unidad 130 de identificacion de versiones de
hardware, y el otro extremo esta conectado a la parte 160 de conexién.

2.6. Terminal de control 170
Sirve para controlar el primer conmutador 140 y el segundo conmutador 150, y emite una sefial de control para
apagar el primer conmutador 140 y encender el segundo conmutador 150 a través de un terminal 170 de control

cuando se introduce una orden de actualizacion del software desde el microcontrolador 110.

Se trata de un terminal para emitir una sefial de control para encender el primer conmutador 140 y apagar el
segundo conmutador 150 durante el funcionamiento del modo de aplicacién.

2.7. Parte de conexién 160 del primer conmutador y del segundo conmutador

Uno de los extremos del primer conmutador 140 y del segundo conmutador 150 estan conectados respectivamente
a la unidad 120 de ejecucién de aplicacion y a la unidad 130 de identificacién de versiones de hardware, y el otro
extremo de cada uno del primer conmutador 140 y el segundo conmutador 150 esté conectado a un extremo de la
parte 160 de conexién.

El otro extremo de la parte 160 de conexién se conecta a un canal 111 designado del microcontrolador 110.

Mediante una configuracién de circuito de este tipo, en funcién del encendido/apagado del primer conmutador 140 y
del segundo conmutador 150, uno de los datos de la unidad 120 de ejecucién de aplicacién y de la unidad de
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identificacién de versiones de hardware se introduce selectivamente en el canal 111 del microcontrolador 110.

Segln una realizacién de la presente invencién, el conmutador se controla de manera que en el modo normal o
modo de aplicacién del dispositivo de gestién de baterias, el primer conmutador 140 se controla encendido, y las
sefiales y la informacién se introducen/emiten a la unidad 120 de ejecucién de aplicacién por el canal 111
designado, y en el modo de arranque, el primer conmutador 140 se controla apagado y el segundo conmutador 150
se controla encendido y asi la informacién de versiones de hardware introducida a través de la unidad 130 de
identificacién de versiones de hardware se introduce en el microcontrolador 110 a través del canal 111 designado.

3. Método de comprobacién de versiones de hardware de la presente invencion

La presente invencién se refiere a un método de comprobacidén de una versién de hardware cuando se realiza una
actualizacién de software de un microcontrolador. La FIG. 4 muestra un ejemplo del método de la presente
invencién.

Un modo para realizar una actualizaciéon de software se denomina modo de arranque, y un modo en el que cada
aplicacién funciona segln una situacién necesaria se denomina modo de aplicacién (0 modo normal).

3.1. Etapa de ejecucidén de modo de aplicacién S410

Se trata de una etapa de entrada o salida de informacién de aplicacibn mediante el encendido del primer
conmutador 140 de la FIG. 2 para ejecutar una aplicacién mediante la unidad de ejecucidn de aplicacién.

Se trata de una etapa en la que el segundo conmutador estd APAGADO, de modo que la informacién de versiones
de hardware proporcionada desde la unidad de identificacién de versiones de hardware no se transmite al
microcontrolador.

3.2. Etapa de introducciéon de instrucciones de actualizacién de software S420

Se trata de una etapa en la que se introduce una orden para proceder a la actualizacién del software del BMS desde
el exterior o el interior y, en consecuencia, es una etapa para prepararse para el funcionamiento en modo de
arranque. Esta etapa de introduccién de la orden de actualizacién del software recibe el software de actualizacién
para la actualizacién del software del BMS, que también se denomina etapa de recepciéon de software de
actualizacién.

En esta etapa se apaga el primer conmutador 140 y se enciende el segundo conmutador 150. El encendido/apagado
de los conmutadores primero y segundo se controla a través del terminal 170 de control del microcontrolador
anteriormente descrito.

Ademas, es una etapa de recepcioén de la lista 300 de versiones de hardware para actualizarse con la orden de
actualizacién de software introducida junto con la orden. En este momento, la lista 300 de versiones de hardware
(también denominada lista de versiones de hardware compatibles) se almacena como un archivo de imagen para
facilitar el acceso y la gestién.

3.3. Etapa de introduccion de versién de hardware S430

Se trata de una etapa en la que la versién de hardware de la unidad 130 de identificacién de versiones de hardware
se introduce en el microcontrolador 110 cuando se enciende el segundo conmutador 150. Se trata de una etapa en
la que la informacién de versién de hardware del BMS almacenada en la unidad 130 de identificacién de versiones
de hardware se introduce en el microcontrolador 110 a través del canal 111 designado. La etapa de introduccién de
versién de hardware es para obtener informacion de versién de hardware del BMS, y también se denomina etapa de
adquisicién de informacién de versién de hardware.

El método de identificacion de versiones del hardware transmite una sefial de identificacion de hardware al
microcontrolador 110 mediante la emisién de una corriente o voltaje altos/bajos, y un cambio de valor de corriente a
través de una unidad de identificacién de versiones de hardware.

En la primera realizacién, al recibir la orden de actualizacién del software descrita anteriormente, la informacién de
version de hardware se recibe directamente desde un canal conectado a la unidad 130 de identificacion de versiones
de hardware.

3.4. Etapa de comprobacién de lista de versiones de hardware S440
Se trata de una etapa para determinar si se debe proceder a la actualizacién del software comparando la

informacién de versién de hardware del BMS introducida en el canal 111 designado a través de la etapa de
introduccion de versién de hardware descrita anteriormente con la lista 300 de versiones de hardware incluida en el
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archivo de actualizacién de software recibido.

La lista 300 de versiones de hardware incluida en el archivo de actualizacién de software puede recibirse por
adelantado y almacenarse como un archivo de imagen en un area predeterminada del microcontrolador.

Cuando la informacién de versién de hardware adquirida en la etapa de introduccién de versién de hardware o en la
etapa de adquisicién de informacién de versién de hardware se encuentra en la lista de versiones de hardware, se
inicia el modo de arranque.

Si la informacién de version de hardware no se encuentra en la lista de versiones de hardware, conmuta al modo de
aplicacién.

Si la versién de hardware autorizada a través del canal 111 designado se encuentra en la lista 300 de versiones de
hardware, se realiza la actualizacién del software.

Para proceder a la actualizacién del software, en la etapa de inicio del modo de arranque posterior, el primer
conmutador 140 mantiene un estado apagado y el segundo conmutador 150 mantiene un estado encendido.

Si la informacién de versién de hardware autorizada a través del canal 111 designado no existe en la lista 300 de
versiones de hardware, no se realiza la actualizacién del software. En consecuencia, el segundo conmutador 150 se
apaga y el primer conmutador 140 se enciende para proceder al modo de aplicacién (o modo normal). La
informacién de versién de hardware ya no se transmite al microcontrolador 110.

3.5. Conmutacién del modo de arranque

Cuando la informacién de versién de hardware obtenida a través de la etapa de introduccién de versién de hardware
existe en la lista de versiones de hardware a actualizar, se realiza la actualizacién del software.

3.5.1. Etapa de inicio del modo de arranque S450

Se trata de una etapa en la que el software y el hardware del BMS se conmutan a un modo para la actualizacién del
software, y solo se ponen en funcionamiento los dispositivos necesarios para la actualizacién del software, y los
dispositivos no necesarios para la actualizacion del software se conmutan al modo de reposo (o se apagan). A
continuacién, se procede a la actualizacidén del software del BMS.

Cuando se introduce informacién sobre el inicio del modo de arranque en la etapa S450 de inicio del modo de
arranque, el microcontrolador 110 ordena la conmutacién de modo segun el modo de arranque. A través del terminal
170 de control, se controla el primer conmutador 140 para mantenerlo encendido, y se controla el segundo
conmutador 150 para mantenerlo apagado. Ademas, otras aplicaciones y software también proceden al modo de
arranque.

3.5.2. Etapa de finalizacién del modo de arranque S460

Se trata de una etapa para detener el modo de arranque cuando se recibe desde el interior del microcontrolador 110
una orden que indica que se ha completado la actualizacién del software del BMS.

A través del terminal 170 de control, el segundo conmutador 150 se apaga y el primer conmutador 140 se enciende.
3.6. Etapa de conmutacién del modo de aplicaciéon S470

Tras salir del modo de arranque, se inicia el modo de aplicacién original (0 modo normal). En consecuencia, el
segundo conmutador 150 se apaga, y el canal 111 designado del microcontrolador se conecta a la unidad 120 de

ejecucién de aplicacién para introducir o emitir la informacién necesaria para la ejecucion de la aplicacion.

Por otra parte, aunque la idea técnica de la presente invencién se ha descrito especificamente segln la realizacién
anterior, debe tenerse en cuenta que las realizaciones anteriores son a titulo explicativo y no limitativo.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo (200) de gestion de baterias que comprende:

una unidad (130) de identificacién de versiones de hardware que incluye informacién de versién de hardware de un
sistema de gestidén de baterias y estéa configurada para emitir la informacién de versién de hardware; y

un microcontrolador (110) que incluye una pluralidad de canales de entrada/salida, y estd configurado para recibir la
informacién de versién de hardware de la unidad (130) de identificacién de versiones de hardware a través de al
menos un canal de entrada/salida,

en el que el microcontrolador (110):
recibe un software de actualizacién que incluye una lista (300) de versiones de hardware compatibles, y

compara la lista (300) de versiones de hardware compatibles con la informacién de versién de hardware del sistema
de gestién de baterias recibida de la unidad (130) de identificacién de versiones de hardware para determinar si se
debe proceder a la actualizacidén del software del sistema de gestién de baterias,

en el que al menos un canal de entrada/salida del microcontrolador (110) esta configurado como canal (111)
designado,

en el que el canal (111) designado estd conectado simultdneamente a un primer conmutador (140) que tiene un
extremo conectado a una unidad (120) de ejecucidén de aplicaciéon predeterminada y un segundo conmutador (150)
que tiene un extremo conectado a la unidad (130) de identificacién de versiones de hardware,

en el que cada uno del primer conmutador (140) y el segundo conmutador (150) tiene un estado de
encendido/apagado establecido de forma diferente segun un control del microcontrolador (110);

en el que, cuando hay una instruccién de actualizacién de software, el microcontrolador (110) enciende el segundo
conmutador (150) y apaga el primer conmutador (140) para recibir la informacién de versién de hardware introducida
desde la unidad (130) de identificacién de versiones de hardware a través del canal (111) designado; y

en el que el microcontrolador (110) estéd configurado de manera que, si la informacién de versién de hardware
recibida a través del canal (111) designado no existe en la lista (300) de versiones de hardware, no se realiza la
actualizacién de software y el segundo conmutador (150) se apaga y el primer conmutador (140) se enciende.

2. El dispositivo (200) de gestién de baterias segln la reivindicacién 1, en el que el microcontrolador (110) esta
configurado para incluir un terminal (170) de control para emitir una orden de control de encendido/apagado a los
conmutadores (140, 150) primero y segundo,

en el que el terminal (170) de control emite una sefial de control para encender el primer conmutador (140) y apagar
el segundo conmutador (150) en un modo normal o en un modo de funcionamiento de aplicacién.

3. El dispositivo (200) de gestion de baterias segun la reivindicacién 1, en el que, cuando se recibe el software de
actualizacién, el microcontrolador (110) compara una lista (300) de versiones de hardware compatibles incluida en el
software de actualizacién con la informacién de versién de hardware recibida de la unidad (130) de identificacién de
versiones de hardware, y controla el encendido/apagado de los conmutadores (140, 150) primero y segundo segln
un resultado de comparacion.

4. Un método de control de un dispositivo (200) de gestidén de baterias, comprendiendo el método:

una etapa (S420) de recepcién de software de actualizacién de recepcién de software de actualizacién para
actualizar el software de un sistema de gestidén de baterias;

una etapa (S430) de adquisicion de informacidn de version de hardware de adquisicién de informacién de versidén de
hardware del sistema de gestién de baterias almacenada en una unidad (130) de identificacién de versiones de
hardware del sistema de gestidén de baterias;

una etapa (S440) de comprobacién de lista de versiones de hardware de comparacién de informacién de versién de
hardware adquirida con una lista (300) de versiones de hardware compatibles incluida en el software de
actualizacion para determinar si debe procederse con la actualizacién del software; y

una etapa (S450) de inicio del modo de arranque de inicio de un modo de arranque para actualizar el software
cuando la informacién de versién de hardware del sistema de gestién de baterias esta incluida en la lista de
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versiones de hardware compatibles; en el que el dispositivo (200) de gestiéon de baterias incluye al menos un canal
de entrada/salida configurado como canal (111) designado,

en el que el canal (111) designado estd conectado simultdneamente a un primer conmutador (140) que tiene un
extremo conectado a una unidad (120) de ejecucidén de aplicaciéon predeterminada y un segundo conmutador (150)
que tiene un extremo conectado a la unidad (130) de identificacién de versiones de hardware,

en el que cada uno del primer conmutador (140) y el segundo conmutador (150) tiene un estado de
encendido/apagado configurado de forma diferente segliin un control del microcontrolador (110);

en el que, cuando hay una instrucciéon de actualizacién de software, el método incluye ademas encender el segundo
conmutador (150) y apagar el primer conmutador (140) para recibir la informacién de versién de hardware
introducida desde la unidad (130) de identificacién de versiones de hardware a través del canal (111) designado; y
en el que

si la etapa (S440) de comprobacidén de lista de versiones de hardware revela que la informacién de versién de
hardware recibida a través del canal (111) designado no existe en la lista (300) de versiones de hardware, no se
realiza la actualizacién de software y el segundo conmutador (150) se apaga y el primer conmutador (140) se
enciende.
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