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Cassette pour un module motorisé d'un systéme robotisé de manipulation d'un dispositif médical tel qu'un

cathéter.

@ Le présent exposé concerne une cassette (9) pour un
module motorisé (8) d’entrainement d’un dispositif médical
(2), tel qu’un cathéter ou un guide, comprenant: - un
support (12), configuré pour étre monté dans le module mo-
torisé (8) ; - au moins un organe d’entrainement (13) du
dispositif médical (2) monté mobile par rapport au support
(12); - unejupe d'étanchéité (15) fixée sur le support
(12) et sur 'organe d’entrainement (13) de sorte a s’étendre
entre le dispositif médical (2) et 'organe d’entrainement
(13);et - un ou plusieurs organes de fixation (20, 30)
configurés pour fixer la jupe d’étanchéité (15) sur la cassette
(9) par pincement.
Figure pour 'abrégé: Fig. 2




Description

Titre de l'invention : Cassette pour un module motorisé d’un

systeme robotisé de manipulation d’un dispositif médical tel qu’un
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cathéter

Domaine technique

La présente invention est relative aux modules motorisés d'entrainement de dis-
positifs médicaux, en particulier de dispositifs médicaux souples allongés tels que des
cathéters, des guides, etc. utilisés notamment dans les procédures d’angioplastie ou de

neurologie (traitement d’anévrismes, etc.), et aux systemes robotis€s associés.

ETAT DE LA TECHNIQUE

L'insertion manuelle d'un dispositif médical tel qu’un cathéter ou d'un guide dans un
patient est un acte médical relativement classique. Toutefois, cet acte étant monitoré
sous rayons X, le praticien en charge de cet acte est soumis a une irradiation
conséquente s'il réalise une telle opération sur de nombreux patients.

Afin de réduire les risques pour le praticien, il a été proposé de robotiser une telle
insertion. Cette robotisation est complexe, car la préhension du dispositif médical est
difficile. Celui-ci baigne en effet dans du liquide et doit rester stérile. Il a donc été
proposé dans le document WO 2015/189529 un module motorisé d'entrainement
comprenant une cassette comportant une base et des organes d’entrainement configurés
pour venir en prise avec le dispositif médical. Les organes d’entrainement sont mobiles
par rapport a la base afin de déplacer le dispositif médical. Le module comprend en
outre une barricre stérile configurée pour séparer le sous-espace stérile comprenant
notamment le dispositif médical du module motorisé. La barriere stérile comprend a
cet effet un film fixé aux organes d’entrainement de manicre a permettre le dé-
placement de ces organes d’entrainement tout en protégeant le module motoris€.

La barriere stérile doit cependant également Etre agencée sur la base de manicre a
drainer les fluides issus de 1’opération et le liquide recouvrant le dispositif médical
pour protéger le module motorisé d’entrainement. Sa mise en place peut cependant étre
complexe compte-tenu du mouvement des organes d’entrainement par rapport a la
base. Son coflit doit par ailleurs tenir compte du fait que, pour des questions d’asepsie
et de sécurité, la cassette est généralement a usage unique.

Exposé de l'invention

Un but de la présente demande est de proposer une cassette pour un module motorisé
d’entrainement d’un dispositif médical, tel qu’un cathéter ou un guide, qui soit capable
de protéger efficacement le module motorisé d’entrainement des fluides liés a

I’ utilisation du module motorisé, qui soit de cofit raisonnable et facile a réaliser.
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Il est a cet effet proposé, selon un premier aspect une cassette pour un module
motorisé¢ d’entrainement d’un dispositif médical, tel qu’un cathéter ou un guide,
comprenant :

- un support, configuré pour étre monté dans le module motoris¢ ;

- au moins un organe d’entrainement du dispositif médical monté mobile par rapport
au support ;

- une jupe d’étanchéité fixée sur le support et sur I’organe d’entrainement de sorte a
s’étendre entre le dispositif médical et I’organe d’entrainement ; et

- un ou plusieurs organes de fixation configurés pour fixer la jupe d’étanchéité sur la
cassette par pincement.

Certaines caractéristiques préférées mais non limitatives de la cassette selon le
premier aspect sont les suivantes, prises individuellement ou en combinaison :

- tout ou partie des organes de fixation sont en outre configurés pour fixer la jupe
d’étanchéité sur la cassette par emboitement élastique ;

- au moins un organe de fixation comprend un premier élément d’attache et un
deuxieme €lément d’attache configuré pour fixer une portion de film de la jupe
d’étanchéité sur la cassette, la portion de film de la jupe d’étanchéité s’étendant entre
le premier élément d’attache et le deuxieme €lément d’attache, le premier élément
d’attache étant fixé sur la cassette et le deuxieme élément d’attache configuré pour
coopérer avec le premier élément d’attache afin de bloquer la jupe d’étanchéité contre
le premier élément d’attache par pincement ;

- le premier élément d’attache d’un des organes de fixation est fixé sur le support afin
de bloquer la jupe d’étanchéité par rapport au support ;

- ’un parmi le premier élément d’attache et le deuxieme élément d’attache d’un des
organes de fixation comprend une premiere languette et au moins un picot s’étendant
depuis la premicere languette, de préférence deux picots, I’autre parmi le premier
élément d’attache et le deuxieme €lément d’attache comprenant une deuxi¢me
languette, au moins un orifice traversant étant formé dans la deuxieme languette,
chaque orifice traversant étant configuré pour recevoir un picot afin de fixer la
deuxiéme languette sur la premiere languette ;

- au moins un trou est formé dans la portion de film, chaque picot étant configuré
pour passer a travers un trou correspondant de la portion de film lorsque la premiere
languette est fixée sur la deuxieme languette ;

- la portion de film est pré-percée ;

- le picot comprend une tige et un ergot fixé sur la tige, le picot étant déformable
élastiquement de sorte a pénétrer dans 1’orifice traversant lors de I’assemblage du
deuxieme €lément d’attache avec le premier élément d’attache et I’ergot présente un

épaulement configuré pour venir en appui contre une face de la deuxi¢me languette



lorsque la deuxieme languette bloque la jupe d’étanchéité contre le premier élément
d’attache afin de maintenir la deuxieme languette contre la premicre languette ; ou les
organes de fixation comprennent en outre une butée rapportée et fixée sur le picot et
configurée pour venir en appui contre la face de la deuxieme languette afin d’appliquer
la deuxieme languette contre la premicre languette ; ou les organes de fixation com-
prennent en outre une ailette fixée sur le picot et montée mobile par rapport au support
entre une premiere position, dans laquelle I’ ailette passe a travers I’orifice traversant
afin de permettre I’assemblage de la premicre languette et de la deuxieéme languette, et
une deuxieéme position, dans laquelle I’ ailette vient en appui contre la face de la
deuxiéme languette afin d’appliquer la deuxi¢me languette contre la premicre
languette ; ou une forme et des dimensions du picot correspondent a une forme et des
dimension de I’orifice traversant de sorte que le picot est monté serré dans 1’ orifice
traversant

- I'organe d’entrainement est monté mobile en translation suivant un premier axe et un
deuxiéme axe sécants, le premier et le deuxicme élément d’attache s’étendant le long
du deuxieme axe, a distance de 1’organe d’entrainement, et la cassette comprend en
outre un organe de fixation supplémentaire configuré pour fixer une portion de film
supplémentaire de la jupe d’étanchéité au support, I’organe de fixation supplémentaire
s’étendant le long du premier axe a distance de 1’organe d’entrainement ;

- I’'organe de fixation supplémentaire comprend un plot, un trou supplémentaire étant
formé dans la portion de film supplémentaire et étant configuré pour recevoir le plot ;
- la cassette comprend deux organes de fixation s’étendant de part et d’autre de
I’organe d’entrainement le long du deuxi¢me axe et deux organes de fixation supplé-
mentaire s’étendant de part et d’autre de I’organe d’entrainement le long du premier
axe ;

- au moins un organe de fixation de la jupe d’étanchéité comprend une coiffe rapportée
et fixée sur chaque organe d’entrainement et la jupe d’étanchéité afin de bloquer la
jupe d’étanchéité sur les organes d’entrainement par pincement ;

- la coiffe comprend une premiere paroi, configurée pour s’étendre en regard d’une
premicre face de 1’organe d’entrainement de sorte a se trouver entre 1’organe
d’entrainement et le dispositif médical ;

- la premiere paroi comprend une face d’actionnement configurée pour venir en
contact, via la jupe d’étanchéité, avec le dispositif médical ;

- la coiffe comprend en outre une deuxi¢me paroi, raccordée a la premiere paroi et
configurée pour s’étendre en regard d’un sommet de I’organe d’entrainement et une
troisieme paroi, raccordée a la deuxieme paroi et configurée pour s’étendre en regard
d’une deuxic¢me face de I’organe d’entrainement opposée a la premicre face ;

- la premicre paroi et la troisicme paroi épousent sensiblement la premicre face et a la
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deuxieme face de I’organe d’entrainement, respectivement, et sont dimensionnées de
maniére a pincer I’organe d’entrainement ; et/ou

- I’'un parmi I’organe d’entrainement et la coiffe peut comprendre une ou plusieurs
saillies configurées pour pénétrer dans des ouvertures traversantes correspondantes
formées I’autre parmi 1I’organe d’entrainement et la coiffe afin de bloquer la coiffe sur

I’organe d’entrainement par encliquetage.
Selon un deuxieme aspect, il est proposé un module motorisé d’entrainement d’un

dispositif médical comprenant une embase et une cassette selon le premier aspect fixée
de maniere amovible sur I’embase.

Selon un troisieme aspect, il est proposé un systéme robotisé comprenant un module
motorisé d’entrainement d’un dispositif médical selon le deuxi¢me aspect et des

moyens de commande configurée pour contréler le module motorisé d’entrainement.

DESCRIPTION DES FIGURES

D’autres caractéristiques, buts et avantages de 1’invention ressortiront de la des-
cription qui suit, qui est purement illustrative et non limitative, et qui doit &tre lue en
regard des dessins annexés sur lesquels :

La [Fig.1] est une vue schématique de c6té€ d’un exemple d’installation comprenant
un systeme robotisé conforme a un mode de réalisation ;

La [Fig.2] est une vue en perspective d’une cassette conforme a un mode de réa-
lisation ;

La [Fig.3] est une vue éclatée de la cassette de la [Fig.2], sur laquelle le capot a été
omis ;

La [Fig.4] est une vue en coupe selon ’axe Y de la cassette de la [Fig.2], sur laquelle
le capot et le support ont été omis ; et

La [Fig.5] est une vue en perspective du corps de la cassette de la [Fig.2].

Sur I’ensemble des figures, les éléments similaires portent des références identiques.
DESCRIPTION DETAILLEE DE L'INVENTION

La présente demande trouve application dans tout systeme robotisé 1 d’introduction
d’un dispositif médical 2 tel qu’un cathéter ou un guide dans un conduit anatomique
d’un patient 3, typiquement un vaisseau sanguin. A titre d’exemple non limitatif, le
systeme robotisé 1 peut comprendre un systeme d’angiographie, d’angioplastie, ou de
neurochirurgie (pour le traitement d’un anévrisme).

Le systeme robotisé 1 peut en particulier &tre mis en ceuvre dans une salle
d’opération 4 comprenant une table d’opération destinée a recevoir un patient 3 et un
systeme d’imagerie 6 (typiquement a rayons X) (voir [Fig.1]). Le systeme robotisé 1
comprend de plus un module motorisé 7 d’entrainement du dispositif médical 2, placé

dans la salle d’opération 4 a proximité du patient 3, un poste de commande comprenant
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des moyens de commande 5, qui peuvent étre plac€s dans la salle d’opération 2 ou
déportés. Le module motorisé 7 d'entrainement du dispositif médical 2 est configuré
pour €tre contrdlé par les moyens de commande 5 pour déplacer le dispositif médical 2
par rapport au patient 3 selon au moins un degré de liberté. Le moteur d’entrainement
du module motorisé€ 7 peut étre logé directement dans le module ou en variante étre
déporté de celui-ci afin de réduire son encombrement.

Le systeme robotisé 1 comprend un récipient adapté pour contenir un dispositif
médical 2 a introduire dans le corps d'un patient 3. Le dispositif médical 2 peut par
exemple un cathéter ou un guide. Le cathéter peut comprendre un tube souple et
allongé. Le cas échéant, le cathéter peut €tre équipé d’un outil médical au niveau d’une
extrémité distale (a 1’opposé du systeme robotisé 1), tel qu’un ballon, une endo-
prothese, etc. Un guide est un dispositif médical 2 dont le diametre est généralement
inférieur a celui d’un cathéter qui est configuré pour guider le cathéter jusqu’au site
d’implantation dans le corps du patient 3. A cet effet, le cathéter est placé autour du
guide et est poussé par le systeéme robotisé 1 ou un opérateur dans le conduit
anatomique du patient 3 en glissant sur le guide jusqu’a ce que son extrémité libre
atteigne le site d’implantation voulu.

Le dispositif médical 2 peut &tre raccordé a un raccord permettant l'injection d'un
produit de contraste facilitant I'imagerie a l'intérieur de 1'organe médical souple
allonggé.

On pourra se référer au document WO 2015/189529 pour plus de détails sur le
systeme robotisé€ 1, et notamment sur les moyens de commande 5 et d’injection du
systeme robotis€ 1.

Le module motorisé 7 d’entrainement est configuré pour déplacer le dispositif
médical 2 suivant au moins une transformation géométrique (translation/rotation
autour d’un axe donné). Par exemple, le module est configuré pour déplacer le
dispositif médical 2 selon une direction longitudinale (translation suivant 1’axe X), afin
de faire avancer ou reculer le dispositif médical 2 dans le conduit anatomique du
patient 3 et/ou selon un mouvement de rotation autour de I’axe X afin de faire tourner
le dispositif médical 2 autour de cet axe.

A cet effet, le module motorisé 7 comprend une cassette 9 configurée pour Etre
montée sur une embase du module motoris€ 7. La cassette 9 comprend un capot 10 et
un corps 11 comportant un support 12 et un organe d’entrainement 13 monté mobile
par rapport au corps 11 et au capot 10. Une premicre fenétre 10a traversante peut étre
formée dans le capot 10 afin de dévoiler au moins partiellement I’organe
d’entrainement 13. Une deuxi¢me fenétre 12a traversante est formée dans le support 12
afin de permettre le déplacement de 1’organe d’entrainement 13 par rapport au support

12. Le support 12 est fixé sur le capot 10 par tout moyen appropri€, par exemple par



[0024]

[0025]

[0026]

[0027]

[0028]

[0029]

soudage, collage, vissage, encliquetage.

Dans un exemple de réalisation, I’organe d’entrainement 13 comprend une paire de
touches 13a formant ensemble une pince configurée pour saisir et déplacer le dispositif
médical 2 par rapport au support 12. Les touches 13a sont des pieces stériles, de
préférence a usage unique, qui viennent s’installer sur des porte-touches de 1’organe
d’entrainement 13. Chaque touche 13a est en outre montée mobile en translation par
rapport au support 12 suivant trois axes sensiblement orthogonaux :

- un premier axe X correspond a I’axe longitudinal et correspond au mouvement
d’avancée/de recul du dispositif médical 2 ;

- un deuxicme axe Y correspond a un axe transversal a I’axe longitudinal et
correspond a la fermeture/I’ouverture de la pince par rapprochement/éloignement des
touches 13a ;

- un troisicme axe Z correspond a un axe sensiblement perpendiculaire aux premier
axe X et deuxieme axe Y et permet de faire tourner le dispositif autour de 1’axe X.

Le premier axe X et le deuxicme axe Y définissent ensemble un plan qui peut étre
sensiblement parallele au plan contenant la deuxieme fenétre 12a.

Afin de permettre une telle rotation, les touches 13a sont déplacées simultanément en
sens inverse le long de I’axe Z de sorte a faire rouler le dispositif médical 2 sur lui-
méme. En variante, I’une des touches 13a peut €tre déplacée le long de I’axe Z tandis
que 1’autre des touches 13a reste fixe.

Dans une forme de réalisation, I’organe d’entrainement 13 comprend deux paires de
touches 13a alignées successivement le long de I’axe X qui cooperent ensemble afin de
déplacer le dispositif médical 2. La coopération peut notamment permettre qu’en
permanence au moins une des deux paires de touches 13a pince le dispositif médical 2.

Le module motorisé 7 comprend en outre au moins un actionneur par pince configuré
pour déplacer les touches 13a suivant les axes X, Y et Z par rapport au support 12. A
cet effet, la cassette 9 est fixée sur le module motorisé 7 de sorte que le corps 11 se
trouve en face du module motorisé€ 7. Dans cette position, le ou les actionneurs du
module motorisé 7 cooperent avec le ou les organes d’entrainement 13 de la cassette 9
afin de déplacer le dispositif médical 2. On pourra se référer au document WO
2015/189529 ou FR 3118407 pour plus de détails sur la configuration et le fonc-
tionnement des touches 13a.

Les touches 13a peuvent étre séparées selon I’axe Y afin de ménager un espace
permettant le passage du dispositif médical 2. De plus, afin de protéger le module
motorisé 7 des fluides pouvant s’écouler au cours de I’ utilisation du module
d’entrainement, en particulier son ou ses actionneurs et ses composants électroniques,
la cassette 9 comprend en outre une jupe 15 d’étanchéité fixée sur le support 12 et

I’organe d’entrainement 13 de sorte a s’étendre entre le dispositif médical 2 et I’organe
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d’entrainement 13, ainsi qu’un ou plusieurs organes de fixation 20,30 sont configurés
pour fixer la jupe 15 d’étanchéité sur la cassette 9 par pincement.

La fixation de la jupe 15 sur la cassette 9 par pincement est simple a réaliser pour un
cofit moindre et permet de protéger efficacement le module motorisé 7. Dans une
forme de réalisation, les organes de fixation 20,30 sont en outre configurés pour fixer
la jupe 15 par « snap fit » (dont une traduction frangaise peut étre encliquetage ou em-
boitement élastique). On notera que par « snap fit » (ou emboitement élastique), on
comprendra ici un mode d’assemblage de deux parties par engagement et déformation
élastique temporaire. Lorsque les deux parties sont engagées dans la position
d’encliquetage, les parties ont généralement repris leur forme initiale ou une forme in-
termédiaire par 1’effet du retour élastique et ne présentent plus de déformation
élastique. Lorsque les deux parties sont engagées 1’une avec 1’autre dans la position
d’encliquetage, elles cooperent 1’une avec I’autre de maniere a rester assemblées 1’une
avec l’autre et que leurs mouvements relatifs selon la direction d’encliquetage sont
limités.

Une portion de film 15a de la jupe 15, par exemple a proximité d’une bordure de la
jupe 15, peut étre fixée au support 12 a ’aide d’un ou de plusieurs organes de fixation
20 comprenant chacun deux éléments d’attache 21, 22 configurés pour pincer la
portion de film 15a et 1a bloquer par rapport au support 12. Pour cela, la portion de
film 15a est placée sur le premier €lément d’attache 21 de maniere a le recouvrir au
moins partiellement. Puis un deuxieme élément d’attache 22 coopere avec le premier
élément d’attache 21 afin de bloquer la jupe 15 contre le premier élément d’attache 21
par pincement. Le premier élément d’attache 21 peut ensuite étre fixé sur le support 12
afin d’installer la jupe 15 dans la cassette 9.

Une autre portion de film 15b de la jupe 15, qui peut €tre située a distance de sa
bordure, peut en outre &tre fixée sur I’organe d’entrainement 13 par un ou plusieurs
organes de fixation 30 et comprennent chacun une coiffe 31 rapportée et fixée sur une
base 14 et la portion de film 15b afin de bloquer la portion de film 15b sur la base 14.
Les organes de fixation 30 peuvent notamment €tre formés par les touches 13a, chaque
touche 13a comportant alors une coiffe 31 et une base 14.

Organes de fixation 20 de la jupe 15 sur le support 12

Dans une forme de réalisation, les éléments d’attache 21, 22 comprennent une
premiere languette 23 et une deuxieme languette 24, la deuxiéme languette 24 étant
configurée pour venir en prise avec la premiere languette 23. Chaque languette 23, 24
peut comprendre une plaque, par exemple en plastique. La plaque peut étre sen-
siblement plane et étre allongée, c’est-a-dire présenter une longueur trés grande devant
sa largeur et son €paisseur. Dans une forme de réalisation, chaque languette 23, 24 est

sensiblement rectangulaire.
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Le premier €lément d’attache 21 comprend au moins un picot 25 s’étendant depuis la
premiere languette 23. Le picot 25 peut par exemple comprendre une tige 25a dont la
section est quelconque, par exemple une tige 25a cylindrique ou tronconique de section
carrée, circulaire, etc. De préférence, le picot 25 et la premiere languette 23 sont mono-
lithiques, par exemple obtenus par moulage.

De plus, au moins un orifice traversant 26 est formé dans la deuxieme languette 24,
chaque orifice traversant 26 étant configuré pour recevoir un picot 25 de la premiere
languette 23 afin de fixer la deuxieme languette 24 sur la premiecre languette 23.

De préférence, la deuxicme languette 24 comprend au moins autant d’orifices tra-
versants 26 que la premiere languette 23 comprend de picots 25.

La mise en ceuvre de languettes 23, 24 comprenant deux picots 25 et autant d’orifices
traversants 26 permet de rigidifier la jupe 15 tout en permettant son mouvement par
rapport au support 12, ce qui facilite le déplacement des touches 13a de I’organe
d’entrainement 13. La présence de deux picots 25 combinée a I’effort surfacique
appliquée par les languettes 23, 24 a la jupe 15 permet en outre d’éviter la formation de
vaguelettes en aplatissant la jupe 15, ce qui réduit les zones potentielles
d’accumulation de fluide.

Dans ce qui suit, I’invention sera décrite dans le cas ol la premiere languette 23 est
fixée sur le support 12 et porte le ou les picots 25 tandis que la deuxiéme languette 24
est fixée sur la premiere languette 23 et comprend les orifices traversants 26. On
comprendra bien entendu que I’invention s’applique mutatis mutandis lorsque la
deuxieme languette 24 est fixée sur le support 12 et la premiere languette 23 est fixée
sur la premiere languette 23 : dans ce cas, un renfoncement peut étre ménagé dans le
support 12 afin de recevoir I'extrémité libre des picots 25 lors de I’assemblage.

La deuxieme languette 24 peut €tre distincte de la premiere languette 23 et rapportée
sur la premiere languette 23 lors de I’assemblage de la jupe 15. En variante, la
deuxieme languette 24 peut €tre raccordée a la premiere languette 23, par exemple a
I’aide de charnieres qui peuvent étre sécables.

Le picot 25 peut présenter toute forme adaptée pour coopérer avec la deuxicme
languette 24 afin de bloquer la jupe 15 par pincement.

Dans une premiere forme de réalisation illustrée sur les figures, le picot 25 comprend
une tige 25a et un ergot 25b fixé sur la tige 25a, par exemple au niveau de son
extrémité libre. Dans une premiere variante de réalisation, la tige 25a peut €tre dé-
formable élastiquement afin de permettre I’insertion de 1’ergot 25b dans I’ orifice
traversant 26 lors de I’assemblage de la deuxieme languette 24 sur la premiere
languette 23. De plus, I’ergot 25b présente un épaulement s’étendant a une distance
sensiblement égale a la somme de I’épaisseur de la portion de film 15a et de la

deuxieme languette 24. Dans une deuxieme variante de réalisation, qui peut étre
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cumulée avec la premiere, ’ergot 25b peut étre déformable €lastiquement afin de se
rabattre contre la tige 25a lors de son passage a travers 1’ orifice traversant 26.

De plus, I’ergot 25b présente un épaulement s’étendant a une distance sensiblement
égale a la somme de I’€paisseur de la portion de film 15a et de la deuxieme languette
24. De la sorte, une fois la deuxieme languette 24 insérée sur le picot 25 et en contact
avec la portion de film 15a, I’épaulement de 1’ergot 25b est en appui contre une face
supérieure de la deuxieme languette 24 (qui est opposée a la portion de film 15a) et
maintient la deuxieme languette 24 contre la premiére languette 23.

Optionnellement, I’ergot 25b peut présenter une face inclinée 25¢ configurée pour
faciliter I’insertion du picot 25 dans I’orifice traversant 26 : lors de I’assemblage, le
bord interne de I’ orifice traversant 26 glisse alors sur la face inclinée 25¢ de 1’ergot
25b, appliquant ainsi un effort sur la tige 25a et/ou I’ergot 25b permettant de déformer
le picot 25. Lorsque 1’ergot 25b sort de I’ orifice traversant 26, le picot 25 reprend sa
position de repos et amene 1’épaulement en appui contre la face en regard de la
deuxieme languette 24 (qui correspond a la face opposée a la jupe 15).

De préférence, la premicre languette 23 comprend deux picots 25, chaque picot 25
comportant une tige 25a et un ergot 25b. La pente des faces inclinées 25¢ des ergots
25b peut alors €tre orientée dans des directions opposées afin d’empécher tout désen-
gagement de la deuxieme languette 24. Les faces inclinées 25c¢ des ergots 25b
divergent alors dans des directions opposées depuis un centre de la premicre languette
23.

Dans une deuxieme forme de réalisation (non illustrée sur les figures), les organes de
fixation 20 comprennent en outre une butée rapportée et fixée sur le picot 25 et
configurée pour venir en appui contre la face supérieure de la deuxieme languette 24
afin d’appliquer la deuxieme languette 24 contre la premiere languette 23. La butée
peut par exemple comprendre un capuchon dont une dimension transversale est plus
grande qu’une surface de I’ouverture afin de venir en appui sur la face supérieure de la
deuxieme languette 24. Le capuchon peut par exemple étre fixé de maniére non ré-
versible sur la tige 25a. Par exemple, la tige 25a peut comprendre une gorge circonfé-
rentielle et le capuchon peut comprendre une nervure circonférentielle associée, la
nervure circonférentielle pénétrant dans la gorge circonférentielle par déformation
élastique du capuchon et évitant tout retrait intempestif du capuchon. Par exemple, la
gorge circonférentielle s’étend a une distance sensiblement égale a la somme de
I’épaisseur de la portion de film 15a, de la deuxieme languette 24 et de la distance
entre la face inférieure du capuchon et la nervure circonférentielle afin de maintenir la
deuxieme languette 24 contre la premiecre languette 23.

Dans une troisicme forme de réalisation (non illustrée sur les figures), les organes de

fixation 20 comprennent en outre une ailette fixée sur le picot 25 et montée par rapport
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au support 12 entre une premiere position, dans laquelle I’ ailette passe a travers
I’orifice traversant 26 afin de permettre 1’assemblage de la premiere languette 23 et de
la deuxieme languette 24, et une deuxieme position dans laquelle 1’ailette vient en
appui contre la face supérieure de la deuxieme languette 24 afin d’appliquer la
deuxieme languette 24 contre la premiere languette 23. L’ailette peut par exemple €tre
montée mobile en rotation entre la premicre et la deuxieme position. Ici encore, la face
inférieure de 1’ailette peut s’étendre a une distance sensiblement égale a la somme de
I’épaisseur de la portion de film 15a et de la deuxieme languette 24 afin de maintenir la
deuxieme languette 24 contre la premiecre languette 23.

Dans une quatricme forme de réalisation (non illustrée sur les figures), une forme et
des dimensions du picot 25 correspondent a une forme et des dimensions de I’ orifice
traversant 26 de sorte que le picot 25 est monté serré dans 1’orifice traversant 26.

La portion de film 15a peut également étre fixée sur le ou les picots 25. A cet effet,
au moins un trou 27 peut €tre formé dans la portion de film 15a, de préférence autant
de trous 27 que le premier élément d’attache 21 comprend de picots 25. La portion de
film 15a est alors enfilée sur chaque picot 25 de sorte que chaque picot 25 s’étend suc-
cessivement a travers un trou 27 associ€ de la portion de film 15a et a travers un orifice
traversant 26 associ€ du deuxieme élément d’attache 22. La présence des trous 27
permet ainsi de mieux bloquer dans le plan (X, Y) la portion de film 15a par rapport au
premier élément d’attache 21 et donc au support 12, ce qui évite que la jupe 15 ne
glisse par rapport aux languettes 23, 24.

La portion de film 15a peut, le cas échéant, €tre pré-percée afin de faciliter
I’assemblage. En variante, la portion de film 15a peut étre percée juste avant
I’assemblage, par exemple par poingonnage. Selon une autre variante encore, les trous
27 sont formés lors de ’assemblage en forcant le film sur chaque picot 25 de sorte a le
déchirer localement et a I’enfiler sur les picots 25.

De préférence, lorsque le premier €lément d’attache 21 comprend plusieurs picots 25,
I’écartement des trous 27 correspond sensiblement a I’écartement des picots 25 afin
d’éviter la formation de vaguelettes entre deux picots 25.

La premiere languette 23 peut étre fixée sur le support 12 par tous moyens ap-
propriés, de préférence de maniere amovible afin de permettre de séparer la jupe 15 de
la cassette 9 et de réutiliser, €ventuellement, le support 12, le capot 10 et le cas échéant
les touches 13a. En outre, une telle configuration permet de fixer dans un premier
temps I’organe de fixation 20 a la jupe 15, puis d’installer I’ensemble formé par la jupe
15 et ’organe de fixation 20 a ’intérieur de la cassette 9, permettant ainsi une
meilleure maitrise de 1’installation de la jupe 15 entre le capot 10 et le support 12. La
premiere languette 23 peut, par exemple, étre fixée par encliquetage sur le support 12.

A titre d’exemple non limitatif, le support 12 comprend une série de picots de fixation
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28 élastiquement déformables répartis autour de la zone du support 12 destinée a
recevoir la premiere languette 23, par exemple des picots 28 comprenant chacun une
tige et un ergot de fixation. La premiecre languette 23 est alors insérée en force dans la
zone en déformant €lastiquement les picots de fixation 28 qui, une fois de retour dans
leur position neutre, bloquent la premiere languette 23 contre le support 12.

Par exemple, le support 12 peut comprendre un ou picots de fixation 28 configurés
pour venir en contact avec un premier bord de la premiere languette 23 ; un ou deux
picots de fixation 28 configuré€s pour venir en contact avec un deuxieme bord de la
premiére languette 23 qui est adjacent au premier bord. Et un ou deux picots de
fixation 28 configurés pour venir en contact avec un troisicme bord de la premiere
languette 23 qui est adjacent au premier bord. Lorsque la premiere languette 23
comprend un picot 28 muni d’un ergot, la pente de la face inclinée 1’ergot est orientée
vers un quatrieme bord de la languette qui est oppos€ au premier bord et raccorde le
deuxieme et le troisieme bord de la languette. De plus, I’ergot 25b de la premicre
languette 23 s’évase de son extrémité libre en direction de la premiere languette 23. De
la sorte, le picot 25 de la premiere languette 23 coopere avec les picots de fixation 28
du support 12 afin de bloquer en position la premicre languette 23 par rapport au
support 12. A titre d’exemple, lorsque la premiere languette 23 est de forme sen-
siblement rectangulaire, le premier bord et le quatrieme bord correspondent aux petits
cotés du rectangle et sont positionnés sur le support 12 de sorte a s’étendre sen-
siblement parallelement a I’axe Y, et le deuxieme et le troisi¢me bord correspondent
aux grands cotés du rectangle et sont positionnés sur le support 12 de sorte a s’étendre
sensiblement parallelement a I’axe X.

De manicre analogue aux ergots 25b de la premiere languette 23, les ergots des picots
de fixation 28 peuvent présenter un €paulement configuré pour venir en butée contre la
face de la languette 23 afin de maintenir la languette 23 contre le support 12.

Le cas échéant, un renfoncement, dont la forme et les dimensions correspondent a la
forme et aux dimensions de la premiere languette 23, peut €tre formé dans le support
12 au niveau de la zone afin de bloquer la premiére languette 23 dans le plan du
support 12.

Dans une variante, qui peut €tre cumulée avec les picots de fixation 28 et le cas
échéant le renfoncement, la premicre languette 23 peut €tre collée sur le support 12.
Selon une autre variante encore, la premiére languette 23 est monolithique avec le
support 12. Ces variantes de réalisation sont notamment envisageables lorsque toute la
cassette 9 est changée apres utilisation (cassette 9 dite consommable).

Le premier et le deuxieme élément d’attache 21, 22 s’étendent de préférence a
proximité d’un c6té de la deuxieme fenétre 12a, qui est formée dans le support 12.

Afin de simplifier la suite de la description, I’'invention sera décrite dans le cas d’une
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deuxieme fenétre 12a rectangulaire présentant deux grands c6tés sensiblement pa-
ralleles a I’axe Y et deux petits cOtés sensiblement paralleles a I’axe X. Ceci n’est
cependant pas limitatif, la forme de la deuxieme fenétre 12a pouvant €tre quelconque.

Le premier et le deuxieme élément d’attache 22 sont alors de préférence fixés sur le
support 12 a proximité€ de 1’un des petits cOtés de la deuxieme fenétre 12a. Le cas
échéant, les picots 25 sont alignés sensiblement parallelement a I’axe X.

La cassette 9 peut comprendre un organe de fixation 20 comprenant un premier et un
deuxieme €lément d’attache 21, 22 tels que décrits ci-avant qui sont fixés sur le
support 12 a proximité de chacun des petits cOt€s de la deuxieme fenétre 12a. La
présence d’organes de fixation 20 de part et d’autre de la deuxieme fenétre 12a, et donc
de I’organe d’entrainement 13, permet alors d’assurer un maintien de la jupe 15 de part
et d’autre de I’organe d’entrainement 13 en limitant le risque d’ondulation de ladite
jupe 15. Selon une variante possible I’organe de fixation 20 peut comprendre un
premier et un deuxieme élément d’attache 21, 22 sur uniquement une seule extrémité
de la jupe 15, limitant ainsi le nombre de pieces. L autre extrémité de la jupe 15 peut
alors étre fixée a la cassette 9 par pincement entre le capot 10 et le support 12.

Dans une forme de réalisation, la cassette 9 comprend en outre au moins un plot 29
fixé sur le support 12 et faisant saillie du support 12 en direction du capot 10. De plus,
un trou supplémentaire 15¢ est formé dans la jupe 15. La jupe 15 peut alors €étre fixée
sur le plot 29 en insérant le plot 29 dans le trou supplémentaire 15¢ formé dans la jupe
15. Les plots 29 permettent d’éviter que la jupe 15 ne forme une cuvette pour les
fluides lors du retrait de la cassette 9, évitant ainsi tout risque de contamination du
module motorisé€ 7.

De préférence, la cassette 9 comprend un plot 29 de part et d’autre de I’organe
d’entrainement 13, par exemple le long de 1’axe X.

Selon une variante supplémentaire, le premier €lément d’attache 21 est monolithique
avec le support 12. Dans cet exemple, I’organe de fixation 20 ne comprend alors que la
deuxieme languette 24. Afin d’assurer la fixation du deuxieme élément d’attache sur le
support 12 (qui forme le premier élément d’attache 21), le deuxieme élément d’attache
22 peut comprendre un orifice traversant qui est configuré pour recevoir le picot 25 du
premier élément d’attache, le picot 25 étant monolithique avec le support 12 en faisant
saillie dudit support 12. La fixation du deuxieme élément d’attache 22 peut également
étre réalisée grace a des picots de fixation €lastiquement déformables répartis autour de
la zone du support destinée a recevoir le deuxieme élément d’attache 22. Cette variante
permet de réduire le nombre de picces par rapport a 1’utilisation de deux €léments
d’attache distincts du support 12. L’ utilisation de deux éléments d’attache 21, 22
distincts du support 12 permet quant a elle de mettre en forme la jupe 15 avant son ins-

tallation dans la cassette 9.
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Organes de fixation 30 de la jupe 15 sur le support 12

Une portion de film 15b de la jupe 15 est également fixée sur I’organe
d’entrainement 13. De préférence, la portion de film 15b est fixée par pincement sur
I’organe d’entrainement 13 afin de simplifier la fabrication et I’assemblage de la
cassette 9.

L’organe de fixation 30 de la jupe 15 peut alors comprendre les touches 13a qui sont
formées par une coiffe 31 rapportée et fixée sur une base 14 et la portion de film 15b
afin de bloquer la portion de film 15b sur les bases 14 par pincement, et le cas €chéant
par encliquetage.

Les touches 13a de ’organe d’entrainement 13 peuvent étre raccordées au support 12
par U'intermédiaire de la jupe 15. Une portion de film 15b de la jupe 15 s’étend par
ailleurs entre les porte-touches 13a afin de permettre leur déplacement relatif et
I’insertion du dispositif médical 2 entre les porte-touches 13a.

Dans une forme de réalisation, les touches 13a ne sont raccordées au support 12 que
grace a la jupe 15. Tant que la cassette 9 n’est pas montée dans le module motorisé 7,
les touches 13a flottent donc au sein de la deuxieme fenétre 12a en étant simplement
retenu par la jupe 15.

Chaque coiffe 31 peut par exemple présenter la forme d’une goulotte comprenant :

- une paroi interne 32, configurée pour s’étendre en regard d’une face interne 14a de
la base 14 de sorte a se trouver entre la base 14 sur laquelle est montée la coiffe 31 et le
dispositif médical 2 ;

- une paroi supérieure 33, raccordée a la paroi interne 32 et configurée pour s’étendre
en regard d’un sommet 14b de la base 14 ; et

- une paroi externe 34, raccordée a la paroi supérieure 33 et configurée pour s’étendre
en regard d’une face externe 14c de la base 14 opposée a sa face interne 14a.

La portion de film 15b s’étend entre la coiffe 31 et la base 14. De plus, la paroi
interne 32 et la paroi externe 34 de la coiffe 31 épousent sensiblement la face interne
14a et la face externe 14c de la base 14, respectivement et sont dimensionnées de
maniere a pincer la base 14 et la portion de film 15b qui recouvre la base 14.

La coiffe 31 et la base 14 peuvent en outre comprendre des moyens d’emboitement
élastiquement. Par exemple, I’une parmi la base 14 et la coiffe 31 (par exemple, la
paroi externe 34 de la coiffe 31) peut comprendre une ou plusieurs saillies 35
configurées pour pénétrer dans des ouvertures traversantes 36 correspondantes formées
dans I’autre parmi la base 14 et la coiffe 31. Lors de I’assemblage, la paroi externe 34
de la coiffe 31 se déforme €lastiquement et s’€carte de la base 14 jusqu’a ce que la ou
les saillies 35 se trouvent face a ’ouverture traversante 36, puis se rabat élastiquement
contre la base 14, bloquant ainsi les saillies 35 dans les ouvertures traversantes 36 cor-

respondantes.
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Dans I’exemple de réalisation illustré sur les figures, les saillies 35 s’étendent depuis
la face externe 14¢ de la base 14 et sont configurés pour coopérer avec des ouvertures
traversantes 36 formées dans la paroi externe 34 de la coiffe 31.

De maniere analogue aux ergots 25 de la premiere languette 23, les saillies 35 de
fixation de la coiffe 31 sur la base 14 peuvent présenter un €paulement configuré pour
venir en butée contre le bord de I’ouverture traversante 36 associ€e afin de bloquer la
coiffe 31 sur la base 14. De mé€me, les saillies 35 peuvent présenter une face inclinée
configurée pour faciliter ’insertion de la saillie 35 dans I’ouverture traversante 36.

Dans une forme de réalisation, la face 32a de la premicre interne 32 de la coiffe 31
qui est opposée a la face interne 14a de la base 14 (et orientée en direction de la touche
13a avec laquelle elle forme une pince) est configurée pour venir en contact avec le
dispositif médical 2 via la jupe 15. Cette face 32a de la paroi interne 32 forme donc
une face d’actionnement de la touche 13a. La face d’actionnement 32a est de
préférence plane et sensiblement lisse afin de faciliter la manipulation du dispositif
médical 2.

On notera que cette forme de réalisation de la fixation de la jupe 15 sur I’organe
d’entrainement 13 a 1’aide d’une coiffe 31 rapportée sur une base 14 des touches 13a
n’est pas limitative. La jupe 15 pourrait en effet tre fixée sur les touches 13a par
surmoulage sur un pion d’accrochage, comme décrit dans le document WO
2015/189529.

De préférence, la jupe 15 recouvre toute la fenétre. Une surface de la jupe 15 est
alors plus grande qu’une surface de la deuxieme fenétre 12a traversante, qui est formée
dans le support 12, afin d’empécher toute introduction de fluide dans le module
motorisé 7 tout en permettant le déplacement de 1’organe d’entrainement 13 par
rapport au support 12. La surface de la jupe 15 peut par exemple €tre entre 1,2 fois et 2
fois plus grande que la surface de la deuxiéme fenétre 12a.

La jupe 15 peut comprendre un unique film continu recouvrant 1’organe
d’entrainement 13 et le support 12, comme illustré a titre d’exemple sur les figures. En
variante, la jupe 15 peut étre composée de plusieurs films disjoints ou d’un film
discontinu.

La jupe 15 comprend de préférence un film étanche pouvant présenter une résistance
au cisaillement et a 1’étirement suffisamment importantes pour €tre froissé sans risquer
d’étre endommagé. Par exemple, la jupe 15 peut étre réalisée en polymere thermo-
plastique, par exemple en polyéthylene, et présenter une épaisseur comprise entre un
micrometre et trois cents micrometres, de préférence entre dix micrometre et cent mi-
crometres. De préférence, le film est transparent afin de permettre aux opérateurs de vi-
sualiser les bases 14 et les portes-touches sur lesquelles les touches 13a viennent

s’installer.
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Selon une variante possible, la jupe d’étanchéité 15 est fixée a la cassette 9 en étant
directement pincée entre le support 12 et le capot 10. Le support 12 et le capot 10
forment donc ensemble un organe de fixation de la jupe 15. Dans cette configuration,
la cassette 9 peut €tre dépourvue des éléments d’attache 21 et 22. Cette variante permet
de limiter le nombre de pie¢ces composant la cassette 9. Dans cette variante la jupe
d’étanchéité 15 peut étre maintenue en position, par exemple par un opérateur, le
temps que le capot 10 soit fixé sur le support 12 par I’au moins un plot 29 qui est

inséré dans un trou supplémentaire 15c de ladite jupe d’étanchéité 15.
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Revendications

Cassette (9) pour un module motorisé (8) d’entrainement d’un dispositif
médical (2), tel qu’un cathéter ou un guide, comprenant :

- un support (12), configuré pour étre monté dans le module motorisé
(8);

- au moins un organe d’entrainement (13) du dispositif médical (2)
monté mobile par rapport au support (12) ;

- une jupe d’étanchéité (15) fixée sur le support (12) et sur I’organe
d’entrainement (13) de sorte a s’étendre entre le dispositif médical (2) et
I’organe d’entrainement (13) ; et

- un ou plusieurs organes de fixation (20, 30) configurés pour fixer la
jupe d’étanchéité (15) sur la cassette (9) par pincement.

Cassette (9) selon la revendication 1, dans laquelle tout ou partie des
organes de fixation (20, 30) sont en outre configurés pour fixer la jupe
d’étanchéité (15) sur la cassette (9) par emboitement €élastique.
Cassette (9) selon 1’une des revendications 1 et 2, dans laquelle au
moins un organe de fixation (20) comprend un premier élément
d’attache (21) et un deuxieme élément d’attache (22) configuré pour
fixer une portion de film (15a) de la jupe d’étanchéité (15) sur la
cassette (9), la portion de film (15a) de la jupe d’étanchéité (15)
s’étendant entre le premier élément d’attache (21) et le deuxieme
élément d’attache (22), le premier élément d’attache (21) étant fixé sur
la cassette (9) et le deuxieme €élément d’attache (22) configuré pour
coopérer avec le premier élément d’attache (21) afin de bloquer la jupe
d’étanchéité (15) contre le premier élément d’attache (21) par
pincement.

Cassette (9) selon la revendication 3, dans laquelle le premier élément
d’attache (21) d’un des organes de fixation (20) est fixé sur le support
(12) afin de bloquer la jupe d’étanchéité (15) par rapport au support
(12).

Cassette (9) selon la revendication 4, dans laquelle I’un parmi le premier
élément d’attache (21) et le deuxiéme élément d’attache (22) d’un des
organes de fixation (20) comprend une premiere languette (23) et au
moins un picot (25) s’étendant depuis la premiere languette (23), de
préférence deux picots (25), I’autre parmi le premier élément d’attache
(21) et le deuxieme élément d’attache (22) comprenant une deuxicme

languette (24), au moins un orifice traversant (26) étant formé dans la
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deuxieme languette (24), chaque orifice traversant (26) étant configuré
pour recevoir un picot (25) afin de fixer la deuxiéme languette (24) sur
la premicre languette (23).

Cassette (9) selon la revendication 5, dans laquelle au moins un trou est
formé dans la portion de film (15a), chaque picot (25) étant configuré
pour passer a travers un trou correspondant de la portion de film (15a)
lorsque la premiere languette (23) est fixée sur la deuxieme languette
(24).

Cassette (9) selon la revendication 6, dans laquelle la portion de film
(15a) est pré-percée.

Cassette (9) selon 1’une des revendications 5 a 7, dans laquelle :

- le picot (25) comprend une tige (25a) et un ergot (25b) fixé sur la tige
(25a), le picot (25) étant déformable €lastiquement de sorte a pénétrer
dans I’orifice traversant (26) lors de I’assemblage du deuxieme €lément
d’attache (22) avec le premier élément d’attache (21) et I’ergot (25b)
présente un épaulement configuré pour venir en appui contre une face
de la deuxieme languette (24) lorsque la deuxieme languette (24) bloque
la jupe d’étanchéité (15) contre le premier €lément d’attache (21) afin de
maintenir la deuxieme languette (24) contre la premicre languette (23) ;
ou

- les organes de fixation (20) comprennent en outre une butée rapportée
et fixée sur le picot (25) et configurée pour venir en appui contre la face
de la deuxieme languette (24) afin d’appliquer la deuxi¢me languette
(24) contre la premiere languette (23) ; ou

- les organes de fixation (20) comprennent en outre une ailette fixée sur
le picot (25) et montée mobile par rapport au support (12) entre une
premicre position, dans laquelle 1’ailette passe a travers 1’orifice
traversant (26) afin de permettre 1’assemblage de la premiere languette
(23) et de la deuxieme languette (24), et une deuxieme position, dans
laquelle I’ailette vient en appui contre la face de la deuxieéme languette
(24) afin d’appliquer la deuxiéme languette (24) contre la premicre
languette (23) ; ou

- une forme et des dimensions du picot (25) correspondent a une forme
et des dimension de 1’orifice traversant (26) de sorte que le picot (25) est
monté serré dans I’orifice traversant (26).

Cassette (9) selon I’une des revendications 3 a 8, dans laquelle 1’organe
d’entrainement (13) est monté mobile en translation suivant un premier

axe (Y) et un deuxieme axe (X) sécants, le premier et le deuxieéme



[Revendication 10]

[Revendication 11]

[Revendication 12]

[Revendication 13]

[Revendication 14]

[Revendication 15]

[Revendication 16]

18

élément d’attache (21, 22) s’étendant le long du deuxieme axe (Y), a
distance de 1’organe d’entrainement (13), et la cassette (9) comprend en
outre un organe de fixation supplémentaire (29) configuré pour fixer une
portion de film supplémentaire de la jupe d’étanchéité (15) au support
(12), I’organe de fixation supplémentaire (29) s’étendant le long du
premier axe (X) a distance de I’organe d’entrainement (13).

Cassette (9) selon la revendication 9, dans laquelle 1’organe de fixation
(20) supplémentaire comprend un plot (29), un trou supplémentaire
(15c) étant formé dans la portion de film supplémentaire et étant
configuré pour recevoir le plot (29).

Cassette (9) selon 1’une des revendications 9 et 10, comprenant deux
organes de fixation (20) s’étendant de part et d’autre de I’organe
d’entrainement (13) le long du deuxieme axe (Y) et deux organes de
fixation (20) supplémentaire s’étendant de part et d’autre de I’organe
d’entrainement (13) le long du premier axe (X).

Cassette (9) selon I’une des revendications 1 a 11, dans laquelle au
moins un organe de fixation (30) de la jupe d’étanchéité (15) comprend
une coiffe (31) rapportée et fixée sur chaque organe d’entrainement (14)
et la jupe d’étanchéité (15) afin de bloquer la jupe d’étanchéité (15) sur
les organes d’entrainement (14) par pincement.

Cassette (9) selon la revendication 12, dans laquelle la coiffe (31)
comprend une premiere paroi (32), configurée pour s’étendre en regard
d’une premiere face (14a) de I’organe d’entrainement (13) de sorte a se
trouver entre I’organe d’entrainement (13) et le dispositif médical (2).
Cassette (9) selon la revendication 13, dans laquelle la premiére paroi
(32) comprend une face d’actionnement configurée pour venir en
contact, via la jupe d’étanchéité (15), avec le dispositif médical (2).
Cassette (9) selon I’une des revendications 13 et 14, dans laquelle la
coiffe (31) comprend en outre une deuxieme paroi (33), raccordée a la
premiere paroi (32) et configurée pour s’étendre en regard d’un sommet
(14b) de I’organe d’entrainement (13) et une troisicme paroi (34),
raccordée a la deuxieme paroi (33) et configurée pour s’étendre en
regard d’une deuxieéme face (14c) de I’organe d’entrainement (13)
opposée a la premicre face (14a).

Cassette (9) selon la revendication 15, dans laquelle la premiére paroi
(32) et la troisieme paroi (34) €pousent sensiblement la premiere face
(14a) et a 1a deuxieme face (14c) de I’organe d’entrainement (13), res-

pectivement, et sont dimensionnées de maniere a pincer 1’organe
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d’entrainement (13).

Cassette (9) selon I’une des revendications 15 et 16, dans laquelle 1’un
parmi I’organe d’entrainement (13) et la coiffe (31) peut comprendre
une ou plusieurs saillies (35) configurées pour pénétrer dans des ou-
vertures traversantes correspondantes formées 1’autre parmi I’organe
d’entrainement (13) et la coiffe (31) afin de bloquer la coiffe (31) sur
I’organe d’entrainement (13) par encliquetage.

Module motorisé (8) d’entrainement d’un dispositif médical (2)
comprenant une embase et une cassette (9) selon I’une des reven-
dications 1 a 17 fixée de maniere amovible sur I’embase.

Systeme robotisé (1) comprenant un module motorisé (8)
d’entrainement d’un dispositif médical (2) selon la revendication 18 et
des moyens de commande (5) configurée pour contrdler le module

motorisé (8) d’entrainement.
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