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MRnedatiérdesyommande d'un feu de changement de
direction, dispositif et véhicule automobile
associés.

@ Procédé de commande d’'un feu de changement de direction d’un véhicule automobile, le procédé étant mis en ceuvre
dans le véhicule automobile (100), le véhicule automobile comprenant un module d’analyse d'un regard (111) d’'un conduc-
teur (121) du véhicule et au moins un rétroviseur (130) caractérisé en ce qu’il comprend les étapes suivantes:

Sur détection, par le module d’analyse du regard (111),
d’'un regard (R) vers le rétroviseur (130), émission d'une

commande de l'allumage du feu.
Figure pour l'abrége: figure 2
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Description

Titre de l'invention : Procédé de commande d’un feu de changement
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de direction, dispositif et véhicule automobile associés

L’invention concerne la commande d’un feu de changement de direction.

Un véhicule automobile comporte des feux de changement de direction, souvent cli-
gnotants, pour prévenir les autres véhicules des changements de direction du véhicule.
La commande des feux de changement de directions est classiquement mise en ceuvre
a partir d’un bouton ou d’un actionneur a I’intérieur du véhicule.

Il existe un besoin pour une commande des feux de changement de direction plus
intuitive.

Dans ce but, I’'invention concerne un procédé de commande d’un feu (par exemple,
clignotant) de changement de direction d’un véhicule automobile, le procédé étant mis
en ceuvre dans le véhicule automobile, le véhicule automobile comprenant un module
d’analyse d’un regard d’un conducteur du véhicule et au moins un rétroviseur, ca-
ractérisé€ en ce qu’il comprend les étapes suivantes :

— Sur détection, par le module d’analyse du regard, d’un regard vers le ré-
troviseur (autrement dit : si le module d’analyse d’un regard détecte un regard
vers le rétroviseur alors), émission d’une commande de I’allumage (autrement
dit : de I’éclairage) du feu.

L’invention permet ainsi de commander 1’allumage des feux de changement de
direction d’un simple regard vers un rétroviseur.

Sur réception de la commande d’allumage, le feu s’allume.

Selon un mode de réalisation, le rétroviseur est un rétroviseur latéral et/ou situé a
I’extérieur du véhicule (en variante, a 1’intérieur).

Un rétroviseur latéral est le plus souvent monté sur une portiere du véhicule.

Selon un mode de réalisation le module d’analyse du regard comprend une ou
plusieurs caméras a ’intérieur de I’habitacle du véhicule produisant des images des
yeux (par exemple des iris) et éventuellement de la téte d’un conducteur du véhicule.
De maniere connue, le module d’analyse d’un regard détermine la direction d’un
regard du conducteur a partir de la position des yeux (ou des iris) et éventuellement de
la position de la téte du conducteur (2 partir de ces images). Le regard vers le ré-
troviseur peut étre détecté a partir de la direction ainsi déterminée.

Selon un mode de réalisation, le feu de changement de direction et le rétroviseur
latéral sont situés d’un méme c6té (latéral) du véhicule.

En variante, le feu de changement de direction et le rétroviseur (latéral) sont situés

sur des cotés opposés 1’un a 1’autre du véhicule, par exemple dans le mode de réa-
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lisation suivant.

Selon un mode de réalisation, le véhicule automobile comprend un assistant de na-
vigation et le procédé de commande du feu de changement de direction comprend :

— - Une étape de guidage du véhicule (autrement dit : du conducteur) selon un
trajet par I’assistant de navigation,

— - Une étape de vérification que le trajet comprend un premier changement de
direction, prévu par 1’assistant de navigation, postérieur a 1’étape de détection,
La commande de 1’allumage du feu de changement de direction étant émise si
I’étape de vérification détermine que le trajet comprend un premier
changement de direction postérieur a 1’étape de détection.

En variante, I’assistant de navigation (ou un autre dispositif) peut inviter (par
exemple par un affichage sur un écran du véhicule) le conducteur du véhicule a un
changement de voie, et I’émission de la commande est conditionnée a cette invitation.

Par exemple, le feu de changement de direction et le rétroviseur sont situés du méme
coté du véhicule que I’orientation du changement de direction. L’étape de vérification
peut comprendre une détermination que le rétroviseur est situé¢ du méme c6té du
véhicule que I’orientation du changement de direction.

Par exemple, 1’assistant de navigation est apte a déterminer le trajet a partir d’une
position de départ (autrement dit : actuelle) du véhicule (obtenue par exemple par un
module de positionnement géographique satellitaire de 1’assistant de navigation), d’une
position de la destination et d’une carte routicre (par exemple, en mémoire du véhicule,
par exemple, du dispositif €lectronique). Par exemple, I’étape de guidage comprend la
commande, par 1’assistant de navigation, d’un affichage, par exemple sur un écran,
d’un tracé du trajet pour mettre en ceuvre le guidage. Le conducteur dirige alors le
véhicule a partir du trac€ ainsi affiché sur 1’écran.

Selon un mode de réalisation, 1’étape de vérification comprend une étape de déter-
mination si le premier changement de direction est prévu par 1’assistant de navigation a
moins de x secondes apres la détection, par le module d’analyse du regard, du regard
vers le rétroviseur, x étant une valeur réelle positive prédéterminée, et la commande de
I’allumage du feu est émise si le premier changement de direction est prévu par
I’assistant a moins de x secondes apres la détection, par le module d’analyse du regard,
du regard vers le rétroviseur. Par exemple, x est compris entre 1 et 6.

L’invention concerne également un programme d’ordinateur comprenant des ins-
tructions, exécutables par un microprocesseur ou un microcontrdleur, pour la mise en
ceuvre du procédé selon I’invention, lorsque le programme d’ordinateur est exécuté par
le microprocesseur ou un microcontroleur.

L’invention concerne aussi un dispositif électronique configuré pour mettre en ceuvre

les étapes du procédé selon I’invention, et un véhicule automobile comprenant le
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dispositif électronique.

Les caractéristiques et avantages du dispositif électronique, du véhicule automobile,
et du programme d’ordinateur sont identiques a ceux du procédé, c’est pourquoi, ils ne
sont pas repris ici.

On entend qu’un élément tel que le dispositif électronique ou un autre élément
(I’assistant de navigation ou le module d’analyse par exemple) est « configuré pour »
réaliser ou mettre en ceuvre une étape ou une opération, par le fait que 1’élément
comporte des moyens pour (autrement dit « est conformé pour » ou « est adapté pour
») réaliser I’étape ou I’opération. Il s’agit préférentiellement de moyens électroniques,
par exemple d’un programme d’ordinateur, de données en mémoire et/ou de circuits
électroniques spécialisés.

Lorsqu’une étape ou une opération est réalis€e (autrement dit : mise en ceuvre) par un
tel élément, cela implique généralement que 1’élément comporte des moyens pour
(autrement dit « est conformé pour » ou « est adapté pour » ou « est configuré pour »)
réaliser 1’étape ou 1’opération. Il s’agit également par exemple de moyens é€lec-
troniques, par exemple un programme d’ordinateur, des données en mémoire et/ou des
circuits €lectroniques spécialisés.

D’autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront plus
clairement a la lecture de la description détaillée qui suit comprenant des modes de réa-
lisation de I’invention donnés a titre d’exemples nullement limitatifs et illustrés par les
dessins annexés, dans lesquels.

[Fig.1] représente un véhicule selon un mode de réalisation de I’invention.

[Fig.2] représente I’habitacle du véhicule de la [Fig.1] comprenant un dispositif élec-
tronique selon 1’invention.

[Fig.3] représente la mise en ceuvre du procédé selon I’invention, selon un exemple
de réalisation, par le dispositif électronique de la [Fig.2].

Description détaillée d’un exemple de réalisation de I’invention

En référence aux figures 1 a 3, a1’étape S10, un véhicule automobile 100 circule sur
une route 300. Le véhicule automobile 100 comprend, dans son habitacle 120, un
module d’analyse d’un regard 111 d’un conducteur 121 (assis sur un siege 122), deux
rétroviseurs latéraux 130, 140 (a I'extérieur du véhicule 100), et quatre feux clignotants
de changement de direction 151, 152, 153, 154.

Le module d’analyse du regard 111 comprend une ou plusieurs caméras a I’intérieur
de I’habitacle 120 du véhicule 100 produisant des images des yeux (par exemple des
iris) et éventuellement de la téte d’un conducteur 121 du véhicule. De mani¢re connue,
le module d’analyse d’un regard 111 détermine la direction d’un regard R du
conducteur121 a partir de la position des yeux (ou des iris) du conducteur et éven-

tuellement de la position de la téte du conducteur 121. Le regard R vers le rétroviseur
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140 peut étre détecté a partir de la direction ainsi déterminée.

L’habitacle 120 comprend également un assistant de navigation 112 qui guide le
véhicule 100 selon un trajet t1.

L’ assistant de navigation 112, le module d’analyse d’un regard 111, et I’écran 113
sont par exemple compris dans un dispositif électronique 110 qui met en ceuvre le
procédé de la [Fig.3].

Par exemple, 1’assistant de navigation 112 est apte a déterminer le trajet a partir de la
position (actuelle) du véhicule 100 (obtenue par exemple par un module de posi-
tionnement géographique satellitaire I’assistant de navigation), de la position de la des-
tination et d’une carte routiere (par exemple, en mémoire du véhicule par exemple du
dispositif électronique 110). Par exemple, 1’étape de guidage comprend la commande
par I’assistant de navigation 112 d’un affichage par exemple sur un écran 113 d’un
tracé du trajet t1 pour mettre en ceuvre le guidage. Le conducteur 121 dirige alors le
véhicule a partir du tracé ainsi affiché sur I’écran 113.

Le trajet t1 comprend un premier changement de direction cl vers une route 400.
L’orientation du changement de direction est du méme c6té que le rétroviseur 130.

A 1’étape S20, le module d’analyse 111 détecte un regard R vers le rétroviseur 130
(ou 140).

A 1’étape S30, le dispositif électronique 110 détermine que le premier changement de
direction c1 est prévu par 1’assistant de navigation 112 entre 1 et 6 secondes apres la
détection. Le dispositif électronique peut vérifier également que le rétroviseur 130 est
situ€ du méme coté du véhicule que I’orientation du changement de direction c1.

A 1’étape S40, le dispositif €électronique 110 émet en conséquence une commande
I’allumage des feux 151 et 153. (ou 152 et 154)

Les feux de changement de direction 151 et 153 et le rétroviseur latéral 130 sont par
exemple situés d’un méme coté latéral du véhicule 100.

Les feux de changement de direction 151 et 153 et le rétroviseur 130 sont situés du

méme coté du véhicule que I’orientation du changement de direction c1.
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[Revendication 4]

Revendications

Procédé de commande d’un feu de changement de direction (151, 153)
d’un véhicule automobile (100), le procédé étant mis en ceuvre dans le
véhicule automobile (100), le véhicule automobile (100) comprenant un
module d’analyse d’un regard (111) d’un conducteur (121) du véhicule
(100) et au moins un rétroviseur (130), caractérisé en ce qu’il comprend

les étapes suivantes :

— Sur détection (S20) , par le module d’analyse du regard (111),
d’un regard (R) vers le rétroviseur (130), émission (S40) d’une

commande de 1’allumage du feu (151, 153).

Procédé de commande d’un feu de changement de direction (151, 153)
selon la revendication précédente dans lequel le feu de changement de
direction (151, 153) et le rétroviseur latéral (140) sont situés d’un méme
coté du véhicule (100).

Procédé de commande d’un feu de changement de direction selon 1’'une
quelconque des revendications précédentes, dans lequel le véhicule au-
tomobile (100) comprend un assistant de navigation (112), le procédé de

commande du feu de changement de direction (151, 153) comprenant :

— Une étape de guidage (S10) du véhicule (100) selon un trajet
(t1) par I’assistant de navigation (112),

— Une étape de vérification que le trajet (t1) comprend un
premier changement de direction (c1), prévu par 1’assistant de

navigation (112), postérieur a 1’étape de détection,

La commande de I’allumage du feu de changement de direction (151,
153) étant émise si I’étape de vérification détermine que le trajet (t1)
comprend un premier changement de direction (c1) postérieur a I’étape
de détection.

Procédé de commande d’un feu de changement de direction (151, 153)
selon la revendication précédente dans lequel 1’étape de vérification
comprend une étape de détermination (S30) si le premier changement de
direction est prévu par I’assistant & moins de x secondes apres la
détection, par le module d’analyse du regard (111), du regard (R) vers le
rétroviseur (130), x étant une valeur réelle positive prédéterminée, et la

commande de 1’allumage du feu (151, 153) est émise si le premier
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changement de direction est prévu par 1’assistant a moins de x secondes
apres la détection, par le module d’analyse du regard (111), du regard
(R) vers le rétroviseur (140), x étant compris entre 1 et 6.

Programme d’ordinateur comprenant des instructions, exécutables par
un microprocesseur ou un microcontréleur, pour la mise en ceuvre du
procédé selon 1’une quelconque des revendications 1 a 4, lorsqu’il est
exécuté par le microprocesseur ou le microcontrdleur.

Dispositif €lectronique (110) configuré pour mettre en ceuvre les étapes
du procédé selon I'une quelconque des revendications 1 a 4.

Véhicule automobile (100) comprenant le dispositif €lectronique selon

la revendication précédente.
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