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@ Perfectionnement aux bennes pour produits compactables.

La présente invention concerne une benne pour produits
compactables comportant un organe de compactage mobile
par rotation autour d’'un axe solidaire du fond de la benne et
situé & la partie inférieure de l'organe de compactage, son
extrémité supérieure comportant au moins un moyen d‘accou-
plement avec un organe de traction et/ou de poussée éven-
tueilement indépendant de la benne selon le brevet principal.

Conformément au présent certificat d'addition e moyen
d’accouplement avec l'organe de traction et/ou de poussée
est constitué par un bras 4 articulé & une de ses extrémités 5
sur la benne autour d'un axe paralléle a 'axe 3 d'articulation
de l'organe de compactage et portant & son autre extrémité un
galet 6 monté 3 rotation autour d'un axe paralléle aux deux
autres et/ou par un dispositif 3 genouillere dont les deux
bielles 12, 15 sont articulées directement ou indirectement sur
un point 18 du bras de compactage 2, d'une part, et sur un
point fixe 13 par rapport & Ia benne, d'autre part, I'organe de
traction et/ou de poussée 9 agisant sur la genouillére pour
écarter les deux points d'articulation 5-16, 18.

L'invention est applicable aux bennes pour produits compac-
tables.
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Perfectionnement aux bennes pour produits compactables,

Le brevet principal a pour objet une benne pour produits compac-
tables comportant un organe de compactage mobile par rotation
autour d'un axe solidaire du fond de la benne et situé a la
partie inférieure de 1l'organe de compactage, 1l'organe de compac-
tage ayant une forme telle qu'il s'applique contre au moins

une partie d'une paroi de la benne sensiblement paralléle

3 une direction et étant articulé i son extrémité inférieure
autour d'un axe situé au fond de la benne, décalé vers le

.

centre de la benne et sensiblement paralléle & ladite direction,

son extrémité supérieure comportant au moins un moyen d'accouple-

ment avec un organe de traction et/ou de poussée éventuellement
indépendant de la benne.

Le présent certificat d'addition a pour but d'accroitre la
force de compactage exercée par l'organe de compactage et

de rendre éventuellement le dispositif de compactage amovible
de la benne.
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Selon une premiére caractéristique, le moyen d'accouplement
avec l'organe de traction et/ou de poussée est constitué par
un bras articulé a une de ses extrémités sur la benne autour
d'un axe paralléle a l'axe d'articulation de l'organe de com-
pactage et portant a son autre extrémité un galet monté i
rotation autour d'un axe paralléle aux deux autres;,le point -
d'action de l'organe de traction et/ou de poussée sur le bras
se situant au-dessus du point d'articulation dudit bras sur
la benne et entre ledit axe d'articulation sur la benne et
1'axe de rotation du galet. »

Selon une autre caractéristique le moyen d'accouplement entre
le bras de compactage et l'organe de traction et/ou de poussée ,
est constitué par un dispositif & genouillére, les deux bielles
de part et d'autre de la genouilldre étant articulées direc-
tement ou indirectement sur un point du bras de compactage,

d'une part, et sur un point fixe par rapport a la benne, d'autre

part, et l'organe de traction et/ou de poussée agissant sur
la genouilldre pour écarter les deux points d'articulation
en rapprochant la genouillére de la ligne joignant lesdits
deux points.

Selon une autre caractéristique le dispositif & genouillére
est combiné avec le moyen d'accouplement a bras de levier

et galet, le dispositif & genouillére n'agissant qu'aprés

une premiére course de compression assurée par le moyen d'ac-

couplement a bras de levier et galet.

Selon un mode de réalisation, le dispositif a genouillére
comporte un bras en forme de bielle articulé sur la benne
autour d'un axe fixe paralléle & celui du bras de compactage,
un second bras articulé & l'extrémité libre dudit premier

bras par la genouillédre, un moyen moteur agissant sur l'un
des deux bras, de préférence au voisinage du point d'articula-
tion formant genouillére,'péur accroitre l'angle formé par

les deux dits bras, l'extrémité du deuxiéme bras étant articulée
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sur le bras de compactage. Selon un mode de réalisation pré-
férentiel 1'extrémité du deuxiéme bras est articulée sur le
bras de compactage par 1'intermédiaire d'une bielle articulée
A une extrémité sur ledit bras de compactage et & son autre
extrémité & l'extrémité dudit second bras, la rotation de
ladite bielle dans le sens résultant de la poussée du second
bras lors de l'accroissement de 1l'angle formé entre les deux
ptemiers bras, étant limitée pat une butée solidaire du bras
de compactage et le point d'articulation entre le second bras
et la bielle étant poussé, en fin de course, vers la ligne
joignant les points d'articulation des deux autres extrémités
par mise en butée du deuxiéme bras sur une butée solidaire

du bras de compactagé.

Selon une autre caractéristique le moyen moteur entrainant

le dispositif de démultiplication est constitué par le bras

A galet. Dans ce cas le déplacement du bras a galet est de
préférence transmis au dispositif & genouillére par une bielle
de liaison articulée sur l'axe d'articulation formant genouil-

‘lére., Le dispositif & ccurse morte est réalisé par un retard

a la solidarisation entre la biellg de liaison et le bras
4 galet sur la course initiale de la rotation dudit bras a
galet. ' '

Selon une autre caractéristigue le mouvement de retour du
bras i galet est transmis positivement au dispositif a genouil-
lére pour assurer le repliement de ce dernier.

Selon une autre caractéristique et dans le cas en particulier
de bennes parallélipipédiques érparqirarriére amovible ou
constituée par des portes ouvrantes ou un panneau basculant,

le dispositif de compactage est indépendant de la benne et
amovible ou articulé de fagon basculante sur un axe transversal
a l'arriére de la benne et il comporte, en combinaison, un
caisson et le bras de compactage articuléd au voisinage de

1'un des bords du caisson.
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Le dispositif de compactage peut également dtre utilisé en
combinaison avec une cuve comme dispositif de broyage pout
de nombreux produits tels gue caisses en bois ou en carton,
palettes, verres, etc., et notamment comme broyeur degz0551sseur

en amont des broyeurs classiques.

D'autres caractéristiques du perfectibnnement objeé du présent
certificat d'addition apparaitront a la lecture de la des-
cription détaillée de différents exemples de réalisation faite

ci-aprés avec xeference aux dessins cx—annexes dans lesquels:

La figure 1 est une vue en élévation latérale
d'un mode de réalisation du moyen at accouplement
4 bras de levier a galet; la figure 2 en est
une vue par II-II de figure 1; la figure 3 est
une vue en élévation latérale d'un dispositif
4 genouillére associé avec le moyen d'aécouplement
2 bras de levier a galet de la figure 1, les
figures 3 & 6 illustrent séhématiquement, dans
quatre positions, 1§dit dispositif d'accouplement
et de démultiplication; la figure 7 est un schéma
explicatif€ représentant les différentes positions
-du bras de compactage dans les figures 3 as,
la figure 8 est une vue en elevatlon latérale
1l'arriere

-

d'un dispositif de compactage articulé a
d'une benne para11e11plpedlque- la figure 9 est

une vue du méme dzsp051tif au cours du chargement
de la benne; la flgure 10 est une vue correspondant
a la figure 9 au cours du stade de compactage

de 1a charge de 1a benne et la figure 11 illustre
1'opération d'ouverture de 1'arriére de la benne
préalablement au déchargement de la benne.

Dans les dessins la référence 1 désigne d'une fagon générale
la benne dans lagquelle est monté 1le bras de compactage ou
une paroi solidaire de celle-ci et constituant un point fixe
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et la référence 2 désigne le bras de compactage et la référence
3 1'axe d'articulation autour duquel tourne ledit bras de
compactage. Comme décrit au brevet principal 1'axe 3 est situé

en un point vcisin du fond de la benne et la forme du bras

de compactage s'adapte 3 la forme d'une paroi d'extrémité
de la benne.

Dans le mode de réalisation représenté aux figures 1 et 2

un bras 4 est monté 3 rotation autour d'un axe 5 au sommet

de la paroi 1 de la benne situde derriére le bras de compac-
tage. A son extrémité opposée ledit bras pocrte un galet 6

qui vient en appui sur la face arriare du bras 2. La rotation

du bras 4 autour de son axe 5 exerce une poussée par l'inter-

médiaire du galet 6 ,poussée qui va en croissant jusqu'a ce

que la ligne joignant 1'axe S a l'axe du galet 6 soit perpen-

diculaire 3 la face arriére du bras 2. Le couple assurant

la rotation du bras peut &tre exercs avec une fourche d'éléva~
= = 7 engagée dans un logement 8 prévu i cet effet dans le
bri. ou au moyen d'un vérin 9 agissant entre un axe 10 porté

parila benne 1 et un axe 11 solidaire du bras,

Un tel moyen d'accouplement entre 1'organe de traction et/ou

de poussée et le bras de compactage s'est avéré efficace pour
éviter le point mort au début du mouvement de compactage mais
Sa course est trop limitée.

Dans le dispositif illustré & titre d'exemple dans les figures

3 a7, les mémes éléments que dans les figures 1 cot 2 sont
désignés par les mémes références. Pour prolonger 1l'action

du bras i galet 4 on a équipé le bras d'un dispositif de démul-
tiplication A bielles commandé par la rotation du bras 4.

Les bielles du dispositif de démultiplication peuvent &tre-
jumelées. Ledit dispositifrcomPOtte une premidre bielle 12
articulée en 13 sur un point fixe solidaire d'une paroi 1,
1'axe 13 étant voisin de l'axe 5. A son autre extrémité 1la
bielle 12 est articulée en 14 sur une deuxiéme bielle 15 qui
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est elle-méme articulée en 16 sur une troisiéme bielle 17
articulée en 18 sur le bras de compactage. Autour de 1'axe

14 est articulée une troisiéme bielle 19 articulée % son autre
extrémité en 20 sur une bielle 21 articulée en 22 sur le bras
a galet 4. L'axe 11 d'articulation du vérin fait saillie sur
les deux faces latérales du bras 4 comme représenté dans la
figure 2 et il vient au cours de la rotation du bras 4 prendre
appui contre les bielles jumelées 19 ou 21 pour entrainer

le systéme de bielles comme cela sera décrit ci-apras.

Le dispositif est complété par une butée 23 montée sur le

bras de compactage 2 et qui limite la possibilité de rotation
de la bielle 17 sous une poussée exercée par la bielle 15.

Un galet 24 est'également monté sur les bras de compactage

et il limite la rotation de la bielle 15 autour de l'axe 16
lorsque la bielle 17 est en appui sur la butée 23. La référenc
25 désigne une butée prévue sur le bras 2 pour limiter la
rotation de la bielle 17 dans le sens l'écartant de la butée
23 pour éviter que les deux articulations formant genouilléres
14 et 16 s'inversent en empéchant le retour du dispositif

4 sa position de départ sous 1l'action du vérin 9. Un dispositi
d'accrochage porté par le bras 4 et non représenté, solidarise
pendant le début de la course de retour, le bras 4 avec la
bielle 21 pour assurer le retour au point de départ du dispo-
sitif de démultiplication & bielles.

Dans la figure 3 et plus de clarté 1le dispositif a été repré-
senté alors que ie vérin 9 a déja commencé sa course de con-
traction, le bras de cohpactage ayant déjé légérement tourné
dans le sens de la flidche F sous la poussée du galet 6. L'axe
11 se trouve a l'intérieur du triangle circonscrit par les
bielles 19 et 21 et le bras avance sous la seule poussée du
galet 6. Apreés la rotation du bras 4 d'un angle qui dépend
des longueurs reiatives des bielles, 1l'axe 11 vient en appui
contre les bielles 19 et 21 ou dans l'angle entre ces biellett.
et va, a partir de ce moment,commander, par l'intermédiaire
de la bielle 19, la rotation de la bielle 12 et des bielles



10

15

20

25

30

35

2576292

15 et 17. Ce mode d'accouplement entre l'axe 11 et le systéme
de bielles constitue un'dispositif 3 course morte qui permeﬁ
de faire agir successivement le bras & galet alors que la
force de poussée des genouillédres dont les bielles Forment
entre elles des angles aigus, est faible,puis le dispositif

genoullleres pout prolonger 1'action de compactage'avec
des angles de genouilléres beaucoup plus ouverts. -

Dans la figure 4 on a représenté le dispositif pendant ce
deuxidme stade,la bielle 17 étant poussée en appui contre

la butée 23 et le galet 6 étant écarté de la face arriere

du bras de compactage. Au cours de cette phase du mouvement

et du fait de l'ouverture progr9351ve des angles des genouil-
léres 14 et 16, la bielle 15 gui tourne autour de l'axe 16
vient en appui sur le galet 24 comme 111ustre a la figure

5. A partir de ce moment 1a descente de 1l'axe 14 sous la trac—
tion du vérin 9 transmise par la bielle 19 fait pivoter la
bielle 15 autour du galet 24 en falsant simultanément tourner
1a bielle 17 autour de 1l'axe 18 en 1'écartant de la butée

23 pour la rapprocher de la butée 25. A ce moment les bielles
12, 15 et 17 sont presgue alignées et la force de traction
exercée au point 14 est multipliée dans une prooort1on extré-
mement importanté. '

Les positions 2a, 2b, 2¢, 2d du bras de compactage 2 aux stades
correspondant aux figures 3 4 6 sont representees dans la
figure 7.

pans les figures 8 a 11 on a représénté un dispositif analogue
adapté au chargement et au compactage dans une benne paral-

1élipipédique 26. Dans ces figures les mémes références sont

utilisées pour désigner les éléments equ1valents de ceux décrits
avec référence aux figures 3 a 6. Dans ce mode de réalisation,
le bras & galet 4-6 n'est pas utilisé et le verln 9 agit direc-~
tement sur 1'artlculat10n 14. On retrouve donc les trois bielles
12, 15 et 17 articulées en 13, 14, 16 et 18 et les butées

23, 25 et le galet 24 portés par le bras de compactage 2 comme
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dans le mode de réalisation précédent. Le bras de compactage
et son dispositif de commande sont toutefois montés dans un‘
caisson 27 articulé par un emboitement 3 demi-chape et axe
28 3 la partie inférieure d'un cadre de porte arriere 29,
1'axe 28 servant également d4'axe d'articulation pour le bras
de compactage 2. ' '

Le caisson 27 peut &tre relevé par basculement autour de 1l'axe
28 sous l'action d'un vérin 30 podr,venir en face de 1l'ouverture
arriére de la benne (Fig. 9). Dans cette position le vérin

9 peut &tre mis en action pour, dans un premier temps, faire
passer les produits entassés dans le caisson, au stade prélimi-
naire illustré dans la figure 8, dans la benne 26,puis compacter
les produits se trouvant dans cette benne 26 comme illustré

3 la figure 10. Le cadre de porte arriére 29 est de préférence
articulé & son extrémité supérieure autour d'un axe 31 et

un vérin 32 permet de relever le cadre de porte arriere 29

par rotation autour de 1'axe 31, comme illustré & la figure

11 pour permettre de vidanger 1la benne326'én l'inclinaht par
basculement dans le sens indiqué par 1arf1éche v dans la figure
11. '

Le dispositif représenté aux'figures 8 all peufrétre facilement
rendu amovible de la benne par'fetrait'd'un'nombre limiteé

d'axes d'articulation ou par dégagement'de la chape de l'axe

28. .
Les modes de réalisation ci-dessus décrits sont donnés a titre
de simples exemples et sonﬁ susceptibles de recevoir de nom-
breuses modifications sans sortir du cadre des revendications

ci-annexées.
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Revendications

1. Une benne pour produits compactables comportant un organe
de compactage mobile par rotation autour d'un axe solidaire

du fond de la benne et situé 3 la partie inférieure de 1l'organe
de compactage, l'organe de compactage ayant une forme telle
qu'il s'applique contre au moins une partie d'une'paioi de

la benne sensiblement parall2le & une direction et étant arti-
culé i son extrémité inférieure autour d'un axe situé au fond
de la benne, décalé vers le centre de la benne et sensiblement
parall2le & ladite direction, son extrémité supérieure compor-
tant au moins un moyen d'accouplement avec un organe de trac-
tion et/ou de poussée éventuellement indépendant de la benne
selon la revendication 1 du brevet principal,

caractérisée en ce que le moyen d'accouplement avec l'organe
de traction et/ou de poussée est constitué par un bras (4)
articulé a une de ses extrémités (5) sur la benne autour d'un
axe paralléle & l'axe (3) d'articulation de l'organe de com-
pactage et portant A son autre extrémité un galet (6) monté

a rotation autour d'un axe paralléle aux deux autres.

2. Une benne pour produits compactables selon la revendication
1 du brevet principal ou la revendication 1 ci-dessus,
caractérisée en ce que le moyen d'accouplement entre le bras
de compactage (2) et l'organe de traction et/ou de poussée'
(9) est constitué par un dispositif a genouillére, les deux
bielles (12, 15) de partret d'autre de la genouillére (14)
étant articulées directement ou indirectement sur un point
(18) du bras de'compactage (2), d'une part, et sur un'point
fixe (13) par rapport a la benne, d'autre part, et l'organe
de traction et/ou de poussée (9) agissant sur la genouillére
pour écarter les deux points d'articulation (5-16, 18) en
rapprochant la genouillére (14) de la ligne joignant lesdits
deux pointé.

3. Une benne pour produits compactables selon la revendication
1,

caractérisée en ce que le point d'action (1l1) de 1l'organe
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de traction et/ou de pbussée (9) sur le bras (2) se situe
au-dessus du point d'articulation (5) dudit bfés sur la benne
et entre ledit axe d'articulation sur la benne et 1'axe de
rotation du galet (6). '

4. Une benne pour produits compactables selon les revendi-
cations 1 et 2 ci—dessus; '

caractérisée en ce que le dispositif a genouillére (12, 14,
15) est combiné avec le moyen d'accouplemént a bras de levier
(4) et galet (6), le dispositif & genouilldre n'agissant
qu'aprés une premidre course de compression assurée par le
moyen d'accouplement i bras de levier et galet.

5. Une benne pour produits compactables selon la revendica-
tion 2, ’
caractérisée en ce gue le dispésitif a genouilléere comporte

un bras (12) en forme de bielle articulé sur la benne autour
d'un axe fixe (5) parallzle a celui (3) du bras de compactage,
un second bras (15) articulé a 1'extrémité libre dudit premier
bras (12) par la genouillére (14), un moyen moteur (9) agis—
sant sur 1'un des deux bras, de préférence au voisinage du-
point d'articulation (14) formant genouillére, pour accroi-
tre 1l'angle formé par les deux dits bras (12, 15), l'extrémité
du deuxidme bras (15) étant articulde sur le bras de compacta-
ge (2). '

6. Une benne pour produits compactébles selon la revendica-
tion 5,

caractérisée en ce que 1l'extrémité du deuxidme bras (15) est
articulée sur le bras de compactage (2) par l'intermédiaire
d'une bielle (17) articulée & une extrémité (18) sur ledit
bras de compactage et 3 son autre extrémité (16) a l'extré-
mité dudit second bras (15), 1é rotation de ladite bielle
dans le sens résultant de la poussée du second bras lors de
l'accroissement de l'angle formé entre les deux premiers bras
(12-15), étant limitée par une butée (23) solidaire du bras
de compactage et le point d'articulation (16) entre le second
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bras (15) et la bielle (17) étant poussé, en fin de course,
vers la ligne joignant les points d'articulation des deux
autres extrémités par mise en butée du deuxidme bras (15)
sur une butée (24} solidaire du bras de compactage.

7. Une benne pour produits compactables selon les revendica-
tions 1 et 2 ci-dessus, ' ) o '
caractérisée en ce que le moyen moteur entrainant le disposi-
tif de démultiplication (12, 14, 15) est constitué par le
bras (4) & galet (6). '

8. Une benne pour produits compactables selon ia revendica—-
tion 7, '

caractérisée en ce que le déplacement du bras a galet (5~6)‘

est transmis au dlSpOSltlf 4 genouilldre (12, 14, 15) pér

une bielle de liaison (19) articulée sur 1l'axe d'articulation
{14) formant genouillére. ' ' '

9. Une benne pour produits compactablés selon -les revendica-
tions 4 et 8, ,

caractdrisée en ce que le dispositif & course morte est réalisé
par un retard 3 la solidarisation entre la bielle de llalSOn
(19) et le bras a galet (5-6) sur la course initiale de 1la
rotation dudit bras a galet (5-6).

10. Une benne selon 1l'une quelconque des revendications ci-
dessus, '
caractérisée en ce que le mouvement de retour du bras a galet
est transmis positivement au dispositif a genouillére pour
assurer le repliement de ce dernier. '

1l. Une benne selon l'une guelcongue des revendications ci-

dessus notamment une benne parallélipipédique A paroi arricre
amovible ou constituée par des portes ouvrantes ou un panneau
kasculant, )

caractérisée en ce que le dispositif de compactage est indépen-
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dant de la benne et amovible ou articulé de fagon baséulant;e'
sur un axe transversal (28) 3 1'arridre de la benne (26) et
comporte, en combinaison, uh caisson (27) et le bras de compac-
tage (2) articulé au voisinage de 1l'un des bords du caisson.
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