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(54) _ Zarizeni pro manipulaci s rolovanymi vyrobky

Zatizeni sestédvAd z nosné konstrukce,
na které jsou v odlisSnych horizontalnich
rovindch vertikalnd vzdadlené p¥iéné dop-
ravniky, ukondené shazovacimi zefizenimi.
Na horizontdlni vyse polofeny piidny dop-

: ; }

ravnik navaszuje podélny dodtravnik. - \% /

Pod podélnjym dopravnikem a kolmo k hori- | \? /
zontalnd ni¥Fimu p¥idnému douravniku jsou , @ L E
umdstény sklopné dopravniky. Pod nimi jsou AT G D
uspofadany dopravniky palet se sklapécimi : _/ ST ]
zabizenimi. Shazovacl zatfizeni je tvofeno Y %5 = oa & KIS

rgmenem ovlddanym silovym vdlcem a ukon- - -
denym kladkou. Sklopny dopravnik tvoii

otodny réam spojeny s pakovym mechanismem,

Sklapéci zafizeni je sklopnd paka spojend

s hydraulickym védlcems, Vyndlezu lze vyu-

21t ve gbavebnietvi pFi vyrobé rolovanych

vyrobkld, zejména izoladnich materidli.
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Vynélez se tykd za¥fzeni pro manipulaci s rolovanymi virobky;

V soudasné dob& se rolované vyrobky, nap¥fklad skrufova-
4telné pasy vkléddaji do piepravnich palet ruén¥. Nevyhodou je
znadné fyzickéd némsha, manipulace s paletami v prostoru vyroby
pomoci vysokozdviinych voziki a tim snifend bezpednost pii
préci. Dals{ nevyhodou je zvySeny iunik tepla z prostoru vyrobny
v disledku komunika¥nich cest mezi vyrobnimi a skladovacimi
prostory, zvy3ené néklady na provoz vysokozdviZngych vozfkd.

Tyto nevyhody odstranuje za¥izeni podle vyndlezu, tvoiené
nosnou konstrukci, na které jsou v odliSnych horizontédlnich ro-
vindch uspoiddédny vertikdédlné& vzddlené priéné dopravniky. V kon=-
cich p¥{&nych dopravnikd jsou umist&na shazovaci zarizenf. Na
horizontdln& vySe poloZeny pF{i¥ny dopravnik navazuje v kolmém
sméru podélny dopravnik. Pod podélnym dopravnikem a kolmo na ho-
rizontdln¥ ni%df p#i¥ny dopravnik jsou umfstény sklopné doprav-
niky. Pod sklopnymi dopravniky jsou uspoi¥ddény dopravniky palet
se skldpdcimi za¥fzenfmi. Shazovaci za¥fzeni je tvoieno nosnikem,
v jehoZ horni ¥dsti je umfstdn silovy védlec, ktery je spojen
8 ramenem. Rameno je otodné kolem &epu. Druhy konec ltamene je o-
pat¥en kladkou. Sklopny dopravnik sestévd z rému, ktery je otodny
kolem hnaci hi¥fdele. R4m je spojen pékovym mechanizmem se zve-
dacim védlcem. Dopravni pés je tvoren nosnymi trubkami. Celek je
pak upevnén pomoci konzoly s nosnou konstrukci, na které je u-
misténe hnaci jednotka dopravniho pdsu. Sklépéci za¥{zen{ je
tvoieno sklopnou pékou upevnénou na otolném &epu. Skleépné péka

je spojena s hydreulickym vilcem. Na sklopné péce je b&hem pl-
néni rolovanymi vyrobky Sikmo uloZena paleta. :

S
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Vyhodou za¥izeni je, %e navazuje p#imo na rolovaeci a balici
zgfizeni s automatickou manipulaci bez nutnosti ru&niho zésshu.
Je rmam ru¥ni préce, zvysSena bezpe¥nost pii manipulaci s pa-
letami. Paletovaci pracovi¥té navazuje na skladovaci prostory
a vlastnf pracoviit® je odd&leno od vyrobnfho prostoru a tim je
zabrén&no energetickym ztrétim. '

P¥{klad provedeni vyndlezu je schematicky znézornZn na pfi-
pojenyeh vykresech, kde obr. 1 piedstavuje zaiizeni v pidorysu,
obr. 2 toté% zaPfzeni v nérysu, obr. 3 bokorys shazovaciho za-
{zen{ a obr. 4 pohled na sklopny doprawvmik, dopravnik palet a
sklépdci zafizendi.

Za¥izenf pro manipulace s rolovanymi vyrobky sestdvé z nosné
konstrukce 9, na které jsou v odlidnych horizontélnich rovinéch
umfist¥ny vertikdln& vzddlené dva rovnob&iné p¥idéné dopravniky
2, 12. Jejich Horizontélnf poloha a vertikélni vzddlenost je déna
rolovaeimi a balfcimi dstimi l¥vyrobni linky. Rolovaci a balict
dadi:l, 11 Jsou umistdna mezi pii¥nymi dopravniky 2, 12 v jejich
poddtku. Konce p¥idnych dopravnfkd 2, 12 jsou opat¥eny shazova-
cimi za¥fzenimi 3, 13. Tato jsou umisténa u vyse polo%eného prié-
-ného dopravniku 2 naproti podélnému dopravniku 4 a u ni%¥e polo-
Zeného p¥f&ného dopravniku 12 naproti sklopnému dopravniku 5.

7 jedné streny pii¥nych dopravnikd 2, 12 jeou umistény vodfci
plechy 25 a na protilehlé strand v mist¥ shazovacich za¥fzeni 3,
13 jeou uloZeny mistky 26. V kolmém sméru na vyée polo%eni priény
dopravnik 2 je ve stejné horizontdlni roviné na ocelové nosné
konstrukei 9 umistén podélny dopravanik 4, jeho% &ést probfihé

v %ikmé rovin¥. Pod koncem 3ikmé ¥ésti podélného dopravniku 4

Je usazen sklopnj dopravnik 5. Ve stejné horizontalni rovineé
kolmo na ni%¥{ p¥i¥ny dopravnik 12 je umistén druhy sklopny do=-
pravnik 15. Pod sklopnymi dopravniky 5, 15 jsou pod drovni pod-
laehy dopravniky pelet 6, 1€ se sklépécimi zarizenimi 7, 17. Sha-
zovaci za¥fzeni 3, 13 je tvoieno nosnikem 27 pfipevnénym k pii¥-
nému dopravniku 2, 12, Na nosnfku 27 je v horn{ &4sti prostied-
nictvim &epu 24 uchyceno oto&né rameno 21, Jjeho% kratsi g4st Je
spojena se silovymivélcem 23 a konec delsi g4sti je opat¥en klad-
kou 22. Silovy vélec 23 je ' druhym koncem p¥ipevndn ke konzole

27. Sklopny dopravnik 6, 16 je tvolen rémém 31 a dopravnim pésenm
z nosnych trubek 37. Rém 31 je otodny kolem hnaci h¥fdele 32
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kteréd je ulosena v drZécich konzoly 33 upevnéné na nosné
konstrukei 9. S rémem 31 je spojen pékovy mechanismus 34, jehoZ
druhy konee je propojen se zvedacim vélcem 35. Pohon dopravniho
pésu obstardvéd pohonné jednotka 36 umist&néd na nosné konstrukei

9. Sklép&ci se¥izenf T, 17 Jje tvoreno sklopnou pékou 38, uloZenou
na oto¥ném &epu 39 a spojenou s hydraulickym vélcem 40. Na sklopné
péce 38 jsou umistény palety 30. Zerizeni pracuje tak, Z%e rolo-
vané vyrobky 20 jsou z rolovacich a balifcifch dstf 1, 11 vyrobndi
linky shozeny na p¥{&né dopravniky 2, 12. Po nich jsou dopraveny
na Jjejieh konce k gpaggyacim zaffzenim 3, 13 a v tomto mist& jsou
p¥{¥né dopravniky J; 13 zastaveny. P¥{&nému vychyleni bréni vo-
dfci pleehy 25. Rolovany vyrobek 20 je premistén kyvavyim pohybem
ramene 21 p¥es mistek 26 umozhujic{ podélny prechod. U vyde po-
loZeného pi#i¥ného dopravniku 2 na podélny dopravnik 4 a u ni%&fiho
pri¢ného dopravniku 12 na sklopny dopravnik 15. Rameno 21 sha-
zovactho za¥fzenf 3, 13 se vrdti do vychozi polohye. Podélny do-
pravnik 4 dopravi yolovany vyrobek 20 na sklopny dopravnik 5.
PALETY 30 umist&né na sklépécim za¥fzeni T, 17 jeou p¥i plnéni
sklopeny do ¥ikmé polohy tak, aby se rolované vyrobky gg'uklédalyﬁ
kx jedné stran& palety 30. Pro snadn¥jsi pln&ni palet 3B se sklopné
dopravniky 5, 15 odklénf od vodorovné polohy o potfebny uhel.
Napln&né palety 30 se sklopi do vodorovné polohy a dopravniky
palet 6, 16 je p¥emisti k mistu odb&mu Dopravniky palet 6, 16
jsou na sklép¥c{ za¥fzeni 7, 17 p¥isunuty prézdné palety 30

k plnéni. ' ’

Vynélezu lze vyuZit ve stavebnictvi pii vyrob& rolovanych
vyrobkl, zejména izola¥nich materidld.
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Zat{zeni pro manipulaci s rolovanymi vyrobky sestévaaici
Zz nosné konstrukce a soustavy dopravnikd vyznaéené tim, Ze
na nosné konstrukci (9) Jsog'v odllénych hga&zontélnich rovi-

néch uspoidddny vertikd4lné vzdaiené)pii&né dopravniky (2,12),
v jejichf koncich jsou umisténa shazovaci zatfzeni (3,13), kde

'na horizontdlnd vyse umf{stény pii{&ny dopravnik (2) navazuje

v kolmém sméru podélny dopmavnik (4)} pridem¥ pod podélnym
dopravnikem (4) a v kolmém sm&ru na horizontéln&d niZe uloZeny
p¥{¥ny dopravnik (12) jsou umistény sklopné dopravniky (5,15)
pod nimiZ jsou uspoirdddny dopravniky palet (6,16) se sklépé-
cimi za¥fzenimi (7,17).

Za¥{izeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze shazovaci zafi-‘
zeni (3,13) je tvoieno nosnikem (27), v jehoZ hornf &dsti je
umf{st&n silovy vélec (23) spojeny s ramenem (8l) otodnym kolem
gepu (24), kde opa¥ny komec ramene (21) je opat¥en kladkou (22).

Zar{zeni{ podle bodu lX vyznadené tim, %e sklopny dopravnik
(5,15) seatdvé z rému (31) oto¥n& uloZeného prosti¥ednictvim 4
hnaef h¥{dele- (32), kde rém (31) je spojen pékovym mechsanismem
(34) se zvedacim vélcem (35) a do ravni pés je tvoren
nosnymi trubkami (37), piFidemZ celek JG-H@QVRﬁB pomoci konzoly
(33) s nosnou konstrukef (9), na které je umisténa hnaci
jednotka (36).

Za¥izen{ podle bodu l. vyzna¥ené tim, Ze sklépdci zari-
zeni (7,17) sestévé ze sklopné paky (38) upevndné na otolném
Zepu (39) a spojené s hydraulickym vélcem (40), kde na sklopné
péce (38) je bdhem plnéni rolovanymi vyrobky (20) §ikmo uloZena
paleta (30). —
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Obr. 3
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Obr. 4
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