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Stroj pro smy¢kové piedeni nebo skani

Oblast techniky

Vynalez se tyka stroje pro smyckové predeni nebo skani, jehoZ alespon jednu
podélnou stranu tvoi v fad¢ vedle sebe uspotadand pracovni mista, kterd vZdy za-
hrnuji vieteno pro navijeci dutinku a vietenu piifazene omezovaci Ustroji
pro rotujici ptizovy balon, které b&hem provozu zpisobuje, Ze z ného vystupujici
piize postupuje k dutince na rotujicim vietenu jako rotujici, oteviend pfizova
smy&ka, kterd obiha bez radidlniho omezeni kolem osy vietena a za pomoci
odstiedivé sily na strand jedné a navijectho tahu na stran€ druhé sama Fidi potfebne

napéti pfize.

Dosavadni stav techniky

Stroj vy$e uvedeného druhu a provedeni je znam naptiklad z evropského
patentového spisu EP 0 883 703. Omezovaci ustroji pro rotujici piizovy balon
je zde vytvoreno jako o‘aééivé uloZené a ve stejném smyslu jako vieteno otacive
vpoh‘énéné trubkovité, smérem k spodnimu, vystupnimu konci rozsifené téleso,
které &aste¢né obklopuje vieteno, pfi¢emZ pro rotujici pfizovou smycku, ktera
se pti provozu tvoti mezi jeho vystupnim koncem a dutinkou na rotujicim vietenu,
neexistuje Z4dné radialni omezeni. V Seské piihladce vynalezu §. 2003-588 je pak
obsaZeno Yeseni, u kterého je omezovaci Ustroji pro rotujici prizovy balon tvofeno
rotujici horni &4sti a na ni bezdotykove& navazujici - ve smeru postupu prize podél
osy vietena - stacionarni spodni ¢asti. Horni &ast je vytvofena a uspofddana
podobné jako vy3e uvedené trubkovité tleso. Spodni st je pfitom mnohem kratsi
ne? horni st a jeji vnittni povrch, ktery fakticky tvofi pokraCovani a

také zakon&eni vnitintho pracovniho povrchu horni &sti, slouZi jako brzdici
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plocha pro tdelné sniZeni rychlosti rotace ptizové smycky, pro kierou zde také ne-
ni Zadné radidlni omezeni.

Podle vieobecnd znamych textilnich strojl, jejichZ alesponi jednu podélnou
stranu tvoii v fadé vedle sebe uspoiadana stejnoroda pracovni mista, miize byt po-
tom také stroj pro smyc¢kové predeni nebo skani jednodule a ekonomicky
zkonstruovan a vyroben tak, Ze omezovaci Ustroji pro rotujici pfizovy balén jsou
uspofadana, podobng jako vietena, vZdy ve stejné vySce. Rotujict piizové smycky,
které vznikaji v jednotlivych pracovnich mistech tvoticich jeho podélnou stranu
a které potom obihaji bez radialntho omezeni ve stejné horizontdlni roving, vSak
mohou dosahovat takové radialni velikosti, Ze se pfitom musi pocitat s v&t3i rozteci
pracovnich mist a nésledné s jejich men3im podtem na pfedem danou délku stroje.
V praxi to potom logicky znamené niZ$i produkéni schopnost stroje na jednotku
zastavéné plochy, a to miize byt Casto, i pfi odekavané vysoké provozni rychlosti
stroje, nepfijatelné.

Urgitou vyjimkou jsou spradaci nebo skaci stroje kiidlového typu, u nichz jsou
tyto nevyhody jiZ do jisté miry eliminovény tim, Ze vietena a odpovidajici k¥idla,
reprezentujici pracovni mista stroje, jsou usporadana sice vzdy ve stejné vySce,
ale ve dvou paralelnich fadach (viz napt. DE 196 08 199). Na druh€ stran€ to vSak
pHinési obtiZe p¥i obsluhovani, protoZe vietena a kfidla v druh¢ Fadé nejsou pro ob-

sluhujici personal snadno pfistupna.

Podstata vynalezu

Ukolem vynalezu je vytvofit u tvodem zminéného stroje relativné jednoducha
opatfent, kter zajist'uji jeho ekonomicky vyhodnou konstrukei a provoz.

Tento tkol je vyfeSen podle vynalezu tim, Ze omezovaci uUstroji vidy dvou
navzajem sousedicich pracovnich mist jsou svymi vystupnimi konci umistény
v nestejnych horizontdlnich rovinich a Ze rozte¢ pracovni_c}1 mist je men3i

ne? dvojnasobek nejvétitho ob&zného poloméru kterékoliv z rotujicich ptizovych
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smyc&ek. ProtoZe se tim sousedici rotujici oteviené smy¢ky pfi provozu pohybuji
rovnéZ v nestejnych rovinich, mohou se jejich drahy - vidéno v osovém sméru
vieten - navzdjem prekryvat, ale ne kfiZit. Tim je umoZnéno vybavit stroj o pfedem
stanovené délce v&3im podtem pracovnich mist a tak potom pfi jeho provozu dosa-
hovat oéekavanou vysokou produkci.

U daldtho vyhodného vytvofeni vynalezu je konkrétn€ provedeno,

e vzdalenost mezi horizontalnimi rovinami ¢ini 3 aZ 6 mm, naptiklad 5 mm.

Pfehled obrazki na vykresech

Dalsi znaky a vyhody vynélezu vyplyvaji z nésledujiciho popisu ptikladd
provedenti, které jsou schematicky znizomény na ptipojenych vykresech, kde zna-
¢t

obr. 1 boé¢ni pohled na ¢astecné Znézornéné pracovni misto stroje
pro smy&kové predeni nebo skani s jednim z obvyklych provedeni
omezovaciho tUstroji pro rotujici pfizovy balén v oblasti vietena
v fezu,

obr. 2 bo&ni pohled jako na obr. 1, ale s dal§im z obvyklych provedeni
omezovaciho Ustroji pro rotujici ptizovy balén v oblasti vietena,

obr. 3 frontalni pohled na &stetnd znazomeény stroj podle vynélezu

s pracovnimi misty podle obr. 1.

Piiklady provedeni vynélezu

Na obr. 1 je znizomén ptiklad provedeni jednoho z fady pracovnich mist
obvyklého stroje pro smy¢kové predeni nebo skani. Toto pracovni misto obsahuje
pritahové (stroji pro pramen vldken, resp. piédst, nebo privad€ci ustroji

pro vicendsobnou nitovou soustavu, podle toho, zda jde o stroj pro smyckové
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pfedeni nebo o stroj pro smy&kové skani. Z hlediska vynalezu v3ak jde vzdy o po-
déavaci ustroji pro pfedlohovy materidl, které je naznadeno jen dvojici podévacich
valecku 1.

Pod podavacimi valetky 1 je uspofddéno vieteno 2, nesouci dutinku 3

s pfizovym ndvinem 4, a vietenu 2 pfifazené omezovaci Gistroji 3 pro rotujici piizo-
vy balén 6. Vieteno 2 je zndmym zplsobem otacivé uloZeno ve vietenové lavici 7,
kter4 je poloZena pfes viechna pracovni mista stroje a kterd je opatfena obvyklym,
neznazornénym, programove fizenym pohonem pro jeji vertikalni pohyb ve sméru
dvojité Sipky 8. Otagivy pohon vietena 2 obstardvd obvykly tangencialni femen
nebo individualni motor (rovnéZ neni zndzornéno).

Omezovaci Gstroji 5 je tvofeno trubkovym vodicim télesem 9, které m4 vnitfni
povrch 10 pro styk s piizi P, ktery je sm&rem k spodnimu konci 11 vodiciho télesa
9 kuZelovité rozsifen. Na horni konec 12 vodiciho télesa 9 je napojen hfidel 13,
ktery je prostiednictvim loZiska 14 otacivé uloZen ve sk¥ini 135 hnaciho motoru 16
a upraven jako rotor tohoto motoru 16. Skiiii 15 hnactho motoru 16 je upevnéna

7, poloZena

na nosné lavici 17, kterda je, podobn€ jako vietenova lavice
pres viechna pracovni mista stroje, ale oproti vietenové lavici 7 je nehybnd. Hiidel
13 vykazuje priichozi osovy otvor 18, kterym je pize P ptivadéna do vodiciho t&-
lesa 9.

Mezi podévacimi valetky 1 a omezovacim Ustrojim 5 je uspofddan obvykly
pHzovy vodi& 19. |

Priklad provedeni pracovniho mista podle obr. 2 principiain€ odpovida feSeni
obsaZenému v &eské p¥ihladce vynalezu &. 2003-588 a ve skutetné podobé piikladu
podle obr. 1. Omezovaci Gstroji 5a sestdva z horni, rotujici vodici Casti 20 a na tuto
bezdotykové navazujici spodni, stacionérni vodici &sti 21. Horni vodici &ast 20
je pfitom tvarem, ot4&ivym uloZenim a pohonem zcela shodnd s vodicim télesem 9
podle obr. 1. Prstencovitd spodni vodici €4st 21 je nesena trubkovym nastavcem 22
motorové skiing 15a, ktery koaxidlng obklopuje horni vodici ¢4st 20 omezovaciho
Gstroji 5a. Motorova skfiii 15a, kterd je jinak konstrukéné shodna se sk¥ini 15 hna-

ctho motoru 16 podle obr. 1, je upevnéna na nosné lavici 17.




10

15

20

25

30

U piikladu podle obr. 1 ptize P, vystupujici béhem provozu z podavacich
vale¢kl 1 a vedend ptizovym vodi¢em 19, vstupuje pies osovy otvor 18 hiidele 13
do dutiny vodiciho télesa 9, jehoZ rychlost otdgeni je v&t3i neZ rychlost otigeni
vietena 2. V duting vodiciho t&lesa 9 tvofi p¥izovy balén 6, takZe se dostava
na jeho vnitini povrch 10, po kterém se potom udinkem jeho sklonu pohybuje
ve sméru k spodnimu konci 11 vodiciho télesa 9. Na spodnim konci 11 vodiciho
télesa 9 se ptize P plisobenim odstiedivé sily odklani smérem od osy A vietena 2
a pfechdzi do rotujici, oteviené piizové smyéky 23, ze které se potom naviji do pti-
zového ndvinu 4 na rotujici dutince 3. |

U piikladu podle obr. 2 je postup pfize P od neznizoménych podavacich
valeckt k rotujici dutince 3 stejny jako u ptikladu podle obr 1 s tim rozdilem, Ze
na spodnim konci 11a rotujici horni vodici &4sti 20 omezovaciho 1stroji 5a ptize P
ptechazi nejdiive na vnitini vodici plochu 24 stacionami spodni vodici &asti 21
a teprve na jejim konci 25 do rotujici ptizové smycky 23. Vodici plocha 24 stacio-
narmi spodni vodici ¢é&sti 21 pfitom pisobi na rotujici pfizovou smycku 23
také jako brzda, takZe jejim prostfednictvim je rotujici pfizova smycka 23 ve své
rotaci kolem osy A vfetena 2 ptibrzd’ovana, a sice do t€ miry, Ze rychlost jeji rota-
ce je vyhodné stale niZ3i neZ rychlost rotace vietena 2.

Potud mtiZze byt stroj zkonstruovan a vyroben podle stavu techniky. Na obr. 3
je frontalni pohled na &astetn€ znazornény stroj podle vyndlezu. Jeho pracovni
mista S1, S2, S3, nachazejici se mezi svislymi hrani¢nimi, ¢arkované vyvedenymi
Carami, pfitom odpovidaji pracovnimu mistu podle obr. 1. Je vSak samoziejmé,
Ze v jiném piipad€é mohou byt pouZita pracovni mista odpovidajici pracovnimu
mistu podle obr. 2 ¢i jinému, principidlné shodnému, ale neznizornénému
pracovnimu mistu. |

Podle obr. 3 jsou jednotliva, tvarové a rozmérové shodnd omezovaci ustroji 5
upevnéna prostfednictvim skiin€ 15 na nosné lavici 17, a sice stfidavé tak, Ze ome-
zovaci ustroji 5 vzdy dvou sousedicich pracovnich mist S1 a S2/82 a S3 jsou svymi
vystupnimi konci, zde reprezentovanymi spodnimi konci 11 vodicich téles 9,

uspoiadany v nestejnych horizontalnich rovinach R1 a R2. Pfitom vzdalenost a me-
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zi témito rovinami R1, R2 miZe Cinit 3 a 6 mm, s vyhodou 5 mm. Rozted _
T pracovnich mist Si, S2, S3 je pak vZdy men3i neZ dvojndsobek nejvé&tsiho
ob&Zného poloméru r kterékoliv z rotujicich ptizovych smy¢ek 23.

Jak je vidét na obr. 3, pfi stfidavém uspotadéni vystupnich koncli omezova-
cich ustroji 5 v nestejnych horizontalnich rovindch R1, R2 a pfi uspofadani viech
tvarove i rozmérove stejnych vieten 2 na vietenové lavici 7 ve stejné vertikalni po-
loze jsou potom také pfizové naviny 4 navinuty na dutinky 3 v odpovidajicich
nestejnych vzdalenostech L1 a L2 od paty dutinky 3. Z toho vyplyvajici rozdil me-
zi nakonec vychazejicimi civkami je vSak zanedbatelny a miZe byt bez dalsiho
prehlédnut. V opatném piipad€ Ize tomuto rozdilu predejit tim, Ze se vietena 2

uspofédaji na vietenové lavici 7 v odpovidajicich nestejnych vyskovych polohéch.
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PATENTOVE NAROKY

1. Stroj pro smyckové predeni nebo skani, jehoZ alespoii ' jednu podélnou
stranu tvoii v fad¢ vedle sebe uspofddand pracovni mista (S1, S2, S3), kterd vzdy
zahrnuji vieteno (2) pro navijeci dutinku (3) a vietenu (2) piifazené omezovaci
ustroji (5; 5a) pro rotujici ptizovy baldn (6), které béhem provozu zpusobuje, Ze
z n€ho vystupujici ptize (P) postupuje k dutince (3) na rotujicim vietenu (2)
jako rotujici, oteviend ptizova smycka (23), kterd obih4 bez radidlniho omezeni
kolem osy (A) vietena (2) a za pomoci odstfedivé sily na strané jedné a navijeciho
tahu na stran€ druhé sama fidi potfebné napéti pfize (P),
vyznaceny tim,

Ze omezovaci Ustroji (5; 5a) vZdy dvou navzdjem sousedicich pracovnich mist (S1
a S2; S2 a S3) jsou svymi vystupnimi konci (11) umistény v nestejnych horizontal-
nich rovinidch (R1, R2) a Ze rozte€ (T) pracovnich mist (S1, S2, S3) je mensi
neZ dvojnasobek nejvétstho obéZného poloméru (r) kterékoliv z rotujicich

pfizovych smycek (23).

2. Stroj podle naroku 1, vyznadeny tim, Ze vzdalenost (a)

mezi uvedenymi horizontalnimi rovinami (R1, R2) €ini 3 aZ 6 mm.
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