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Refeni se tykd zabizeni pro sniméni
polohy a kontrolu pFitomnosti skiipce u
tkacich strojd, po vysunuti skiPipce pred
otodenim sk¥ipcovniku, a to sk¥ipce jehoZ 2
snimand &dst je z feromagnetického materi-
4lu, Podstata Fedeni spocivd v tom, Ze za- 8 g
#izeni je tvoYeno indukdnim snimelem se- - Vo' }/5/1

stdvajicim z feritovych jader s civkami,
zapojenymi v_rezonancnich obvodech oscilé- ‘ E ' £

torf, pridem? nesouoss umisténi ferito-

vich jader s civkami vymezuje tolerandni

pole vhodné polohy skripce. ' .
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Vyndlez se tykd zaPizeni pro snimdni polohy a kontrolu p¥i-
tomnosti skfipce u tkacich strojd, po vysunuti skiipce ped oto-
¢enim skiipcovniky a to ski*ipce, jeho? snimend ¥&st je z feromag-
netického materidlu.

V soulasné dob& je zndma celd fada mechanicko-elektrickych
za¥izeni pro kontrolu pritomnosti sk¥ipce na tkacim stroji. Jed-
no z nich je napi¥iklad provedeno tak, Ze prostfednictvim excen-
tru se v okamZiku, kdy se méd kontrolovat pFitomnost sk¥ipce v ur-
¢itém mist&, spojuje spina&, ktery je zapojen do série s daldimi
spinadi, které Jsou ovldddny skiipcem v kontrolovanych mistech
jeho drdhy. V pPipadé pritomnosti sk¥ipce v té&chto zmindnych mis-
tech se prostrednictvim pdkového pievodu plsobenim sk¥ipce spina-
¢e rozpojuji. Proto¥e periodicky se spojujici spima¥ je v sérii
se spinafem v kontrolovaném misté&, dochdzi k uzavieni obvodu jen v
pripadé, jsou-li spojeny oba spinale, to znamend neni~li sk¥ipec
v kontrolovaném misté&. Uzavienim zminé&ného obvodu se uvedou do
ginnosti elektromagmty, zpisobujici zastaveni stroje a zajistu-
Jjici nastaveni mechanické zardZky zastaveni stroje v poZadované
poloze.

Nevyhody tohoto za¥izeni, stejnd jako mnoha daldich mechanic-~
ko-elektrickych zabizeni, spodivaji v tom, ¥e neumonuji rychlé
zastaveni stroje tak, aby nebylo nutné zpétné otdfeni hlavnich hHi-
deli stroje pied jeho daldim spudténim nebo aby nebyl pFipadné
priraZen skPipec nebo jiny zanaSel paprskem, co% by mohlo mit za
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Ddle je zndmo i Pedeni vyuZivajici elektromagnetické induk-
ce, spodfivajici v tom, %e v zanale&i Jjsou uloZeny permanentni
magnety, jejichZ megnetické pole je snimdno indukinim snimadem,
jeho% impulsy jsou vyhodnocovdny elektronicky. ‘

Nevyhodou se jevi nutnost uloZeni permanentnich magnetd do
zand¥efe, coZ komplikuje jeho vyrobu a zvy3uje jeho hmotnost i
cenu,

Cilem vyndlezu je v co nejvdt3i mi¥e odstranit uvedené nevy-
hody a nedostatky a vytvotit zaiizeni spolehlivd reagujic{ na pii-
tomnost &i nepfitomnost sk¥ipceg a to skiipce, jehoZ snimand Zast
je z feromagnetického materidlu.

Podstatou zarizeni podlé vyndlezu je, %e je tvoteno indukinim
snimadem, sestdvajicim. z feritovych jader s civkemi, zapojenymi
v rezonanénich obvodech oscildtord, pridemZ nesouesé umistdni ja-
der s civkami vymezuje toleranini pole vhodné polohy sk¥ipce.

Vyhodou za¥izeni podle vyndlezu je, Ze soudasné& plni funkei
sniméni polohy skfipée pied otodenim sk¥ipcovniku a funkci bezdo-
tykové doletové zardZky. Velkou piednosti za¥izeni podle vyndle-
zu je, Ze signaliaje i men3i zm&ny technickych parametri dileZi-
tych pro bezporuchovy chod stroje, jejichZ vd&asnou korekci se pire-
dejde vdZnym poruchdm. Nap¥iklad udbytek tlaku v tlumidich, tlu-
micich doletovou rychlost sk¥ipce.

Tyto skute¥nosti chréni stroj pred jeho poSkozenim, fm¥ je
dosaZeno zvySeni jeho vykonu a sniZen{ finan&nich ndkladd na
opravy a uddrZbu.

Dals{ vyznaky a vyhody zafizeni podle vyndlezu vyplyvaji z
popisu p¥ikladného provedeni, schematicky zndzorndného na p¥ilo-
Zeném vykresu, ktery znézorﬁuje pPiklad konkrétniho provedeni in-
dukéniho snimade s vyznalenym tolerandnim polem vysunuti sk¥ipce.

Ze¥izeni podle vyndlezu je tvoreno indukénim snimadem 7,
pevné uloZengm v dréze 1 sk¥ipce 2, vysunutého ze skiipcovniku 3.
Induk&ni snimad [ sestdvd z feritovych jeder s civkemi 5 a 6,
zapojenymi v &bvodech oscildtord, pFilem%¥ nesouosé umisténi jader
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6 vymezuje toleran¥ni pole 4 vhodné polohy skiipce
2. Indukéni snimad 7 je na horni plode opatfen dvéma sviticimi
diodemi 8 = 9.

s civkemi 5 a 6

Zetizeni padle vyndlezu pracuje tak, ¥e po priletu sk¥ipco-
vou drahou 1 je sk¥ipec 2 zabrzd&n ve skfipcovniku 3 a vysunut
nezndzorndnym mechanismem do poldéhy definované tolerandnim po-
lem 4 vhodného vysunuti sk¥ipce 2. Toleranéni pole 4 je vymeze-
no dvéma feritovymi jddry s civkami 5 a 6 zapojenymi v obvodech
oscildtord tak, %e dojde k zatlumeni vlivem pFiblfeni sk¥ipce 2
na urditou vzddlenost k jedné &i druhé hranici tolerandniho po-
le 4. Tato vzddlenost je nastavitelnd zmé&nou zpé&tné vazby oscild-
tort. Tvar magnetickych jader je volen tak, aby se magnetické toky
mezi jédry vzdjemnd ovlivnovaly co nejménd a naopak, aby sk¥ipec
2 ovlivnil magneticky tok v mi¥e co nejvétsi, v daném p¥ipadé by-
la s vyhodou zvolena feritovd jddra ve tvaru U, K zatlumeni jddra
s civkou 5 nebo & dochdzi vlivem zvySenych ztrdt v rezonaninim
obvodu. Pokles oscilaci je ddle zpracovédn prahovym spinadem, je-
hoZ vystup je zesflen na velikost logického signdlu v hodnoté
15 V. Pro snadné serizeni a p¥ehled o sprdvné funkci zaPfizeni
je snimal opatPen dvima svitfcimi diodami 8 a 9, které v pripadd

zatlumeni rezonanénfho obvodu sviti,

Optimdlni stav je, je-1li oscilalni obvod jddra s civkou 2
zatlumen, dioda 8 svit{ a osciladni obvod jédra s civkou 6 ni-
koli , dioda 9 nesviti . V p¥*fad& nesplndni vy%e uvedené podminky
v okam¥iku kontroly polohy skiipce vySlou vyhodnocovaci obvody
impuls k zastaveni stroje.

Jddro s civkou 6 soudasnd plni funkci kontroly doletu skiip=-

ce 2 a osnovni zard¥ky.

Zabizeni podle vyndlezu lze vyuZit zejména v textilnim pri-
myslu u tkacich strojd. Za¥izeni v3ak lze vyuZit viude tam, kde
je vyéadovénolzjiéiovéni definované polohy t8les z feromagnetické-
ho materidlu,
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Zg¥izeni pro sniméni polohy a kontrolu pfitomnosti skPipce
u tkacich strojd po vysunuti'skfipce pred otolenim skiipcovni-
ku, JjehoZ snimand &4st je z feromagnetického msteridlu, vyzna-
gujici se tim, Ze obsshuje indukéni snima& (7), sestdvajici z
feritovych jader s civkami (5 a 6), zapojenymi v rezonan¥nich
obvndech oscildtord 2 umistdnymi nesouose.

1 vykres
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