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KEREK-ATVALTAS ELLENORZO RENDSZER

KIVONAT

A talalmany kerék-atvaltas ellen6rzé rendszer nyomtav-valtohoz &), amely
nyomtav-valtonak € két, killonb6z6 nyomtavi, azonos kézépvonall sinpar
kozotti, kerékpar-kerekenként egy-egy belso és kiils6 kerékoldo cstiszkaja (5,
6), kerékpar-kerekenként és iranyonként egy-egy, rugalmas és merev résszel
(7, 8) rendelkezd, attereld sinje van, amely, rugalmas és merev résszel (7, 8)
rendelkezd attereld sinekre erdméré cellak (C1, C2, C3) vannak, rugalmas
erdatvivé eszkoz (9) kozvetitésével csatlakoztatva, amely erdméré cellak (C1,
C2, C3) masrészt a kerékoldd csuszkakban (5, 6) vannak rogzitve, az erémérd
cellak (C1, C2, C3) kerékparnak a nyomtav-valton valo athaladasakor aktiv
jel-kimenetei a kerék-atvaltas ellenérz6 rendszer 6sszegzd egységére vannak
csatlakoztatva, amely 6sszegz0 egység kimenetére analog jelatalakito egység,
annak kimenetére az er6méré cellak (C1, C2, C3) jeleit értékeld, és jarm,

kerék-azonositd és allapot-jellemzoket tarold jelfeldolgozo egység van kotve.

(2. abra)
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KEREK-ATVALTAS ELLENORZO RENDSZER

A talalmany targya kerék-atvaltas ellen6rz6 rendszer nyomtav-valtdhoz,
amely nyomtav-valtonak két, killonboz6 nyomtavu, azonos kézépvonalu sin-
par kozotti, kerékpar-kerekenként egy-egy belso és kiilsé kerékoldd csiiszka-
ja, kerékpar-kerekenként és iranyonként egy-egy, rugalmas €s merev résszel

rendelkezd, atterel sinje van.

Az EP-A-0 611 847 sz. szabadalmi leirasban olyan nyomtav-vélté van ismer-
tetve, amely alkalmas sinjarmii kerékpar-kerekei nyomtavjanak menet kozben
torténd, automatikus atallitasara. A nyomtav-valtonak két, kiilonb6z6 nyom-
tavi, azonos kozépvonalu sinpar kozotti, kerékpar-kerekenként egy-egy belso
és kiils6 kerékoldo csuszkaja, kerékpar-kerekenként és iranyonként egy-egy,
rugalmas és merev résszel rendelkezd, atterel sinje van, amely a rajta végig-
futo kerekek nyomtavjat atallitja. Nyomtav-valtas kozben a kerekeket egy par

vezetd sin tehermentesiti.

A kerékpar-kerekek nyomtavjanak atallitasahoz a kerékparok allapotat rend-
szeresen ellendrizni sziikséges. Célunk a talalménnyal a fenti nyomtav-valtod
kiegészitése olyan kerék-atvaltas ellenorz6 rendszerrel, amely alkalmas a ke-
rék atvaltasakor keletkezo er6hatasok kiértékelésével a kerekek allapotanak
értékelésére, és azonosithaté modon torténd regisztralasara, ahol regisztral-
hatok az egy adott, jarmiitipustdl (személyvonat, tehervonat, vegyes szerel-
vény) fiiggd hatarértéket tullépd, pl. 300 daN-nal nagyobb erOhatassal atval-
tott kerekek, amelyek javitandok. A regisztralt értékek ismeretében karban-
tartasi munka takarithaté meg, mert a hibasként regisztralt kerekek szelektal-
hatok.
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A feladat talalmany szerinti megoldasa kerék-atvaltas ellenérzé rendszer
nyomtav-valtohoz, amely nyomtav-valtonak két, kiilonbozé nyomtavi, azo-
nos kozépvonalu sinpar kozétti, kerékpar-kerekenként egy-egy belsé és kiilsd
kerékoldo csuszkdja, kerékpar-kerekenként és iranyonként egy-egy, rugalmas
és merev résszel rendelkez6, attereld sinje van, amely rugalmas és merev
résszel rendelkezd, tterel6 sinekre erdmér6 cellak vannak, rugalmas erdatvi-
v0 eszkoz kozvetitésével csatlakoztatva, amely erdmér6 cellak masrészt a ke-
rékoldé cstszkakban vannak rogzitve, az eréméré cellak kerékparnak a
nyomtav-valtén valé athaladasakor aktiv jel-kimenetei a kerék-atvaltas ellen-
6rz6 rendszer Osszegz6 egységére vannak csatlakoztatva, amely dsszegz6
egység kimenetére analdg jelatalakito egység, annak kimenetére az erémérd
cellak jeleit értékeld, és jarmii, kerék-azonositod és allapot-jellemzdket tarold

jelfeldolgozo egység van kotve.

Elényosen a kerék-atvaltas ellen6rz6 rendszernek rugalmas és merev résszel
rendelkezd étterel6 sinenként harom erédméro cellaja van, ahol egy erdmérd
cella a rugalmas rész szabad végéhez, masik eréméré cella a rugalmas és me-
rev rész kozos pontja kérnyezetéhez, a harmadik erémérd cella a merev rész

szabad végéhez van csatlakoztatva.

Az alabbiakban, kiviteli példara vonatkozo rajz alapjan, részletesen ismertet-
jik a talalmany lényegét. A rajzon az
1. dbra nyomtav-valt6 vazlatos feliilnézete, a
2. 4abra nyomtav-valto feliilnézete, a kerék-atvaltas ellendrzd rendszer
erdmérod cellainak elrendezésével, a

3. abra akerék-atvaltas ellen6rzo rendszer tombvazlata.

Az 1. abran feltiintetett 1 nyomtav-valto két kiilénb6z6 nyomtava 2, 3 sinpar
kozott, azokkal azonos kozépvonalra szimmetrikusan van elrendezve. Az
egyik 2 sinpar példaul UIC keskenyebb nyomtavy, a masik 3 sinpar példaul
RENFE (spanyol vasutak) szélesebb nyomtavi.



Az 1 nyomtav-valtot egy par 4 vezetd sin keretezi, amely tehermentesiti a ke-
rekeket a nyomtav-valtas idején, Gigy, hogy rafut, és rajta siklik at a kocsi. Az
1 nyomtav-valtoban, a rajta atfutd kerékpar mindkét kereke mentén, belsé 5
kerékoszto csuszka és kiils6 6 kerékoldd csiiszka van elrendezve, amelyek
oldjak a kerékpar-kerekek rogzitését, lehetévé téve a nyomtavuk tengelyira-
nya atallitasat. Az 1 nyomtav-valtonak masrészt iranyonként egy-egy par atte-
reld sinje van, amely attereld sineknek 7 rugalmas része és 8 merev része

(szakasza) van.

Az 1. dbra szerinti 1 nyomtav-valtd mikodésének részletes leirasat tartalmaz-
za az emlitett EP-A-0 611 847 szabadalmi leiras, igy csak réviden ismertet-
Jjuk.

Amikor egy vonat eléri az 1 nyomtav-valtét, a vonat egy kocsija racsuszik a 4
vezetGsinekre, és igy, a keskenyebb vagy szélesebb 2, 3 sinparrol lefutd for-
govaz kerekek tehermentesitve gordiilnek ra az attereld sinekre, amelyek a
kerekeket tengelyiranyban éllitjak egymashoz képest. Az 5, 6 kerékoldo
csuiszkak kozben oldjak, majd visszazarjak a kerekek rogzitését a tengelyen,
lehetévé téve a nyomtav atallitasat. Amikor a kimen6 oldali 3 vagy 2 sinpar
magassagat elérik, a kerekek rafutnak az uj nyomtavu sinpérra, és alata-

masztjak a kocsit, visszaveszik a kocsi terhét a 4 vezetOsintol.

A 2. abran nem tiintettiik fel a kiilonb6z6 nyomtavu 2, 3 sinparokat, sem a 4
vezetd sineket, csak az 5, 6 kerékoldo csuszkékat és 7 rugalmas részbél és 8
merev részbdl allo attereld sineket tiintettiik fel az 1 nyomtav-valtobol, mert
ezek kapcsolatosak a talalmanyunk szerinti kerék-atvaltas ellen6rz6 rendszer-

rel.

A 2. abrabdl kitiinik, hogy az attereld sinek mentén C1, C2, C3 eréméro cel-
lak vannak elrendezve, ahol egy C1 er6méré cella a 7 rugalmas rész 8 merev

résztdl tavoli (szabad) végéhez, masik C2 eromérd cella a 7 rugalmas rész és
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8 merev rész kozos pontja kérnyezetéhez, a harmadik C3 erdméré cella a 8

merev rész 7 rugalmas résztdl tavoli (szabad) végéhez van csatlakoztatva.

A C1, C2, C3 er6mér6 cellak fixen rogzitve vannak az 5, 6 kerékold6 csusz-
kak tartoiban, és egy-egy rugalmas 9 erdatviteli eszk6zon 4t vannak az atte-
rel6 sinek megfeleld pontjaihoz, vizszintes iranyu eréhatasok atvitelére al-
kalmasan kapcsolva. Athaladas és nyomtavvaltas kozben a kerekek, a nyom-
tavvaltashoz sziikséges er6tol fiiggden, oldaliranyban megnyomjak az attereld

sint, és ezt érzékelik a C1, C2, C3 eréméro cellak.

A 3. abran a kerék-atvaltas ellen6rzo rendszer elektronikdjanak tombvazlata
van feltiintetve. A C1, C2, C3 eréméro cellak analog kimenetei 10 6sszegz6
egység analog bemeneteire vannak kotve, amely egység kimenetére 11 jelala-
kitd egység van csatlakoztatva. A 11 jelalakito egység kiértékelésre alkalmas
alakra hozza (kondicionalja) a jeleket. A 11 jelalakit6 egység kimenetére 12
jelfeldolgozd egység van csatlakoztatva, amely 12 jelfeldolgozé egység kép-
ernyds kijelzot is tartalmaz. A kerék-atvaltas ellenérzo rendszer mitkodését az

alabbiakban részletesen ismertet;jiik:

Amikor egy vasuti jarmii kerékpar-kerekei rafutnak a megfeleld iranyu atte-
reld sinekre, az attereld sinek 7 rugalmas és 8 merev részéhez kapcsolt 1, 2, 3
erdmérd cellak mérik azt az oldalirany, vizszintes er6t, amelyet a kerekek
fejtenek ki az attereld sineken. A kerékpar két kereke altal kifejtett er6hatast
Osszegezve vizsgaljuk. Nem vessziik szamitasba azt az er6t, amelyet a kere-
kek a ralépéskor fejtenek ki az attereld sinek 7 rugalmas részén. Ha példaul a
vasuti jarmii a 2. abran baloldalrol, a keskenyebb UIC nyomtav-szabvanyos 3
sinparrol érkezik, figyelmen kiviil hagyjuk azt az eréhatast, amelyet a kiilsé
attereld sinek C1, C2, C3 erémérd cellai érzékelnek. A nyomtdv-valtast a bel-
s0 attereld sinek végzik, elvileg a baloldalrol belépd kerékparok nem is érintik
a kiilso atterel6 sinek 8 merev részét, igy azok C3 erdméro cellaja nem is ad

jelet. A kiértékelésben tehdt - ha a sinjarmii a 2. dbran baloldali, UIC sinparrél



érkezik - a belsd attereld sinek C1, C2, C3 er6mérd cellain mért értékeit vesz-
sziik szamitasba. A belsd attereld sinek C1, C2, C3 eréméro cellai az attereld
sinek 8 merev részének eliils6é végén (C3), a 8 merev rész és 7 rugalmas rész
talalkozasanal (C2) és a 7 rugalmas rész végén (C1) mérik a vizszintes, ke-
resztiranyu erohatasokat. Hason16 a helyzet, ha a masik oldalrél, a szélesebb
nyomtavii RENFE 3 sinpar fel6l érkezik a sinjarmii, ekkor azonban a kiils6 (a
sinparok kozépvonalatol tavolabbi) attereld sinek C1, C2, C3 er6méro cellai

szolgaltatnak méréjeleket, amelyek kiértékelésre keriilnek.

A Cl1, C2, C3 erémérd cellak mérdjelei a 10 6sszegz6 egységbe jutnak, ahol
dsszeadddnak. Az igy szuperponalt jelet a 11 jelalakito egység a 12 jelfeldol-
goz0 szamara alkalmas analog jellé modositja. A 12 jelfeldolgozo egységben

torténik meg a mérdjelek digitalizalasa, képernyds kijelzése, és kiértékelése.

A 12 jelfeldolgozo egység, tobbek kozott, az alabbi informacidkat szolgaltat-
ja

- a sinjarmi athaladasanak datuma,

- az athaladas iranya, a sinjarmii kerékparjaihoz tarsitott azonositd sza-
mok, a kerékpar kerekeinek megkiilonboztetd jele, a kerékpar athaladasi 1d6-
pontja (alkalmas a sebesség szamitasara is!),

- azon kerekek listaja, amelyek nyomtav-valtasahoz adott hatarértéknél
(300 daN) nagyobb erd volt sziikséges (a hatarérték a sinjarmi jellegétol fig-
gben szoftverrel valtoztathatd, altalaban kisebb, mint 300 daN),

- azon kerekek esetében, amelyek nyomtav-valtasahoz adott hatarérték-
nél (300 daN) nagyobb erd volt szitkséges, memoridban tarolodik a nyomtav-
valtas soran mért erd idobeli lefolyasa is,

- ha egy kerék nyomtav-valtasahoz sziikséges eré nagyobb volt a hatér-
értéknél, memoriaban tarolodik a legnagyobb erd értéke, barmekkora legyen
is, tovabba ha egyszer egy kerék nyomtav-valtasa nagyobb erot igényelt a

hatarértéknél, attol a datumtol kezdve listazva lesz a kerék tovabbi nyomtav-
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valtasaihoz sziikséges ero,

- ha az er6 maximuma tullépte a 300 daN hatarértéket, az erd lefolyasa-

nak hisztogramja szamitdgépes értékelésre kertil.

A 12 jelfeldolgozo egység altal szolgaltatott informaciokbol megallapithato,
hogy mely kerekek nyomtav-valtasdhoz sziikséges er6 1épte tul a hatarértéket,
ezek a kerekek leszerelhet6k és javité mithelybe kiildhetok ellendrzésre, javi-

tasra.

A talalmany szerinti kerék-atvaltas rendszer alkalmazasaval minden id6ben
pontosan tudhat6 az egyes sinjarmiivek, forgovazak, kerékparok és kerékpar-
kerekek e szempont szerinti dllapota, anélkiil, hogy mindegyiket rendszeresen
vizsgalni kellene, a vasiti jarmiipark fenntartasi koltségei ilymadon jelentd-

sen csokkenthetok.
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1. Kerék-atvaltas ellen6rz6 rendszer nyomtav-valtéhoz (1), amely nyomtéav-
valténak (1) két, kiilonb6zé nyomtavi, azonos kozépvonalu sinpar (2, 3) ko-
zotti, kerékpar-kerekenként egy-egy belso és kiilso kerékoldo csuszkaja (5, 6),
kerékpar-kerekenként és iranyonként egy-egy, rugalmas és merev résszel (7,
8) rendelkez0, atterel6 sinje van, azzal jellemezve, hogy a rugalmas és merev
résszel (7, 8) rendelkez6 attereld sinekre eréméro cellak (C1, C2, C3) vannak,
rugalmas erdéatvivo eszkoz (9) kozvetitésével csatlakoztatva, amely eréméro
cellak (C1, C2, C3) masrészt a kerékoldd cstiszkakban (5, 6) vannak rogzitve,
az erémérd cellak (Cl1, C2, C3) kerékparnak a nyomtav-valton valo athalada-
sakor aktiv jel-kimenetei a kerék-atvaltas ellen6rzd rendszer 6sszegzd egysé-
gére (10) vannak csatlakoztatva, amely 0sszegz6 egység kimenetére analog
jelatalakitd egység (11), annak kimenetére az eréméro cellak (Cl1, C2, C3)
jeleit értékeld, és jarmii, kerék-azonosité és allapot-jellemzdket tarolo jelfel-

dolgozd egység (12) van kotve.

2. Az 1. igénypont szerinti kerék-atvaltas ellen6rz6 rendszer, azzal jellemez-
ve, hogy rugalmas és merev résszel (7, 8) rendelkezd attereld sinenként ha-
rom erdmérd cellaja (C1, C2, C3) van, ahol egy erdmér¢ cella (C1) a rugal-
mas rész (7) szabad végéhez, masik erémérd cella (C2) a rugalmas és merev
rész (7, 8) kozos pontja kornyezetéhez, a harmadik erémérd cella (C3) a me-

rev rész (8) szabad végéhez van csatlakoztatva.

2 olda ( (3a'bra) PATENTES TALGO S.A.
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